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પ્રસ્તાવના 
 
રાષ્ટ્ર ીય અભ્યાસક્રમ ફે્રમવ ગ -2005 (એનસીએફ-2005)મા ં ભલામણ  રવામાં આવી છે  ે,  ામ 

(રોજર્ાર) તથા ત્તિક્ષણને અભ્યાસક્રમની અંદર સમાવવું, તેનો અભ્યાસના તમામ કે્ષત્માં સમાવેિ 

 રવો, સાથે તમામ સંબંત્તધત તબકે્ક તેને તેની પોતાની ઓળખ આપવી. તેમા ંસમજાવવામાં આવયું 

છે  ે  ામ દ્વારા જ્ઞાનન ેઅનુભવમાં બદલી િ ાય છે અને તે આત્મ-ત્તનભગરતા, સજગનાત્મ તા તથા 

સહ ાર જવેાં મહત્ત્વના અંર્ત અન ેસામાત્તજ  મૂલ્યો ત્તવ સાવે છે.  ામ દ્વારા વયત્તિ સમાજમાં પોતાનંુ 

સ્થાન હાંસલ  રવાનુ ંિીખે છે. આ એવી િૈક્ષત્તણ  પ્રવૃત્તિ છે જમેા ંસવગસમાવેિની સ્વાભાત્તવ  

સંભાવના રહેલી છે. આથી, િૈક્ષત્તણ  વયવસ્થામા ંઉત્પાદનલક્ષી  ામનો સમાવેિ  રવાથી વયત્તિ 

સામાત્તજ  જીવનના મહત્ત્વને તથા સમાજમા ં ઈ બાબતોનંુ મૂલ્ય અન ે દર છે તે સમજી િ િે.  ામમાં 

સામગ્રી અથવા અન્ય લો ો સાથે (મોટે ભાર્ે બંન ેસાથે) સંવાદ થાય છે અન ેએ રીતે સઘન આ લન 

થાય તથા  ુદરતી વસ્તુઓ તથા સામાત્તજ  સંબંધો અંર્ે વયવહારુ જ્ઞાન વધે. 
 

 ામ અન ે ત્તિક્ષણ મારફત િાળા ીય જ્ઞાનન ેસરળતાથી એ િીખનારના સ્ ૂલથી બહારના જીવન 

સાથે જોડી િ ાય. તેને  ારણે પુસ્તત્ત યા અભ્યાસની પરંપરાથી છૂટ ારો મળે છે અને સ્ ૂલ, ઘર, 
સમુદાય તથા  ામના સ્થળ વચ્ચેની ખાઈ દૂર થાય છે. એનસીએફ-2005 એવા તમામ બાળ ો માટે 

રોજર્ારલક્ષી ત્તિક્ષણ અન ેતાલીમ (વીઈટી- વો ેિનલ એજ્યુ ેિન એન્ડ ટરે ત્તનંર્) ઉપર પણ ભાર મૂ ે 

છે જઓે તેમનું સ્ ૂલ ત્તિક્ષણ પૂરંુ થયા પછી આત્તજવી ા માટે વધારાની  ુિળતા હાંસલ  રવા માર્તા 

હોય. રોજર્ારલક્ષી ત્તિક્ષણ સત્ાંત અથવા છેલ્લા ઉપાય તરી ે આપવાન ેબદલે વીઈટી મારફત તેને 

પ્રાથત્તમ તા અન ેર્ૌરવપૂણગ પસંદર્ી આપવાની ર્ણતરી છે. 
 

આ બાબતના ફોલો-અપના ભાર્રૂપે એનસીઆરટીએ ત્તવત્તવધ ત્તવષયોમા ં ામને દાખલ  રવાનો 

પ્રયાસ  યો છે અન ેદેિ માટે નેિનલ ત્તસ્ લ ક્વોત્તલત્તફ ેિન  ફે્રમવ ગ  (એનએસક્યુએફ) ત્તવ સાવવામાં 

ફાળો આપ્યો છે. આ અંર્ેનું જાહેરનામંુ 2013ની 27 ત્તડસેમ્બર ેબહાર પડયું હતું. આ ર્ુણવિાની 

ખાતરી આપતુ ંમાળખું છે જ ેતમામ લાય ાતને જાણ ારી,  ુિળતા તથા વતગણૂ ં અનુસાર ર્ોઠવ ેછે. 

આ તમામ સ્તર ેએ થી દસના ગ્રેડ આપવામા ંઆવ ે છે અન ેતેનુ ંઅભ્યાસના પત્તરણામના આધાર ે

મૂલ્યાં ન થાય છે. અભ્યાસ  રનાર ેઔપચાત્તર , ત્તબન-ઔપચાત્તર  અથવા અનૌપચાત્તર   ોઇપણ રીત ે

તે પત્તરણામ હાંસલ  રલેું હોવું જોઇએ. એનએસક્યુએફ રાષ્ટ્ર ીય માન્યતા પ્રાપ્ત ર્ુણવિા વયવસ્થાને 

માન્ય રાખવા માટે સવગસામાન્ય ત્તસદ્ાંતો તથા માર્ગદિગન સ્થાત્તપત  ર ે છે જમેાં િાળાઓ, 
રોજર્ારલક્ષી ત્તિક્ષણ તથા તાલીમ સંસ્થાઓ, ટે ત્તન લ ત્તિક્ષણ સંસ્થાઓ,  ૉલેજો તેમજ 

યુત્તનવત્તસગટીઓનો સમાવેિ થાય છે. 

આ પૃષ્ઠભૂમા ંજ એનસીઈઆરટીની સહયોર્ી સંસ્થા પંત્તડત સુદંરલાલ િમાગ સેન્ટરલ ઈત્તન્સ્ટટ્યૂટ ઑફ 

વો ેિનલ એજ્યુ ેિન (પીએસએસસીઆઈવીઈ), ભોપાલ દ્વારા ધોરણ નવથી 12ના ત્તવદ્યાથીઓ માટે 

રોજર્ારલક્ષી ત્તવષયો માટે ત્તનધાગત્તરત અભ્યાસક્રમ ત્તવ સાવવામાં આવયો છે.  
iii 
આ અભ્યાસક્રમ માનવસ્રોત ત્તવ ાસ મંત્ાલય (ત્તિક્ષણ મંત્ાલય)ના માધ્યત્તમ  અન ેઉચ્ચ માધ્યત્તમ  

ત્તિક્ષણ માટે  ેન્રીય પ્રાયોત્તજત રોજર્ારલક્ષી અત્તભર્મ હેઠળ તૈયાર થયો છે. 
 

આ પાઠ્યપુસ્ત  િૈક્ષત્તણ  પત્તરણામ આધાત્તરત અભ્યાસક્રમ મુજબ તૈયાર થયું છે, જમેાં  ામર્ીરી 
માટેનાં રાષ્ટ્ર ીય ઓક્યુપેિનલ ધોરણો (એનઓએસ)ને ધ્યાનમાં રાખવામા ંઆવયા છે જનેે આધાર ે

વયવસાય સંબંધી પ્રયોર્ાત્મ  અભ્યાસન ેપ્રોત્સાત્તહત  રી િ ાય. આનાથી ત્તવદ્યાથીઓને જરૂરી 

 ુિળતા, જાણ ારી તથા વતગણૂં   ેળવવામા ંમદદ મળિે. 
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આ પાઠ્યપુસ્ત  તૈયાર  રવામાં સહયોર્ આપનાર ટીમનો, સમીક્ષ ોનો તથા તમામ સંસ્થાઓ અને 

સંર્ઠનોનો આભાર માનંુ છંુ.  
 

આ અંર્ે ત્તવદ્યાથીઓ, ત્તિક્ષ ો તથા વાલીઓ તરફથી સૂચનોને એનસીઈઆરટી આવ ાર ેછે, જનેાથી 
અમન ેહવે પછીની આવૃત્તિમાં જરૂરી ર્ુણવિાલક્ષી સુધારો  રવામા ંમદદ મળે. 
 

હૃત્તષ ેિ સેનાપત્તત 
ત્તડરકે્ટટર 

નવી ત્તદલ્હી,  જૂન 2018     રાષ્ટ્ર ીય ત્તિક્ષણ સંિોધન અન ેતાલીમ પત્તરષદ 

 

  



 

પાઠ્યપુ્ તક નવશે 
 

ઇન્સફમેશન ટેકનોલોજી હાડભવેર એ સૌથી ઝડપથી નવકસતા સેગમેન્સટમાનંો એક છે. આ સેગમેન્સટમા ં
પસભનલ ્ટોરેજ ડડવાઇસીસ, નરિંટસભ, સવભસભ, પસભનલ કમ્પ્યટુર (પીસી), સપુર કમ્પ્યટુર, ડેટા 
રોસેનસિંગ ઇક્ક્ટ્વપમેન્સટ અને પેડરફેરલ્સ, જેમ કે, મોનનટર, કીબોર્ડ ભસ, ડડ્ક ડ્રાઇવ્સ, ્લોટસભ, ક્્વચ્ડ 
મોડ પાવર સ્લાય (એસએમપીએસ), મોડેમ્પસ, નેટવડકિંગ ઉત્પાદનો અને એડ-ઓન કાર્ડ ભસ સામેલ 
છે. 
 

પીસીમા ં ડે્કટોપ અને લેપટોપ સામેલ થાય છે. પીસીની માગંનો આશરે 70 ટકા ડહ્સો 
કચેરીઓથી અને 30 ટકા ઘરોમાથંી છે. તાજેતરના વર્ષોમા,ં ડે્કટોપ કરતા લેપટોપનુ ંવેચાણ ખબૂ 
વધારે છે. વધતી આવક, નશક્ષણની આવશ્યકતાઓ, ઇ-ગવનભન્સસની પહલે, કોમન સનવિસ સેન્સટર 
(સીએસસી) યોજનાઓ અને ઇન્સટરનેટ અને બ્રોડબેન્સડ સેવાઓના રવેશથી આ ક્ષેત્રની માગંમા ં
વધારો થયો છે. આ સેગમેન્સટમા ં્થાનનક એસેમ્પબલસભ અને કેટલાક બ્રાન્સડેડ ર્ારતીય કંપનીઓ 
દ્વારા હમણા ંસધુી રભતુ્વ હત ુ.ં Compaq, HP, IBM, DELL અને ACER જેવી સખં્યાબધં એમએનસીએ 
ર્ારતીય બજારોમા ંરવેશ કયો છે. 

 

ઇન્સ્ટોલેશન ટેક્ક્ટ્નનશયનની નોકરીની ભનૂમકા માટેનુ ંપાઠ્યપુ્ તક - કમ્પ્યડુટિંગ અને પેડરફેરલ્સ 
ગ્રાહકોને વેચાણ પછીના ઇન્સ્ટોલેશન સપોટભની સેવાઓ પરૂી પાડે છે. કામ પર જે વ્યક્ક્ટ્ત છે તે 
નવા ખરીદી કરેલા ઉત્પાદનોને ઇન્સ્ટોલ કરવા, નસ્ટમની સમ્યાઓ નનવારવી (રબલ શડૂટિંગ), 

અને નરિંટસભ, ્કેનસભ અને નેટવકભ ઉપકરણો જેવા પેડરફેરલ્સને ગોઠ્વવા માટે જવાબદાર છે. આ 
કામ માટે વ્યક્ક્ટ્તમા ંઆંતરવ્યક્ક્ટ્તત્વ સબંધંો અને કટોકટીની ્થીનતમા ંનવચારણાની ક્ષમતા હોવી 
જરૂરી છે. કોલ અટેન્સડ કરવા માટે તેઓએ જુદા જુદા ્થળોએ ક્ટ્લાયટંને ત્યા ંજવા તૈયાર હોવા 
જોઈએ. કોઓડડિનેટર દ્વારા તેને વ્યવસાનયકના નવદ્યાથીઓ માટે ઉપયોગી અને રેરણાદાયક 
અધ્યયન-અધ્યાપન સસંાધન સામગ્રી બનાવવા માટે આ પાઠ્યપુ્ તક નવકસાવવામા ંઆવ્યુ ંછે. 
 
 

નવદ્યાથીઓન ેઉપયોગી અને રેરણાદાયી અધ્યયન અને અધ્યાપન સસંાધન સામગ્રી બનાવવા 
માટે નવર્ષય- નનષણાતંો અને ઉદ્યોગ નનષણાતંો અને નશક્ષણનવદોના કૌશલ્યોના યોગદાન વડે આ 
પાઠ્યપુ્ તક તૈયાર કરવામા ંઆવ્યુ ંછે.  
 

પાઠ્યપુ્ તકની સામગ્રીને રાષરીય વ્યવસાય ધોરણો (એનઓએસ) સાથે ગોઠ્વવા માટે પરૂતી 
કાળજી લેવામા ંઆવી છે કે જેથી જેથી નવદ્યાથી લાયકાત પેક (ક્યપૂી) ના જે તે એનઓએસમા ં
ઉલ્લેખખત કામગીરીના માપદંડ મજુબના નોકરીની ભનૂમકા માટેના જરૂરી જ્ઞાન અને કૌશલ્ય રા્ત 
કરે. સામગ્રી ફક્ટ્ત NOS સાથે મેળ ખાય છે અને સારી ગણુવત્તાની પણ છે તેની ખાતરી કરવા 
માટે નનષણાતો દ્વારા પાઠ્યપુ્ તકની સમીક્ષા કરવામા ંઆવી છે. આ પાઠ્યપુ્ તક દ્વારા આવરી 
લેવામા ં આવેલ ‘ઇન્સ્ટોલેશન ટેક્ક્ટ્નનશયન - કમ્પ્યડુટિંગ અને પેડરફેરલ્સ’ ના જોબ રોલ માટે 
એનઓએસ નીચે મજુબ છે: 
 

1. ઇએલઇ / એન 4601 - ગ્રાહક સાથે જોડાઓ 

2. ઇએલઇ / N4602 - નસ્ટમ ઇન્સ્ટોલ કરો, કન્ન્સફગર કરો, અને સેટઅપ કરો 
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3. ઇએલઇ / એન 9909 - સાથીઓ અને સહકાયભકરો સાથે સકંલન કરો 
 

પાઠ્યપુ્ તકનુ ંએકમ 1 મળૂભતૂ ઇલેક્ટ્રોનનક્ટ્સ અને કમ્પ્યટુર ફંડામેન્સટલ્સને આવરી લે છે. 
 

એકમ 2 નવન્સડોઝ 10 અન ેખલનક્ટ્સ જેવી ઓપરેડટિંગ નસ્ટમોની સાથે સાથે ઓપરેડટિંગ નસ્ટમોના 
ઇન્સ્ટોલેશન અને કન્સફીગ્યરેુશનનો પડરચય આપે છે - ની રજૂઆત આપે છે. 
 

યનુનટ 3 કમ્પ્યટુર નસ્ટમના આંતડરક હાડભવેર ઘટકોની માડહતી આપે છે. ત ેદરેક ઘટકની નવગતો 
આપે છે. 
 

એકમ 4 કમ્પ્યટુર નસ્ટમ કેવી રીતે એસેમ્પબલ કરવી તે શીખવશે. તે લેપટોપ સડહત કમ્પ્યટુરને 
એસેમ્પબલ અને ડડસેમ્પબલીંગને આવરી લે છે. કામ કરતી વખતે સાધનસામગ્રીનુ ંસચંાલન અને 
સલામતીની સાવચેતીઓ પણ આ એકમમા ંઆવરી લેવામા ંઆવી છે. 
 

ડદપક ડી શધુલવાર 

એસોનસએટ રોફેસર (સીએસઈ) એન્સડ હડે 

ડીપાટભમેન્સટ ઓફ એન્ન્સજનનયડરિંગ એન્સડ ટેકનોલોજી  

પી.એસ.એસ.સી.આઇ.વી., ર્ોપાલ 

 
  



 

પાઠ્યપુ્ તક સરંચના કરનાર ટીમ 

 

સભ્યો 
ગણેશકુમાર દીખક્ષત, આનસ્ટન્સટ રોફેસર ઇન કમ્પ્યટુર સાયન્સસ, બી એસ એસ (પીજી) કોલેજ, મથરુા 
 

જયતં નમશ્રા, કન્સસલ્ટન્સટ, આઇટી / આઈટઈએસ (કોન્સરેકચ્યઅુલ), ડીપાટભમેન્સટ ઓફ એન્ન્સજનનયડરિંગ 
એન્સડ ટેકનોલોજી, પીએસએસસીઆઇવી, એનસીઇઆરટી, ર્ોપાલ 

 

પરાગ શ્રીવા્તવ, કન્સસલ્ટન્સટ ઇન ઇલેક્ટ્રોનનક્ટ્સ (કોન્સરેકચ્યઅુલ), ડીપાટભમેન્સટ ઓફ એન્ન્સજનનયડરિંગ 
એન્સડ ટેકનોલોજી, પી.એસ.એસ.સી.આઇ.વી., એન.સી.ઇ.આર.ટી., ર્ોપાલ 

 

રકાશ ખાનાલ,ે હડે, ડીપાટભમેન્સટ ઓફ કમ્પ્યટુર સાયન્સસ, ડીએસએમ કોલેજ, પરર્ણી 
 

સૌરર્ રકાશ, રોફેસર, એન્ન્સજનનયડરિંગ અને ટેકનોલોજી નવર્ાગ, પી.એસ.એસ.સી.આઇ.વી., 
એન.સી.ઇ.આર.ટી., ર્ોપાલ 

 

નવવેકકુમાર વમાભ, નેટવકભ એડનમનન્રેટર (કોન્સરેકચ્યઅુલ), ડીપાટભમેન્સટ ઓફ એન્ન્સજનનયડરિંગ એન્સડ 
ટેકનોલોજી, પી.એસ.એસ.સી.આઇ.વી., એન.સી.ઇ.આર.ટી., ર્ોપાલ 

 

સભ્ય સયંોજક 

ડદપક ડી શધુલવાર, એસોનસએટ રોફેસર (સીએસઈ) એન્સડ હડે, ડીપાટભમેન્સટ ઓફ એન્ન્સજનનયડરિંગ 
એન્સડ ટેકનોલોજી, પી.એસ.એસ.સી.આઇ.વી., ર્ોપાલ 

 

  



ઋણ ્વીકાર 

 
રાષરીય શૈક્ષખણક સશંોધન અને તાલીમ પડરર્ષદ (એનસીઇઆરટી) એ રોજેક્ટ્ટ મજૂંરી બોડભ (પીએબી) 
ના તમામ સભ્યો અને ર્ારત સરકારના માનવ સસંાધન નવકાસ મતં્રાલય (એમએચઆરડી) ના 
અનધકારીઓના આ પાઠ્યપુ્ તકના નવકાસમા ં તેમના સહયોગ માટે કૃતજ્ઞતા વ્યક્ટ્ત કરે છે. આ 
પાઠ્યપુ્ તકના નવકાસ માટેની નવનતંીનો સકારાત્મક રનતસાદ આપીને, કૌશલ્યો અને મલૂ્યવાન સમય 
આપવા માટે યોગદાન આપનાર તમામનો પણ કાઉક્ન્સસલ આર્ાર માને છે. 
 

આ પુ્ તકની સધુારણા માટે કાળજીપવૂભક મલૂ્યાકંન કરવા અને સચૂનો આપવા માટેના યોગદાન 
એનસીઇઆરટી, સમીક્ષા સનમનતના સભ્યો કમલેશ નમત્તલ, રોફેસર (નનવતૃ્ત), એનસીઇઆરટી, નવી 
ડદલ્હી અને આરતી ગોયલ, આનસ્ટન્સટ રોફેસર, હસંરાજ કોલેજ, યનુનવનસિટી ઓફ ડદલ્હી નુ ંઆર્ારી 
છે. 
  

આ પાઠ્યપુ્ તકના નવકાસમા ં સહાય અને માગભદશભન આપવા બદલ કાઉક્ન્સસલ, રાજેશ ખરં્ાયત, 
જોઈન્સટ ડડરેક્ટ્ટર, પીએસએસ સેન્સરલ ઇન્ન્સ્ટટયટૂ ઓફ વોકેશનલ એજ્યકેુશન પીએસએસસીઆઇવી), 
ર્ોપાલનો આર્ાર માને છે. 
એનસીઇઆરટી સરોજ યાદવ, રોફેસર અને ડીન (એ), એનસીઇઆરટી, અને રંજના અરોરા, રોફેસર 
એન્સડ હડે ડીપાટભ મેન્સટ ઓફ કરીક્યલુમ ્ટડીઝ આ પુ્ તકના અંનતમ ્વરૂપ માટે સમીક્ષા વકભશોપનુ ં
સકંલન કરવામા ં તેમના રયત્નો બદલ આર્ારી છે. હ્તરતના કોપી એડીટીંગ માટે કાઉન્સસીલ 

દેવાશંી ત્યાગી, આનસ્ટન્સટ એડડટર, (કોન્સરેકચ્યઅુલ) અને સજંીવ કુમાર, કોપી હોલ્ડર અને સી. 
થગંનમનેલાલ ડૌંગેલ, સપંાદકીય સહાયક (કોન્સરેકચ્યઅુલ)નુ ંઆર્ારી છે. દોર્ષરડહત લેઆઉટ અને 
ડડઝાઇન બદલ નવકાસકુમાર કોગી, ગ્રાડફક ડડઝાઈનર (કોન્સરેકચ્યઅુલ), પી.એસ.એસ.સી.આઇ.વી., 
ર્ોપાલ, પવન કુમાર બારીઅર, ડીટીપી ઓપરેટર, હડરદશભન લોધી, નીનતન કુમાર, અને નરેશ કુમાર, 

ઓપરેટસભ (કોન્સરેકચ્યઅુલ), પબ્લલકેશન ડડવીઝન, પીન્સકી નતવારી, ગ્રાડફક આટી્ટ, અખખલેશ કશીવ, 

કમ્પ્યટુર ઓપરેટર, પી.એસ.એસ.સી.આઇ.વી, એનસીઈઆરટી ના આર્ારી છીએ. કાઉક્ન્સસલ ર્ારતના 
વ્યાવસાનયક ક્ષેત્રના નવદ્યાથીઓને ગણુવત્તાયકુ્ટ્ત પાઠ્યપુ્ તક રદાન કરવાના ઉદે્દશ્યને સાકાર કરવામા ં
નાણાકીય સહાય અને સહયોગ માટે માનવ સસંાધન નવકાસ મતં્રાલયના આર્ારી છે. 
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યનુનટ 1  
ઈલેક્ટ્રોનનક્ટ્સ અને કમ્પ્યટુરના પાયાના ખયાલો 

 
કોમ્પ્યટુર એ વીજળી થી ચાલત ુ ંસાધન છે. કોમ્પપટુરનો દરેક એકમ વીજળી થી જ ચાલે છે અને 
આ વીજળી સીધી દીવાલે જે વીજળી સ્ત્રોત હોય ત્યાથંી કે પછી કમ્પ્યટુરમા ંરહલેી બેટરી માથંી 
આવે છે. કમ્પ્યટુરના અંદરના એકમો અંદરથી જ  વીજળી મેળવે છે, એ વીજળી પહોંચતી કરનાર 
એકમન ેSMPS ( SWITCHED MODE POWER SUPPLY ) કહવેાય છે. કમ્પ્યટુર ઇન્સ્ટોલેશનનુ ંકામ 
કરનાર ને કમ્પ્યટુરનુ ંઅને એની અંદર રહલેા એકમોનુ ં અને એ કઈ રીતે કામ કરે છે એનુ ંપાયાનુ ં
જ્ઞાન તો હોવુ ંજ જોઈએ સાથે સાથે, ઇલેન્ક્ટ્રકલ અને ઇલેક્ટ્રોનનક્ટ્સનુ ંપણ જ્ઞાન હોવુ ંજોઈએ.  
 

આ એકમ માથંી વીજળી નવશે ની પાયાની માડહતી જેમકે ઉજાભ સ્ત્રોત, નવદ્યતુ જથ્થા - વીજ રવાહ, 

વીજ દબાણ અને વીજ રેનસ્ટન્સસ(અવરોધ)    તેમજ એન્ક્ટ્ટવ અને પેનસવ વીજ ઘટક, ઇન્સટીગ્રેટેડ 
સડકિટ ( IC ), સેમીકંડક્ટ્ટર મેમરી. આ ઉપરાતં કોમ્પ્યટુર તતં્ર ના પાયાના ઘટકો, જેમકે  હાડભવેર, 

સોફ્ટવેર, કમ્પ્યટુરના કાયાભત્મક એકમ,  કોમ્પ્યટુરની રાઇમરી અને સેકન્સડરી મેમરી, જુદા જુદા 
જાતના કમ્પ્યટુર અને તેની ક્ષમતા નવરે્ષની માહીતી મળશે, નવનવધ રકારના ઈનપટુ અને 

આઉટપટુ સાધનોનો ઉપયોગ કરવામા ંઆવે છે માડહતી સચંય કરવા અને જોઈત ુ ં ઉત્પાદન 
મેળવવા. આવા સાધનો નવશે અન ેએના ઉપયોગ કરવાની પદ્ધનત નવર્ષ ેઅને મહત્વ નવશેની 
માડહતી આ એકમ પરૂી પાડે છે.  
 

(1) 
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રકરણ 1 બેઝીક ઈલેક્ટ્રોનનક્ટ્સ 

પડરચય 

 

આજના યગુમા ં ઇલેન્ક્ટ્રનસટી(નવદ્યતુ) નુ ં ખબૂ જ મહત્વ છે. આજના યગુમા ં મોટા ર્ાગના 
ઈલેક્ટ્રોનનક સાધનો ઇલેન્ક્ટ્રનસટી(નવદ્યતુ) થી જ ચાલતા હોય છે. કોમ્પપટુર પણ એક ઈલેક્ટ્રોનનક 
સાધન જ છે જે મખુ્યત્વે ઇલેન્ક્ટ્રનસટી(નવદ્યતુ) થી જ ચાલતુ ંહોય છે. કોમ્પપટુર સાથે જોડાયેલા 
પેડરફેરલ્સ સાધનો પણ ઇલેન્ક્ટ્રનસટી(નવદ્યતુ) થી જ ચાલે છે. માટે જ જરૂરી છે કે દરેક ઈલેક્ટ્રોનનક 
સાધનોન ેસરખા રમાણમા ંઅને એકધારી વીજળી મળતી રહ.ે અને આ માટે જ સર્જ રોટેક્ટ્ટર અને 
અનઇન્સટરેપટેડ પાવર સ્લાય (UPS)  નો ઉપયોગ થાય છે, આ બનંે પણ ઇલેન્ક્ટ્રનસટી(નવદ્યતુ)  
પર જ ચાલે છે.  માટે જ કોમ્પપટુર અને કમ્પ્યડૂટિંગની દુનનયામા ંઇલેન્ક્ટ્રનસટી(નવદ્યતુ) નુ ંખબૂ જ 
મહત્વ છે. આ રકરણમાથંી તમને ઇલેન્ક્ટ્રનસટી(નવદ્યતુ) , ઇલેન્ક્ટ્રકલ જથ્થો અને જુદા જુદા 
ઈલેક્ટ્રોનનક ઘટકો નવશેની માડહતી રા્ત થશે.  
 

ઇલેન્ક્ટ્રનસટી(નવદ્યતુ)   

 

ઇલેન્ક્ટ્રનસટી(નવદ્યતુ)  એ ઇલેન્ક્ટ્રક ચાર્જની હાજરી અને રવાહ સાથે સકંળાયેલ ઘટનાનો સમહૂ છે. 
તેમા ંવીજળી, ક્્થર વીજળી, ઇલેક્ટ્રોમેગ્નેડટક ઇન્સડક્ટ્શન અને નવદ્યતુરવાહ જેવી જાણીતી અસરોની 
નવશાળ શ્રેણી છે. 
 

એનર્જર્જ ફાઉંડેશન  

 

ઇલેન્ક્ટ્રક ચાર્જ પદાથભની મળૂભતૂ ર્ૌનતક સપંનત્ત છે. પદાથભના ્વરૂપો ---- નક્કર, રવાહી અન ે
વાય ુછે, જે અણથુી બનેલા છે. અણએુ બધા ંજ પરમાણઑુનુ ંમળૂભતૂ ખબન્લ્ડિંગ લલોક્ટ્સ છે. અણનુુ ં
કેન્સર ન્સયનુ્ક્ટ્લયસ કહવેાય છે. અણએુ ત્રણ સબટોનમક કણોથી બને છે  - રોટોન, ઇલેક્ટ્રોન અને 
ન્સયરુોન. ઇલેક્ટ્રોન ન્સયનુ્ક્ટ્લયસની આસપાસ સારા એવા અંતરે પોતાની ધરી પર ફરે છે. રોટોન 
પોઝીટીવ (+) ચાર્જ વહન કરે છે, ઇલેક્ટ્રોન નીગેટીવ (-) ચાર્જ વહન કરે છે, ન્સયરુોન તટ્થ હોય 
છે એનો કોઈ ્પષટ ચાર્જ નથી. એક કૂલોમ્પબ ચાર્જ 6 × 1018 (6,250,000,000,000,000,000) 

ઇલેક્ટ્રોન સમાન છે. 
 

(2) 
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અણનુી મધ્યમા ંરોટોન જોવા મળે છે, એ સાથ ે +1 નો 
ચાર્જ અને સમહૂ 1 અણ ુએકમનો સમહૂ, જે લગર્ગ 1.66 

× 10 ની બરાબર છે. ઇલેક્ટ્રોન જોવા મળે છે અણનુી 
પડરઘમા ંઅને તેનો ચાર્જ -1 છે. તેઓ રોટોન કરતા ઘણા 
નાના હોય છે અને તેમનો સમહૂ 1/1836 અમ.ુનો હોય છે.  
ઇલેક્ટ્રોનના સતત રવાહને કરંટ કહવેામા ંઆવે છે. જે 
નવદ્યતુ વાયર અને શક્ક્ટ્તઓ દ્વારા વહ ે છે તે કરંટ છે, 

ઇલેક્ટ્રોનનક્ટ્સ વ્તઓુ, લાઇટ બલ્બથી લઈને ટેખલનવઝન 
સધુી બધામંા ંવહ ેછે.  
પોઝીટીવ ચાર્જડ કરેલ રોટોન નીગેટીવ ચાર્જડ 

ઇલેક્ટ્રોનને આકનર્ષિત કરે છે અને આકૃનત 1.1 મા ંબતાવ્યા 
રમાણેનુ ંઅણ ુમાળખુ ંધરાવે છે.                                     આકૃનત 1.1 : અણ ુરચના 

 

કંડક્ટ્ટર અને ઇન્સ્યલેુટર 

 

પદાથભનુ ંબે રીતે વગીકરણ કરવામા ંઆવે છે: ઇન્સ્યલુેટર અને કંડક્ટ્ટર. વગીકરણનો આધાર એની ર્ૌનતક 
ગણુધમભ કે જે રેનસ્ટીનવટી(રનતરોધકતા)  કહવેાય છે એના પર હોય છે. ઇન્સ્યલુેટરમા ંઇલેન્ક્ટ્રક ચાર્જ એની 
હાઇ રેનસ્ટીનવટી(રનતરોધકતા) ના કારણે એક અણમુાથંી બીજા અણમુા ંમકુ્ટ્તપણ ેનથી વહતેા. જ્યારે  

કંડક્ટ્ટરમા ંઇલેન્ક્ટ્રક ચાર્જ મકુ્ટ્તપણ ેવહી શકે છે એની નીચી રેનસ્ટીનવટી(રનતરોધકતા) ના કારણે. આ 
ચાર્જનો રવાહ એટલ ેઇલેન્ક્ટ્રક કરંટ.  

 
આકૃનત 1.2: વાયરમા ંઅણઓુ, ઇલેક્ટ્રોનનુ ંએક અણમુાથંી બીજા અણમુા ંથત ુ ંપડરવહન દેખાડે છે. 
કંડક્ટ્ટર  

એવુ ંમડટડરયલ કે જેમા ંઇલકે્ટ્રોનસને ઢીલાશથી પકડેલુ ંહોય અને ઇલકે્ટ્રોનસ સરળતાથી હલી શકે, એન ે

કંડકટર (વાહક) કહ ેછે, જેમ કે, કોપર, એલ્યનુમનનયમ અને ્ટીલ એ સારા ઇલેન્ક્ટ્રક કંડકટર (વાહક) છે.  
ઇન્સ્યલુેટર 

એવુ ંમડટડરયલ કે જેમા ંઇલેક્ટ્રોનસને ખબૂ ચુ્ તપણે પકડેલુ ં હોય અને 
ઇલેક્ટ્રોનસ સરળતાથી હલી ના શકે, એને ઇન્સ્યલુેટર કહ ે છે, જેમ કે, 

રલબર, ્લાન્્ટક, કાપડ, ગ્લાસ અને સકૂી હવા એ સારા ઇન્સ્યલુેટર છે, 

કારણકે આ બધાનુ ંરેનસ્ટન્સસ(અવરોધ)   ખબૂ જ ઉચ્ચ છે. 
આકૃનત 1.3: વાયરમા ંકંડકટર (વાહક) અને ઇન્સ્યલુેટર 

 

(3) 

  



કંડકટર (વાહક)નો ઉપયોગ વાયર વડે ઇલેન્ક્ટ્રક કરંટ લઈ જવામા ં કરવામા ંઆવે છે. ઇન્સ્યલુેટરનો 
ઉપયોગ વાયર ના કોડટિંગ માટે કરવામા ંઆવે છે આકૃનત 1.3 મા ંબતાવ્યા રમાણે. આ વાયર મળૂ કોપર 
કે જે કંડકટર (વાહક) છે અને કોડટિંગ પોખલઇનથખલન કે જે ઇન્સ્યલુેટર છે એનો બનેલો હોય છે. કોપર એ 

કરંટને વાયરમા ંવહવેા દે છે જ્યારે   પોખલઇનથખલન એ કરંટના વહનને રેનસ્ટ કરે છે. 
નવદ્યતુ માત્રા ( ઇલેન્ક્ટ્રકલ ક્ટ્વોન્ન્સટટીસ)  

 

ઇલેન્ક્ટ્રકલ અન ેઇલેક્ટ્રોનનક્ટ્સના ત્રણ પાયાના ખબન્લ્ડિંગ લલોકસ છે, કરંટ, વોલ્ટેજ 
અને રેનસ્ટન્સસ. એમને ઇલેન્ક્ટ્રકલ ક્ટ્વોન્ન્સટટીસ કહવેાય છે.  

આકૃનત 1.4: વૉલ્ટેજ સોસભ અને અવરોધકમાથંી બનેલી સામાન્સય ઇલને્ક્ટ્રક સડકિટ 

 

વૉલ્ટેજ 

કરંટ = ચાર્જનુ ંવહન  

વૉલ્ટેજ એ બ ેપોઈન્સટ વચ્ચનેો સરં્નવત તફાવત છે. વૉલ્ટેજ એ એક કૂલોમ્પબ ચાર્જને એક પોઈન્સટ થી બીજા 

પોઈન્સટ પહોંચાડવા માટે જરૂરી કાયભશક્ક્ટ્તની માત્રા પણ છે. ગાખણનતક રીતે તે V 

= W/Q લખી શકાય છે, જેમા ં‘V’ એટલે વૉલ્ટેજ, ‘W’ એટલે જૌલેમા ંચાલતુ ંકામ 
અને ‘Q’ કૂલોમ્પબમા ંરહલેો ચાર્જ.  
આકૃનત 1.5: ક્રોસ સેક્ટ્શન “A” ના ચાર્જનુ ંવહન  

વૉલ્ટેજનુ ંરમાણ વોલ્ટ અથવા એક કૂલોમ્પબ દીઠ્ જ્યલુ્સમા ંમાપવામા ંઆવે છે. વોલ્ટેજનુ ંરતીકાત્મક 

રનતનનનધત્વ ‘V’' અથવા 'V' છે. 
 

વીજ રવાહ (ઇલેન્ક્ટ્રક કરંટ)  
 આ વાહક માધ્યમ (કંડન્ક્ટ્ટવ મીડડયમ) દ્વારા થતી ઇલેન્ક્ટ્રક 
ચાર્જની ડહલચાલ છે. સમીકરણ દ્વારા, ઇલેન્ક્ટ્રક કરંટ ‘I’ ને આ 
રીતે વ્યાખ્યાનયત કરેલ છે, I = ΔQ / ΔT જ્યા,ં ‘Q’ ચાર્જનો જથ્થો 
છે જે નનધાભડરત જગ્યાએથી નનધાભડરત સમયે (જ્યા ંસમય એટલે 
‘T’ ) પસાર થાય છે. કરંટની એસઆઇ  
આકૃનત 1.6: કંડકટર (વાહક)મા ંઇલકે્ટ્રોનસનુ ંવહન 

યનુનટ એક્મ્પપઅર (A) છે. જેનુ ંનામ ફે્રન્સચ ર્ૌનતકશાસ્ત્રી આંર-ેમેરી એમ્પર ે(1775 - 1836) ના નામ પરથી 
પડયુ ંછે. ત્યારથી, I = ΔQ / ΔT, આપણ ેજોઈએ છીએ કે એમ્પપીયર એક કૂલમ્પબ રનત સેકંડ છે, 1A = 1C /S. 

વીજળીને ચાર્જ ના રવાહ વહન કરવા કંડન્ક્ટ્ટવ મીડડયમની જરૂર પડે છે જેન ેકંડકટર (વાહક) કહ ેછે. આ 

સામગ્રીની ચાર્જ કરવાની ક્ષમતાને નવદ્યતુ વાહકતા (ઇલેન્ક્ટ્રક કંડકટન્સસ) કહવેામા ંઆવે છે. કંડકટન્સસનો  
એસઆઇ યનુનટ નસમેન્સસ (S) છે. 
 

રેનસ્ટન્સસ(અવરોધ)    
તે ઇલેક્ટ્રોનસના રવાહ ન ેરેનસ્ટ કરે છે અને તેથી જ ઇલેન્ક્ટ્રક કરંટ સડકિટમા ંજ રહ ેછે. કાલ્પનનક રૂપે, 
રેનસ્ટન્સસ(અવરોધ)   એ ઇલેન્ક્ટ્રક કરંટના રવાહને રોકે છે. જે વ્ત ુઅને માધ્યમનુ ં  ઉચ્ચ ઇલેન્ક્ટ્રક 
રેનસ્ટંટ હોય એને અવરોધક કહવેાય છે.  
(4) 

  



રેનસ્ટંસને ‘R’ નસમ્પબલ (રતીક) દ્વારા રજૂ થાય છે. ઇલેન્ક્ટ્રક રેનસ્ટન્સસની એસઆઇ 
યનુનટ ને ઓમ(OHM) (Ω) છે.  
 

સડકિટમા ંકરંટ અને વૉલ્ટેજ ને કઈ રીતે માપવુ ંએ સમજવા, તમને સડકિટ કઈ રીતે 
કામ કરે છે અને એના ઇલેન્ક્ટ્રક મેસરમેન્સટ કઈ રીતે જોડાયેલા છે  એની સામાન્સય 
સમજણ હોવી જરૂરી છે. ઇલને્ક્ટ્રક સડકિટ એવા નેટવકભ નો રકાર છે જેમા ંબધં લપૂ 
આવેલા છે, જેમા ંકરંટ જે પાછો જવાનો ર્તો છે. સામાન્સય સડકિટમા ંવૉલ્ટેજ સોસભ  

આકૃનત 1.7: (A) અને (B) અવરોધક અને એનો નસમ્પબલ બનેં બતાવે છે.  
 

 અને અવરોધક હોય છે. OHMના નનયમ મજુબ, ઇલેન્ક્ટ્રક કરંટ ‘I’ અથવા ચાર્જની હલચલ જે મોટા ર્ાગના 
પદાથોમાથંી પસાર થાય છે એ વૉલ્ટેજ ‘V’ આ્યો હોય એના સીધા રમાણમા ંહોય છે. એવી ઇલેન્ક્ટ્રક ગણુધમભ કે જે 
કરંટ ને રોકે છે અવરોધે છે એને રેનસ્ટન્સસ(અવરોધ)   (R)કહ ેછે. સબ્ટન્સસમા ંફરતા ચાર્જનુ ંઅણ ુઅને પરમાણ ુ

સાથેનુ ંઅથડામણ ઉજાભને સબ્ટન્સસમા ં્થાનાતંરીત કરે છે અને કરંટ ને રોકે છે. રેનસ્ટન્સસ(અવરોધ)   એ કરંટ ને 
નવપરીત રમાણસર છે. એટલે OHMના નનયમ ને આ રીતે લખી શકાય, I=V/R જ્યા ં I એટલે એમ્પપીયરમા ંકંડકટર 
(વાહક)માથંી પસાર થતો કરંટ. V એટલે કંડકટર (વાહક)ની અંદરનો વૉલ્ટસ(V)મા ંમાપવામા ંઆવતો સરં્નવત 
તફાવત અને ‘R’ એટલે ઓહમ(Ω)મા ંમાપવામા ંઆવતો કંડકટર (વાહક)નો રેનસ્ટન્સસ. વધ ુસારી રીતે કહીએ તો, 
ઓહમ(Ω)નો નનયમ કહ ેછે કે, ‘R’ નો સબંધં એકધારો/સતત છે, કરંટથી ્વતતં્ર. આ સમીકરણનો ઉપયોગ કરીને 

આપણે કોઈ પણ સડકિટમા ંરહલેા કરંટ, વૉલ્ટેજ અને રેનસ્ટન્સસની ગણતરી 
કરી શકીએ છીએ.  
ઉદાહરણ તરીકે, જો આપણી પાસે 1.5 V બેટરી હોય જે બધં સડકિટ 
વાળા લાઇટ બલ્બ કે જેનુ ંરેનસ્ટન્સસ(અવરોધ)   5 ઓહમ(Ω) છે 
સાથે જોડાયેલી હોય, એ સડકિટમા ંવહતેો કરંટ જાણવો હોય, તો, આ 
શોધવા માટે આપણે આપણી પાસ ે રહલેી ડકિંમતો ઓહમના 
સમીકરણમા ં મકૂીશુ,ં ઓહમનો નનયમ: I = 1.5 V / 5Ω  I = .3 

એમ્પપીયર. જો આપણન ેકરંટ અને રેનસ્ટન્સસ(અવરોધ)   ખબર 
હોય તો આપણે એન ેઓહમના નનયમ ના સમીકરણને યોગ્ય રીતે 
ફેરવીને V = IR સરળતાથી વૉલ્ટેજ નક્કી કરી શકીએ.  
આકૃનત 1.8: ઇલેન્ક્ટ્રકલ અને ઇલેક્ટ્રોનનક્ટ્સમા ંવપરાતા જુદા જુદા 
રકારના કોમ્પપોનન્સટસ (ર્ાગો) (ર્ાગો) 
 

ઘટકો - સડક્રય અને નનન્ષક્રય ( કોમ્પપોનન્સટ - ઍન્ક્ટ્ટવ અને પેનસવ)  

ઇલેક્ટ્રોનનક સડકિટ નવનવધ ઘટકોથી બનેલુ ં છે. ઇલેક્ટ્રોનનક 
કોમ્પપોનન્સટમા ં  સામાન્સય રીતે બે અથવા વધ ુ લીડ હોય છે, જેન ે
આપણ ેPCB મા ં ડફટ કરી શકીએ છીએ વાપરવાલાયક ઇલેન્ક્ટ્રક 
સડકિટ બનાવવા માટે. 

 

આકૃનત 1.8: ઇલેન્ક્ટ્રકલ અને ઇલેક્ટ્રોનનક્ટ્સમા ંવપરાતા જુદા જુદા રકારના કોમ્પપોનન્સટસ (ર્ાગો)  

(5) 

  



ઈલેક્ટ્રોનનક કોમ્પપોનન્સટસને મખુ્યત્વે બ ેર્ાગમા ં નવર્ાર્જજત કરવામા ંઆવ ે છે ---- ઍન્ક્ટ્ટવ અને પેનસવ 
કોમ્પપોનન્સટસ.  
 

ઍન્ક્ટ્ટવ કોમ્પપોનન્સટસ 

 

આ વૉલ્ટેજ અથવા કરંટના રૂપે ઉજાભ ઉત્પન કરે છે. અન ેઆ કોમ્પપોનન્સટસની 
કામગીરી માટે બાહ્ય સ્ત્રોત જરૂરી છે. એન્ક્ટ્ટવ કોમ્પપોનન્સટસ (ર્ાગો)પાસ ે

એનાલોગ ઈલેક્ટ્રોનનક ડફલ્ટર છે જે નસગ્નલને નવ્તતૃ કરવાની ક્ષમતા અથવા 
શક્ક્ટ્તલાર્ પાવર ગેન પેદા કરે છે. આકૃનત 1.9(A) મા ંબતાવ્યા મજુબ ઍન્ક્ટ્ટવ 
કોમ્પપોનન્સટસના ઉદાહરણ છે,  ડાયોડ, રાખંઝ્ટર:  

 

આકૃનત 1.9. (A) ઍન્ક્ટ્ટવ કોમ્પપોનન્સટસ (ર્ાગો) 
 

પેનસવ કોમ્પપોનન્સટસ (ર્ાગો) 
 

આ વૉલ્ટેજ કે કરંટના રૂપ મા ંઉજાભ ઉત્પન નથી કરતા.ં આને ચાલવા બાહ્ય ઉજાભની જરૂડરયાત નથી પડતી. 
એ પોતાની ઉજાભ જાતે ઉત્પન કરી શકતા નથી અને AC સડકિટમાથંી મળતા પાવર પર નનર્ભર રહ ેછે. પેનસવ 
કોમ્પપોનન્સટસના ઉદાહરણ છે, રેનસ્ટસભ, કેપેનસટસભ, ઇન્સડક્ટ્ટસભ, સેન્સસસભ, અને રાન્સસડયસુર આકૃનત 1.9 (B) મા ં
બતાવ્યા મજુબ: 

ઍન્ક્ટ્ટવ કોમ્પપોનન્સટસ 

 એન્ક્ટ્ટવ કોમ્પપોનન્સટસ (ર્ાગો) બનાવવામા ંવપરાત ુ ંમળૂભતૂ ઘટક છે 
સેમીકંડકટર (વાહક). ચલો, આપણે સેમીકંડકટર (વાહક)ને પાયાથી 
સમજી લઈએ. 
 

આકૃનત 1.9 (B) પેનસવ કોમ્પપોનન્સટસ (ર્ાગો) 
સેમીકંડકટર (વાહક) 
આ એવા પદાથો છે જેની કંડન્ક્ટ્ટનવટી કંડકટર (વાહક) અને ઇન્સ્યલુેટર ની વચ્ચેની છે. ઈલકે્ટ્રોનનક 
ઉપકરણો સેમીકંડકટર (વાહક) સામગ્રીથી બનેલા હોય છે. સેમીકંડકટર (વાહક) ઉદ્યોગમા,ં નસખલકોન અન ે
જમભનીયમનો ઉપયોગ થાય છે. સેમીકંડકટર (વાહક) બે રકારના હોય છે, જે નીચે મજુબ છે :  
 

આંતડરક ( શદુ્ધ) (ઈન્સટરીનસીક, ્યોર)  

આ સેમીકંડકટર (વાહક)નુ ંશદુ્ધ ્વરૂપ છે. અડહયા ં‘શદુ્ધ’ નો અથભ થાય છે કે આ સમેીકંડકટર (વાહક)મા ં
કોઈ પણ રકારનો  અશદુ્ધ અણ ુનથી.  
બાહ્ય ( અશદુ્ધ) (એક્ટ્્ટરીનસીક, ઇમ્યોર)  

આ સેમીકંડકટર (વાહક)નુ ંઅશદુ્ધ ્વરૂપ છે. જ્યારે અશદુ્ધ અણનેુ શદુ્ધ (આંતડરક) ્વરૂપના સેમીકંડકટર 
(વાહક)મા ંર્ેળવવામા ંઆવે છે, ત્યારે આ સમેીકંડકટર (વાહક), બાહ્ય સેમીકંડકટર (વાહક) કહવેાય છે. 
બાહ્ય સેમીકંડકટર (વાહક)ને અશદુ્ધ સેમીકંડકટર (વાહક) પણ કહ ેછે.  
(6)  
  



P- ટાયપ સેમીકંડકટર (વાહક) : જ્યારે પેન્સટાવેલેન્સટ અશદુ્ધતા અણનેુ ઉમેરવામા ંઆવે છે, ત્યારે બાહ્ય સેમીકંડકટર 
(વાહક) બને છે એને P- ટાયપ સેમીકંડકટર (વાહક) કહ ેછે.  
 

N - ટાયપ સેમીકંડકટર (વાહક) : જ્યારે રાયવેલેન્સટ અશદુ્ધતા અણનેુ ઉમેરવામા ંઆવે છે, ત્યારે બાહ્ય સેમીકંડકટર 
(વાહક) બને છે એને 

N - ટાયપ સેમીકંડકટર (વાહક) કહ ેછે.  
 

ડાયોડ 

 

તે ઈલેક્ટ્રોનનક ઉપકરણ છે જે કરંટને સડકિટમા ંસરળતાથી રવાડહત થવા દે છે. ડાયોડનુ ંસવભ સામાન્સય ્વરૂપ છે, પી. 
એન. જકં્ટ્શન ડાયોડ, જે બે સેનમકંડક્ટ્ટર કે જે પી ટાયપ સેનમકંડક્ટ્ટર અને એન ટાયપ સેનમકંડક્ટ્ટરને ર્ેગા કરીને એક 
નવુ ંકોમ્પપોનન્સટ તૈયાર થાય છે જેને ડાયોડ કહ ેછે. ડાયોડ અને અને એના નસમ્પબલ આકૃનત 1.10 (A) અને (B) મા ં
બતાવ્યા છે, આ ડાયોડમા ંનસલ્વર ડરિંગ કેથોડને રજૂ કરે છે.  

 

એનોડ અને કેથોડ  

ડાયોડ માત્ર એક જ ડદશામા ંકરંટને પસાર કરે છે એટલે એને યનુનડેરેક્ટ્શનલ તરીકે 

પણ ઓડખાય છે. P બાજુને એનોડ અને N બાજુને કેથોડ કહવેાય છે. જ્યારે કોઈ 
પી.એન જકં્ટ્શન ડાયોડના એનોડ અને કેથોડ કોઈ બાહ્ય વૉલ્ટેજ સોસભથી જોડાયેલા 
હોય છે, જેમ કે, કોઈ બેટરીના પોર્જજડટવ એન્સડ સાથે કેનોડ અને નેગેડટવ એન્સડ સાથે 
કેનોડ, ત્યારે ડાયોડ ફોરવડભ બાયઝ્ડ છે અથવા  ડાયોડ એ બધં ક્્વચ જેવ ુકામ કરશે 

( જેને ચાલ ુકરી શકાશે). ફોરવડભ બાયઝડ પડરક્્થનતમા ંડાયોડ પોતાનામાથંી કરંટ 
પસાર કરશે.  
 

 

આકૃનત 1.10: (A) ડાયોડ (B) ડાયોડ નસમ્પબલ (રતીક)  
 

 

જ્યારે ડાયોડની P- સાઇડ, બેટરીના નેગેડટવ ટનમિનલ સાથે જોડાયેલ હશે, અને N- સાઇડ, બેટરીના પોર્જજડટવ ટનમિનલ 
સાથે જોડાયેલ હશે ત્યારે ડાયોડ ડરવસભ બાયઝડ છે અથવા ડાયોડ ઓપન ક્્વચ નુ ંકામ કરશે ( જેને બધં કરી 

શકાશે). ડરવસભ બાયઝડ પડરક્્થનતમા ં ડાયોડ 

પોતાનામાથંી કરંટ પસાર કરશે નહીં.  
ડાયોડને ફોરવડભ બાયઝડ કે પછી ડરવસભ બાયઝડ બનેં 
રીતે જોડી શકાય છે. આકૃનત 1.11 (A) અને (B) મા ં
બતાવ્યા મજુબ:  
 

ઘણા બધા ંરકારના ડાયોડ હોય છે જેમ કે, આવેલાચં 
ડાયોડ, ક્રીસટલ ડાયોડ, લાઇટ એનમડટિંગ ડાયોડ ( LED ), 

ફોટો ડાયોડ, વેરાકટોર ડાયોડ, અને ઝેનર ડાયોડ.  
 

આકૃનત 1.11: (A) ફોરવડભ બાયસ સાથે જોડાયેલુ ંડાયોડ  

(B) ડરવસભ બાયસ સાથે જોડાયેલુ ંડાયોડ અવરોધ   
 

(7) 

 

  



રાખંઝ્ટર 

આ એક એન્ક્ટ્ટવ સેનમકંડક્ટ્ટર 
ડડવાઇસ છે, બે પી.એન.જકંશન છે 
જે ઇલેન્ક્ટ્રક કરંટ અને વૉલ્ટેજને 
નવ્તતૃ કરે છે. આ ત્રણ ્તરનુ ં
સેમીકંડકટર (વાહક) ડડવાઇસ છે. 
આ ત્રણ ્તરોમા ં ત્રણ ટનમિનલ્સ 
હોય છે. ઉત્સર્જક (એમીટર), 

આધાર (બેઝ) અને કલેકટર. 
આમા ંબે જકં્ટ્શન છે, જ્યા ંબે ્તરો 
એક બીજાને ્પશભ કરે છે એને 
જકં્ટ્શન કહવેાય છે. જ્યા ંએમીટર 
અને બેઝ લેયર એક બીજાને ્ પશભ 
કરે છે એને એમીટર બેઝ (EB) 

કહવેાય છે. અને જ્યા ંકલેક્ટ્ટર અને બેઝ લેયર ્પશભ કરે છે એ જકં્ટ્શન ને કલેક્ટ્ટર બેઝ (CB ) કહવેાય છે.  
 

રાખંઝ્ટર ને સમજવા માટે આપણે આપણા ંઘરના પાણીના સ્લાય થકી સમજી લઈએ, જે પાણીની ટાકંી હોય છે 
ઘરના ધાબા પર એને આપણે એમીટર સમજીએ, જે ચાર્જના વહન કાયભ મા ંઉપયોગી છે,કે જે, સેમીકંડકટર (વાહક)મા ં
રહલેા ઇલેક્ટ્રોન અને નછરો છે. નીચે જે નળ હોય છે એ રાખંઝ્ટરના બેઝ જેવો છે, જેમ નળ એ પાણીના વહનને 
નનયનંત્રત કરે છે એ જ રીતે બેઝ એ ચાર્જના વહનને નનયનંત્રત કરે છ, જે રીતે આપણે કોઈ વાસણમા ં ટાકંીમાથંી નળ 
વડે આવતુ ંપાણી ર્રીએ, એ જ રીતે રાખંઝ્ટરનુ ંકલેક્ટ્ટર એ એમીટરમાથંી આવતા ચાર્જના વહન ને કલેક્ટ્ટ કરે છે.  
 

બીજેટી ટનમિનલ્સની ઓળખ 

 

રાખંઝ્ટરને એ રીતે રાખો કે સમતલ સપાટી તમારી બાજુ આવે. આકૃનત 1.13 (A) મા ંબતાવ્યા રમાણે 
 

 બાયપોલર જકંશન રાન્ન્સઝ્ટરમા ંત્રણ ટનમિનલ્સ હોય છે, જેમના નામ  

છે ----- 
1. એમીટર (E) 

2. બેઝ (B) 

3. કલેકટર © 

 

(8) 

  



 

 
આકૃનત 1.13: (A) બાયપોલર જકં્ટ્શન રાન્ન્સઝ્ટર                   આકૃનત 1.14:  બાયપોલર જકં્ટ્શન રાન્ન્સઝ્ટરના ઈબી અને  

(B) BJT નુ ંનસમ્પબલ (રતીક)                        સીબી જકં્ટ્શન  

 

 

બાયપોલર જકંશન રાન્ન્સઝ્ટર (BJT) અને એના નસમ્પબલ (રતીક) આકૃનત 1.13 (A) અને (B) મા ંઆ્યા છે. આકૃનત 
1.14 મા ંબીજેટી જકં્ટ્શન નવરે્ષ નવગતવાર માડહતી આપી છે. 
 

પેનસવ કોમ્પપોનન્સટસ (ર્ાગો) 
 

અવરોધક  

 

આ કોઈ પણ ઇલેન્ક્ટ્રક સડકિટનુ ંપાયાનુ ંકોમ્પપોનેંટ છે, જે સડકિટમા ં
રહલેા વૉલ્ટેજ અને કરંટની ગણતરી માટે વપરાય છે. આ 
ઇલેક્ટ્રોનસની હલચલનો નવરોધ કરે છે અથવા આ સડકિટમા ંરહલેી  
કરંટની માત્રાને નનયનંત્રત કરે છે. આ નવરોધાર્ાસ એ અવરોધ  
તરીકે ઓળખાય છે. અવરોધ ની માપણી ઓહમ(Ω)મા ંથાય છે.  

આકૃનત 1.15 4-બેન્સડ અને 5-બેન્સડ કલર કોડેડ અવરોધક 

 

અવરોધક પર રહલેા રંગીન પટ્ટાઓ અવરોધ ની ડકમતં 
સમજાવે છે. 4- બેન્સડ, 5- બેન્સડ, 6- બેન્સડ એવા જુદા જુદા જાતના 
અવરોધક આવે છે.  
આકૃનત 1.15 મા ંબતાવ્યા મજુબ 4-બેન્સડ અવરોધકમા ંપહલો 
અને બીજો બેન્સડ એ અવરોધકની આંકડાકીય માડહતી પરૂી 
પાડે છે, ત્રીજો બેન્સડ એ દસના ંપાવરમા ંદશાભવાતો ગણુાકં છે, 

અને ચોથો બેન્સડ એ સહનશીલતા ્તર બતાવે છે. 5 બેન્સડ 
અવરોધકમા ંપેહલા 3 બેન્સડ નોંધપાત્ર અંકો બતાવે છે, ચોથો 
બેન્સડ એ ગણુાકં બતાવે છે, અને પાચંમો સહનશીલતા બતાવે 
છે.  
 

કલર કોડેડ  અવરોધકના દરેક કલરની એક નનધાભડરત ડકમત હોય છે, કલર કોડ ્કીમ ટેબલ 1.1 મા ંબતાવ્યા મજુબ.  
ટોલરેન્સસ એ અવરોધકની ઉપર અને નીચેની ડકમત બતાવે છે. ટેબલ 1.2 મા ંબતાવ્યા મજુબ ઉદાહરણ થી 100Ω 

નુ ંઅવરોધક સમજીએ.  
ટેબલ 1.2 મા ંદશાભવેલ અવરોધકના રેનસ્ટન્સસની ગણતરી આ મજુબ છે, અવરોધકનુ ં  રેનસ્ટન્સસ(અવરોધ)   એ 
પેહલા બેન્સડની ડકમત, પછી બીજા બેન્સડની ડકમત પછી ટેબલ 1.1 મા ંજે કલર કોડે નબંર આ્યા છે એટલા શનૂ્સય અને 
ફોથભ બેન્સડ એ ટોલરેન્સસ ડકિંમત બતાવે છે.  
(9) 

 



ટેબલ 1.2 ટોલરન્સસ મલૂ્ય 

 

ટોલરન્સસ રંગ અવરોધકનુ ંકહલે ુ ં
મલૂ્ય 

કરી શકાય તેટલુ ં
મહત્તમ મલૂ્ય 

કરી શકાય તેટલુ ં
ન્સયનૂત્તમ મલૂ્ય 

 
 

ઉદાહરણ તરીકે, 4 બેન્સડ અવરોધક જેમા ં કલર છે પીળો/યેલ્લો , જાંબલી/વાયોલેટ , નારંગી/ઓરેંજ , અને 
સોનેરી/ગોલ્ડ એની ગણતરી આ મજુબ થશે. પીળો/યેલ્લો= 4, જાંબલી/વાયોલેટ = 7, નારંગી/ઓરેંજ =3 શનૂ્સય, 

અને સોનેરી/ગોલ્ડ= 5% ટોલરેન્સસ, રેનસ્ટન્સસ(અવરોધ)   = 47000 Ω ( અથવા 47 KΩ), 5% ટોલરેન્સસ.  
 

ઓહમસ ના નનયમ મજુબ, પાવરની ગણતરી વૉલ્ટેજ અને રેનસ્ટન્સસના ગણુાકારથી થાય છે.  
 

રવનૃત કામ:- કલર કોડની મદદથી અવરોધકસની ડકમત શોધો.  
 

 
 

A ) કથ્થાઇ/ભખૂરો, કાળો, પીળો, પીળો  
B) પીળો, જાંબલી, લાલ, પીળો  
C ) લાલ, પીળો, કથ્થાઇ/ભખૂરો, પીળો  
 

(10) 

 

  



આલ્ફાન્સયમેૂડરકલી કોડેડ ( સરફેસ માઉન્સટેડ) અવરોધક 

 

આ લબંચોરસ હોય છે. આકૃનત 1.16 મા ંબતાવ્યા મજુબ. એમ લીડ હોય છે, જે અવરોધકમાથંી બહાર નીકળે છે, આ 
લીડનો ઉપયોગ નરિંટેડ સડકિટ બોડભ (PCB) પર અવરોધકને માઉન્સટીગ કરવા માટે થાય છે. ઘણા સરફેસ માઉન્સટ 
અવરોધક, અવરોધકની નીચેની બાજુએ ્લેટ્સનો ઉપયોગ કરે છે.  

 

 

 

 

 

 

 

 

આકૃનત 1.16: સરફેસ માઉન્સટ અવરોધક     આકૃનત 1.17 એ ચોક્કસ અવરોધક 

પેહલા બે કે ત્રણ નબંર જે સરફેસ માઉન્સટ અવરોધક પર લખ્યા હોય છે એ મહત્વના અંક અને છેલ્લો નબંર એ કેટલા 
શનૂ્સય હોય એ દશાભવે છે. ઉદાહરણ તરીકે, આકૃનત 1.16 મા ંબતાવ્યા મજુબ, અવરોધક પર લખેલુ ં1252 દશાભવે છે 
12500 ઓહમસ. અને ટોલરેન્સસ વેલ્ય ુજાણવા માટે કોડમા ં છેલ્લે આપેલો આલ્ફાબેટ જોવાનો. આ છેલ્લે આપલ 
આલ્ફાબેટને ટોલરેન્સસ સાથે સરખાવો. કુલ બે રકારના અવરોધક હોય છે - ડફક્ટ્્ડ અવરોધક અને વેડરયેબલ 
અવરોધક.  
 

ડફક્ટ્્ડ અવરોધક  

 

જે નસરાનમકથી બનેલા હોય છે અને નળાકાર હોય છે અને જેની રેનસ્ટન્સસ(અવરોધ)   ડકમત નક્કી હોય છે એને 
ડફક્ટ્્ડ અવરોધક કહવેાય છે. આમા ંરેનસન્્ટવ તત્વ એ કાબભન ડફલ્મ, નથક ડફલ્મ અથવા વોન્સડ વાયર એખલમેંટ હોય 
છે.  
ડફક્ટ્્ડ અવરોધકના ગણુધમો એ કઈ રકારના  ડફક્ટ્્ડ અવરોધક નો ઉપયોગ કરીએ છે એના ઉપર છે.  
અવરોધક બનાવવા કઈ રકારની વ્તઓુનો ઉપયોગ થયો છે એના આધારે એના આધારે એના રકાર આ રમાણે 
છે --- કાબભન કોમ્પપોનસસન, કાબભન પાઈલ, કાબભન ડફલ્મ, મેટલ ડફલ્મ, મેટલ ઓક્ટ્સાઇડ ડફલ્મ.  
 

(I) કાબભન કોમ્પપોનસસન એ કાબભન કલે કે જેની આસપાસ ્લાન્્ટક કોડટિંગ હોયએ એનાથી બને છે.  
 

(II) કાબભન પાઈલ એ કાબભન ડડસક્ટ્સને સકુંખચત કરીને એક પર એક એમ  બે મેટલના માળખા વચ્ચે ગોઠ્વવામા ં
આવે છે.  
 

(III) કાબભન ડફલ્મને ઇન્સ્યલુેટીંગ સબ્રેટમા ંજમા કરી એને પાતળા રેનસન્્ટવ પાથમા ંકાપવામા ંઆવે છે.   
 

(IV) મેટલ ડફલ્મ એ નળાકાર હોય છે અને એ નનકલ ક્રોનમયમથી કોટેડ હોય છે.  
 

(V) મેટલ ઓક્ટ્સાઇડ ડફલ્મ એ ટીન ઓક્ટ્સાઇડથી બનેલી હોય છે.  
 

ઉદાહરણ તરીકે, એક કાબભન ડફલ્મ અવરોધકમા ં 5% ટોલરેન્સસ હોય છે, પાવર રેડટિંગ 0.125W -2W, ટેમ્પપરેચર 
કોઈફીસીયન્સટ 250-450 PPM/K.  

(11)  

 

  



એક મેટલ ડફલ્મ અવરોધકમા ં1% ટોલરેન્સસ, 0.1-5W નુ ંપાવર રેડટિંગ અને 10-250 PPM/K ટેમ્પપરેચર કોઈફીસીએન્સટ 
હોય છે.  
 

વેડરયેબલ અવરોધક 

 

આકૃનત 1.17: (B) વેડરયેબલ અવરોધક 

 

આ એવા અવરોધક છે જેની રેનસ્ટંસ વેલ્ય ુબદલી શકાય છે. એમને ત્રણ ટનમિનલ્સ હોય છે, જેમાથંી બે ટનમિનલ્સ એ 
રેકના અંતની સાથે અને ત્રીજી ટનમિનલ એ વાયપર સાથે જોડાયેલી હોય છે. વાઇપરની ગનત રેનસ્ટન્સસ(અવરોધ)   
ને ઓછ-ંવધારે કરવામા ંમદદરૂપ થાય છે. પોટેનસીઓ મીટર, ડરઓ્ટેટ, અને નત્રમપોટ આ વેડરએબલ અવરોધક છે.  
 

કેપેનસટર 

 

આ પેનસવ ઈલેક્ટ્રોનનક કોમ્પપોનન્સટ છે જે ઇલેન્ક્ટ્રક ચાર્જનો સગં્રહ કરવાના ઉપયોગમા ંઆવે છે. કેપેનસટન્સસના માપવાના 
રમાણને ફરદ (F) કહ ેછે. કેપેનસટરમા,ં ઉજાભ એ ઇલેન્ક્ટ્રક ફીલ્ડના રૂપમા ંસગં્રડહત છે. આમા ંબે સમાતંર ્લેટ્સ હોય 
છે અને આ સમાતંર ્લેટ્સની વચ્ચે ઉજાભનો સગં્રહ થાય છે. આમા ંપણ કલર બેન્સડ હોય છે એની ડકમત દશાભવવા. 

પેહલેા ંબે બેન્સડ એ પેહલા અને બીજા અંક દશાભવે છે જ્યારે ત્રીજો બેન્સડ એ ગણુાકં દશાભવે છે. કેપેનસટરને ના 
નસમ્પબલ (રતીક)ખચન્સહથી દશાભવામા ંઆવે છે.  
 

કેપેનસટરનુ ંકેપેટીસન્સસ એ ખરા કેપેનસટન્સસ થી -20% થી લેને +80% સધુી જુદંુ પડે છે.  
કેપેનસટરના પડરમાણો મહત્તમ વૉલ્ટેજ, કેપેનસટન્સસ, અને ટોલરેન્સસ છે. મહત્તમ વૉલ્ટેજ એ કેપેનસટરના મહત્તમ વૉલ્ટેજ 
વેલ્યનુુ ંસચૂન કરે છે. આકૃનત 1.18 કેપેનસટરમા ંદશાભવેલ પડરમાણો બતાવે છે.  

 

આકૃનત 1.18: કેપેનસટરમા ંદશાભવેલ કેપેનસટન્સસ વેલ્ય ુ4700 માઇક્રો ફરદ અને મહત્તમ વૉલ્ટેજ વેલ્ય ુ10V. 

 

કેપેનસટરમા ંકેપેનસટન્સસ અને વૉલ્ટેજની વેલ્ય ુખચન્ન્સહત કરેલ છે.  સમીકરણ ની મદદથી તમે ચાર્જની ડકિંમતની ગણતરી 
કરી શકો છો, સમીકરણ , Q = C X V જ્યા,ં Q = ચાર્જ (કૂલોમ્પબમા)ં C = કેપેનસટન્સસ (ફરદમા)ં V = વૉલ્ટેજ (વૉલ્ટમા)ં 
 

કેપેનસટરના રકારો 
ઘણા બધા ંરકારના કેપેનસટસભ હોય છે, ્લેટ્સ અને કેપેનસટરની વચ્ચે વપરાતા પદાથભથી એનો રકાર નક્કી થાય છે. 
જેમકે નસરાનમક કેપેનસટસભ, ડફલ્મ પાવર કેપેનસટસભ, ઇલેક્ટ્રોલીટીક કેપેનસટસભ, અને વેડરયેબલ કેપેનસટસભ, વગેરે.  
નસરાનમક કેપેનસટસભ: આ નસરાનમક અને મેટલથી બનેલા હોય છે. જ્યા ંમેટલ એલેક્ટ્રોડનુ ંકામ કરે છે અને નસરાનમક  

(12) 

 



ડાઇલેન્ક્ટ્રક. આ રકારના કેપેનસટરનો ઉપયોગ હાઇ ડફ્રક્ટ્વન્સસી અને હાઇ કરંટ પલ્સ લોડસમા ંથાય છે.  
 

ડફલ્મ પાવર કેપેનસટસભ: આમા,ં ડાઇલેન્ક્ટ્રક ડફલ્મ્પસને પાતળી કરવામા ં આવે છે, જે નળાકાર વાયડરિંગ મેટાખલક 
એલેક્ટ્રોડસથી ઘેરાયેલુ ંહોય છે. ડાઇલેન્ક્ટ્રક તરીકે વપરાતો પદાથભને પોલીરોપીખલન તરીકે ઓળખાય છે.  
 

સપુર કેપેનસટસભ: આ ઇલેક્ટ્રોકેનમકલ કેપેનસટસભ છે જેમા ંકોઈ નનનિત રમાણમા ંડાઇલેન્ક્ટ્રક નથી હોતી. ચાર્જનો જથ્થો, 
ચાર્જના નવર્ાર્જજત થવાથી અથવા રેડોક્ટ્સ ડરએક્ટ્શનથી રા્ત થાય છે. 

 

આકૃનત 1.19: જુદા જુદા રકારના કેપેનસટસભ 
ઇલેક્ટ્રોલીટીક કેપેનસટસભ: ઇલેક્ટ્રોલીટીક કેપેનસટસભ એ એવા રકારનુ ં કેપેનસટર છે જે બીજા બધા ંરકારના કેપેનસટર 
કરતા ંવધ ુકેપેનસટન્સસ મેળવવા ઇલેક્ટ્રોલાઇટનો ઉપયોગ કરે છે. ઇલેક્ટ્રોલાઇટ એ એક રકારનુ ંરવાહી કે જેલ છે 
જેમા ંઉચ્ચ સારંણ આયનસ હોય છે.  
 

વેડરયેબલ કેપેનસટસભ: ઉપર દશાભવેલ બધા ંજ કેપેનસટસભ ડફક્ટ્્ડ કેપેનસટસભ છે જેના કેપેનસટન્સસ બદલી નથી શકતા.  
વેડરયેબલ કેપેનસટસભ યાનંત્રક ગનતથી પોતાના કેપેનસટન્સસ ને બદલી શકે છે.  
 

ઇન્સડક્ટ્ટર 

 

આકૃનત 1.20: ઇન્સડક્ટ્ટર 

આ બે ટનમિનલવાળં ઇલેન્ક્ટ્રક કોમ્પપોનેંટ છે, જે ઇલેન્ક્ટ્રક કરંટમા ંઆવતા બદલાવને અવરોધે છે. ઇન્સડકટન્સસનુ ંરમાણ 
હને્રી છે. ઇન્સડકડટવ ટોલરન્સસ સામાન્સય રીતે -5% થી +20% ની રેન્સજમા ંહોય છે.  
ઇન્સડક્ટ્ટરમા ંકોપર વાયરને ્લાન્્ટક અથવા ફેરોમેગ્નેડટક મડટડરયલ પર વાળેલુ ંહોય છે,જે કોઈલના રૂપમા ંહોય છે. 

આકૃનત 1.20મા ંઇન્સડક્ટ્ટર દશાભવેલ છે, એને ના નસમ્પબલ (રતીક)ખચન્સહ થી દેખાડવામા ંઆવે છે.  
જ્યારે કરંટ કોઈલમાથંી પસાર થાય છે, એક ચુબંકીય ક્ષેત્ર સયુોર્જજત થાય છે. આ ક્ષેત્ર કરંટના રવાહને અવરોધે છે. 
એકવાર ક્ષેત્ર બની જાય છે, પછી કરંટ સામાન્સય રીતે જ એમાથંી પસાર થાય છે, અને આમ કરંટના રવાહ મા ંકોઈપણ 
રકારના બદલાવ ને અવરોધે છે.  
ઇન્સડક્ટ્ટર આટલા રકારના છે --- એર કોર ઇન્સડક્ટ્ટર, ફેરોમેગ્નેડટક કોર ઇન્સડક્ટ્ટર, અને વેડરયેબલ ઇન્સડક્ટ્ટર.  
 

એર કોર ઇન્સડક્ટ્ટર 

આમા ંકોઈલ ખબનચુબંકીય પદાથભ જેમ કે ્લાન્્ટક કે નસરાનમક પર વાળેલી હોય છે, અને માત્ર હવાની જ હાજરી હોય 

છે વળાકંની વચ્ચે વચ્ચે.  
(13)  
ફેરોમેગ્નેડટક કોર ઇન્સડક્ટ્ટર 



 

આમા ંકોઈલ ચુબંકીય પદાથભ પર લપેટાયેલ હોય છે , ફેરોમેગ્નેડટક પદાથભ પર.  
 

વેડરયેબલ ઇન્સડક્ટ્ટર 

 

આ ફેડરટ મેગ્નેડટક કોરથી બન્સયુ ંહોય છે જેને ઇન્સડકટન્સસમા ંબદલાવ લાવવા જરૂડરયાત મજુબ મચકોડી શકાય છે. 
 

અસાઇનમેન્સટ :- ઇલેન્ક્ટ્રકલ અને ઇલેક્ટ્રોનનક્ટ્સમા ંવપરાતા આ કોમ્પપોનન્સટસ (ર્ાગો)ને ઓળખો.  
 

ખચત્ર થકી રજૂઆત  

 

કોમ્પપોનેન્સટનુ ંનામ લખી એ ઍન્ક્ટ્ટવ છે કે પેનસવ એ જણાવો  
 

 
 

(14) 

 

  



રાન્સસફોમભર 

 

આ એક ઇલેન્ક્ટ્રક યનુનટ છે જે ઇલેક્ટ્રોમેગ્નેડટક ઇંડક્ટ્શનની મદદથી ઉજાભને એક સડકિટમાથંી બીજી સડકિટમા ંરાન્સસફર 
કરે છે. આ એક ્ટેડટક યનુનટ છે જે માત્ર AC નસગ્નલના વૉલ્ટેજ લેવેલને રાન્સસફૉમભ કરવાનુ ંકામ કરે છે. આ વૉલ્ટેજને 
ઉપર નહીં તો નીચે કરે છે. આ લાગ ુકરેલ AC નસગ્નલનુ ંઆવતભન બદલતુ ંનથી.  
આનો મખુ્ય ર્ાગ ફેરોમેગનાડટક અથવા નસરાનમકથી બન્સયુ ંછે. અને કોઈલ ઇનસલુેટેડ મેગ્નેડટક મડટડરયલ અથવા 
કોપર વાયરથી.  

 

જરૂડરયાત મજુબ અલગ અલગ રકારના રાન્સસફોમભરસ 
આવે છે, જેમ કે, પાવર રાન્સસફોમભરસ, ઇન્સ્ુમેન્સટ 

રાન્સસફોમભરસ, RF રાન્સસફોમભરસ, અને ઓડડઓ 
રાન્સસફોમભરસ. છતાયં, કમ્પ્યટુરમા ંપગલુ ંડાઉન, સેંટર 
ટેપ, અને હાઇ ડફ્રક્ટ્વન્સસી રાન્સસફોમભરસ વપરાય છે.  

 

આકૃનત 1.22મા ંસેંટર ટેપડ રાન્સસફોમભર  દેખાડયુ ંછે.  
 

 

 

 

 

આકૃનત 1.21: રાન્સસફોમભરના ર્ાગ 

 

 

 

આકૃનત 1.22: સેંટર ટેપડ રાન્સસફોમભર  

ઇન્ન્સટગ્રેટેડ સડકિટ (IC) 

કોમ્પપટુસભ અને કમ્પ્યટુર નેટવકભમા ંડડર્જજટલ ICS નો ઉપયોગ થાય છે. આકૃનત 1.23 મા ંબતાવ્યા મજુબ ઇન્ન્સટગ્રેટેડ સડકિટ 
એ એક સેમીકંડકટર (વાહક) ખચપ પર કરેલુ ં ઈલેક્ટ્રોનનક 
કોમ્પપોનેંટનુ ંસયંોજન છે. એમા ંઘણીબધી સખં્યામા ંનાના રાખંઝ્ટરસ 
નાની ખચપ પર હોય છે જે નાની, સ્તી અને ઝડપી સડકિટમા ં
પડરણમે છે. એમા ંઘણી સખં્યામા ંનપન્સસ પણ હોય છે.  
 

આકૃનત 1.23: ઇન્ન્સટગ્રેટેડ સડકિટ 

 

 

સેમીકંડકટર (વાહક) મેમરી  
 

આ એક ઈલેક્ટ્રોનનક ડેટા ્ટોરેજ ડડવાઇસ છે, જેને ઇન્ન્સટગ્રેટેડ સડકિટ (IC) પર ફેખબ્રકેટેડ કરવામા ંઆવે છે. જેમ આપણે 
આગળ ચચાભ કરી ચકૂયા છે એમ, સેમીકન્સડક્ટ્ટસભમા ંકંડકટર (વાહક) અને ઇન્સ્યલુેટરના વચ્ચેની કંડન્ક્ટ્ટનવટી હોય છે. 
ઈલેક્ટ્રોનનક ડડવાઇસસ સેમીકન્સડક્ટ્ટસભ મડટડરયલથી બને છે.  
(15) 

  



સેમીકન્સડક્ટ્ટસભ ઉદ્યોગમા ં નસખલકોન અને જમભનનયમનો ર્રપરૂ ઉપયોગ થાય છે. કમ્પ્યટુર મેમરી એ ડફર્જજકલ 
ઈલેક્ટ્રોનનક ડડવાઇસ છે. સેમીકંડકટર (વાહક) મેમરીસનો ઉપયોગ એન્્લકેશન અને ડેટાના સગં્રહ માટે થાય છે. આ 

સગં્રહ ્થાયી અથવા અ્થાયી હોય શકે, જેવો કોમ્પપટુર અને/અથવા એના યઝુર ને જોયતો હોય એવો. બે રકારની 
મેમરી હોય છે રાઇમરી અને સેકન્સડરી. રાઇમરી મેમરી એટલે RAM, ROM, અને સેકન્સડરી મેમરી એટલે હાડભ ડડ્ક 
ડ્રાઇવ, CD/VCD, મેગ્નેડટક ટેપ, પેન ડ્રાઇવ વગેરે. રાઇમરી મેમરી બે ર્ાગમા ંવહચેાયેલી છે. રીડ ઓન્સલી મેમરી ( 
ROM) અને રેન્સડમ એક્ટ્સૈસ મેમરી (RAM).  

             

આકૃનત 1.24: RAM         આકૃનત 1.25: ROM  

 

પાવર સ્લાય 

આ એક ઇલેન્ક્ટ્રક ડડવાઇસ છે જે કોમ્પપટુરને ઓપરેડટિંગ વૉલ્ટેજ પરૂો પાડે છે. આ પસભનલ કમ્પ્યટુર ને પાવર પરુૂ 
પાડવાનુ ંકામ કરે છે. આને ઓછામા ંઓછ ં7A લોડ જોઈએ 5V અને 2.5A લોડ જોઈએ 12V મા.ં આધનુનક પસભનલ 
કમ્પ્યટુર 60 W થી 250 W પાવર જોઈએ. કમ્પ્યટુર ની અંદર રહલેા ઈલેક્ટ્રોનનક ર્ાગોને ઘણો ઓછો ડાઇરેક્ટ્ટ કરંટ 
(DC) વૉલ્ટેજ જોઈએ છે.  
કમ્પ્યડૂટિંગમા ંવપરાતા જુદા જુદા રકારના પાવર સ્લાય આ રમાણે છે: DC પાવર સ્લાય, AC પાવર સ્લાય, 

ખલનનયર રેગ્યલુેટેડ પાવર સ્લાય, બેટરીસ, અનઇન્સટરપટેડ પાવર સ્લાય, અને ક્્વચડ મોડ પાવર સ્લાય 
(SMPS).  

 

રેન્ક્ટ્ટફાયર 

 

AC પાવર સ્લાય મેઇન પાવર યનુનટ માથંી વૉલ્ટેજ લયને એને DC મા ં રૂપાતંડરત કરે છે, અને AC ને  DC મા ં
રૂપાતંડરત કરવા રેન્ક્ટ્ટફાયર સડકિટની જરૂર પડે છે, રેન્ક્ટ્ટફાયર સડકિટ ધ્યાન રાખે છે કે કરંટ નવરુદ્ધ ન જાય. રેન્ક્ટ્ટફાયર 
સડકિટ ને નસિંગલ ફેજ સડકિટસ અને થ્રી ફેજ સડકિટસ એમ બે ર્ાગ મા ંવહેંચવામા ંઆવે છે. પાછં એમા ંપણ દરેક ફેજ 
મા ંહાફ વેવ રેન્ક્ટ્ટફાયરસ અને ફૂલ ફેવ રેન્ક્ટ્ટફાયરસ હોય છે.  

 

ફૂલ વેવ ખબ્રજ રેન્ક્ટ્ટફાયર 

 

ખબ્રજ રેન્ક્ટ્ટફાયર એ ફૂલ વેવ રકારના રેન્ક્ટ્ટફાયર છે, જે ચાર કે એથી વધ ુ
ડાયોડનો ઉપયોગ કરી  ખબ્રજ સડકિટના બધંારણ કરે છે.  
 

ખબ્રજ રેન્ક્ટ્ટફાયર બધંારણ 

ખબ્રજ રેન્ક્ટ્ટફાયર એ ચાર ડાયોડથી બને છે જે ડાયોડ ના નામ છે D1, D2, 

D3, D4, અને લોડ અવરોધક RL. ઈનપટુ AC નસગ્નલ A અને B ટનમિનલને 
એક બાજુથી બીજી બાજુ સધુી લાગ ુપડે છે  

આકૃનત 1.26: ખબ્રજ રેન્ક્ટ્ટફાયર સડકિટનુ ંબધંારણ 
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અને આઉટપટુ DC નસગ્નલ એ લોડ અવરોધક ને એક બાજુથી બીજી બાજુ રા્ત થાય છે, જે ટનમિનલ D અને C વચ્ચે 
જોડાયેલી છે. 
 

પોઝીટીવ હાફ સાઇકલ વખતે ટનમિનલ A પોખઝડટવ બને છે અને ટનમિનલ B નેગેડટવ બને છે. આના કારણે ડાયોડ D1 

અને  D3 ફોરવડભ બાયઝડ થાય અને એ જ વખતે ડાયોડ D2 અને D4 ડરવસભ બાયઝડ થાય. આકૃનત 1.27: મા ંપોખઝડટવ 
હાફ સાઇકલ વખતનો કરંટ ફ્લોની ડદશા બતાવી છે. ( (એ છે A થી D  થી C થી B) 

 

 

 

નેગેડટવ હાફ સાઇકલ દરનમયાન, ટનમિનલ B પોખઝડટવ બને છે અને ટનમિનલ 
A નેગેડટવ બને છે. આ ડાયોડ D2 અને D4 ને ફોરવડભ બાયઝડ થાય છે અને 
D1 અને D3 ડરવસભ બાયઝડ. આકૃનત 1.28: મા ંનેગેડટવ હાફ સાઇકલ વખતનો 
કરંટ ફ્લોની ડદશા બતાવી છે. ( (એ છે B  થી D  થી C થી A ).  

 

 

આકૃનત 1.27: પોખઝડટવ હાફ ઈનપટુ સાઇકલ દરનમયાન ખબ્રજ રેન્ક્ટ્ટફાયર સડકિટ 

 

 

આકૃનત 1.27: અને 1.28 થી આપણને ખ્યાલ આવે છે કે, કરંટ ફ્લોની 
ડદશા એક બાજુથી બીજી બાજુ સધુી લોડ અવરોધક RL સરખી જ હોય 
છે, બનેં પોખઝડટવ હાફ સાઇકલ અને નેગેડટવ હાફ સાઇકલ વખતે. એટલે 
જ, બનેં DC નસગ્નલ ની ધ્રવુીયતા સરખી જ છે  પોખઝડટવ અને નેગેડટવ 
હાફ સાઇકલ દરનમયાન.  
 

 

આકૃનત 1.28: નેગેડટવ હાફ ઈનપટુ સાઇકલ દરનમયાન ખબ્રજ રેન્ક્ટ્ટફાયર સડકિટ  

 

બેટરી 
આ એ ડડવાઇસ છે જે કેનમકલ ઉજાભને સીધી ઇલેન્ક્ટ્રકલ ઉજાભમા ંરૂપાતંડરત કરે છે. આમા ંઘણા બધા ંવોલ્ટેઇક 

સેલ શ્રણેીબદ્ધ જોડાયેલા હોય છે કંડન્ક્ટ્ટવ ઇલેક્ટ્રોલાઇટ કે જેમા ંઆયનસ 
અને કેશન્સસ હોય છે. એક હાફ સેલમા ંઇલેક્ટ્રોલાઇટ અને એનોડ અથવા 
નેગેડટવ ઇલકે્ટ્રોડ, અને બીજા હાફ સેલમા ં ઇલેક્ટ્રોલાઇટ અને કેથોડ 
અથવા પોખઝડટવ ઇલેક્ટ્રોડ.  
બેટડરસ એ ઇલેન્ક્ટ્રનસટી(નવદ્યતુ) નો એક અનકૂુળ સ્ત્રોત છે જેમા ં
ઇલેન્ક્ટ્રનસટી(નવદ્યતુ) નો સગં્રહ અને ઉપયોગ કરી શકાય છે.  
આકૃનત 1.29 મા ંબેટરી દેખાડવામા ં આવી છે, પોખઝડટવ ટનમિનલ કેથોડ છે અને 

નેગેડટવ ટનમિનલ એનોડ છે. ઇલેક્ટ્રોનસ નો સાચો રવાહ સડકિટ ડાયગ્રામ કે જેમા ં
પોખઝડટવ અને નેગેડટવ ટનમિનલ દશાભવેલ હોય તે  બેટરી પર બતાવવો ખબૂ જ જરૂરી છે.  

આકૃનત 1.39 (A) UPS મા ંવપરાતી બેટરી (B) સડકિટ ડાયગ્રામમા ંબેટરી નસમ્પબલ  
 
બેટડરસ ને મખુ્યત્વે બ ેર્ાગમા ંવહેંચી શકાય છે - રાઇમરી અને સેકેન્સડરી.  
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રાઇમરી બેટરીસ  
આ ડરચાર્જ નથી થઈ શકતી, અને આ રાસાયખણક ઉજાભને નવધ્યતુ ઉજાભ મા ંપડરવનતિત કરે છે.  
સેકન્સડરી બેટડરસ  
આ ડરચાર્જ થઈ શકે છે. આમા ંઇલેન્ક્ટ્રક ઉજાભને સેલમા ંસ્લાય કરીને રાસાયખણક રનતડક્રયાને  ઉલટાવી શકાય છે.  
ક્્વચડ મોડ પાવર સ્લાય (SMPS)  
 

 

આકૃનત 1.30 એસએમપીએસ 
આ ધાયુું વૉલ્ટેજ રેગ્યલુેશન મેળવવા અને ઉજાભને પડરવનતિત કરવા વપરાય છે. SMPS ત્રણ તબક્કા મા ંકામ કરે 
છે. ઈનપટુ રેન્ક્ટ્ટફાયર, જ્યા ંAC એ DC મા ંપડરવનતિત થાય છે., ઇનવટભર ફેજ, જ્યા ંફરી DC એ AC મા ંપડરવનતિત 
થાય છે, અને આઉટપટુ રેન્ક્ટ્ટફાયર ્ટેજ, જ્યા ંઈન્સવટભડ AC ને હાઇ વાઇંડડિંગ રાન્સસફોમભરમા ંઆપવામા ંઆવે છે.  
 
SMPS એ એક બોડભ છે જેમા ંઈલેક્ટ્રોનનક કોમ્પપોનન્સટસ (ર્ાગો)ર્ેગા કાયાભ હોય છે નવદ્યતુ ઉજાભના નનયમન હતે.ુ એમા ં
ઈનપટુ AC વૉલ્ટેજને લો DC વૉલ્ટેજમા ંપડરવનતિત કરવામા ંઆવે છે. આનો ઉપયોગ PCS મા ંથાય છે, કે જેથી 
કરીને PCS ના દરેક ર્ાગ ને સમાન પાવર સ્લાય મળી રહ.ે એ પાવરને મધરબોડભ , હાડભ ડડ્ક, ફ્લૉપી ડ્રાઇવ, 
સીડી ડ્રાઇવ વગેરે મા ંવહચેવામા ંમદદ કરે છે.  
 
આમા ંઘણા વાયરસ હોય છે જુદા જુદા કલસભના. દરેક વાયરમા ં જુદા જુદા રમાણમા ંવૉલ્ટેજ વેલ્ય ુહોય છે, જે 
કમ્પ્યટુરના  જુદા જુદા હાડભવેર પાટભસ મા ંપસાર થાય છે. કોષટક 1.3મા ંજુદા જુદા રંગના વાયર અને એમાથંી પસાર 
થતા ંવૉલ્ટેજની વેલ્ય ુઆપેલી છે.  

ટેબલ 1.૩ 
 

પીળો 
વાદળી 
કાળો  
લાલ  
સફેદ  
લીલો 
નારંગી 
જાંબલી 

12 V  
12 V  
સામાન્સય (0)  
5 V 
5 V 
પાવર સ્લાય ઓંન  
3.3 V  _ 
5 SB ( ્ટેન્સડબાય ) 
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અનઇન્સટરેપટેડ પાવર સ્લાય (UPS)  
 
આ એક ઈલેક્ટ્રોનનક ડડવાઇસ છે જે લોડને પાવર સ્લાય કરે છે જ્યારે મેઇન સ્લાય કે ઈનપટુ પાવર કામ ના 
કરે ત્યારે. કોઈ પણ UPSમા ંપાવર સગં્રહ કરવા માટેનુ ંતત્વ હોય છે જે ઉજાભને રાસાયખણક ઉજાભ ્વરૂપે સગં્રહ કરે 
છે, દા.ત .બેટરીમા ંસગં્રહ કરેલી ઉજાભ.  UPS બેવડી રૂપાતંડરત પદ્ધનતનો ઉપયોગ કરે છે AC ઈનપટુ ગ્રહણ કરવા 
એને DC મા ંસધુારણા કરવા, અને આને બેટરીસના તારમાથંી પસાર કરવા અને એને પાછી AC મા ંઈન્સવટભ કરવા.  
 
 

યપુીએસ 

 

આકૃનત 1.31: UPSનુ ં લલોક ડરરેસેન્સટેસનડ 
UPS નુ ંવગીકરણ  
આ ઇલેન્ક્ટ્રક પાવરની નનયનમતતા જાળવવામા ંમહત્વનો ર્ાગ ર્જવે છે. પાવર નસ્ટમમા ંઘણા બધા ંરકારના UPS 
નો ઉપયોગ થાય છે. એમાથંી અમકુ ની ચચાભ આપણે અડહયા ંકરીએ છીએ --- 
 
ઓનલાઇન UPS  
 
ઓનલાઇન UPSમા,ં બેટરી હમેશા ંઇનવટભરથી જોડાયેલી હોય છે, જેથી પાવર રાન્સસફર ક્્વચસની જરૂડરયાત નથી 
રહતેી. જ્યારે પાવર કટ થાય ત્યારે સહજેપણ પાવર બ્રેક નહીં થાય.  
 
્ટેન્સડબાય અથવા ઓફલાઇન UPS  
 
એવી વ્યવ્થા જ્યા ંસામાન્સય રીતે AC ઈનપટુ (યડુટખલડટ પાવર) એ જ આઉટપટુ છે, કારણકે તે જોડાયેલા ઉપકરણો 
સાથે છે,અને જ્યારે પાવર આઉટેજ કે અસામાન્સય વૉલ્ટેજ જણાય છે ત્યારે ઇનવટભર બેટરીમાથંી પાવર લઈને આગળ 
આપવા લાગે છે, જ્યારે પાવર આઉટેજ થાય છે ત્યારે  AC આઉટપટુમા ંએક સામાન્સય નમલીસેકન્સડસમા ંક્ષખણક જોડાણ 
તટેૂ છે.  
 
નરિંટેડ સડકિટ બોડભ  
 
આનો ઉપયોગ જુદા જુદા ર્ાગોને ઇલેન્ક્ટ્રકલી જોડવામા ંથાય છે, જેવા કે રેકસ, પેડ્સ વગેરે.. આંતડરક રીતે બધા ં
જ ર્ાગ જોડાયેલા છે, જે સડકિટની જડટલતા ઘટાડે છે. આ ઘણા ઈલેક્ટ્રોનનક ડડવાઇનસસમા ંજોવા મળે છે.  
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જેવા કે----- ટીવી, મોબાઈલ, ડડર્જજટલ કેમેરા, કોમ્પપટુસભ પાટભસ  જેવા કે ---- ગ્રાડફક કાર્ડભસ, મધરબોડભ, વગેરે 
PCB ના રકારો  
 
ઘણા બધા ંરકારની PCB હોય છે. આ બધામંાથંી આપણે યોગ્ય રકારની  PCB પસદં કરવાની આપણી એન્્લકેશનની 
જરૂડરયાત મજુબ.  
 
નસિંગલ લેયર PCB  
 
એક બાજુ એક કોપર લેયર હોય છે સખત આધાર સામગ્રી પર.  
 
ડબલ લેયર PCB  
 
બે બાજુ વાળી , બે કોપર લેયર હોય છે સખત આધાર સામગ્રી પર.  
 
મલ્ટી લેયર PCB  
 
આ ત્રણથી વધારે કોપર લેયર હોય છે બે બાજુ વાળા બોડભસ પર જે એકબીજા સાથે એક રકારના ગુદંરથી લગાવેલ 
હોય છે.  
 
ફ્લેક્ક્ટ્સબલ PCB  
ફ્લેક્ક્ટ્સબલ pcb મા ંડાયઇલેન્ક્ટ્રક ડફલ્મ પર નસિંગલ કંડકટર (વાહક) લેયર નો સમાવેશ થાય છે.  
સોલ્ડડરિંગ 
સોલ્ડડરિંગ એ એક ધાત ુઘટકને બીજા ધાત ુઘટક પર ઓગળવાની ઘટના જેથી બનેં ધાત ુબધંાઈ શકે. આ વેન્લ્ડિંગ 
કરતા ંઅલગ છે. વેન્લ્ડિંગમા,ં ઘટક તત્વોને સાથે ઓગળવામા ંઆવે છે, જ્યારે સોલ્ડડરિંગમા ંનરમ ધાત ુકે જે સરળતાથી 
ઓગળી શકે એનો  જોડવામા ંઉપયોગ થાય છે. કેમકે સોલ્ડડરિંગમા ંઘટક નથી ઓગળતો, એટલે નાજુક કામ જેમ કે 
ઈલેક્ટ્રોનનક કામ મા ંસોલ્ડડરિંગનો ઉપયોગ થાય છે. સોલ્ડડરિંગનુ ંકામ બીજા બે ઘટકને જોડવાનુ ંછે, સોલ્ડર ને ‘ધાતનુુ ં
ગુદંર’ પણ કહી શકાય છે. આનો ઉપયોગ જગ્યા પરૂવા અથવા નાના ટુકડાઓને ચોંટાડવામા ંથાય છે, પણ જડટલ 
કામ માટે નથી ઉપયોગમા ંઆવતુ.ં કારણકે સોલ્ડર એ ધાત ુયં છે, એ વીજળીનુ ંસચંાલન કરે છે, એ વધ ુએક કારણ 
છે કે આ નવધતુ ઘટકોને જોડવામા ંઉપયોગમા ંલેવાય છે.  

 
આકૃનત 1.32 સોલ્ડરીંગ કીટ 
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સોલ્ડડરિંગ રડક્રયાને સોફ્ટ સોલ્ડડરિંગ, નસલ્વર સોલ્ડડરિંગ અને બ્રેખઝિંગ એ રીતે વગીકૃત કરવામા ંઆવી છે.  
 
સોલ્ડડરિંગ તકનીકો 
 
ઘણા બધા ંરકારની સોલ્ડડરિંગ તકનીકો છે. નીચે આપેલી સૌથી વધ ુરચખલત, pcbમા ંવપરાતી  સોલ્ડડરિંગ તકનીકો 
છે.  
કંડક્ટ્ટસન સોલ્ડડરિંગ 
આ મખુ્યત્વે હાથથી થતી સોલ્ડડરિંગ તકનીક છે.  
ઇંડક્ટ્શન સોલ્ડડરિંગ 
ઇંડક્ટ્શન હીટનો ઉપયોગ કરીને થતી સોલ્ડડરિંગ તકનીક છે.  
 
લેસર 
આ પદ્ધનતનો ઉપયોગ 30-50w પાવરના ઇલેન્ક્ટ્રકલ જોડાણ જોડવા થાય છે.  
 
ડીસોલ્ડડરિંગ 
રબલ શડૂટિંગ, રીપેર અને ડર્લેસમેન્સટ માટે સોલ્ડરને કાઢવા ંમાટેની રડક્રયા છે.  
 
તમારી રગનત ચકાસો  
a : બહુનવધ પસદંગી રશ્ન / બહુનવકલ્પી રશ્નો  
 
1. નીચેના માથંી કયો ઘટક  રેનસ્ટંટ માટે વપરાય છે? 
(a ) ગરમી  
(b ) ઉજાભ  
(c ) રોડક્ટ્ટ  
(d ) અવરોધક  
2. ડાયોડ શુ ંછે_______ 
(a ) એ સરળ સેમી કંડકટર (વાહક) ડડવાઇસ છે.  
(b ) એમા ંએવા ગણુધમો છે જે સાદી ક્્વચ ને મળતા આવે છે.  
(c ) આ બે ટનમિનલ વાળી ડડવાઇસ છે  
(d ) ઉપરમાથંી બધ ુજ  
3. આમનુ ંકયુ ંસેમીકંડકટર (વાહક) મડટડરયલ છે ? 
(a ) નસખલકોન  
(b ) જમભનનયમ  
(c ) બનેં a  અને b  
(d ) આમથી એક પણ નઇ  
4. રાન્સસફોમભર કામ કરે છે .._______________ 
(a ) ac  
(b ) dc  
(c ) બનેં ac અને dc  
(d ) આમથી એક પણ નઇ  
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5.  રાખંઝ્ટર મા ં____________ લેયર અને ____________જકં્ટ્શનસ  હોય છે.  
(a ) બ,ે ત્રણ   (b ) ત્રણ, બે  
(c ) ત્રણ, ત્રણ   (d ) બે, બે 
 
6. ડાયોડ ડરવસભ બાયઝડ હોય છે જ્યારે , 
(a ) કેથોડ  બેટરીની નેગેડટવ ટનમિનલ સાથે અને એનોડ  બેટરીની  પોખઝડટવ ટનમિનલ સાથે જોડાયેલી હોય છે.  
(b ) કેથોડ  બેટરીની પોખઝડટવ ટનમિનલ સાથે અને એનોડ  બેટરીની  નેગેડટવ ટનમિનલ સાથે જોડાયેલી હોય છે.  
(c ) કોઈ ચોક્કસ પોલારીટી નથી જોઈતી હોતી 
(d ) આમથી એક પણ નઇ  
 
7. કલર કોડ, નારંગી/ઓરેંજ , નારંગી/ઓરેંજ , નારંગી/ઓરેંજ  માટે ઓહમીક વેલ્ય ુશુ ંહોય છે? 
(a ) 22 k Ω   (b ) 33 k Ω 

(c ) 3300 Ω   (d ) 44000 Ω 

 

8. નીચેનામાથંી કઈ રેનસ્ટંટ વેલ્ય ુસાચી છે કલર કોડ બ્રાઉન, બ્રાઉન, રેડ, સોનેરી/ગોલ્ડ અને ઓહમીક વેલ્ય ુશુ ં
હશે? 

(a ) 1.2k Ω 5%   (b )1.1 k Ω 5% 

(c ) 1.3 k Ω 5%    (d ) 1.5 k Ω 5%  

 

9. નીચેનામાથંી કઈ રેનસ્ટંટ વેલ્ય ુસાચી છે કલર કોડ લલેક, બ્રાઉન, ગ્રીન, સોનેરી/ગોલ્ડ અને ઓહમીક વેલ્ય ુશુ ં
હશે? 

(a ) 1 x 105  Ω 5%  (b )1x 104  Ω 5% 

(c ) 1 x 105 Ω 10%   (d ) 1 x 104 Ω 10%  

 

b. ખાલી જગ્યા પરૂો  
1. ઇલેક્ટ્રોનસ મા ં___________ ચાર્જ હોય છે.  
2. ઇલેન્ક્ટ્રક ચાર્જનો રેટ ઓફ ફ્લો માપવા માટેનુ ંsi યનુનટ _____________છે.  
3. રાન્સસફોમભસભ _____________ વૉલ્ટેજ પર કામ કરે છે.  
4. બાહ્ય સેમી કંડકટર (વાહક) એ ______________રકારના સેમી કંડકટર (વાહક) છે.  
5. આંતડરક સેમી કંડકટર (વાહક) એ ______________રકારના સેમી કંડકટર (વાહક) છે.  
6. કેપેનસટર ઉજાભનો સગં્રહ રકાર ___________ક્ષેત્ર છે.   
7. ઇન્સડક્ટ્ટર  ઉજાભનો સગં્રહ રકાર ___________ક્ષેત્ર છે.   
8. ડાયોડમા ં___________ટનમિનલ છે.  
9. નસખલકોન એ _______પદાથભ છે.  
10. રાખંઝ્ટરમા ં___________ટનમિનલ છે.  

11. ત્રણ ટનમિનલ વાળી સેમીકંડકટીંગ ડડવાઇસ છે _________.  

 

c. નીચેના વાક્યો ખરા છે કે ખોટા એ કહો  
 

1. રાન્સસફોમભરનો ઉપયોગ વૉલ્ટેજ વધારવા થાય છે.  

2. રાખંઝ્ટરનો ઉપયોગ ઍન્મ્પ્લફાયર અને ક્્વચની જેમ થાય છે.  

22 

  



3. રાન્સસફૉમભરમા ંરહલેા ઇલેક્ટ્રોગ્નેડટસમ એ રાન્સસફૉમભરના ઉજાભ સ્ત્રોત છે.  

4. રાન્સસફૉમભર એ લાગ ુકરેલ નસગ્નલની ડફ્રક્ટ્વન્સસી બદલે છે.  

5. જકં્ટ્શન જ્યા ંએમીટર લેયર અને બેઝ લેયર એક બીજાને ્પશે છે એનુ ંનામ એમીટર બેઝ જકં્ટ્શન છે.   

6. વૉલ્ટેજ અને કરંટનુ ં્તર વધારવાની રડક્રયાને  ઍમ્પપખલડફકેસન કહવેાય છે.  

7. કેપેનસટન્સસ ના બેઝ યનુનટ ને ફરદ કહ ેછે.  

8. ગ્રીન, નારંગી/ઓરેંજ , નારંગી/ઓરેંજ , જાંબલી/વાયોલેટ  કલર કોડેડ અવરોધક એ 62k Ω 5% છે.  

9. જાંબલી/વાયોલેટ , ગ્રીન, નારંગી/ઓરેંજ , નસલ્વર કલર કોડેડ અવરોધક એ  75 k Ω 5%છે. 

10. લલ,ૂ રેડ, નારંગી/ઓરેંજ , સોનેરી/ગોલ્ડ, કલર કોડેડ અવરોધક એ  62  k Ω 5%છે. 

11. નારંગી/ઓરેંજ , નારંગી/ઓરેંજ , પીળો/યેલ્લો, સોનેરી/ગોલ્ડ કલર કોડેડ અવરોધક એ 330  k Ω 5%છે. 

 

d. ટૂંકમા ંજવાબ આપો  
1. સડકિટમા ંરહલેા ઇલેન્ક્ટ્રક કરંટ, વૉલ્ટેજ અને રેસી્ટ્ન્સટ વચ્ચેનો સબંધં સમજાવો.  
2. કંડકટર (વાહક) અને ઇન્સ્યલુેટર વચ્ચેનો તફાવત સમજાવો.  
3. રોર્જજિંદા વપરાતા કંડકટર (વાહક) અને ઇન્સ્યલુેટર ના નામની યાદી બનાવો.  
4. 10 a શુ ંવ્યાખ્યાનયત કરે છે.?  

5. ટૂંક નોંધ લખો (a ) ડાયોડ (b ) રાખંઝ્ટર (c ) led, કેપેનસટર (d ) ઇન્સડક્ટ્ટર  

6. સેમીકંડકટર (વાહક) ના રકારો સમજાવો.  
7. રાખંઝ્ટરના ઉપયોગો જણાવો.  
8. કેપેનસટરનુ ંનવનશષટ નવગતવણભન કરો.  
9. બેટરીના કાયો અને ઓળખ વણભવો અને એના મખુ્ય ઘટક નવરે્ષ માડહતી આપો.  
10.ઇલેન્ક્ટ્રક સડકિટમા ંએન્ક્ટ્ટવ અને પેનસવ ર્ાગોનુ ંયોગદાન જણાવો.  
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રકરણ  2 કમ્પ્યટુર સી્ટમના પાયાના ખયાલો 
 

પડરચય   

 

કોમ્પપટુસભએ ઇન્સફોમેશન ટેક્ટ્નોલોજી નુ ંઆવશ્યક અંગ છે. એ નવનવધલક્ષી યતં્ર છે જેનો ઉપયોગ નવખર્ન્ન ક્ષેત્રોની નવનવધ 
સમ્યાઓનુ ંસમાધાન કરવા માટે થાય છે. મોડભન કોમ્પપટુસભના મળૂભતૂ કાયભ નસદ્ધાતંએ ૧૯મી સદીના ચાલ્સભ બેબેજના 
નવશ્લેર્ષણાત્મક એન્ન્સજન પર આધાડરત છે. કમ્પપટુસભએ આપણા ંરોર્જજિંદા કામમા ંબદલાવ લાવ્યો છે, કારણ કે, આપણે 
જે કઈં પણ કામ કરીએ છે એ બધા ંજ ્વય ંસચંાખલત છે. આપણુ ંજીવન સીધા અથવા આડકતરી રીતે કોમ્પપટુસભથી 
રર્ાનવત છે. પહલેાના યગુમા ંકોમ્પપટુસભનો  માત્ર ઉદ્યોગોમા ંજ ઉપયોગ થતો હતો. અત્યારના માડહતી યગુમા,ં આપણે 
સગં્રહ, રવાહ, અને ડેટા અને ઇન્સફોમેશન ને રોસેસ કરવુ,ંઆ બધ ુકોમ્પપટુસભથી જ શક્ય છે. એટલે જ કોમ્પપટુસભ ને 
નવનવધલક્ષી યતં્ર પણ કહ ેછે. આ રકરણનો હતે ુછે તમને કમ્પ્યટુરનો  પડરચય કરાવવાનો.  
 

કમ્પ્યટુર નસ્ટમ  

 

 

આકૃનત 2.1: કમ્પ્યટુર નસ્ટમ 

 

કમ્પ્યટુર શલદ એ કોમ્પપટુ પર થી આવ્યો છે, જેનો અથભ છે ‘ગણતરી કરવી’. કમ્પ્યટુર એ રોગ્રામેબલ ઈલેક્ટ્રોનનક 
મશીન છે, જે યઝુર પાસેથી ડેટા ્વીકારે છે, એના પર ગણતરી અને કામગીરી કરીને જોઈતુ ંપડરણામ આપે છે. 
કમ્પ્યટુર સરળ અને જડટલ બનેં કામગીરી, ઝડપ અને ચોકસાઈથી કરે છે.  
 

કમ્પ્યડૂટિંગ એ માત્ર ગણતરી કરવા પરૂત ુ ંસીનમત નથી પરંત ુએમા ંતકભ આધાડરત કામો પણ થાય છે. કમ્પ્યટુર,એને 

આપેલા નનદેશ મજુબ ડેટા રોસેસ કરે છે. એ ખબલ બનાવવા, ડટડકટસ અનામત કરવા , માકભશીટ નરન્સટ કરવા, ડરપોટડભસ 
નરન્સટ કરવા, અથવા સદેંશા પહોંચાડવા જેવા કામો કરે છે. ડેટા એ ટેક્ટ્્ટ, નબંર, ઓડડઓ, નવડીયો, ગ્રાફ્સ અથવા 
એનનમેશન ્વરૂપે હોય શકે છે.  
 

કમ્પ્યટુરની લાક્ષખણકતાઓ અને મયાભદાઓ 

 

જેમ કે, આપણે જાણીએ છીએ કોમ્પપટુસભ એ અઢળક મડહતીઓને એકસાથે ચલાવી શકે છે. કમ્પ્યટુર સાચુ ંપડરણામ 

ત્યારે જ આપી શકે છે જ્યારે ડેટા અને સચૂના સાચ્ચી આપી હોય. 
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આ હતેસુર ગાબેજ ઇન, ગાબેજ આઉટ (gigo) શલદનો ઉપયોગ થાય છે. કોમ્પપટુસભ એની લાક્ષખણકતાઓ જેવી કે ગનત, 

ચોકસાઈ, ઓટોમેશન, રોગ્રાનમિંગ ક્ષમતા, સગં્રહ, ડીખલજેન્સસ, વૈનવધ્યતા અને માડહતી જાળવવાની ક્ષમતાના કારણે  ઘણા 
ઉપયોગી છે.  
લાક્ષખણકતાઓ  

 

ગનત: કમ્પ્યટુર ડેટા રોસેનસિંગની ગનતને દએક સેકંડ આપવામા ં આવતી સચૂનાઓની રન્ષટએ માપવામા ં આવે 
છે.આધનુનક કમ્પ્યટુસભ ડેટા પર ખબૂ ઝડપથી રડક્રયા કરી શકે છે જે લાખો સચૂનો દર સેકન્સડ પર હોય છે. તેનો અથભ 
એ છે કે એવી ગણતરીઓ કે જેને જાતે ગણતરી માટે કલાકો અને ડદવસોની જરૂર હોય છે, તે કમ્પ્યટુરનો ઉપયોગ 
કરીને થોડી સેકંડમા ંજ પણૂભ થઈ શકે છે. 
 

ચોકસાઈ: કમ્પ્યટુસભ 100% ચોકસાઈ સાથે જડટલ અંકગખણત અને લોર્જજકલ ગણતરીઓ કરી શકે છે. ઉદાહરણ તરીકે, 

કમ્પ્યટુર દસ દશાશં ્થાન સધુી કોઈપણ બે નબંરોના નવર્ાજનનુ ંપડરણામ ચોક્કસપણે આપી શકે છે. 
 

ઓટોમેશન: કમ્પ્યટુસભ આપેલ સચૂનોને આધારે આપેલ કાયભ આપમેળે કરી શકે છે.એકવાર કમ્પ્યટુર મેમરીમા ંડેટા 
અને આવશ્યક સચૂના સગં્રડહત થઈ જાય, તો માનવ હ્તક્ષેપ જરૂરી નથી. 
 

રોગ્રામેખબખલટી: સચૂનોના પવૂભવ્યાખ્યાનયત સેટને અમલમા ંમકૂવા માટે કમ્પ્યટુસભને  રોગ્રામ કરી શકાય છે. એકવાર 
લખેલા રોગ્રામમા ંપાછળથી નવી જરૂડરયાત મજુબ સધુારો કરી શકાય છે. 
 

સગં્રહ: કમ્પ્યટુસભ લાબંા સમય સધુી કાયમી ધોરણે મોટા રમાણમા ંડેટા સેકન્સડરી ્ટોરેજમા ં્ટોર કરી શકે છે. જ્યારે 
જરૂરી હોય ત્યારે ્ટોર કરેલી માડહતી ફરીથી મેળવી શકાય છે.રાઇમરી  મેમરીમા,ં અ્થાયીરૂપે, મયાભડદત માડહતીનો 
સગં્રહ કરી શકાય છે. 
 

ખતં ( ડીખલજેન્સસ): કમ્પ્યટુસભ એ મશીનો છે અને તેથી તે લાબંા સમય સધુી કોઈ પણ નવરામ વગર સતત કાયભ કરી 
શકે છે.તેઓ શરૂઆતથી અંત સધુી સમાન ગનત અને ચોકસાઈ સાથે લાબંી અને જડટલ ગણતરીઓ કરી શકે છે. 
 

વૈનવધ્યતા : કમ્પ્યટુસભ રકૃનતમા ંબહુમખુી છે. તેઓ એક જ સરખી સરળતા સાથે નવનવધ રકારના ંકાયો કરી શકે છે. 
એક ક્ષણ પર, તમે કમ્પ્યટુરનો ઉપયોગ પત્ર દ્તાવેજ તૈયાર કરવા માટે કરી શકો છો અને આગલી ક્ષણે તમે સગંીત 
ચલાવી શકો છો અથવા કોઈ દ્તાવેજ છાપી શકો છો. 
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મયાભદાઓ 

 

કમ્પ્યટુરની પણ કેટલીક મયાભદાઓ હોય છે. કમ્પ્યટુસભમા ંર્ાવનાઓ, જ્ઞાન, અનરુ્વ અને લાગણીઓ હોતી નથી. તેઓ 
ફક્ટ્ત યઝુર દ્વારા આપવામા ંઆવેલી સચૂનાઓ અનસુાર કાયો કરી શકે છે અને તે પોતાના નનણભયો લેતા નથી. 
 

કમ્પ્યટુરની જેનરેશન  

 

કમ્પ્યટુર એક મોટા સરળ ગણતરી મશીનથી નાના પણ વધ ુશક્ક્ટ્તશાળી મશીન સધુી  નવક્યુ ંછે. કમ્પ્યટુરની વતભમાન 
ક્્થનતમા ંઉત્ક્રાનંત એ કમ્પ્યટુરની જેનરેશનના સદંર્ભમા ંવ્યાખ્યાનયત થયેલ છે.કમ્પ્યટુરની દરેક જેનરેશન એક નવી 
તકનીકી નવકાસ પર આધાડરત બનાવવામા ંઆવી છે, પડરણામે વધ ુસારા, સ્તા અને નાના કમ્પ્યટુર જે તેમના 
પરુોગામી કરતા વધ ુશક્ક્ટ્તશાળી, ઝડપી અને કાયભક્ષમ છે. કમ્પ્યટુરની પાચં જેનરેશન છે.  
 

 

ટેબલ 2.1 કમ્પ્યટુર જેનરેશન 

જેનરેશન હાડભવેર ટેક્ટ્નોલોજી નસ્ટમ્પસના ઉદાહરણ 

પહલેી 
જેનરેશન 
(1942-1954) 

મખુ્ય ઇલેક્ટ્રોનનક ઘટક: વેક્યમૂ ટયબુ 

ઇનપટુ / આઉટપટુ ડડવાઇસ: પચં કાડભ 
ENIAC, EDVAC, EDSAC, 

UNIVAC, IBM 701 

બીજી જેનરેશન 
(1955-1964) 

મખુ્ય ઇલેક્ટ્રોનનક ઘટક: રાખંઝ્ટર 

ઇનપટુ / આઉટપટુ ડડવાઇસ: ફ્લોપી ડડ્ક અને ટેપ 

આઇબીએમ 7030, 

આઈબીએમ 7094, 

આઈબીએમ 1400 શે્રણી, 
સીડીસી 164, યનુનવાક શે્રણી 

ત્રીજી જેનરેશન 

(1964-1975)  
મખુ્ય ઇલેક્ટ્રોનનક ઘટક: ઇન્ન્સટગ્રેટેડ સડકિટ્સ (આઈસી) 

ઇનપટુ / આઉટપટુ ડડવાઇસ: ઇનપટુ ડડવાઇસ તરીકે કીબોડભ 
અને માઉસ,સેકન્સડરી ્ટોરેજ માટે ઉચ્ચ ક્ષમતાવાળી ડડ્ક. 

આઇબીએમ 360/370, 

યનુનવાક 1108, યનુનવાક એસી 
9000, પીડીપી 11, સીડીસી 
6600 

ચોથી જેનરેશન 
(1975-  

વતભમાન ) 

મખુ્ય ઇલેક્ટ્રોનનક ઘટક: ખબૂ મોટા પાયે ઇન્ન્સટગ્રેટેડ સડકિટ્સ 
(VLSI) તકનીક, માઇક્રોરોસેસર 

ઇનપટુ / આઉટપટુ ડડવાઇસ: ઇનપટુ ડડવાઇસ તરીકે કીબોડભ 
અને માઉસ,સેકન્સડરી ્ટોરેજ માટે ઉચ્ચ ક્ષમતાવાળી ડડ્ક. 

્ટાર 1000, CRAY-X-MP 

(સપુર કમ્પ્યટુર), ડીઈસી 10, 

PDP 11 CRAY-1, IBM 4341, 

ALTAIR 8800, computersપલ 
કમ્પ્યટુસભ, VAX9000 

ડફફ્થ જેનરેશન 
(વતભમાન - 
ર્નવષય) 

આ મશીનોમા ંબાયો-ખચપ અને વીવીએલએસઆઈ (ખબૂ ખબૂ 
મોટા પાયે એકીકરણ) અથવા અલ્રા-લાર્જ ્કેલ ઇન્ન્સટગ્રેશન 

(યએુલએસઆઈ) કૃનત્રમ ગુ્ તચર/આડટિડફશ્યલ ઇન્સટેખલજન્સસ 
(એઆઈ) નો સમાવેશ કરવામા ંઆવશે. 

આઇબીએમ નોટબકુ, પેન્ન્સટયમ 
પીસી, સન વકભ્ટેશન્સસ 
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હાડભવેર અને સોફ્ટવેર  

 

કમ્પ્યટુરને યોગ્ય રીતે કાયભ કરવા માટે બનેં હાડભવેર અને સોફ્ટવેરની જરૂર છે. 
 

હાડભવેર: તેમા ં નમકેનનકલ અને ઇલેક્ટ્રોનનક ડડવાઇસીસ શામેલ છે જેને આપણે જોઈ અને ્પશભ કરી શકીએ છીએ. 
સીપીય,ુ કીબોડભ, માઉસ અને મોનનટર એ હાડભવેરના ંઉદાહરણો છે. 
 

સોફ્ટવેર: તેમા ં રોગ્રામ્પસ, ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસ અને ડેટા છે જે મેમરી અને ્ટોરેજ ડડવાઇસમા ં રહ ે છે. નવન્સડોઝ, 

માઇક્રોસોફ્ટ ઓડફસ, ખલબરઓફીસ અને ફોટોશોપ એ સોફ્ટવેરના ંકેટલાક ઉદાહરણો છે. 
 

કમ્પ્યટુર નસ્ટમ ફક્ટ્ત ત્યારે જ ઉપયોગી છે જો તેમા ંહાડભવેર અને સોફ્ટવેર બનેં હોય. 
 

 

આકૃનત 2.2: (a ) હાડભવેર અને (b ) સોફ્ટવેર 

રેક્ટ્ટીકલ એકસરસાઈઝ 

નીચેની બાબતો કમ્પ્યટુરનો હાડભવેર છે કે સોફ્ટવેર તે ઓળખો: 
ર્ાગ હાડભવેર છે કે સોફ્ટવેર 

મધરબોડભ  
મોનીટર  

ડીવીડી ડ્રાઇવ  

હાડભ ડડ્ક  

માઇક્રોફોન  

એમએસ ઓડફસ  

કીબોડભ  
કોરેલ ડ્રો 
ખલબરઓડફસ  

રેમ 

 

 

 

 

(27) 

 

  



ઇનપટુ-રોસેસ -આઉટપટુ કન્સસે્ટ 

 

કમ્પ્યટુર એ ઇલેક્ટ્રોનનક ડડવાઇસ છે જે ડેટાને ્વીકારે છે, ડેટા પર રડક્રયા કરે છે, આઉટપટુ ઉત્પન્ન કરે છે, અને ડેટા 
્ટોર કરે છે.કમ્પ્યટુર મખુ્યત્વે નીચેના ચાર કાયો કરે છે: 
 

ઇનપટુ 

કમ્પ્યટુર કીબોડભ જેવા ઇનપટુ ડડવાઇસ દ્વારા યઝુર પાસેથી ઇનપટુ ડેટા ્વીકારે છે.ઇનપટુ ડેટા અક્ષરો, શલદ, ટેક્ટ્્ટ, 

ધ્વનન, છબીઓ, દ્તાવેજ, વગેરે હોઈ શકે છે. 
 

 

રોસેસ 

કમ્પ્યટુર ઇનપટુ ડેટા રોસેસ કરે છે. તે અંકગખણત અથવા તકભ ગણતરી કરે છે, સપંાદન કરે છે, દ્તાવેજ સધુારે છે, 

વગેરે. રડક્રયા દરનમયાન, ડેટા, સચૂનાઓ અને આઉટપટુ અ્થાયી રૂપે કમ્પ્યટુરની મખુ્ય મેમરીમા ંસગં્રડહત થાય છે. 
 

આઉટપટુ 

તે ડેટાને  રોસેસ કયાભ પછી ઉત્પન્ન થયેલ પડરણામ છે.આઉટપટુ ટેક્ટ્્ટ, સાઉન્સડ, ઇમેજ, ડોક્યમેુન્સટ, વગેરેના ્વરૂપમા ં
હોઈ શકે છે. કમ્પ્યટુર મોનનટર પર આઉટપટુ રદનશિત કરી શકે છે અને છાપવા માટે આઉટપટુ નરિંટરને મોકલે છે. 
 

કન્સસે્ટ 

ઇનપટુ ડેટા, સચૂનાઓ અને આઉટપટુ હાડભ ડડ્ક જેવા સેકંડરી ્ટોરેજ ઉપકરણોમા ંકાયમી ધોરણે સગં્રડહત થાય છે. 
જ્યારે પણ જરૂરી હોય ત્યારે સગં્રડહત ડેટા ફરીથી મેળવી શકાય છે. 

 

આકૃનત 2.3: જ્હોન વોન ન્સયમેુન આડકિટેક્ટ્ચર 

કમ્પ્યટુર નસ્ટમના મખુ્ય ઘટકો 
 

કમ્પ્યટુરની આંતડરક રચના એક મોડેલથી બીજામા ંઅલગ પડે છે પરંત ુબધા કમ્પ્યટુસભના મળૂ ઘટકો સમાન રહ ેછે. 
કમ્પ્યટુરનુ ં મળૂભતૂ કાયભકારી મોડેલ જ્હોન વોન ન્સયમેુન આડકિટેક્ટ્ચર પર આધાડરત છે. સરળ કમ્પ્યટુર માટે 
ઇન્સટરકનેક્ટ્શન આકૃનત આકૃનત 2.3 મા ંબતાવવામા ંઆવી છે.  
 

(28) 

 

  



જ્હોન વોન ન્સયમેુનને વડકિંગ કમ્પ્યટુરનો રથમ ઉપયોગી ડ્રાફ્ટ ર્તાવ આ્યો 
હતો. તેમા ંકેટલાક કાયાભત્મક એકમો એટલે કે ઇનપટુ / આઉટપટુ એકમ, સેન્સરલ 
રોસેનસિંગ યનુનટ (સીપીય)ુ અને મેમરીનો સમાવેશ થાય છે.  
 

કમ્પ્યટુરમા ંનીચેના ત્રણ મખુ્ય ઘટકો હોય છે - 
(i) ઇનપટુ / આઉટપટુ યનુનટ  

(ii) સેન્સરલ રોસેનસિંગ યનુનટ 

(iii) મેમરી યનુનટ  

 

ઇનપટુ / આઉટપટુ યનુનટ 

 

યઝુર કમ્પ્યટુર સાથે આઇ / ઓ યનુનટ દ્વારા સપંકભ કરે છે. ઇનપટુ યનુનટ યઝુર 
પાસેથી ડેટા ્વીકારે છે અને આઉટપટુ યનુનટ રોસે્ડ ડેટા રદાન કરે છે જે યઝુર 
માટે માડહતી છે. ઇનપટુ યનુનટ, યઝુર પાસેથી ડેટા ્વીકારે છે, તેને કમ્પ્યટુરને 
સમજી શકાય તેવા ્વરૂપમા ંફેરવે છે. એ જ રીતે, આઉટપટુ યનુનટ યઝુર દ્વારા 
સમજી શકાય એવા ફોમભમા ંઆઉટપટુ રદાન કરે છે. કીબોડભ અને માઉસ જેવા 
ઇનપટુ ઉપકરણોનો ઉપયોગ કરીને કમ્પ્યટુરને  ઇનપટુ રદાન કરવામા ંઆવે છે. 
સામાન્સય રીતે ઉપયોગમા ંલેવાતા આઉટપટુ ડડવાઇસીસ મોનનટર અને નરિંટર છે. 
 

સેન્સરલ રોસેનસિંગ યનુનટ 

 

આકૃનત 2.4: ઈનપટુ અને આઉટપટુ ડડવાઇનસસ નરન્સટર  

તે કમ્પ્યટુરનો મખુ્ય યનુનટ છે. તે ઇનપટુ ડેટાની બધી રોસેસ કરે છે અને કમ્પ્યટુરના અન્સય  યનુનટની કામગીરીને 
સડક્રય કરવા અને નનયનંત્રત કરવા માટે જવાબદાર છે. માઇક્રોકોમ્પ્યટુસભમા,ં સીપીય ુએક જ ખચપ અથવા ઇન્ન્સટગ્રેટેડ 
સડકિટ (આઈસી) પર બનેલ છે અને તેને માઇક્રોરોસેસર કહવેામા ંઆવે છે. સીપીયનુુ ંઅંદરનુ ં્રક્ટ્ચર નીચેના ર્ાગો 
સમાવે છે - 
 

(i) અંકગખણત તકભ એકમ / એડરથમેડટક લોર્જજક યનુનટ (એએલય)ૂ 
(ii) રજી્ટસભ / નોંધણી કરે છે 

(iii) કંરોલ યનુનટ / નનયતં્રણ એકમ (સીય)ુ 
(iv) બસીસ /  બસો 
(v) ઘડડયાળ 

 

અંકગખણત તકભ એકમ / એડરથમેડટક લોર્જજક યનુનટ (એએલય)ૂ 
 

તે બે યનુનટને સમાવે છે - અંકગખણત યનુનટ અને તકભશાસ્ત્ર યનુનટ. અંકગખણત યનુનટ અંકગખણતની કામગીરી કરે છે 
જેમ કે સરવાળા, બાદબાકી, ગણુાકાર અને ર્ાગાકાર. તકભ યનુનટ નબંરો, અક્ષરો અને નવનશષટ અક્ષરોની તલુના કરે 
છે.  
 

(29) 

 

  



લોર્જજક ઓપરેશનમા ં કોઈ પડરક્્થનતની સરખામણી, એનાથી વધ ુ શુ,ં ઓછ ંશુ ં વગેરે પરીક્ષણ થાય છે. એએલય ુ
અંકગખણત અને તકભ ડક્રયાઓ કરે છે અને રોસેસ કરવામા ંઆવી રહી છે તે માડહતીને રાખવા માટે રર્જજ્ટરનો ઉપયોગ 
કરે છે.  
 

 

રજી્ટસભ / નોંધણી કરે છે 

 

તે હાઇ ્પીડ છે પરંત ુસીપીયમુા ંઓછ ં્ટોરેજ છે. તેમને સીપીયનુી કાયભકારી મેમરી તરીકે ઓળખવામા ંઆવે છે અને 
સચૂના અમલ દરનમયાન સી.પી.ય.ુ દ્વારા સીધી એક્ટ્સેસ અને હરેાફેરી કરવામા ંઆવે છે. તેઓ ડેટા, સચૂનાઓ, સરનામા ં
અને રોસેસના મધ્યવતી પડરણામો સગં્રડહત કરે છે. ડેટા અને સચૂનાઓ રર્જજ્ટરની રોસેસમા ંલાવવામા ંઆવે છે. 
ઉદાહરણ તરીકે, જો બે નબંરો ઉમેરવાના હોય, તો બનેં નબંરો રર્જજ્ટરમા ંલાવવામા ંઆવે છે અને ઉમેરવામા ંઆવે 
છે અને પડરણામ પણ રર્જજ્ટરમા ંમકૂવામા ંઆવે છે. નવનવધ નવનશષટ હતેઓુ માટે નવનવધ રર્જજ્ટર છે.સીપીયમુા ં
કેટલાક મહત્વપણૂભ નોંધણીઓ નીચે મજુબ છે --- 
 

● સચંયક / એક્યમુયલુેટર (એસીસી): અંકગખણત અને તકભ ડક્રયાઓનુ ંપડરણામ સગં્રડહત કરે છે. 
● સચૂના રર્જજ્ટર/ ઇન્સસરક્ટ્શન રર્જજ્ટર (આઈઆર): તાજેતરમા ંમેળવેલી સચૂના શામેલ છે. 
● રોગ્રામ કાઉન્સટર (પીસી): રોસેસ કરવાની આગામી સચૂનાનુ ંસરનામુ ંધરાવે છે. 
● મેમરી એડે્રસ રર્જજ્ટર (એમએઆર): એક્ટ્સેસ કરવાની મેમરીમા ંઆગળના ્થાનનુ ંસરનામુ ંછે. 
● મેમરી બફર રર્જજ્ટર (એમબીઆર): મેમરીમાથંી ડેટા અથવા મેમરી પર મોકલવા માટેના ડેટાને અ્થાયીરૂપે 

સગં્રહ કરે છે. 
● ડેટા રર્જજ્ટર (ડીઆર): ઓપરેન્સડ્સ અને કોઈપણ અન્સય ડેટા ્ટોર કરે છે.  

 

સીપીયમુા ંરર્જજ્ટરની સખં્યા અને દરેક રર્જજ્ટરનુ ંકદ (ખબટ્સની સખં્યા) સીપીયનુી શક્ક્ટ્ત અને ગનત નક્કી કરવામા ં
મદદ કરે છે. રોસેસરના રકાર અને જડટલતાને આધારે, રર્જજ્ટરની એકંદર સખં્યા લગર્ગ દસથી લઈને સેંકડો સધુી 
બદલાઈ શકે છે. રર્જજ્ટરનુ ંકદ જેને શલદનુ ંકદ પણ કહવેામા ંઆવે છે, તે ડેટાની માત્રા દશાભવે છે જેની સાથે કમ્પ્યટુર 
કોઈપણ સમયે કેટલુ ંકાયભ કરી શકે છે તે બતાવે છે. રર્જજ્ટરનુ ંકદ 8, 16, 32 અથવા 64 ખબટ્સ હોઈ શકે છે. 32-બીટ 
સીપીયમુા,ં દરેક રર્જજ્ટર 32 ખબટ્સ પહોળં છે અને તે એક સમયે ડેટાના 32 બીટ્સને ચાલાકી કરી શકે છે. આધનુનક 
પીસીમા ં 32-બીટ અથવા 64-બીટ રર્જજ્ટર હોય છે અને એને 32 - બીટ રોસેસર અને 64-બીટ રોસેસર તરીકે 
ઓળખવામા ંઆવે છે.  
 

(૩0) 

 

  



એક 64-બીટ રોસેસર, ડેટાને 32-બીટ રોસેસર કરતા બમણુ ંરોસેસ કરી શકે છે.  
 

 

કંરોલ યનુનટ / નનયતં્રણ એકમ (સીય)ુ 
  

તે કમ્પ્યટુરની અંદરના ઇનપટુ, આઉટપટુ અને રોસેનસિંગ રવનૃત્તઓને નનયનંત્રત કરે છે. તે ઓડભર જાળવે છે અને સમગ્ર 
નસ્ટમના સચંાલનને નનયનંત્રત કરે છે. કંરોલ યનુનટ કમ્પ્યટુરને અપાયેલી સચૂનાનુ ંઅથભઘટન કરે છે, રડક્રયા કરવાની 
માડહતી નક્કી કરે છે, પડરણામો (આઉટપટુ) ક્યા ં્ટોર કરવા તે નક્કી કરે છે, અને સચૂનોના અમલ માટે જરૂરી 
ઉપકરણોને નનયતં્રણ સકેંતો મોકલે છે. તે કમ્પ્યટુરને રોગ્રામની સગં્રડહત સચૂનાઓનુ ંપાલન કરવા માટે પહલેા  
એએલય ુઅને રર્જજ્ટર સાથે વાતચીત કરીને પછી કમ્પ્યટુરને  ડદશામાન કરે છે.  સી.ય.ુ સચૂના રર્જજ્ટર (આઇઆર) 
મા ંસચૂનોનો ઉપયોગ કયા સડકિટને સડક્રય કરવાની જરૂર છે તે નક્કી કરવા માટે કરે છે. તે એએલયનેુ અંકગખણત 

અથવા તકભશાસ્ત્ર કામગીરી કરવા સચૂના આપે છે. જ્યારે કોઈ રોગ્રામ ચલાવવામા ંઆવે છે, ત્યારે રોગ્રામ કાઉન્સટર 
(પીસી) રર્જજ્ટર પછી ચલાવવામા ંઆવવાના હોય એવા રોગ્રામની સચૂનાનો રેક રાખે છે. સીય ુજણાવે છે કે ડેટા 
અને સચૂનાઓ ક્યારે લાવવી, શુ ંકરવુ,ં પડરણામો ક્યા ંસગં્રહવા, રડક્રયા દરનમયાન થતી ઘટનાઓની અનકુ્રમ વગેરે 
જણાવે છે. સીયમુા ંસીપીયનુો સચૂના સમહૂ પણ હોય છે, જે, સીપીય ુકરી શકે તે બધી કામગીરીની સખૂચ છે.  
 

 

 

બસીસ /  બસો 
 

ડેટા રર્જજ્ટરમા ં8 બીટ્સના એકમ તરીકે સગં્રડહત થાય છે. દરેક બીટ એક અલગ વાયર દ્વારા એક રર્જજ્ટરથી બીજા 

રર્જજ્ટરમા ં્થાનાતંડરત થાય છે. આઠ્ વાયરનો આ જૂથ જે રર્જજ્ટર વચ્ચે ડેટા રાન્સસફર કરવા માટેના સામાન્સય 
માગભ તરીકે ઉપયોગમા ંલેવાય છે તેને બસ તરીકે ઓળખવામા ંઆવે છે. બસ એ બે કોમ્પપોનેંટ વચ્ચેનુ ંજોડાણ છે બે 
કોમ્પપોનેંટ વચ્ચે નસગ્નલ વહન કરવા માટે. ત્રણ મખુ્ય રકારની બસ હોય છે - ડેટા બસ, કંરોલ બસ અને એડે્રસ બસ. 
 

ક્ટ્લોક / ઘડડયાળ 

 

તે સીપીયનુો એક મહત્વપણૂભ કોમ્પપોનેંટ છે જે દરેક માઇક્રો ઓપરેશનની રોસેસ કરવા માટે નનયત સમય ્લોટ નક્કી 
કરે છે અને એ સમયની ફાળવણી કરે છે. સીપીય ુઘડડયાળની પલ્સ સાથે સમેુળમા ંસચૂનાઓનુ ંઅમલીકરણ કરે છે.  
 

(૩1) 

 

  



સીપીયનુી ઘડડયાળની ગનત મેગાહટડભઝ અથવા સેકન્સડમા ં લાખો ચક્રની રન્ષટએ માપવામા ં આવે છે. સીપીયનુી 
ઘડડયાળની ગનત એક મોડેલ કરતા ંબીજામા ંઅલગ હોય છે, મોડેલ રમાણે બદલાય છે.  
 

 

મેમરી યનુનટ   

 

તે ડેટાની રડક્રયા દરનમયાન અ્થાયીરૂપે ડેટા, સચૂનાઓ, મધ્યવતી પડરણામો અને આઉટપટુ સગં્રડહત કરે છે. મેમરી 
યનુનટમા ં કેશ મેમરી અને રાઇમરી મેમરીનો સમાવેશ થાય છે. કમ્પ્યટુરની રાઇમરી મેમરી અથવા મખુ્ય મેમરી 
સચૂનોના અમલ દરનમયાન ડેટા અને સચૂનોને સગં્રડહત કરવા માટે વપરાય છે. રેન્સડમ એક્ટ્સેસ મેમરી (રેમ) અને 
રીડ ઓન્સલી મેમરી (રોમ) એ રાઇમરી મેમરી છે. રોસેસ કરવા માટેના ઇનપટુ ડેટાને રોસેસ કરતા પહલેા મખુ્ય 
મેમરીમા ંલાવવામા ંઆવે છે. ડેટા અને કોઈપણ મધ્યવતી પડરણામોની રોસેસ માટે જરૂરી સચૂનાઓ પણ મખુ્ય 
મેમરીમા ંસગં્રડહત થાય છે. આઉટપટુ, ડડવાઇસમા ં્થાનાતંડરત થતા ંપહલેા ંઆઉટપટુ મેમરીમા ંસગં્રડહત થાય છે. 
સીપીય ુમખુ્ય મેમરીમા ંસગં્રડહત માડહતી સાથે કામ કરી શકે છે. મખુ્ય મેમરી ઉપરાતં, ત્યા ંબીજુ ંએક રકારનુ ં્ટોરેજ 
ડડવાઇસ છે જેને સેકન્સડરી મેમરી તરીકે ઓળખવામા ંઆવે છે. તે અનવશ્વસનીય / નોનવૉલટાઈલ  મેમરી છે અને 

તેનો ઉપયોગ ડેટા અને રોગ્રામ્પસના કાયમી સગં્રહ માટે થાય છે. એક રોગ્રામ અથવા ડેટા કે જે ચલાવવાનો છે તેને 
સેકન્સડરી મેમરીમાથંી  રેમમા ંલાવવામા ંઆવે છે. મેગ્નેડટક ડડ્ક, ઓપન્્ટકલ ડડ્ક અને મેગ્નેડટક ટે્સ એ સેકન્સડરી 
મેમરીના ંઉદાહરણો છે.  
 

કેશ મેમરી 
 

રોસેસ દરનમયાન, સેકન્સડરી મેમરીના ઉપકરણોમાથંી ડેટા અને સચૂનાઓ રેમ પર લાવવામા ંઆવે છે. રોસેસ કરવા 
માટે, ડેટા અને સચૂનાઓ રેમથી એક્ટ્સેસ કરવામા ંઆવે છે અને રર્જજ્ટરમા ંસગં્રડહત થાય છે. રેમ અને સીપીય ુ
રર્જજ્ટરમા ંપર્પર ડેટા ખસેડવામા ંલેવામા ંઆવતો સમય ઘણો હોય છે. આ કમ્પ્યટુરની રોસેસની ગનતને અસર 
કરે છે અને પડરણામે સીપીયનુી કામગીરીમા ંઘટાડો થાય છે. કેશ મેમરી એ ખબૂ હાઇ ્પીડ મેમરી છે જે રેમ અને 
સીપીયનુી વચ્ચે રાખવામા ંઆવે છે. એ રોસેનસિંગ ્પીડને વધારે છે અને એ ્ટોરેજ બફર છે જે ડેટાને સગં્રડહત કરે 
છે, કે જેનો ઉપયોગ અ્થાયી રૂપે કરવામા ંઆવે છે, એ ડેટાને સીપીયનેુ ઝડપથી ઉપલલધ કરાવે છે. રોસેસ દરનમયાન, 

સીપીય ુપહલેા જરૂરી ડેટા માટે કેશ તપાસે છે.  
 

 
 

 

આકૃનત  2.5: કેશ મેમરીનુ ંઉદાહરણ 

રોસેસર ( કોર) l 1 કેશ l 2 કેશ  રેમ  

 

 

(૩2) 

 

  



જો ડેટા કેશમા ંમળતો નથી, તો તે ડેટા માટે રેમમા ંજુએ છે. કેશ મેમરીને એક્ટ્સેસ કરવા માટે, સીપીયનેુ  ડેટા રાન્સસફર 
માટે મધરબોડભની નસ્ટમ બસનો ઉપયોગ કરવાની જરૂર પડતી નથી.  
 

કેશ મેમરી રોસેસરમા ંખબલ્ટ છે અને તે સીપીય ુઅને રેમ વચ્ચેની અલગ ખચપ પર તેની બાજુમા ંક્્થત હોઈ શકે છે. 
સીપીયમુા ંબનેલ કેશ અલગ કેશ કરતા ઝડપી છે, જે માઇક્રોરોસેસરની ગનતએ જ ચાલે છે. જો કે, અલગ કેશ રેમ 
કરતા લગર્ગ બમણી ઝડપી હોય છે.  
 

આકૃનત 2.5 મા ંબતાવ્યા રમાણે સીપીયમુા ંખબલ્ટ-ઇન લેવલ 1 (એલ 1) કેશ અને લેવલ 2 (એલ 2) કેશ છે. ખબલ્ટ-ઇન 
એલ 1 અને એલ 2 કેશ ઉપરાતં, કેટલાક સીપીયમુા ંમધરબોડભ પર એક અલગ કેશ ખચપ હોય છે. મધરબોડભ પરની 
આ કેશને લેવલ 3 (એલ 3) કેશ કહવેામા ંઆવે છે. આધનુનક રોસેસર ખબલ્ટ-ઇન એલ 3 કેશ સાથે આવે છે, જેમ કે 
ઇન્સટેલ કોર આઇ 7. એલ 1, એલ 2 અને એલ 3 કેશ અનકુ્રમે તાજેતરમા ંચલાવવામા ંઆવતી સચૂનાઓ, આગલા 
સચૂનો અને શક્ય મદુ્દાઓ સગં્રડહત કરે છે. લાક્ષખણક રીતે, સીપીયમુા ંકેશ સાઇઝ 256KB (L1), 6 એમબી (L2) થી 12MB 

(L3) કેશમા ંહોય છે. કેશ મેમરી ખબૂ ખચાભળ છે, તેથી તે કદમા ંઓછી છે. સામાન્સય રીતે, કમ્પ્યટુસભ 256 KB થી 2 એમબી  
સાઇઝની કેશ મેમરી ધરાવે છે. 
 

રાઇમરી મેમરી 
 

તે કમ્પ્યટુરની મખુ્ય મેમરી છે. તેનો ઉપયોગ ડેટાની રોસેસ દરનમયાન ડેટા અને સચૂનાઓને સગં્રડહત કરવા માટે 
થાય છે. તે સેનમકન્સડક્ટ્ટર મેમરી છે અને તે બે રકારની હોય છે - રેન્સડમ એક્ટ્સેસ મેમરી (રેમ) અને રીડ ઓન્સલી 
મેમરી (રોમ). 
 

રીડ ઓન્સલી મેમરી (રોમ). 
 

તે દરેક કમ્પ્યટુરમા ંઆવશ્યક મેમરી એકમ છે. તેમા ં કમ્પ્યટુરને બટૂ કરવા માટે જરૂરી BIOS (મળૂભતૂ ઇનપટુ 
આઉટપટુ નસ્ટમ) નામનો બટુ અપ રોગ્રામ છે. આ મેમરી કાયમી છે અને જ્યારે નસ્ટમ બધં હોય ત્યારે ભસૂાય 
નથી જતી. કમ્પ્યટુરના ંમોડેલને આધારે રોમની મેમરી ક્ષમતા 64 કેબીથી 256 કેબી સધુીની હોય છે.  
33 

  



રેન્સડમ એક્ટ્સેસ મેમરી (રેમ)  

 

તેનો ઉપયોગ રોગ્રામ્પસના અમલીકરણ દરનમયાન ડેટા અને સચૂનાઓને સગં્રડહત કરવા માટે થાય છે.  
(43)  

સીપીય,ુ ડેટા અને રેમની સચૂનાઓ એક્ટ્સેસ કરે છે, કારણ કે તે ઇનપટુ અને આઉટપટુ યનુનટ સાથે જોડાયેલા ્ટોરેજ 
ડડવાઇસીસ કરતા વધ ુઝડપથી એક્ટ્સેસ કરી શકે છે. ડેટાની રોસેસ દરનમયાન ડેટા ઉપલલધ  રહ ેતે માટે તે ડેટાને 
ઇનપટુ યનુનટનો ઉપયોગ કરીને ઇનપટુ ડેટા રેમમા ં્ટોર કરેલો છે. એ જ રીતે, રોસેસ કયાભ પછી મળતો આઉટપટુ 
ડેટા, આઉટપટુ ડડવાઇસમા ંમોકલતા પહલેા રેમમા ંસગં્રડહત થાય છે. રોગ્રામની રોસેસ દરનમયાન મળતા કોઈપણ 
મધ્યવતી પડરણામો રેમમા ંસગં્રડહત થાય છે. રેમની મેમરી અક્્થર છે એટલે કે તે અ્થાયી છે અને જ્યારે કમ્પ્યટુર 
બધં હોય ત્યારે ભસૂાય જાય છે. તે રીડ / રાઇટ રકારની મેમરી છે અને આમ તે યઝુર દ્વારા વાચંી અને લખી શકાય 
છે. કારણ કે આ મેમરીના કોઈપણ ્થાનનો રેન્સડમ ઉપયોગ કરવો શક્ય છે, તે રેન્સડમ એક્ટ્સેસ મેમરી તરીકે 
ઓળખવામા ંઆવે છે. રેમની મેમરી ક્ષમતા 640 કેબીથી શરૂ થાય છે અને હાલના કમ્પ્યટુસભમા ં4 જીબીથી 16 જીબી 
સધુીની રેમ આવે છે.  
 

મેમરી રજૂઆત 

 

કમ્પ્યટુરમા,ં ડેટા મશીન કોડ તરીકે સગં્રડહત થાય છે. મશીન કોડમા ંફક્ટ્ત 2 ક્્થનતઓ છે 0  અથવા તો 1. બાઇનડર 
ડડર્જજટ અથવા બીટ એ મેમરીનુ ંમળૂ યનુનટ છે. બીટ એ એક બાઇનડર ડડર્જજટ છે જે 0 અથવા 1 છે. બીટ એ કમ્પ્યટુરમા ં
ડેટાના રનતનનનધત્વનુ ંસૌથી નાનુ ંયનુનટ છે. મેમરીની ્ટોરેજ ક્ષમતા બાઇટ્સમા ંમાપવામા ંઆવે છે. 8 ખબટ્સના  
જૂથથી  બાઇટ બને છે.  
 

 

એક બાઇટ 28 એટલે 256 બીટ્સના નવનવધ સયંોજનો ્ટોર કરી શકે છે, અને આમ એક બાઇટ એટલે 256 ખબટ્સ 
અલગ અલગ નસમ્પબલ્સનુ ંરનતનનનધત્વ કરવા માટે ઉપયોગી થાય છે. બાઇટમા,ં ખબટ્સના નવનવધ સયંોજનો 00000000 

થી 11111111 ની રેન્સજમા ંઆવે છે.  
બાઇનડર ડડર્જજટ = 1 બીટ = 0 અથવા 1 

1 નનબલ = 4 બીટ્સ 

1 બાઇટ (બી) = 8 ખબટ્સ 

1 ડકલોબાઇટ (કેબી) = 210 = 1024 બાઇટ્સ 

1 મેગાબાઇટ (એમબી) = 220 = 1024કેબી 
1 ગીગાબાઇટ (જીબી) = 230 = 1024 એમબી = 1024 * 1024 કેબી 
1 ટેરાબાઇટ (ટીબી) = 240 = 1024 જીબી = 1024 * 1024 * 1024 કેબી 
 

2 જીબી રેમવાળા કમ્પ્યટુરમા ંકોઈપણ સમયે 2 અબજ બાઇટ ડેટા અને સચૂના હોઇ શકે છે. 
 

સેકન્સડરી મેમરી  
 

તે ડેટા અને સચૂનાઓને કાયમ માટે સગં્રડહત કરે છે. 
 

(૩4)  

 

  



માડહતીને  લાબંા સમય (વર્ષો) માટે સેકન્સડરી મેમરીમા ંસગં્રડહત કરી શકાય છે, અને યઝુર દ્વારા ભ ૂસંવામા ંન આવે 
ત્યા ંસધુી સામાન્સય રીતે કાયમી રકૃનતની હોય છે. તે એક અક્્થર મેમરી છે. તે ડેટા અને સચૂનાઓ માટે બેકઅપ 
્ટોરેજ રદાન કરે છે. હાડભ ડડ્ક ડ્રાઇવ અને ઓન્્ટકલ ડડ્ક ડ્રાઈવ સગં્રહ ઉપકરણોના ં કેટલાક ઉદાહરણો છે. ડેટા 
અને સચૂનાઓ કે જે હાલમા ંસીપીય ુદ્વારા ઉપયોગમા ંલેવામા ંઆવતી નથી, પરંત ુરોસેસ માટે પાછળથી જરૂરી હોઈ 
શકે છે તે સેકન્સડરી મેમરીમા ંસગં્રડહત થાય છે. તેની પાસે ્ટોરેજ ક્ષમતા વધારે છે અને તે રાઇમરી મેમરી કરતા 
સ્તી પણ છે. પરંત ુરાઇમરી મેમરીની તલુનામા ંસેકન્સડરી મેમરીમા ંસગં્રડહત ડેટા અને સચૂનાઓને .એક્ટ્સેસ કરવામા ં
લાબંો સમય લાગે છે.  
 

મેગ્નેડટક ્ટોરેજ ડડવાઇનસસ 

 

આ ્લાન્્ટક ટેપ અથવા મેટલ અથવા ્લાન્્ટક ડડ્ક  મેગ્નેડટક મડટડરયલથી કોટ કરેલી હોય એનો ઉપયોગ કરે છે. 
આ ઉપકરણોમા ંડેટા મેગ્નેડટક રીતે રેકોડભ કરવામા ંઆવે છે. આ ઉપકરણોમાથંી ડેટાને એક્ટ્સેસ કરવા માટે રીડ / 
રાઇટ હડેનો ઉપયોગ કરવામા ંઆવે છે. હાડભ ડડ્ક ડ્રાઇવ એ હવે સૌથી લોકનરય મેગ્નેડટક સગં્રહ ઉપકરણ છે.  
 

હાડભ ડડ્ક ડ્રાઇવ (HDD): આમા ંધળૂ મકુ્ટ્ત કન્સટેનરમા ંછપાયેલ મેગ્નેડટક મડટડરયલથી કોટેડ મેટલ ડડ્ક શામેલ છે. 
હાડભ ડડ્કમા ંખબૂ જ ્ટોરેજ ક્ષમતા, હાય  ડેટા રાન્સસફર રેટ અને ઓછો એક્ટ્સેસ ટાઇમ છે. તેઓ વધ ુટકાઉ, ઓછી ભલૂ 
ધરાવતા, અને તે કમ્પ્યટુસભમા ંવપરાતા સૌથી સામાન્સય સેકન્સડરી સગં્રહ ઉપકરણમાનંા એક છે.  

આકૃનત 2.6: હાડભ ડડ્ક ડ્રાઇવ  

ઓન્્ટકલ ્ટોરેજ ડડવાઇસ: આ એક ડેટા ્ટોરેજ માધ્યમ છે જે રીડ અને તેમા ંડેટા રાઇટ કરવા માટે ઓછી પાવર 
વાળી લેસર બીમનો ઉપયોગ કરે છે. લેસર બીમ નપટસ અને લૅન્સડસને વાચંે છે (બધા ઓન્્ટકલ માધ્યમોમા ંનપટસ 
અને લૅન્સડસ હોય છે જે માઇક્રો્કોનપક હોય છે) 0 અને 1. તરીકે. મોટી માત્રામા ંઓન્્ટકલ  ડડ્કનુ ંનનમાભણ કરવુ ંતે ખબૂ 
જ’સ્ત ુ ંછે અને તે એક લોકનરય સેકન્સડરી ્ટોરેજ માધ્યમ છે. 
 

સીડી, ડીવીડી અને લલ-ુરે એ મખુ્ય રકારના ઓન્્ટકલ ડડવાઇનસસ છે. 

આકૃનત 2.7: સીડી, ડીવીડી, અને લલ-ૂરે ડડ્ક  

 

કોમ્પપેક્ટ્ટ ડડ્ક (સીડી) : આ એક ઓન્્ટકલ ્ટોરેજ ડડવાઇસ છે જે 700 એમબી સધુીનો ડેટા ્ટોર કરવા માટે સક્ષમ 
છે. સીડી ડ્રાઇવમા ંડેટા રીડ અને રાઇટ કરવા માટે લાલ લેસર બીમનો ઉપયોગ કરવામાં આવે છે. સીડીના બે રકાર 
છે - સીડી-આર અને સીડી-આરડલલ્ય.ુ સીડી-આર (કોમ્પપેક્ટ્ટ ડડ્ક રેકોડડિબલ) મા,ં ડેટા એક વખત જ લખી શકાય છે 
અને ઘણી વખત વાચંી શકાય છે જ્યારે સીડી-આરડલલ્ય ુ(કોમ્પપેક્ટ્ટ ડડ્કમા ંફરીથી લખી શકાય તેવી સનુવધા છે ) 
ડડ્કમા,ં તે ભ ૂસંી શકાય છે અને કોઈપણ સમયે ફરીથી લખી શકાય છે.  
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ડડર્જજટલ વસેટાઇલ ડડ્ક (ડીવીડી): આ સીડી-રોમ જેવ ુઓ્ટીકલ ્ટોરેજ મીડડયા છે, પરંત ુઆમા ંવધ ુ્ટોરેજ ક્ષમતા 
છે. નાના ્પોટ્સ પર ડેટા રેકોડભ કરીને આ નસદ્ધ થઈ શક્યુ ંછે. ડીવીડી ડ્રાઇવનો ઉપયોગ કરીને ડેટા રેકોડડિંગ અને 
રીડ કરવામા ંઆવે છે. અહીં પણ, આ ડક્રયાઓ માટે લાલ લેસર બીમનો ઉપયોગ કરવામા ંઆવે છે. ડીવીડીની ક્ષમતા 
4.37 જીબીથી લઈને 15.9 જીબી સધુી હોય છે. ડીવીડી પણ ડીવીડી-રોમ અને ડીવીડી-આરડલલ્યનુા રૂપમા ંઆવે છે.  
 

લલ ૂ-રે ડીવીડી: આ એક ઓન્્ટકલ ડડ્ક ફોમેટ છે જેને ફરીથી લખાણ અને હાઇ ડેડફનેશન (એચડી) નવડડઓ ્લેબેક 
તેમજ ડેટાના નવશાળ રમાણમા ં્ટોર કરવા માટે નવકનસત કરવામા ંઆવ્યુ ંછે. સીડી અને ડીવીડી તકનીકો ડેટા રીડ 
અને રાઇટ કરવા માટે લાલ લેસરનો ઉપયોગ કરે છે જ્યારે લલ-ુરે ફોમેટ લલજુાંબલી/વાયોલેટ  લેસરનો ઉપયોગ 
કરે છે. લલ-ુજાંબલી/વાયોલેટ  લેસરનો ઉપયોગ કરવાનો ફાયદો એ છે કે તેમા ંલાલ લેસર કરતા ટૂંકી તરંગલબંાઇ 
છે, જે વધારે ચોકસાઇ સાથે લેસર ્પોટ પર ધ્યાન કેન્ન્સરત કરવાનુ ંશક્ય બનાવે છે. આ ડેટાને વધ ુકડક રીતે પેક 
કરી આપે છે. તેથી જ, ડડ્ક પર વધ ુડેટા ્ટોર કરવાનુ ંશક્ય છે ર્લે તે સીડી અથવા ડીવીડી જેટલી જ સાઇઝનુ ં
હોય. આ ફોમેટ પરંપરાગત ડીવીડીની ્ટોરેજ ક્ષમતા કરતા ંપાચં ગણા વધારે ્ટોરેજની તક આપે છે અને એક જ 
લેયર ડડ્ક પર 25 જીબી અને ડયઅુલ લેયર ડડ્ક પર 50 જીબી સધુી પકડી શકે છે.  
 

આકૃનત 2.8(a ) ફ્લેશ ડ્રાઇવ  

આકૃનત 2.8: (b ) ફ્લેશ મેમરી કાર્ડભસ  

 

સેનમકન્સડક્ટ્ટર ્ટોરેજ (ફ્લેશ મેમરી) 

ફ્લેશ ડ્રાઇવ્સ ડેટા ્ટોરેજ માટે EEPROM ખચ્સનો ઉપયોગ કરે છે. અન્સય રકારની સેકન્સડરી મેમરીની તલુનામા ંફ્લેશ 
મેમરી ઝડપી અને ટકાઉ છે. યએુસબી ફ્લેશ ડ્રાઇવ અને ફ્લેશ મેમરી કાર્ડ ભસ ફ્લેશ મેમરીના ંઉદાહરણો છે.  
 

યએુસબી ફ્લેશ ડ્રાઇવ: આ એક નાનુ ંબાહ્ય ્ટોરેજ ડડવાઇસ છે. તે પોટેબલ અને ફરીથી રાઇટ કરી શકાય તેવુ ંછે. 
યએુસબી ડ્રાઇવની ્ટોરેજ ક્ષમતા હાલમા ં2 જીબીથી લઈને 128 જીબી સધુી હોય છે. 
 

ફ્લેશ મેમરી કાડભ: આ સાઇઝમા ંલગર્ગ 1 ઇંચ × 0.75 ઇંચ જેટલુ ંછે જેની જાડાઈ લગર્ગ 2 મીમી છે. તેમા ં1 જીબી 
– 32 જીબીની રેન્સજમા ં્ટોરેજ ક્ષમતા છે. તેનુ ંએક નાનુ ંરૂપ પણ છે જેનો ઉપયોગ સેલ ફોન અને ટેલલેટ્સમા ંથાય 
છે.  
(૩6) 

  



આ નાના કાર્ડભસ આશરે 6 મીમી × 3 મીમી સાઇઝના છે અને 1 મીમી કરતા ઓછા જાડા છે. આ કાર્ડભસની ઉપયોગીતા 
રમાણે નવનવધ ્પીડ લેવલ છે.  
 

ટેબલ 2.2 ્ ટોરેજ હાયરારકી રમાણે ક્રમમા ંનવનવધ રકારના ડેટા ્ટોરેજની લાક્ષખણકતાઓનો સારાશં આપે છે. ટેબલમા ં
સખૂચબદ્ધ લાક્ષખણકતાઓને કારણે આધનુનક કમ્પ્યટુસભ આ હાયરારકી  રમાણે બનાવવામા ંઆવ્યા છે.  
 

 

ટેબલ  2.2 નવનવધ રકારની મેમરીની તલુના 
્ટોરેજ   ્પીડ   કેપેનસટી   રેલેડટવ કો્ટ  વૉલટાઈલ 

રેર્જજ્ટર   ફા્ટે્ટ   લોએ્ટ   હાઈએ્ટ   યસ  

કેશ  ફા્ટર  લો   વેરી હાઇ   યસ  

રેમ/રોમ  ફા્ટ   લો / મૉડરેટ  હાઇ   યસ  

હાડભ ડડ્ક  મૉડરેટ  વેરી હાઈ  વેરી લો   નો  
 

 

 

 

રેન્ક્ટ્ટકલ એન્ક્ટ્ટનવટી  

 

કમ્પ્યટુર હાડભવેર અને સોફ્ટવેરને ઓળખો. 
જરૂરી સામગ્રી  
કમ્પ્યટુર, રેમ, હાડભ ડડ્ક ડ્રાઇવ, સીડી, ડીવીડી, પેન ડ્રાઇવ  

રડક્રયા 
 

1. રેમ ખચપ ઓળખો અને તેની મેમરી ક્ષમતા નોંધો. 
2. હાડભ ડડ્ક ડ્રાઇવ ઓળખો અને તેની મેમરી ક્ષમતા નોંધો. 
3. સીડી ડ્રાઇવમા ંસીડી દાખલ કરો અને તેની મેમરી ક્ષમતા નોંધો. 
4. ડીવીડી ડ્રાઇવમા ંડીવીડી દાખલ કરો અને તેની મેમરી ક્ષમતા નોંધો. 
5. પેન ડ્રાઇવને યએુસબી ્લોટમા ંદાખલ કરો અને તેની મેમરી ક્ષમતા નોંધો. 
6. ઉપરોક્ટ્ત બધી મેમરીને રાઇમરી અને સેકન્સડરી મેમરીમા ંવગીકૃત કરો. 

 

કમ્પ્યટુસભનુ ંવગીકરણ 

 

સામાન્સય રીતે, કમ્પ્યટુર શલદ ડે્કટોપ અથવા લેપટોપ જેવા પસભનલ કમ્પ્યટુરનો સદંર્ભ આપે છે.  
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જો કે, આપણે આપણા રોર્જજિંદા જીવનમા ંનવનવધ રકારના ંકમ્પ્યટુસભ જોઈએ છીએ જે નવનવધ રકારના કાયો કરે છે, 

ઉદાહરણ તરીકે એટીએમ ચલાવતા સમયે, ્ટોર પર કડરયાણાની ખરીદી કરતી વખતે, વગેરે. 
 

હતે ુ

 

હતે ુઅનસુાર, કમ્પ્યટુરને બે રકારમા ંવગીકૃત કરી શકાય છે: 
 

સામાન્સય હતેનુા ંકમ્પ્યટુસભ 
 

આ કમ્પ્યટુરનો ઉપયોગ સામાન્સય ઉપયોગ માટે કરવામા ંઆવે છે જેમ કે ઓડફસ એન્્લકેશન, બેંડકિંગ, ઇન્સવોઇસ, 

વેચાણ નવશ્લેર્ષણ અને નાણાકીય ડહસાબ માટે. તેનો ઉપયોગ 
ઘર, ઓડફસ અને શૈક્ષખણક સં્ થાઓમા ંથાય છે.  
 

નવશેર્ષ હતેનુા કમ્પ્યટુસભ 
 

આ કમ્પ્યટુસભનો ઉપયોગ વૈજ્ઞાનનક કાયભક્રમો, હવામાન આગાહી, 
અવકાશ એન્્લકેશન, વગેરે માટે કરવામા ંઆવે છે. 
 

કાયભકારી નસદ્ધાતં 
ટેક્ક્ટ્નકલ બનાવટને આધારે, કમ્પ્યટુસભને ત્રણ રકારમા ંવગીકૃત 
કરી શકાય છે - એનાલોગ, ડડર્જજટલ અને સકંર કમ્પ્યટુર. 
 

એનાલોગ કમ્પ્યટુર 

 

આ એનાલોગ ડેટા સાથે વ્યવહાર કરે છે જે સતત બદલાતા 
ર્ૌનતક જથ્થા જેવા કે કરંટ, વૉલ્ટેજ, અથવા ડફ્રક્ટ્વન્સસીને રજૂ કરે 
છે. તેઓ દબાણ, તાપમાન, ગનત, વગેરે જેવી શારીડરક માત્રાને 
માપવા અને આ માપન પર ગણતરી કરવા માટે વપરાય છે. 
ઉદાહરણ તરીકે થમોમીટર અને ્પીડોમીટર.  
 

ડડર્જજટલ કમ્પ્યટુર 

 

આ ડડર્જજટલ ડેટા પર કાયભ કરે છે. ઇનપટુ અને આઉટપટુ એ 
ઓન  / ઓફ રકાર (અંક 1 અને 0) ના ્વરૂપમા ંછે. ડડર્જજટલ 
કમ્પ્યટુસભ ગણતરી કામગીરી પર આધાડરત છે. ડડર્જજટલ 
કમ્પ્યટુર દ્વારા હરેાફેરી કરવા માટે કોઈપણ ડેટાને એક ્વતતં્ર 

(1,0) રનતનનનધત્વમા ંરૂપાતંડરત કરવો આવશ્યક છે. ડડર્જજટલ 
કમ્પ્યટુરનો ઉપયોગ મખુ્યત્વે ઓડફસ, ઘર અને ઉદ્યોગોમા ંથાય 
છે. 

આકૃનત 2.10: (a ) એનાલોગ કમ્પ્યટુર (b ) ડડર્જજટલ કમ્પ્યટુર (c ) હાયબ્રીડ કોમ્પપટુર  

હાયબ્રીડ કોમ્પપટુર 

આ ડડર્જજટલ અને એનાલોગ કમ્પ્યટુસભના સયંોજનનો ઉપયોગ કરે છે. 
(૩8)  
  



આ કમ્પ્યટુર બનેં રકારના ડેટા સાથે વ્યવહાર કરવા માટે ડડર્જજટલ-ટુ - એનાલોગ (ડીએસી) અને એનાલોગ-થી-
ડડર્જજટલ (એડીસી) ટેક્ટ્નોલોજીનો ઉપયોગ કરે છે. તેઓ બનેં એનાલોગ અને ડડર્જજટલ ડેટા ્ટોર અને રોસેસ કરે છે. 
હાઇખબ્રડ કમ્પ્યટુરનો ઉપયોગ મખુ્યત્વે કૃનત્રમ બદુ્ધદ્ધમા ંથાય છે. હોક્્પટલોમા ંવપરાયેલ ઇસીજી મશીન એ હાઇખબ્રડ 
કમ્પ્યટુરનુ ંઉદાહરણ છે. ઇસીજી મશીન હૃદયના ધબકારાને એનાલોગ નસગ્નલ તરીકે વાચંે છે અને પછી ગ્રાફને 
છાપવા માટે તેને ડડર્જજટલ નસગ્નલમા ંફેરવે છે.  
 

સાઇઝ અને ્ટોરેજ ક્ષમતાના આધારે કમ્પ્યટુરનુ ંવગીકરણ 

સપુરકમ્પ્યટુર:  
 

 

આને સખં્યાબધં રોસેસરોને એકબીજા સાથે જોડીને બનાવવામા ંઆવ્યુ ં
છે. તેમા ંમન્લ્ટરોસેનસિંગ ટેક્ટ્નોલોજી સાથે સૌથી વધ ુરોસેનસિંગ ્પીડ 
છે. તેનો ઉપયોગ મખુ્યત્વે હવામાનની આગાહી, બાયોમેડડકલ 

સશંોધન, નવમાન ડડઝાઇન, રીમોટ સેક્ન્સસિંગ અને નવજ્ઞાન અને 
એન્ન્સજનનયડરિંગના અન્સય ક્ષેત્રોમા ંથાય છે. એક સપુર કમ્પ્યટુર એ શક્ય 
તેટલી ઝડપથી કેટલાક રોગ્રામો ચલાવવા પર ધ્યાન કેન્ન્સરત કરે છે. 
સપુર કમ્પ્યટુસભના ંઉદાહરણો છે CRAY YMP, CRAY2, NEC SX-3, CRAY 

XMP, અને PARAM. 

 

આકૃનત 2.11: સપુરકોમ્પપટુર 

મેઇનફે્રમ્પસ: ્પીડ અને રોસેનસિંગ પાવરમા ંસપુર કોમ્પ્યટુસભ કરતા આ ધીમી છે. તેઓ એક 
સાથે સેંકડો યઝુસભને સપોટભ કરી શકે છે. એક રીતે, મેનફે્રમ્પસ સપુર કમ્પ્યટુસભ કરતા વધ ુ
શક્ક્ટ્તશાળી છે કારણ કે તે એક સાથે વધ ુરોગ્રામને સપોટભ કરે છે, જ્યારે સપુર કમ્પ્યટુર 
એક જ રોગ્રામને મેઈનફે્રમ કરતા ંઝડપથી ચલાવી શકે છે. મેઇનફે્રમ્પસમા ંખબૂ મોટી ્ ટોરેજ 

ક્ષમતા હોય છે અને તે મોટા ડેટાબેઝ નસ્ટમોને સરં્ાળી શકે છે, જેમ કે મોટી હોક્્પટલમા ં
દદી નવરે્ષની માડહતીની નસ્ટમ અથવા યનુનવનસિટીમા ંનવદ્યાથી નવરે્ષની માડહતીની નસ્ટમ. 
મેઈનફે્રમ્પસના ઉદાહરણ ડીઇસી, આઇસીએલ અને આઇબીએમ 3000 શે્રણી છે. મેઇનફે્રમની 
ક્ષમતા આધનુનક પીસી કરતા સો અથવા હજાર ગણી હોઈ શકે છે.  

આકૃનત 2.12: મેઇનફે્રમ કમ્પ્યટુર  

 

મીની કમ્પ્યટુર: આ મન્લ્ટરોસેસીંગનો ઉપયોગ કરે છે. તે એક સાથે સેંકડો યઝુસભને સપોટભ આપવા માટે સક્ષમ છે. 
તેની પાસે નવશાળ ્ટોરેજ ક્ષમતા છે અને તે વધ ુઝડપથી કાયભ કરે છે. 
નમનનકોમ્પ્યટુરનો ઉપયોગ મન્લ્ટ-યઝુર નસ્ટમમા ંથાય છે જ્યા ંનવનવધ યઝુસભ 
એક જ સમયે કાયભ કરી શકે છે. આ રકારના કમ્પ્યટુરનો ઉપયોગ સામાન્સય 
રીતે ડેટાના નવશાળ વોલ્યમુને રોસેસ કરવા માટે થાય છે. લોકલ એડરયા 
નેટવકભ (LAN) મા ંસવભર તરીકે પણ તેનો ઉપયોગ થાય છે. 
 

આકૃનત 2.13: નમનન કમ્પ્યટુર  
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માઇક્રો કમ્પ્યટુર: આમા ંસૌથી ઓછી ગનત અને સગં્રહ ક્ષમતા છે. તેનુ ંસીપીય ુમાઇક્રોરોસેસર છે. 4 બીટ માઇક્રોરોસેસર 
ખચપની સૌરથમ શોધ થઈ હતી. પહલેા માઇક્રોકોમ્પ્યટુરમા ં8 બીટ માઇક્રોરોસેસર ખચપનો ઉપયોગ કરવામા ંઆવ્યો 
હતો. માઇક્રોરોસેસર ખચપ 16 બીટ, 32 બીટ અને 64 બીટ ખચ્સ એમ સધુારાનુ ં કામ સતત ચાલ ુ જ છે. 

માઇક્રોકોમ્પ્યટુરના ં ઉદાહરણો આઇબીએમ પીસી, પીસી-
એટી છે. પીસી ઘણા ંઇનપટુ અને આઉટપટુ ડડવાઇસેસને 
સપોટભ કરે છે. અત્યારના આધનુનક માઇક્રોકોમ્પ્યટુસભ એટલા 
શક્ક્ટ્તશાળી છે કે તે સવભર તરીકે પણ વપરાય છે અથવા 
કેટલીકવાર નમનનકોમ્પ્યટુર જેવો ઉપયોગ થઈ શકે છે જેનો 
સવભર તરીકે ઉપયોગ કરી શકાય છે. માઇક્રો કમ્પ્યટુરને 
નીચે મજુબ વગીકૃત કરી શકાય છે - 
 

આકૃનત 2.14: માઇક્રો કમ્પ્યટુર  

 

ડે્કટોપ કોમ્પપટુસભ  
ડે્કટોપ કમ્પ્યટુરને પસભનલ કમ્પ્યટુર (પીસી) તરીકે પણ 
ઓળખવામા ં આવે છે. તેઓ નનનિત ્થાન પર ઉપયોગ માટે 
બનાવાયેલ છે. તેમા ંસીપીય,ુ મોનનટર, ્પીકર, કીબોડભ અને માઉસ 
હોય છે. ડે્કટોપ કમ્પ્યટુસભ અપગ્રેડ અને નવ્તતૃ કરવા માટે સરળ 
છે. તેઓ ઓછા ખચાભળ પણ છે. 
 

ઓલ ઇન વન કોમ્પપટુર 

 

ઓલ ઇન વન કોમ્પપટુસભ એ ડે્કટોપ પીસીનુ ંનવુ ં્વરૂપ છે. તેમની 
પાસે લેપટોપ જેવુ ંસીપીય ુઅને મોનનટર છે. તેમની પાસે ટચ ્ ક્રીન 
મોનનટર પણ હોઈ શકે છે અને તે ડે્ક પર સામાન્સય મોનનટરની 
જેમ માઉન્સટ થયેલ છે. સીપીય ુ મોનનટરની પાછળની બાજુએ 
માઉન્સટ થયેલ છે. તેમા ંમાઉસ અને કીબોડભના જોડાણ માટે યએુસબી 
પોટભ છે.  
 

આકૃનત 2.15: ઓલ ઇન વન કોમ્પપટુર 

લેપટોપ કોમ્પપટુસભ  
 

ફુલ્લી ફંકશનલ કમ્પ્યટુર બનાવવા માટે લેપટોપમા ં ખબલ્ટ-ઇન મોનનટર, 

કીબોડભ, ટચ-પેડ અને ્પીકસભ હોય છે. આધનુનક લેપટોપમા ંટચ ્ક્રીન પણ 
છે, જે કીબોડભ અથવા માઉસનો ઉપયોગ ઘટાડે છે. તેમને લેપટોપ તેમની 
નાની સાઇઝના કારણે અને એને ખોળામા ંમકૂીને ઉપયોગ કરી શકાય એવા 
હળવા હોવાને કારણે કહવેામા ંઆવે છે. લેપટોપ ડે્કટોપ કરે છે એ બધા ં
જ કામ કરી શકે છે. લેપટોપના મખુ્ય ઘટકો છે - ટચપેડ, બેટરી, એસી 
એડે્ટર અને પોટડભસ. એક યઝુર સપંણૂભ ચાર્જ લેપટોપ પર ત્રણ થી સાત 
કલાક વીજ પરુવઠ્ા સાથે કનેક્ટ્ટ કયાભ નવના કામ કરી શકે છે.  

આકૃનત 2.16: લેપટોપ કોમ્પપટુસભ  
(40) 



લેપટોપમા ંપાવર કેબલ અને એસી એડે્ટર હોય છે જેનો ઉપયોગ જે તે રકારના લેપટોપ સાથે  વપરાશ કરવા માટે 
કરવામા ંઆવે છે. લેપટોપમા ંપેડરફેરલ ડડવાઇસેસને કનેક્ટ્ટ કરવા માટે 3 - 4 યએુસબી પોટભ , રોજેક્ટ્ટરને કનેક્ટ્ટ કરવા 
માટે એક વીજીએ અથવા એચડીએમઆઈ પોટભ અને મેમરી કાડભ દાખલ કરવા માટે ્લોટ પણ છે 

 

મોબાઈલ કોમ્પપટુસભ  
 

ઘણા મોબાઇલ ઉપકરણો નવનશષટ કમ્પ્યટુરના ંરૂપમા ંકાયભ કરે છે. આ સામાન્સય રીતે ઇન્સટરનેટ, ઇ-મેલ, ફોટોગ્રાફી, 
છબીઓ અને નવડડઓઝ કે્ચર અને ્ટોર કરવા માટે વપરાય છે. આ ઉપકરણો પોટેબલ છે અને ખબૂ ઓછી જગ્યાનો 
વપરાશ કરે છે. નવનવધ મોબાઇલ કમ્પ્યટુસભને આ રમાણે વગીકૃત કરવામા ંઆવે છે - ટેલલેટ્સ, ્માટભફોન, વેરેબલ 
ઉપકરણો, વાહનથી માઉન્સટ થયેલ, હને્સડહલે્ડ કમ્પ્યટુર, ઇ-બકુ રીડર, વગેરે. સૌથી સામાન્સય છે ટેલલેટ્સ અને ્માટભફોન, 

જેની ચચાભ અહીં કરવામા ંઆવી છે.. 
 

ટેલલેટ્સ 

 

તેઓ હને્સડહલે્ડ કમ્પ્યટુર છે અને લેપટોપ કરતા વધ ુપોટેબલ છે. તેઓ ટાઈપ અને નેનવગેશન માટે ટચ સેક્ન્સસડટવ 

્ક્રીનનો ઉપયોગ કરે છે. ટેલલેટનુ ંકદ લગર્ગ 7 થી 10 ઇંચ છે. તેઓ નવનશષટ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસ પર કામ કરે છે 
જેમ કે એન્સડ્રોઇડ, નવિંડોઝ અને આઈઓએસ. આઈપેડ એ ટેલલેટનુ ંઉદાહરણ છે. 
 

્માટભફોન્સસ 

ટેખલફોન સેવાઓ રદાન કરવા ઉપરાતં, એક ્માટભફોન નવનવધ રકારની 
એન્્લકેશન (એન્્લકેશસં) ચલાવવા માટે બનાવવામા ંઆવ્યો છે. તે નાના 
ટેલલેટ કમ્પ્યટુર છે અને તેનો ઉપયોગ વેબ બ્રાઉખઝિંગ, નવડડઓઝ જોવા, ઇ-
પુ્ તકો વાચંવા અને રમતો રમવા માટે થઈ શકે છે. ્માટભફોન પર ઘણી 
એન્્લકેશનો ઇન્સ્ટોલ થઈ શકે છે જેનો ઉપયોગ આપણે ડટડકટ બકુ કરવા, 
ખબલની ચકુવણી કરવા વગેરે માટે આપણા રોર્જજિંદા જીવનમા ંકરીએ છીએ. 
 

 

આકૃનત 2.17: ્માટભફોન્સસ  

પસભનલ ડડર્જજટલ આનસ્ટન્સસ (pdas) 

તે ટચ ્ક્રીન અને કીપેડવાળા મોબાઇલ ફોનની જેવા છે. તેમની 
પાસે મોબાઇલ ફોન કરતા મોટી ્ક્રીન છે. તેઓ ટેક્ટ્્ટ એન્સટર 
કરવા માટે હ્તાક્ષર માન્સયતા વાળા સોફ્ટવેરનો ઉપયોગ કરે 
છે અને અત્યતં પોટેબલ અને ખખ્સામા ંસરળતાથી ડફટ થઈ 
જાય છે. તે એક શક્ક્ટ્તશાળી કમ્પ્યટુર છે જેમા ં સેટેલાઇટ 
નેનવગેશન સનુવધાઓ (જીપીએસ), મોબાઇલ ફોન ક્ષમતા, અને 
એન્્લકેશન સોફ્ટવેરના સં્ કરણો શામેલ છે જે મયાભડદત કાયભ 
કરી શકે છે. 

આકૃનત 2.18: પીડીએ 

(41) 

 

  



બ્રાન્સડના આધારે કમ્પ્યટુરના ંરકાર 

 

પીસીના બે રકાર છે - આઇબીએમ / આઇબીએમ સસુગંત ઇન્સટેલ પીસી અને 
મેક પીસી. 
 

આઈબીએમ પીસી  
 

આઇબીએમ પીસીએ 1981 મા ં રજૂ કરાયેલા અસલ આઇબીએમ પીસીથી 
શરૂઆત કરી હતી. અન્સય કંપનીઓએ સમાન કમ્પ્યટુરનો ઉત્પાદન કરવાનુ ં
શરૂ કયુું હત ુ ંજેને આઇબીએમ સસુગંત કહવેાતા. 

 

આકૃનત 2.19: આઇબીએમ કમ્પ્યટુર  

એપલ/ મેડકનટોશ  

મેડકનટોશે 1984 મા ંગ્રાડફકલ યઝુર ઇંટરફેસ (જીયઆુઈ) સાથે રથમ 
પસભનલ કમ્પ્યટુરની રજૂઆત કરી. 
 

 

 

 

 

 

રેન્ક્ટ્ટકલ એક્ટ્સરસાઇઝ 

 

કમ્પ્યટુર રકારો અને તેઓ કયા ંઉપયોગમા ંલેવાય છે તેની સખૂચ જુઓ. કયા હતે ુમાટે કયા કમ્પ્યટુરનો ઉપયોગ 
થવો જોઈએ તેની ચચાભ કરો. સામાન્સય હતેવુાળા ડે્કટોપ કમ્પ્યટુરને બદલે લેપટોપ કમ્પ્યટુર પસદં કરવાના ંત્રણ 
કારણો જણાવો. 
આકૃનત 2.20: એપલ કોમ્પપટુર  

 

તમારી રગનત ચકાસો 
A.  મન્લ્ટપલ ચોઇસ રશ્નો 
1. કમ્પ્યટુર નસ્ટમનો ઉપયોગ _________________ માટે થાય છે. 

a. પડરણામ ગણતરી   

b. ડેટા પર રોસેસ કરવા  
c. પડરણામ મેળવવા  
d. ઉપરના બધા ંજ કામ માટે  

2. ડેટા અને માડહતી __________ મા ંસગં્રડહત કરી શકાય છે. 
a. ્ટોરેજ  

b. સેકન્સડરી ્ટોરેજ  

c. બનેં (a ) અને (b ) 

d. બનેંમાથંી એક પણ નહીં  
3. નીચેનામાથંી કયા સેન્સરલ રોસેનસિંગ યનુનટ (સીપીય)ુ ના ઘટકો છે? 

a. એડરથમેડટક લોર્જજક યનુનટ, માઉસ, કંરોલ યનુનટ  

b. એડરથમેડટક લોર્જજક યનુનટ, કંરોલ યનુનટ, મેમરી  
c. એડરથમેડટક લોર્જજક યનુનટ, ઇન્સટીગે્રટેડ સડકિટ, મેમરી 
d. કંરોલ યનુનટ, મોનીટર, મેમરી 

(42) 



4. ડડવાઇસ કે જેના દ્વારા કમ્પ્યટુરમા ંડેટા અને સચૂના દાખલ કરવામા ંઆવે છે તે ____________ છે. 
a. સોફ્ટવૅર  

b. આઉટપટુ ડડવાઇસ  

c. ઈનપટુ ડડવાઇસ  

d. મેમરી  
 

5. મેમરીની ્ટોરેજ ક્ષમતાનુ ંમાપન ____________ છે. 
a. બીટ 

b. બાયટ્સ  

c. ડકલોબાયટ્સ  

d. મેગાબાયટ્સ  

6. રોસેસરનુ ં'હૃદય' જે ઘણા ંનવનવધ ઓપરેશન કરે છે - 
a. એડરથમેડટક અને લોર્જજક યનુનટ  

b. મધરબોડભ  
c. કંરોલ યનુનટ  

d. મેમરી  
7. કમ્પ્યટુરનુ ંએ એકમ જે બાઇનડર નબંરો પર અંકગખણત, તાડકિક અને ડેટા મેની્યલેુશન ઓપરેશન કરવા માટે  સક્ષમ 

છે તેને __________ કહવેામા ંઆવે છે. 
a. સીય ૂ 

b. એએલય ૂ 

c. આઇ / ઓ યનૂીટ  

d. રોસેનસિંગ યનુનટ  

8. કમ્પ્યટુર અંકગખણત અને તકભશાસ્ત્ર એકમનુ ંસચંાલન ______________ દ્વારા નનદેનશત કરવામા ંઆવે છે. 
a. એએલય ૂપોતે  

b. રોગ્રામ  

c. કંરોલ યનુનટ  

d. મેમરી યનુનટ 

9. સીપીયમુા ં_____________ હોય છે. 
a. એએલય,ૂ કંરોલ યનુનટ અને રર્જજ્ટરસ 

b. એએલય ૂઅને કંરોલ યનુનટ  

c. એએલય,ૂ કંરોલ યનુનટ, અને હાડભ ડડ્ક 

d. એએલય,ૂ કંરોલ યનુનટ, અને મોનનટર 

10. કમ્પ્યટુરનુ ંઆઉટપટુ _______________ પર મોકલવામા ંઆવે છે. 
a. ઈનપટુ ડડવાઇસ  

b. આઉટપટુ ડડવાઇસ 

c. બનેં (a ) અને (b ) 

d. ઉપરમાથંી એક પણ નઇ  

11. નીચેનામાથંી કયા ફ્ટભ જેનરેશન કોમ્પ્યટુરમાથંી મળી આવ્યા છે? 

a. વેક્યમૂ ટયબૂ અને મેગ્નેડટક ડ્રમ  

b. ઇન્સટીગે્રટેડ સડકિટ 

c. મેગ્નેડટક ટેપ અને રાનંસ્ટસભ 
d. ઉપરના બધા ં 
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12. નીચેનામાથંી કયા સૌથી ઝડપી, સૌથી મોટા અને મોંઘા કમ્પ્યટુરનો સદંર્ભ આપે છે? 

a. પસભનલ કોમ્પપટુર  

b. સપુરકોમ્પપટુર  

c. લેપટોપ 

d. ડે્કટોપ  

 

B ખાલી જગ્યા પરૂો  
1. _____________________ એકમનો ઉપયોગ અંકગખણત કામગીરી કરવા માટે થાય છે. 
2. ઇનપટુ, આઉટપટુ અને રોસેનસિંગ રવનૃત્તઓ ____________ દ્વારા નનયનંત્રત થાય છે 

3. __________ યનુનટ કમ્પ્યટુરની સેન્સરલ નવભસ નસ્ટમ તરીકે કામ કરે છે. 
4. _____________ યનુનટ યઝુરને પડરણામો રજૂ કરે છે. 
5. સીપીયનુા જુદા જુદા ર્ાગો ___________, _________ અને _____________ છે. 
6. ____________ અને _____________ એ મખુ્ય મેમરી છે. 
7. કમ્પ્યટુરની સૌથી ઝડપી મેમરી _______________ છે. 
8. એએલયમુા ં_________ યનુનટ અને ____________ યનુનટ શામેલ છે. 
9. ___________ મેમરી રેમ અને સીપીય ુવચ્ચે મકૂવામા ંઆવે છે. 
10. કમ્પ્યટુરને આપેલ ઇનપટુનુ ંપડરણામ _________________ તરીકે ઓળખાય છે. 
11. __________ એ કમ્પ્યટુર નસ્ટમનો શારીડરક ર્ાગ છે જેને કોઈ જોઈ શકે છે, અનરુ્વી શકે છે 

અથવા ્પશભ કરી શકે છે. 
12. _____________ ને કમ્પ્યટુરનો મગજ પણ કહવેામા ંઆવે છે. 
13. ખોટા ઇનપટુ પર કમ્પ્યટુર દ્વારા ઉત્પાડદત ખોટા પડરણામો ______________ છે. 
14. તેની સાઇઝ અને મેમરી ક્ષમતા અનસુાર, ડડર્જજટલ કમ્પ્યટુરને ___________ રકારોમા ંવગીકૃત 

કરવામા ંઆવે છે. 
15. બીટ એ એક બાઇનડર અંકો છે __________ અથવા ____________.  

16. એક બાઇટ ______ નવનવધ રકારના બીટ્સ સગં્રડહત કરી શકે છે. 
17. 1 બાઇટ = ___________ બીટ્સ 

18. 1 ડકલોબાઇટ (કેબી) = ____________ બાઇટ્સ 

19. 1 મેગાબાઇટ (એમબી) = _______ કેબી 
20. 1 ગીગાબાઇટ (જીબી) = ____________ એમબી = ___________ કેબી 
21. 1 ટેરાબાઇટ (ટીબી) = ______________ જીબી 
22. રર્જજ્ટર _______________ ની અંદર ક્્થત છે. 

 

C નીચે આપેલા નવધાનો ખરા કે ખોટા છે તે જણાવો 
1. રેન્સડમ મેમરી એક્ટ્સેસ મેમરીનો ઉપયોગ બટૂ અપ રોગ્રામને પકડવા માટે થાય છે. 
2. કંરોલ યનુનટનો ઉપયોગ યઝુસભને પડરણામ રજૂ કરવા માટે કરવામા ંઆવે છે. 
3. કમ્પ્યટુર પર ડેટા દાખલ કરવા અને સચૂના આપવા માટે, ઇનપટુ ડડવાઇસનો ઉપયોગ થાય છે. 
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4. કંરોલ યનુનટ નક્કી કરે છે કે રોસે્ડ ડેટા ક્યા ં્ટોર કરવો. 
5. કમ્પ્યટુર ડેટા અને સચૂનાઓ નવના કંઈપણ કરી શકે છે. 
6. કમ્પ્યટુર એ હાઇ ્પીડ કેલ્ક્યલુેટર છે. 
7. સીપીય ુએ હાઇ ્પીડ રોસેનસિંગ પાવર સાથેનો માઇક્રોરોસેસર છે. 
8. નમનનકોમ્પ્યટુર મોટા ્ટોરેજ ક્ષમતાવાળા માઇક્રોરોસેસરનો ઉપયોગ કરે છે. 
9. મન્લ્ટરોસેનસિંગ ટેક્ટ્નોલોજી સાથે મેનફે્રમ પછી સપુર કમ્પ્યટુરમા ંસૌથી વધ ુરોસેનસિંગ ્પીડ છે. 
10. ડડર્જજટલ કમ્પ્યટુરનુ ંઆઉટપટુ 0 અથવા 1 રકારના ં્વરૂપમા ંછે. 
11. ડડર્જજટલ કમ્પ્યટુસભનો ઉપયોગ દબાણ, તાપમાન, વગેરે જેવા શારીડરક જથ્થાને માપવા માટે થાય છે. 

 

D નીચે આપેલા ટૂંકાક્ષરોના લાબંા ્વરૂપને જણાવો - 
1. સીપીય ૂ 

2. એએલય ૂ 

3. સીય ૂ

4. રેમ  

5. રોમ  

6. એચડીડી 
7. ENIAC 

8. EDVAC 

9. EDSAC 

10. UNIVAC 

11. GIGO 

12. IBM 

13. PDA 

14. LSI 

15. VLSI 

E ટૂંકા જવાબો રશ્નો 
 

1. કમ્પ્યટુર એટલે શુ?ં 

2. ઉદાહરણો સાથે ઇનપટુ અને આઉટપટુ સમજાવો. 
3. કમ્પ્યટુસભની મહત્વપણૂભ લાક્ષખણકતાઓની સખૂચ બનાવો. 
4. કમ્પ્યટુરની મયાભદાઓની સખૂચ બનાવો. 
5. સોફ્ટવેર અને હાડભવેર વચ્ચેનો તફાવત જણાવો.  
6. ઇનપટુ-રોસેસ-આઉટપટુ ચક્રને સમજાવો. 
7. કમ્પ્યટુર નસ્ટમના મખુ્ય ઘટકો શુ ંછે? 

8. એનાલોગ, ડડર્જજટલ અને હાયબ્રીડ કમ્પ્યટુસભ વ્યાખ્યાનયત કરો. 
9. એનાલોગ કમ્પ્યટુર અને ડડર્જજટલ કમ્પ્યટુરનુ ંઉદાહરણ આપો. 
10. નવનવધ રકારના કમ્પ્યટુરના ંનામ આપો. 
11. કમ્પ્યટુર કેવી રીતે વસેટાઇલ મશીન છે? 

12. કમ્પ્યટુર કેવી રીતે મહનેત ુ ંછે તે સમજાવો? 

13. કમ્પ્યટુર નસ્ટમના મળૂભતૂ મોડેલનુ ંલેબલવાળીઆકૃનત દોરો. 
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14. કમ્પ્યટુરના ંકાયોની સખૂચ બનાવો.  
15. સેન્સરલ રોસેનસિંગ યનુનટના ઘટકોની સખૂચ બનાવો  
16. કમ્પ્યટુરના ંકાયાભત્મક યનુનટના નામ આપો. 
17. એએલયનુુ ંકાયભ શુ ંછે? 

18. કંરોલ યનુનટનુ ંકાયભ શુ ંછે? 

19. રાઇમરી મેમરી શુ ંછે? 

20. સીપીયનુા પાચં મહત્વના રર્જજ્ટરની સખૂચ બનાવો અને દરેક રર્જજ્ટરના હતેનેુ જણાવો. 
21. સીપીયમુા ંરર્જજ્ટર શા માટે વપરાય છે? 

22. વડભ સાઇઝ વ્યાખ્યાનયત કરો. 
23. 64 - બીટ રોસેસરનો અથભ સમજાવો. 
24. ઇન્સટરનલ મેમરીની મખુ્ય લાક્ષખણકતાઓની સખૂચ બનાવો. 
25. મખુ્ય મેમરીની મખુ્ય લાક્ષખણકતાઓની સખૂચ બનાવો. 
26. સૌથી ઝડપી મેમરી કઈ છે? 

27. મેમરીને ગનતના વધતા ક્રમમા ંગોઠ્વો - રર્જજ્ટર, રેમ, હાડભ ડડ્ક ડ્રાઇવ, મેગ્નેડટક ટેપ, કેશ મેમરી. 
28. રર્જજ્ટરની લગર્ગ ગનત અને કદ આપો, કેશ મેમરી, રેમ અને મેગ્નેડટક ડડ્ક.  
29. સીપીયનુા સદંર્ભમા ંતેમના હરેાકી ક્રમમા ંકમ્પ્યટુરમા ંઉપલલધ નવનવધ મેમરીની સખૂચ બનાવો 
30. શા માટે રાઇમરી મેમરી સેકન્સડરી મેમરી કરતા ઝડપી છે? 

31. વૉલટાયલ મેમરીનો અથભ શુ ંછે? વૉલટાયલ મેમરીનુ ંઉદાહરણ પણ આપો. રેમ અને રોમ વચ્ચેનો તફાવત 
લખો. 
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રકરણ ૩ ઈનપટુ અને આઉટપટુ ડડવાઇનસસ 

 

પડરચય  

 

કમ્પ્યટુર સાથે કમ્પયનુનકેટ કરવા માટે ઇનપટુ અને આઉટપટુ ડડવાઇસીસ જરૂરી છે. આ ઉપકરણો નવનવધ પોટડભસ દ્વારા 
અથવા વાયરલેસ ટેકનનકની સહાયથી સીપીય ુસાથે જોડાયેલા છે. ઇનપટુ ડડવાઇસેસ કમ્પ્યટુરમા ંડેટા અને સચૂનાઓ 
ફીડ કરે છે, અને આઉટપટુ ડડવાઇસેસ કમ્પ્યટુર નસ્ટમથી માડહતી ર્તતુ કરે છે. આઉટપટુ ઉપકરણો દ્વારા ઉત્પન્ન 
થયેલ આઉટપટુ હાડભકોપી અથવા સોફ્ટકોપી આઉટપટુ હોઈ શકે છે. હાડભકોપી આઉટપટુ કાયમી આઉટપટુ છે જેનો 
ઉપયોગ જ્યારે પણ ર્નવષયમા ંજરૂરી હોય ત્યારે કરી શકાય છે. નરિંટર એ સામાન્સય આઉટપટુ ડડવાઇસ છે, જે હાડભકોપી 
આઉટપટુ ઉત્પન્ન કરે છે.તેઓ કાગળ પર કાયમી રેકોડભ ઉત્પન્ન કરે છે. સોફ્ટકોપી આઉટપટુ ઇલેક્ટ્રોનનક હોય છે અને 
તે ડડર્જજટલ ્વરૂપમા ં્ક્રીન પર ઉપલલધ હોય છે. તેઓ કાયમી રેકોડભ ઉત્પન્ન કરતા નથી. મોનનટર એ એક સામાન્સય 
સોફ્ટકોપી આઉટપટુ ડડવાઇસ છે. 
 

ઈનપટુ ડડવાઇનસસ 

 

ઇનપટુ ડડવાઇસનો ઉપયોગ કમ્પ્યટુરમા ંડેટા ફીડ કરવા માટે થાય છે. યઝુર અને કમ્પ્યટુર વચ્ચે કમ્પયનુનકેશન કરતી 
ડડવાઇસ તરીકે પણ ઓળખાય છે. 
 

ટેક્ટ્્ટ ઈનપટુ ડડવાઇસ 

 

કીબોડભ  
 

આ સૌથી સામાન્સય ઇનપટુ ડડવાઇસ છે. તે પરંપરાગત ટાઇપરાઇટરની જેમ જ બનાવવામા ંઆવી છે. તે યઝુસભને 

મળૂાક્ષરો, સખં્યાઓ અને અન્સય અક્ષરોને ઇનપટુ કરવાની મજૂંરી આપે છે. તે વધારાના કાયો માટે કી ઓ રદાન કરે 
છે. તે દબાવવામા ંઆવતી કીને શોધી કાઢે છે અને સબંનંધત ASCII કોડ જનરેટ કરે છે જે કમ્પ્યટુર દ્વારા ઓળખી 
શકાય છે. 1986 મા ંરજૂ કરાયેલા ્ ટાન્સડડભ યએુસ કીબોડભમા ં101 કી છે. તેમા ંકીબોડભ લેઆઉટ છે જેને QWERTY ડડઝાઇન 
કહ ેછે.આકૃનત 3.1: મા ંબતાવ્યા રમાણે, કીબોડભના ઉપર ડાબા ખણૂામાનંા રથમ છ અક્ષરો પરથી QWERTY તેનુ ંનામ 
આવે છે. 
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સામાન્સય રીતે, કીબોર્ડભસ બે સાઇઝમા ંઆવે છે - એક ઇન્ન્સટગ્રેટેડ ન્સયમેુડરક કીપેડ સાથે 
અને બીજા ્વતતં્ર ન્સયમેુડરક કીપેડ સાથે. કીબોર્ડભસને વાયર અને વાયરલેસમા ં
વગીકૃત કરી શકાય છે. વાયડભ કીબોડભ સીરીયલ, પીએસ / 2 પોટભ અથવા યએુસબી 
પોટભ દ્વારા સીપીય ુસાથે જોડી શકાય છે. વાયરલેસ કીબોર્ડભસ ઇન્સફ્રારેડ (આઇઆર), 

રેડડયો ફ્રીક્ટ્વન્સસી (આરએફ) અથવા લલટૂૂથ કનેક્ટ્શન્સસ દ્વારા કમ્પ્યટુરથી જોડી શકાય 
છે. પોટેબલ ફ્લેક્ક્ટ્સબલ કીબોર્ડભસ પણ હવે ઉપલલધ છે. લેઝર કીબોડભ જેવા નવા 
જેનરેશનના કીબોર્ડભસ કે જે કોઈપણ સપાટી પર કીબોડભ  લેઆઉટને રોજેક્ટ્ટ કરે છે 
તે નવકનસત કરવામા ંઆવી રહ્યા છે.  

આકૃનત 3.1 કીબોડભ  
ન્સયમેુડરક પેડ  

 

 

તે એક નાનુ ંકીબોડભ છે જેમા ંફક્ટ્ત સખં્યાઓ છે. તેનો ઉપયોગ ફક્ટ્ત સખં્યાત્મક ડેટા 
દાખલ કરવા માટે થાય છે જેવા કે એટીએમમા ંહોય છે એવા કીબોડભ. કમ્પ્યટુર કીબોડભમા ં
પણ ન્સયમેુડરક કીપેડ પણ હોય છે. 
આકૃનત 3.2: ન્સયમેુડરક પેડ 

 

નપન પેડ 

 

આ એક એવુ ંઉપકરણ છે કે જે રાઝંેક્ટ્શન કરતી વખતે ડેખબટ કાડભ અથવા કે્રડડટ 
કાડભનો નપન નબંર (નપન) દાખલ કરવા માટે વપરાય છે તે સખં્યાત્મક કીપેડનો 
ઉપયોગ કરે છે. 
 

આકૃનત 3.3 નપન પેડ  

પોઈંડટિંગ ડડવાઇસ  

આ ઉપકરણનો ઉપયોગ ઓન્ક્રીન પોઇન્સટર અથવા કસભર (સામાન્સય રીતે એક તીર) ખસેડવા માટે થાય છે. તેઓ 

સામાન્સય રીતે ગ્રાડફકલ યઝુર ઇભન્સટરફેસ (જીયઆુઈ) સાથે વપરાય છે. 
માઉસ  

તે એક નાનો હને્સડહલે્ડ ડડવાઇસ છે જેનો ઉપયોગ માઉસ પેડ અથવા સપાટ સપાટી પર ફેરવીને કસભરની ક્્થનત 
અથવા કમ્પ્યટુરની ્ક્રીન પર તેની ડહલચાલ સચૂવવા માટે થાય છે. માઉસ પાસે એક અથવા વધ ુબટનો અને 
સરં્વત ્ક્રોલ વ્હીલ હોય છે. આ ્ક્રોલ વ્હીલનો ઉપયોગ ઊર્ી અથવા આડી ્ક્રીનને ્ક્રોલ કરવા માટે થાય છે. 
માઉસના નવનવધ રકારો બોલ, ઓન્્ટકલ અને લેસર માઉસ છે. બોલ માઉસ બોલની ડહલચાલના નસદ્ધાતં પર કાયભ 

કરે છે, જ્યારે ઓન્્ટકલ માઉસ એલઇડીનો ઉપયોગ કરે છે અને ચળવળને 
સવેંદના આપવા માટે લેસર માઉસ લેસર બીમનો ઉપયોગ કરે છે. જ્યારે અન્સય 
રકારના ંમાઉસની તલુનામા ંલેસર માઉસની વધ ુચોક્કસ ચળવળ હોય છે. 
વાયડભ માઉસ સીરીયલ, પીએસ / 2 અને યએુસબી પોટભનો ઉપયોગ કરે છે, 

કોમ્પયનુનકેટ કરવા માટે, જ્યારે વાયરલેસ માઉસ રેડડયો તરંગો દ્વારા કમ્પ્યટુર 
સાથે જોડાય છે. 

આકૃનત 3.4: માઉસ  
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લાઇટ પેન  

તે એક પોઇંડટિંગ ડડવાઇસ છે જે પેન જેવા આકારની છે. લાઇટ પેનની 
ટોચ પર રકાશ-સવેંદનશીલ તત્વ હોય છે જે જ્યારે ્ક્રીનની સામે 
મકૂવામા ંઆવે છે ત્યારે ્ ક્રીનમાથંી રકાશ શોધી કાઢે છે, અને કમ્પ્યટુરને 
્ક્રીન પરની પેનનુ ં ્થાન ઓળખવા માટે સક્ષમ કરે છે. લાઇટ પેન 
સીધ ુ્ક્રીન પર ખચત્ર કરી શકે છે એ એનો ફાયદો છે. તેનો ઉપયોગ 
ઇજનેરો, કલાકારો, કમ્પ્યટુર એઇડેડ ડડઝાઇનનિંગ (સીએડી) વાળા, ફેશન 
ડડઝાઇનસભ અને અન્સય ડ્રોઇંગ વગેરે લોકો દ્વારા કરવામા ંઆવે છે. 

આકૃનત 3.5: લાઇટ પેન  

 

ટચ ્કીન  

તે એક ઇનપટુ ડડવાઇસ છે જે યઝુસભને ડડ્્લે ્ક્રીન પર ફક્ટ્ત ્પશભ 
કરીને કામ કરવાની મજૂંરી આપે છે. કેટલાક કમ્પ્યટુર, ટેલલેટ્સ, 

્માટભફોન, વગેરેમા ં ટચ-સેન્સસેડટવ ડડ્્લે ્ક્રીન હોય છે. તે 
્ટાઇલસનો ઉપયોગ કરીને પણ ચલાવી શકાય છે જે વધ ુચોકસાઇ 
આપે છે. રેલ્વે ્ટેશનો અને બેંક એટીએમ પરની માડહતી કીઓ્ક 
પણ ઇનપટુ ડડવાઇસ તરીકે ટચ ્ક્રીનનો ઉપયોગ કરે છે. આજકાલ, 

ટચ ્ ક્રીન એ ઇલેક્ટ્રોનનક ગેજેટ્સ માટેનો સૌથી વધ ુવપરાતો હાડભવેર 

ઇન્સટરફેસ છે. 
આકૃનત 3.6: ટચ ્ક્રીન  

ગ્રાડફક ટેબલેટ  

આમા ંઇલેક્ટ્રોનનક રાઇડટિંગ એડરયા અને એક ખાસ પેન છે જે તેની સાથે હોય છે. ગ્રાડફક ટેબલેટ કલાકારોને ખચત્ર 

કરવા માટેના પરંપરાગત સાધનોની જેમ જ ગનત અને ડક્રયાઓ સાથે ગ્રાડફકલ છબીઓ બનાવવા માટે કુદરતી 
હાથની ગનતનવનધઓ જેવી જ કરવા દે છે. એક ્ટાઇલસનો ઉપયોગ પેનની જેમ કરવામા ંઆવે છે અને તે ટેલલેટની 

સપાટી ઉપર ખસેડવામા ંઆવે છે. ત્યારબાદ કમ્પ્યટુર પર ્ટાયલસ 
’મવૂમેન્સટ ડેટા મોકલવામા ંઆવે છે. ગ્રાડફક્ટ્સ ટેલલેટની પેન દબાણ 
સવેંદનશીલ છે. પેનનો ઉપયોગ કરીને ટેલલેટ પર સખત અથવા 
નરમ દબાણ જરૂડરયાત મજુબ યોગ્ય ગ્રાડફક્ટ્સ રોગ્રામમા ં અલગ 
અલગ પહોળાઈના બ્રશ ્રોકનુ ંપડરણામ આપી શકે છે. 

આકૃનત 3.7: ગ્રાડફક ટેબલેટ  

ટચપેડ  

આ પોઇન્સટરને નનયનંત્રત કરવા માટે માઉસની જગ્યાએ લેપટોપ 
કમ્પ્યટુસભ પર જોવા મળતુ ંએક પોઇંડટિંગ ડડવાઇસ છે. તે યઝુસભને 
માઉસ પોઇંટરની જેમ જ ટચપેડ પર આંગળી ખસેડવાની મજૂંરી 
આપે છે અને ડેટાના રૂપમા ંઆ ડહલચાલ કમ્પ્યટુર પર મોકલવામા ં
આવે છે. ટચપેડ આંગળીઓથી સચંાખલત થાય છે અને તેને સપાટ 
સપાટી તરફ ખેંચીને, જેમ જેમ આંગળી સપાટી પર આગળ વધે છે, 

માઉસ કસભર તે જ ડદશામા ંઆગળ વધશે. ટચપેડમા ંટચ સપાટીની 
નીચે બે બટનો પણ છે જ્યા ંન્ક્ટ્લક કરી શકાય છે.  

આકૃનત 3.8  ટચપેડ  
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જોયન્્ટક  

આ એક ઇનપટુ ડડવાઇસ છે જેનો ઉપયોગ નવડીયો ગેમ્પસ રમવા, રેનનિંગ 
નસમ્પયલુેટર અને રોબોટ્સને નનયનંત્રત કરવા માટે થાય છે. જોય્ટીક્ટ્સ અને 
અન્સય રમત કંરોલરનો ઉપયોગ પોઇંડટિંગ ડડવાઇસેસ તરીકે પણ થઈ શકે છે. 
જોય્ટીકમા ંઊર્ી લાકડી હોય છે જે કોઈપણ ડદશામા ંઆગળ વધી શકે છે. 
તેનો ઉપયોગ નવડડઓ ગેમમા ંઓલજેક્ટ્ટ્સને કંરોલ કરવા અથવા ્ક્રીન પર 
રદનશિત કસભરની ડહલચાલ દ્વારા મેન ૂપસદંગીઓ કરવા માટે કરી શકાય છે. 
તેની ટોચ પર એક બટન છે જેનો ઉપયોગ કસભર દ્વારા નનદેનશત નવકલ્પને 
પસદં કરવા માટે થાય છે. 

આકૃનત 3.9: જોયન્્ટક 

 

ઓડડઓ નવઝયલુ ઈનપટુ ડડવાઇસ  

્કેનર  

્કેનનિંગ એ ક્ટ્લોઝ-અપ ફોટોગ્રાફ લેવાની રડક્રયા છે. ્કેનર એ ઇનપટુ ડડવાઇસ છે જે ફોટોકોપીંગ મશીનની જેમ કાયભ 
કરે છે. તેમા ં કાગળ મકૂવા માટે ગ્લાસ ્લેટ છે જે ્કેન કરવાનુ ં કામ કરે છે. ્કેનસભ ખચત્રો અથવા ટેક્ટ્્ટ જેવી 

માડહતીને કે્ચર કરી શકે છે અને કમ્પ્યટુરનો ઉપયોગ કરીને તેને 
ડડર્જજટલ ફોમેટમા ંરૂપાતંડરત કરી શકે છે. ્ કેન કરેલી નપક્ટ્ચર અથવા 
દ્તાવેજ લેસર બીમ દ્વારા કે્ચર કરવામા ંઆવે છે અને ડડર્જજટલ 
ડેટામા ં રૂપાતંડરત થાય છે. ્કેન કરેલુ ં ખચત્ર અથવા દ્તાવેજ 
કમ્પ્યટુરમા ં સાચવી શકાય છે. ફોટોની ગણુવત્તા ્કેનરના 
રીઝોલ્યશુન પર આધાડરત છે. ્કેન કરેલી ઇમેજનુ ં રીઝોલ્યશુન 
ખબિંદુઓ પર ઇંચ (ડીપીઆઇ) મા ંલખાય છે. ડીપીઆઈ જેટલી ઉંચી 
હોય, તે ્ કેન કરેલી ઇમેજનુ ંરીઝોલ્યશુન વધ ુસારંુ હોય છે. ્ કેનરોના 
નવનવધ રકારો છે જેમ કે, ફ્લેટ બેડ, શીટ ફીડ અને હને્સડ હોલ્ડ ્કેનર. 
શીટ ફીડ ્કેનર એક જ શીટને ્કેન કરી શકે છે, જ્યારે ફ્લેટ બેડ 
પુ્ તકમાથંી પણ ્કેન કરી શકે છે પણ તે પોટેબલ નથી. હને્સડ હલે્ડ 
્કેનર પોટેબલ છે પરંત ુ્કેનર ડક્રયા સરળ નથી કારણ કે ્કેનરને 
હાથ થી ખસેડવામા ંઆવે છે. 

આકૃનત 3.10 ફ્લેટબેડ ્કેનર  

માઇક્રોફોન  

આનો ઉપયોગ કમ્પ્યટુરમા ંઅવાજને ઇનપટુ કરવા માટે થાય છે. 
તે ધ્વનનના ઇનપટુ માટે કમ્પ્યટુર સાથે જોડાયેલ છે. તે ઇનપટુ 
તરીકે એવા અવાજ ્વીકારે છે જે એનાલોગ રકૃનતના છે,અને તેને 

ડડર્જજટલ ફોમેટમા ં રૂપાતંડરત કરે છે. આને ડડર્જજટાઇઝ્ડ ધ્વનન 
રોસેનસિંગ અથવા ્લેબેક માટે કમ્પ્યટુરમા ંસગં્રડહત કરી શકાય છે. 
ચેટ એન્્લકેશનનો ઉપયોગ કરવા માટે માઇક્રોફોન સાથે હડેફોન 
પણ આવે છે. 
 

આકૃનત 3.11 માઇક્રોફોન  

(50) 

 



જેમ નવન્સડોઝ 7 મા ંનરઇન્સ્ટોલ કરેલા જેવા ્પીચ રેકક્ગ્નશન સોફ્ટવેરથી ર્રેલુ ંકમ્પ્યટુર આવે છે, જે કોઈ વ્યક્ક્ટ્તએ 
બોલેલુ ંહોય તેને  ટેક્ટ્્ટમા ંકન્સવટભ કરી શકે છે, જેને વડભ રોસેનસિંગ માટે સેવ કરી શકાય છે. અવાજ ઓળખી શકે તેવા 
કાયભક્રમ પર  ઇનપટુ રોસેસ કરી શકે છે અને તેને કોમ્પપટુર સમજી શકે તેવા આદેશોમા ંરૂપાતંડરત કરી શકે છે. 
 

ડડર્જજટલ કેમેરા  
આ નપક્ટ્ચસભ અને નવડડઓઝ લઈ શકે છે અને તેમને ડડર્જજટલ ફોમેટમા ં
રૂપાતંડરત કરી શકે છે. ડડર્જજટલ કેમેરાનો ઉપયોગ કરીને લેવામા ંઆવેલા 
નપક્ટ્ચસભ અથવા નવડડઓઝ તેની મેમરીની અંદર સગં્રડહત થાય છે અને 
તે કેમેરાને કનેક્ટ્ટ કરીને કમ્પ્યટુર પર ્થાનાતંડરત કરી શકાય છે. તે 
એક રકારનો નાનો કમ્પ્યટુર છે જે કેમેરા ફોકસને કંરોલ કરે છે, છબીઓ 
સગં્રહ કરે છે, વગેરે. તે ખબૂ જ સરળ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ ચલાવે છે (રોમ 
પર સગં્રડહત છે) અને સામાન્સય રીતે યઝુસભ માટે મેન-ૂઆધાડરત જીયઆુઇ 
રદાન કરે છે. 

આકૃનત 3.12: ડડર્જજટલ કેમેરા  
લેન્સસની ગણુવત્તા, ચાર્જ કપલડ ડડવાઇસ (સીસીડી) ની ઘનતા, ડરઝોલ્યશુન (મેગાનપક્ટ્સલમા ંમાપવામા ંઆવેલ), 

ઓન્્ટકલ ઝૂમ અને કેમેરામા ંઉપયોગમા ંલેવાયેલા સોફ્ટવેર નપક્ટ્ચસભની ગણુવત્તા નક્કી કરે છે. દરેક નપક્ટ્ચસભ હજારો 
નાના નપક્ટ્સેલ્સ (નપક્ટ્ચસભ તત્વો) થી બનેલો છે અને કેમેરો દરેક ડોટના રંગ પર ડેટા સગં્રડહત કરે છે. નપક્ટ્ચસભ ની 
ગણુવત્તા દરેક નપક્ટ્ચસભમા ંનપક્ટ્સેલ્સની સખં્યા દ્વારા નક્કી કરવામા ંઆવે છે. ડડર્જજટલ કેમેરામા ં2 મેગા નપક્ટ્સેલથી 24 

મેગાનપક્ટ્સેલ્સ અને 3x ઓન્્ટકલ ઝૂમ 3x થી 60x સધુીના ડરઝોલ્યશુન સાથે આવે છે. 
વેબકેમ  

તે ડડર્જજટલ કેમેરાનુ ંકોમ્પપેક્ટ્ટ અને ઓછ ંખચાભળ વઝભન છે. તેનો ઉપયોગ કમ્પ્યટુરમા ંનવડડઓ ચેડટિંગ માટે થાય છે. 
તેની ઇન્સટરનલ મેમરી નથી. તે કમ્પ્યટુર પર લાઇવ નવડડઓને 
ફીડ કરવા માટે ઉપયોગમા ંલેવાતો એક ખબૂ જ બેનસક નવડડઓ 
કેમેરા છે. સપંણૂભ નવડડઓ કેમેરામાથંી મળતા ડેટા કરતા ં વેબકેમ 
માથંી મળતો નવડડઓ ડેટા ઓછી ગણુવત્તાનો છે. તે લેપટોપ 
મોનનટરની ટોચ પર ક્્થત છે અને ડે્કટોપ કમ્પ્યટુર માટે તે બાહ્ય 
રીતે કનેક્ટ્ટ થઈ શકે છે. ્કાયપે, યાહુ મેસેંજર, વગેરે જેવી 
એન્્લકેશનો, ફોટાઓ મેળવવા માટે વેબકેમનો ઉપયોગ કરે છે. 
હવે, લેપટોપ પણ ઇનખબલ્ટ વેબ કેમેરા સાથે આવે છે. 

આકૃનત 3.13: વેબકેમ  

ક્ટ્લોજ્ડ સડકિટ ટીવી ( cctv )  

 

 

સીસીટીવી કમ્પ્યટુસભમા ં ઇનપટુ તરીકે અપાયેલ ફોટાઓ અને 
નવડડઓઝ મેળવે છે. (આકૃનત 3.14). સામાન્સય રીતે ર્તાની 
સલામતી અને પડરસરની સરુક્ષા જાળવવા માટે સીસીટીવી 
વપરાય છે. 
 

 

આકૃનત 3.14 : સીસીટીવી  
(51) 

 



ઈનપટુ કાડભ રીડસભ  
 

્માટભ કાડભ અથવા ખચપ રીડર  

આ એક ્લાન્્ટક કાડભ છે જે ડેટા ્ટોર કરે છે અને રાન્સઝેક્ટ્શન કરે છે. 
તેમા ંકમ્પ્યટુર મેમરીની એક નાનકડી ‘ખચપ’ અંદર એમ્પબેડ કરેલી છે. 
ડેટા, ખચપની મેમરીમા ં્ ટોર કરી શકાય છે અને ‘ખચપ’ રીડરનો ઉપયોગ 
કરીને ફરીથી વાચંી શકાય છે. ડેટા કાડભમા ં મેમરી અથવા 
માઇક્રોરોસેસર હોઈ શકે છે. મેમરી કાર્ડભસ ફક્ટ્ત ડેટા ્ટોર કરે છે, જ્યારે 
બીજી તરફ માઇક્રોરોસેસર કાડભ તેની મેમરીમા ંમાડહતી ઉમેરી શકે છે, 

કાઢી શકે છે અને તેમા ંછેડખાની પણ કરી શકે છે. મોટાર્ાગના બેંડકિંગ, 

હલે્થકેર, ટેખલફોન કોખલિંગ, ઇલેક્ટ્રોનનક રોકડ ચકુવણી અને અન્સય 

એન્્લકેશનમા ં્માટભ કાડભનો ઉપયોગ થાય છે. 
આકૃનત 3.15: ્માટભ કાડભ રીડર  

 

્માટભ  કાડભ રીડસભનો ઉપયોગ ્માટભ કાડભમા ંડેટા એક્ટ્સેસ કરવા માટે થાય છે. તે કોન્સટેક્ટ્ટ ટાઇપ અથવા કોન્સટેક્ટ્ટ લેસ 
હોય શકે છે. એક કોન્સટેક્ટ્ટ ટાઇપ રીડરને કાર્ડભસ સાથે સપંકભની જરૂર પડે છે, જે રીડરમા ંકાડભ નાખીને બનાવવામા ંઆવે 
છે. રીડરમા ંએક કાડભ નાખવામા ંઆવ્યુ ંછે જ્યા ંમેટલ કોન્સટેક્ટ્ટસ કાડભના ફ્રન્સટ ફેસ  પર મેટલ પેડ્સથી જોડાય છે. રીડર 
મેમરી ખચપ પર સગં્રડહત ડેટાને એક્ટ્સેસ કરી શકે છે.એક કોન્સટેક્ટ્ટ લેસ રકારનુ ંરીડર રેડડયો ફ્રીક્ટ્વન્સસીથી કામ કરે છે 
જ્યારે કાડભ રીડર ની નજીક આવે છે ત્યારે તે કોમ્પયનુનકેટ કરે છે. ઘણા કોન્સટેક્ટ્ટ લેસ રીડર રાન્સસપોટેશન એન્્લકેશસં 
કે જે ટોલ ગેટ પર પેમેન્સટની ચકુવણી માટે ખાસ વપરાય છે એના માટે ખાસ બનાવવામા ંઆવ્યા છે. સેટેલાઇટ ટીવી 
ડીકોડર યઝુસભ દ્વારા ચેનલોના સન્લ્ક્ર્શન સબંનંધત ડેટા સગં્રડહત કરવા માટે ્માટભ કાડભનો ઉપયોગ કરે છે. ડેટા 
એન્ન્સક્ર્ટ થયેલ હોય છે જેથી તેને બદલવુ ંસરળ નથી હોત ુ.ંઘણા રકારના કાર્ડભસ - આઈડી કાર્ડભસ, ફોન કાર્ડભસ, કે્રડડટ 
કાર્ડભસ અને ડોર નસક્યડુરટી કાર્ડ ભસ આ નસ્ટમનો ઉપયોગ કરે છે. 
 

મેગ્નેડટક ્રીપ રીડર  

 

કે્રડડટ કાર્ડભસમા ં મેગ્નેડટક ્રીપ હોય છે. આ ્રીપ યઝુસભના ડેટાને મેગ્નેટાઇઝ્ડ ડોટસ (ઉદાહરણ તરીકે, કે્રડડટ કાડભ 
નબંર, કાડભની સમાન્્ત તારીખ અને ગ્રાહકનુ ંનામ) ના રૂપમા ં્ટોર કરે છે. ન્્રપ આ ડેટાને કમ્પ્યટુર નસ્ટમમા ંઇનપટુ 
કરવાની મજૂંરી આપે છે ટાઇપ કરવા કરતા ંવધ ુઝડપી અને વધ ુસચોટ. મેગ્નેડટક ્રીપ રીડરનો ઉપયોગ રીડર 
પર ્લોટ દ્વારા કાડભ ્વાઇપ કરીને ડેટાને વાચંવા માટે કરવામા ંઆવે છે. 
 

(52) 

 

  



ઈનપટુ રીડડિંગ ટેક્ટ્્ટ અથવા કોડ્સ  

 

કીબોડભનો ઉપયોગ કરીને કમ્પ્યટુરમા ં ડેટા દાખલ કરવો એ ધીમી રોસેસ હોઈ છે અને તે ભલૂોથી ર્રેલુ ંપણ છે. 
કેટલીકવાર ઝડપ અને ચોકસાઈ આવશ્યકપણે જરૂરી હોઈ છે. આવા ડક્સાઓમાં, નીચેના ઇનપટુ ઉપકરણોનો 
ઉપયોગ ડેટાને વાચંવા અને ઇનપટુ કરવા માટે થાય છે. 
 

બારકોડ અથવા ક્ક્ટ્વક રેસપોન્સસ (કયુઆંર) કોડ રીડર  

તે નવનવધ જાડાઈ અને અંતરની ઉર્ી રેખાઓનો સમહૂ છે જે સખં્યાને રજૂ કરે છે. આ રેખાઓ બારકોડ રીડર અથવા 
્કેનર દ્વારા વાચંવામા ંઆવે છે. બારકોડ રીડસભ એ એવા ઉપકરણો છે 
જેનો ઉપયોગ બારકોડ્સના સેટ (આકૃનત 3.16 (બી)) માથંી ડેટા ઇનપટુ 
કરવા માટે થાય છે. આ કોડ આલ્ફાન્સયમેુડરક મલૂ્યમા ંરૂપાતંડરત થાય છે 
અને તેની સાથે જોડાયેલા કમ્પ્યટુરને આપવામા ંઆવે છે. બાર કોડ 
રીડર કીપેડનો ઉપયોગ કરીને ડેટા દાખલ કરવા કરતા ંમલૂ્યને ઝડપથી 
અને સચોટ રીતે વાચંે છે અને એન્સટર કરે છે. બારકોડનો ઉપયોગ 
દુકાનમા ંવ્તઓુ અને લાઇબ્રેરીમા ંપુ્ તકોને કોડ કરવા માટે થાય છે. 
ખબખલિંગને વધ ુ સરળ બનાવવા માટે હને્સડહલે્ડ ્કેનસભ સામાન્સય રીતે 
દુકાનોમા ંકોડ્સ અને દરેક વ્તનુી ડકિંમતની માડહતી ્કેન કરવા માટે 
જોવા મળે છે. કેમેરા અને નવશેર્ષ સોફ્ટવેરવાળા મોબાઇલ ફોન્સસનો 
ઉપયોગ પણ બારકોડ રીડર તરીકે કરી શકાય છે. 

આકૃનત 3.16: (a ) બાર કોડ (b ) એનુ ંરીડડિંગ બારકોડ રીડર(bcr) ની મદદથી  
 

ક્યઆૂર કોડ બારકોડ જેવા જ છે. બારકોડ્સ નસિંગલ ડાયમેન્સશનલ  હોય છે, જ્યારે આકૃનત 3.17 મા ંબતાવ્યા રમાણે 
ક્યઆૂર કોડ ટુ ડાયમેન્સશનલ છે. ડેટા ્ટોર કરવાની ટુ ડાયમેન્સશનલ રીત ક્યઆુર કોડને 
રમાણભતૂ બારકોડ કરતા વધ ુડેટા ્ટોર કરવાની મજૂંરી આપે છે. આ કોડ વેબસાઇટ 
URL, સાદા ટેક્ટ્્ટ, ફોન નબંર, ઇમેઇલ સરનામાઓં અને કોઈપણ અન્સય આલ્ફાન્સયમેુડરક 
ડેટા ્ટોર કરી શકે છે. ક્યઆૂર કોડ બારકોડ રીડર અથવા મોબાઇલ ફોનનો ઉપયોગ 
કરીને વાચંી શકાય છે એવા મોબાઈલ કે જેમા ં કેમેરા અને નવશેર્ષ ક્યઆૂર કોડ રીડર 
સોફ્ટવેર ઇન્સ્ટોલ કરેલ હોય. 

આકૃનત 3.17 ક્યઆૂર કોડ  

ઓન્્ટકલ માકભ રેકગનીશન ( omr )  

તે એક ઇનપટુ ડડવાઇસ છે જે બહુનવધ 
પસદંગીના રકારમા ંપેંનસલ અથવા પેન દ્વારા 
બનાવેલા માકભસને ઓળખે છે. તેનો ઉપયોગ 
સામાન્સય રીતે પેન અથવા પેક્ન્સસલથી ર્રેલા 
ફોમ્પસભ તપાસવા અને પરીક્ષાના પેપસભના 
એમસીક્ય ુસધુારવા માટે થાય છે. તે માકભસને 
વાચંી શકે છે અને તે ડેટાને કમ્પ્યટુર પર ફીડ 
કરી શકે છે (આકૃનત 3.18). 

 

આકૃનત 3.18 : ઓન્્ટકલ માકભ રેકગનીશન 
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OMR ટેકનીક એક નરિંટેડ ફોમભ ્ કેન કરે છે અને પવૂભવ્યાખ્યાનયત 
ક્્થનત વાચંે છે અને ફોમભ પરના ંમાકભસ રેકોડભ કરે છે. જેમા ંમોટા 
રમાણમા ંફોમ્પસભ એકદમ ચોક્કસઈ પવૂભક રોસેસ કરવાના હોય 
જેમ કે ઓલજેકડટવ રકારના પરીક્ષણો  અને રશ્નાવખલ.  

આકૃનત 3.19: ઓન્્ટકલ માકભ રેકગનીશન  

 

 

સામાન્સય રીતે ્પધાભત્મક પરીક્ષાઓમા ંમન્લ્ટપલ ચોઇસ ક્ટ્વે્ચનના મલૂ્યાકંન માટે ઓએમઆર શીટ્સનો ઉપયોગ 
થાય છે. તે જવાબોને ખચદ્ધિત કરવા માટે બબલ આકારના નવકલ્પોનો સમાવેશ કરે છે. ઉમેદવારોને પેન અથવા 
પેંનસલનો ઉપયોગ કરીને યોગ્ય બબલ નવકલ્પને કાળો કરવો જરૂરી છે (આકૃનત 3.19 નો સદંર્ભ લો). પડરણામોની 
ચોકસાઈ માટે, સારી ગણુવત્તાવાળા કાગળ અને છાપાનુ ંસચોટ ગોઠ્વણી જરૂરી છે. 
 

મેગ્નેડટક ઇન્સક કેરેક્ટ્ટર રીડર  

 

તે મેગ્નેડટક ઇન્સક દ્વારા લખેલા ડેટાને વાચંે છે. નવનશષટ ફોન્સટનો ઉપયોગ 
કરીને નવનશષટ મેગ્નેડટક ઇન્સક દ્વારા દરેક બેંક ચેકની તખળયે ચેક નબંર 
છાપવામા ં આવે છે. તે MICR રીડર દ્વારા શોધી શકાય છે. 
એમઆઈસીઆર આ ડેટાને વાચંે છે અને ઝડપથી અને સચોટ કમ્પ્યટુર 
પર ફીડ કરે છે (આકૃનત 3.20). 

 

 

આકૃનત 3.20 એમઆઇસીર  

 

ઓન્્ટકલ કેરેક્ટ્ટર રેકગનીશન (ocr )  

 

આ એક એવી સોફ્ટવેર ટેકનીક છે જે લખાણના ફોટાઓને વા્તનવક ટેક્ટ્્ટ ફાઇલમા ંરૂપાતંડરત કરે છે. આ ટેકનીકનો 
ઉપયોગ કરવા માટે, પહલેા ્કેનરનો ઉપયોગ કરીને દ્તાવેજને ્કેન કરો. પછી ્કેન કરેલા ફોટાનુ ંનવશ્લેર્ષણ OCR 

સોફ્ટવેર દ્વારા કરવામા ંઆવે છે. પડરણામ એવુ ંઆવે છે કે જાણે કે લખાણ હાથ દ્વારા લખવામા ંઆવ્યુ ંહોય. 
 

ઈનપટુ સેન્સસસભ 
 

સેન્સસર એ એક એવુ ંઉપકરણ છે જે ડરયલ વલ્ડભ ડેટા (ઉદાહરણ તરીકે, તાપમાન) ને સવેંદના આપે છે અને કમ્પ્યટુર 
દ્વારા રોસેસ કરવા માટે તેને ડડર્જજટલ ડેટામા ંફેરવે છે. કમ્પ્યટુર નસ્ટમ રકાશ અથવા અંધકાર, ગરમ અથવા ઠં્ડા, 
શાતં અથવા ઘોંઘાટ જેવા વા્તનવક નવશ્વના ડેટાને સમજી શકતી નથી. આવા ડેટા વાચંવા માટે આપણે આપણી 
ઇન્ન્સરયો (આંખો, કાન, મોં, નાક અને ત્વચા) નો ઉપયોગ કરીએ છીએ. તે જ રીતે, સેન્સસર આ રકારનો ડેટા વાચંે છે 
અને તેને તેના ડડર્જજટલ સમકક્ષમા ંફેરવે છે. સેન્સસર કમ્પ્યટુર સાથે જોડાયેલા છે. 
 

ડરમોટ કંરોલ  

 

આ એક ખબૂ જ રચખલત અને સામાન્સય રીતે વપરાતી ઇનપટુ ડડવાઇસ છે. તે ઇન્સફ્રારેડ લાઇટ અથવા રેડડયો 
નસગ્નલોની મદદથી બટન દબાવવામા ંઆવે ત્યારે દર વખતે ડેટા નસગ્નલ મોકલે છે. 
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સકેંતો કેટલાક અંતરથી નસ્ટમને નનયનંત્રત કરી શકે છે. તેનો ઉપયોગ રેઝન્સટેશન ્લાઇડ શોને નનયનંત્રત કરવા માટે 
પણ થાય છે. 
 

બાયોમેડરક સેન્સસર  

 

 

તે એક એવુ ંઉપકરણ છે જે ઉચ્ચ સચોટતા સાથે અનન્સય માનવ 
શારીડરક સનુવધાઓને ઓળખે છે. બાયોમેડરક નસ્ટમનો 
આવશ્યક ઘટક એ છે જે યઝુસભની ઓળખને ઓળખવા, 
ચકાસવા અને રમાખણત કરવા માટે ડફિંગરનરન્સટ્સ, રેડટના, 
આઇડરસ પેટનભ, વગેરે જેવા શારીડરક સનુવધાઓનો ઉપયોગ કરે 
છે. બાયોમેડરક સેન્સસરના ત્રણ મખુ્ય રકારો છે સેનમકન્સડક્ટ્ટર 
સેન્સસર, ઓન્્ટકલ સેન્સસર અને અલ્રાસાઉન્સડ સેન્સસર. આકૃનત 
3.21 બાયોમેડરક સેન્સસર બતાવે છે. 
 

આકૃનત 3.21 બાયોમેડરક સેન્સસર  

 

રેન્ક્ટ્ટકલ એક્ટ્સરસાઇઝ 

 

નીચેના ઇનપટુ ઉપકરણોને ઓળખો અને તેમની સનુવધાઓની સખૂચ બનાવો. 

 
 

(55) 

 

  



આઉટપટુ ડડવાઇનસસ 

 

કમ્પ્યટુર દ્વારા ઉત્પાડદત આઉટપટુના આધારે આને ત્રણ રકારોમા ંવગીકૃત કરી શકાય છે: ‘ 
 

1. સોફ્ટ કોપી  
2. હાડભ કોપી  
3. સાઉન્સડ આઉટપટુ  

 

સોફ્ટ કોપી આઉટપટુ ડડવાઇસ 

 

્ક્રીન પરના આઉટપટુને સોફ્ટ કોપી કહવેામા ંઆવે છે. સોફ્ટ કોપી આઉટપટુ નીચેના ઉપકરણો પર રદાન કરી 
શકાય છે. 
 

નવઝયલુ ડડ્્લે યનુનટ (vdu ) 

આ એક આઉટપટુ ડડવાઇસ છે જે ટેક્ટ્્ટ, ગ્રાડફક્ટ્સ અને નવડડઓ માડહતીને નવઝયલુી પહોંચાડે છે. ડડ્્લે ડડવાઇસ પર 
બતાવેલ માડહતીને સોફ્ટકોપી કહવેામા ંઆવે છે કારણ કે માડહતી ઇલેક્ટ્રોનનક રૂપે અક્્તત્વમા ંછે અને થોડા સમય 
માટે તે રદનશિત થાય છે. 
 

ડડ્્લે ઉપકરણોમા ં કેથોડ રે ટયબૂ (સીઆરટી) મોનનટર, ખલક્ક્ટ્વડ ડક્ર્ટલ ડડ્્લે (એલસીડી) મોનનટર, નથન ડફલ્મ 
રાખંઝ્ટર (ટીએફટી) મોનનટર, લાઇટ એનમડટિંગ ડાયોડ (એલઇડી) મોનનટર અને ગેસ ્લાઝ્મા મોનનટર શામેલ છે. 
 

વીડીયનુી કેટલીક લાક્ષખણકતાઓ સાઇઝ, રીઝોલ્યશુન, નપક્ટ્સેલ નપચ અને ડર્પોન્સસ સમય છે. વીડીય ુનવનવધ સાઇઝમા ં
ઉપલલધ છે. એક મોનનટરની સાઇઝ ઇંચમા ંસમગ્ર ્ક્રીન પર ત્રાસંી માપવામા ંઆવે છે. મોનનટરનુ ંડરઝોલ્યશુન એ 
આડી અને ઉર્ી રદનશિત કરી શકે તે મહત્તમ નપક્ટ્સેલ્સની સખં્યા છે (જેમ કે 800 x 600 અથવા 1024 x 768 અથવા 
1600 x 1200). ્ક્રીન પર નપક્ટ્સેલ ્પેનસિંગને ડોટ નપચ કહ ેછે. નાના ડોટ નપચવાળી ્ક્રીન તીક્ષ્ણ છબીઓ ઉત્પન્ન કરે 
છે. ડર્પોન્સસ ટાઈમ એટલે નપક્ટ્સેલને બ્રાઇટનેસથી અંધકારની ક્્થનતમા ં ફેરવવા માટે લેવાયેલા સમય અને એનુ ં
નવરુદ્ધ. ઓછા ડર્પોન્સસ ટાઈમ વાળા મોનનટર મવૂી જોવાનો વધ ુસારો અનરુ્વ કરાવે છે. 
 

અગાઉ સીઆરટી મોનનટરનો ઉપયોગ કરવામા ંઆવતો હતો. આજકાલ તેનો ઉપયોગ કરવામા ંઆવી રહ્યો નથી, 
કારણ કે ફ્લેટ એલસીડી મોનનટર સમાન ડકિંમતે ઉપલલધ છે. પરંત ુજૂની ટેકનીકને પણ જાણવી જરૂરી છે. સીઆરટી 
મોનનટર ભતૂકાળના ટેખલનવઝનના સેટ જેવુ ંલાગે છે. 
 

(56) 

 

  



તે કદમા ંનવશાળ, ર્ારે અને વધ ુવીજળી લે છે કારણ કે તેમા ંમોટી કેથોડ રે ટયબુ છે. તે બે ્વરૂપોમા ંઉપલલધ છે - 
મોનોક્રોમ અને રંગીન. મોનોક્રોમ મોનનટર ઘેરા પષૃઠ્ભનૂમ પર એક રંગમા ંઅક્ષરો અને ફોટાઓ રદનશિત કરે છે. 
મોનોક્રોમ મોનનટરનુ ંબીજુ ં્વરૂપ ભરુા રંગના નવનવધ શેડ્સ રદનશિત કરવા માટે સક્ષમ છે અને તેને ગ્રે ્કેલ મોનનટર 
કહવેામા ંઆવે છે. કલર મોનનટર 16 થી 1 નમખલયન નવનવધ રંગો રદનશિત કરવા માટે લાલ, વાદળી અને લીલો જેવા 
ત્રણ નવનવધ મળૂભતૂ રંગોનો ઉપયોગ કરે છે. આ મોનનટરને ગ્રાડફક કલાકારો દ્વારા તેમના રંગીન સચોટ રેન્સડડરિંગ 

માટે અને રમનારાઓ દ્વારા ઝડપથી બદલાતા ગ્રાડફક્ટ્સના ઝડપી રનતસાદ માટે પસદં કરવામા ંઆવે છે. 
 

ફ્લેટ પેનલ મોનીટર  

 

આ ખબૂ પાતળા, ઓછા વજનવાળા અને આને ખબૂ ઓછી ઉજાભની જરૂર હોય છે. ફ્લેટ પેનલ ડડ્્લે પાતળા, વજનમા ં
હળવા, ઓછી ઉજાભનો વપરાશ કરે છે અને સીઆરટી મોનનટરની તલુનામા ંઓછી ગરમી ઉત્સર્જન કરે છે. તેનો ઉપયોગ 

સામાન્સય રીતે કમ્પ્યટુરમા,ં ખાસ કરીને લેપટોપમા ંથાય છે. ફ્લેટ પેનલના 
નવનવધ રકારના ં મોનનટર એલસીડી (ખલક્ક્ટ્વડ ડક્ર્ટલ ડડ્્લે), એલઇડી 
(લાઇટ ઇનમડટિંગ ડાયોડ) અને ઓએલઇડી (ઓગેનનક એલઇડી) છે. 
એલસીડી ડડ્્લે માટે ખલક્ક્ટ્વડ ડક્ર્ટલ પરમાણઓુનો ઉપયોગ કરે છે, 

એલઇડી ડડ્્લે માટે લાઇટ ઇનમડટિંગ ડાયોડનો ઉપયોગ કરે છે, અને OLED 

ડડ્્લે માટે ખાસ કાબભનનક સયંોજનનો ઉપયોગ કરે છે. એલઇડી ડડ્્લેમા ં
વધ ુસારી બ્રાઇટનેસ હોય છે. 
 

 

આકૃનત 3.22: સીઆરટી  મોનીટર  

એલઇડી ્ક્રીન  

 

 

ખલક્ક્ટ્વડ ડક્ર્ટલ ડડ્્લે (એલસીડી): આ ડડ્્લેમા ં બે ્લાન્્ટક 
્લેટોની વચ્ચે સેન્સડવીચ કરેલ ખલક્ક્ટ્વડ ડક્ર્ટલ્સ હોય છે. જ્યારે 
ઇલેન્ક્ટ્રક રવાહ તેમનામાથંી પસાર થાય છે ત્યારે આ ્ફડટકો એક 
છબી બનાવવા માટે ફરીથી ગોઠ્વાય છે. આ ્લેટની પાછળનો 
રકાશ સ્રોત ખચત્રને દૃશ્યક્ષમ બનાવે છે. આ રકાશ સ્રોત ફ્લોરોસન્સટ 
લેમ્પપ અથવા એલઇડી હોઈ શકે છે. 
 

લાઇટ ઇનમડટિંગ ડાયોડ (એલઇડી) મોનનટર: ્ક્રીનને રકાનશત કરવા 
માટે આ સીધા જ ખલક્ક્ટ્વડ ડક્ર્ટલ ડડ્્લે (એલસીડી) ની પાછળનો 
ઉપયોગ કરે છે. આ તકનીક ખબૂ અસરકારક છે અને ્ક્રીનના દરેક 
ક્ષેત્રને તેની પોતાની લાઇટ આપે છે, જે ચાલ ુઅથવા બધં હોઈ શકે 
છે. એલઇડી ્ક્રીનો રંગની ગણુવત્તા અને ્પષટતાના પડરણામે મોટા 
રમાણમા ંકોન્સરા્ટ પેદા કરી શકે છે. વધ ુમા,ં વાઈડર વ્યઇૂંગ, ફા્ટર 
ડરફે્રશ રેટસ અને પાવર સેનવિંગ એ આ અન્સય ટેકનીકો, આ ટેકનનકને 
ખચાભળ બનાવે છે. 

આકૃનત 3.23: એલસીડી અને એલઇડી ડડ્્લે  
(57) 

 

 



 

્લાઝ્મા મોનનટર: ફ્લેટ પેનલ ડડ્્લેમા ં તેમની સપાટી પર જમા 
થયેલ સમાતંર ઇલેક્ટ્રોડ્સવાળી બે સીલબધં ગ્લાસ ્લેટો વચ્ચે 
સેન્સડનવખચિંગ નનયોન અથવા ઝેનોન ગેસનો સમાવેશ થાય છે. જ્યારે 

વોલ્ટેજ પલ્સ બે ઇલેક્ટ્રોડ વચ્ચે પસાર થાય છે, ત્યારે ગેસ જુદા જુદા 
રંગોથી રકાનશત થાય છે, જે એક મોનનટર પર ફોટાઓ બનાવે છે. 
્લાઝ્મા મોનનટર ઉચ્ચ રીઝોલ્યશુન રદાન કરે છે પરંત ુતે પણ ખચાભળ 
છે.  

આકૃનત 3.24: ્લાસમા મોનનટસભ  
 

 

ઓગેનનક લાઇટ ઇનમડટિંગ ડાયોડ (OLED) મોનનટર: OLED ની પેનલ લાખો નાના એલઇડીથી બનેલી છે. OLED મા ં‘O’ 

એ કાબભનનક માટે વપરાય છે જેનો અથભ પેનલના રકાશ ઉત્સર્જન ્તરમા ંકાબભન છે. OLED ્ક્રીનો એલસીડી અને 
એલઈડી કરતા પાતળા અને હળવા હોય છે. તેઓ સારી ગણુવત્તાવાળા ફોટાઓ ઉત્પન્ન કરી શકે છે અને વધ ુજોવાનુ ં
એંગલ વધારે છે. OLEDs ઓછી શક્ક્ટ્તનો વપરાશ કરે છે પરંત ુફરીથી એ પણ ખબૂ જ ખચાભળ છે. 
 

એલસીડી રોજેક્ટ્ટર 

 

 

આકૃનત 3.25: મલ્ટીમીડડયા રોજેક્ટ્ટર  

 

આ એક રકારનો નવડડઓ રોજેક્ટ્ટર છે જેનો ઉપયોગ મોટા ્ક્રીન અથવા કોઈપણ અન્સય ફ્લેટ સપાટી પર નવડડઓઝ, 

ફોટાઓ અથવા કમ્પ્યટુર ડેટા રદનશિત કરવા માટે થાય છે. વગભખડંમા ંઘણાબધા ંલોકો એક જ સમયે નવશાળ ્ક્રીન 
પર આઉટપટુ જોઈ શકે છે. તે ્લાઇડ રોજેક્ટ્ટર અથવા ઓવરહડે રોજેક્ટ્ટરની આધનુનક સમકક્ષ છે. એલસીડી 
ડડ્્લેમા ંઉચ્ચ-તીવ્રતાવાળા રકાશનો બીમ હજારો નશન્ફ્ટિંગ નપક્ટ્સેલ્સ દ્વારા રવાસ કરે છે. પછી રકાશનો આ બીમ 
લેન્સસમાથંી પસાર થાય છે જે સપાટી પરની ફોટાને રોજેક્ટ્ટ કરે છે અને ફોકસ કરે છે. 
 

હાડભ કોપી આઉટપટુ ડડવાઇસ  

હાડભ કોપી એ ટેન્સજીબલ કમ્પ્યટુર આઉટપટુ છે. હાડભ કોપી આઉટપટુ મેળવવા માટે નરિંટર અને ્લોટરનો ઉપયોગ 
થાય છે. 
 

નરન્સટર  

 

આ હાડભ કોપી આઉટપટુ પેદા કરવા માટે વપરાય છે. જેમા ં નવનવધ રકારની નરન્ન્સટિંગ ટેકનીક છે. બે પડરબળો જે 
નરિંટરની ગણુવત્તાને નનધાભડરત કરે છે તે છે તેનુ ંડરઝોલ્યશૂન અને ગનત. ડરઝોલ્યશૂન ડીપીઆઇની રન્ષટએ માપવામા ં
આવે છે. ગનત એ સમયના એકમમા ંછપાયેલા અક્ષરોની સખં્યાના આધારે માપવામા ંઆવે છે અને રનત સેકંડ 
(સીપીએસ), નમનનટ દીઠ્ લાઇન્સસ (એલપીએમ), અથવા પેજ પર નમનનટ (પીપીએમ) તરીકે રજૂ થાય છે. વપરાયેલી 
ટેકનીકના આધારે, તેઓને ઇમ્પપેક્ટ્ટ અથવા નોન-ઇમ્પપેક્ટ્ટ નરન્સટસભ તરીકે વગીકૃત કરી શકાય છે. 
(68) 

 

  



ઇમ્પપેક્ટ્ટ નરન્સટસભ  
 

આ ટાઇપરાઇડટિંગ અથવા નરન્ન્સટિંગ નમકેનનઝમનો ઉપયોગ કરે છે જ્યા ંહડે અથવા નીડલ કાગળ પર છાપ બનાવવા 
માટે શાહી ડરબન સામે ત્રાટકશે. આ નરિંટરમા ંઉપયોગમા ંલેવાતી શાહી ડરબન ખબૂ ખચાભળ નથી. તેનો ઉપયોગ બેંકો 
અને દુકાનોમા ંછપાતી રસીદ વગેરે માટે થાય છે. ડોટ મેડરક્ટ્સ નરિંટસભ આ કેટેગરીમા ંઆવે છે. 
 

ડોટ મેડરક્ટ્સ નરન્સટસભ: આમા ંઇમ્પપેક્ટ્ટ દ્વારા ફોટાઓનુ ંનનમાભણ કરવા 
માટે નરિંટ હડેમા ંનાના ઇલેક્ટ્રોમેગ્નેડટકલી ઍન્ક્ટ્ટવટેડ નપન અને 
શાહી ડરબનનો ઉપયોગ થાય છે . સૌથી વધ ુઉપયોગમા ંલેવાતા 
નરિંટર હડેમા ંનવ નપન હોય છે. સારી નરન્સટ ગણુવત્તા માટે ચોક્કસ 
નરન્સટરો 24 નપનનો ઉપયોગ કરે છે. કોઈ ડોટ મેડરક્ટ્સ નરિંટર ગ્રીટ્સ 
અથવા ડોટસની મેડરક્ટ્સ પેટનભમા ંએક લેટર છાપે છે. તે ડરબન 
પર નરન્સટને ડહટ કરે છે અને પછી બનેં કાગળો પર ડહટ કરીને 
અક્ષરો બનાવે છે. તેની છાપવાની ગણુવત્તા નબળી છે અને  

આકૃનત 3.26 ડોટ મેરીક્ટ્સ નરન્સટર  

છાપતી વખતે અવાજ ઉત્પન્ન કરે છે. પરંત ુતેને ચલાવવાનો ખચભ ખબૂ ઓછો 
છે અને એ પણ કાગળો વચ્ચે કાબભન પેપરનો ઉપયોગ કરીને એક જ વાર 
અનેક નકલો છાપી શકે છે. આ નરિંટસભ ધીમા અને ઘોંઘાટવાળા છે અને સામાન્સય 
રીતે વ્યક્ક્ટ્તગત ઉપયોગ માટે ઉપયોગમા ં લેવાય છે. ડોટ મેડરક્ટ્સ નરન્સટરો 
તેમની નરન્ન્સટિંગના ઓછા ખચભને કારણે એને દુકાનોમા ં રોકડ કાઉન્સટરો પર 
વ્યાપકપણે ઉપયોગમા ંલેવામા ંઆવે છે કારણ કે આપણને આમા ંકાબભન કોપીસ 
પણ મળે છે. 
 

લાઇન નરિંટર: લાઇન નરિંટર પણ સમાન ટેકનીકનો ઉપયોગ કરે છે પરંત ુતે એક 
ઝડપી નરન્સટર છે જે એક સમયે એક આખી લાઇન છાપે છે. આનો અથભ એ છે કે 
તે રનત નમનનટ 3,000 લાઇન છાપી શકે છે (આકૃનત 3.27) 

 

આકૃનત 3.27: લાઇન નરન્સટર  

નોન ઇમ્પપેક્ટ્ટ નરન્સટર  

આ નરન્સટ કરતી વખતે કાગળને ્પશભતો નથી. કારણ કે  આ નરિંટરના હડે પર ઇમ્પપેક્ટ્ટ કરતા નથી, આમા ંઘોંઘાટ થતો 
નથી. આ કાગળ પર અક્ષરો છાપવા માટે નવનવધ ટેકનીકોનો ઉપયોગ કરે છે. ઇંકજેટ, લેસર અને થમભલ નરિંટસભ આ 

કેટેગરીમા ંઆવે છે. આ નરન્સટરોની ચલાવવાનો ખચભ  ઇમ્પપેક્ટ્ટ નરન્સટરો 
કરતા વધ ુખચાભળ છે. 
 

ઇંકજેટ નરન્સટરો: આ નરન્સટ હડેમાથંી શાહીના નાના નાના ટીપાઓં નો 
છટંકાવ કરીને પેગ પર ફોટો બનાવે છે  

ચાર રંગની શાહી (વાદળી, પીળો, મજેન્સટા અને કાળો) કલર નરન્સટઆઉટ 
બનાવવા માટે વપરાય છે. શાહીના ટીપા ંનાના નછરો (જેટ) માથંી આવે 
છે. 

આકૃનત 3.28: ઇન્સકજેટ નરન્સટર  

(59) 



દરેક ટીપુ ંકાગળ પર એક નાના ડોટ બનાવે છે. ડોટસ એટલા નાના હોવાથી, નરન્સટઆઉટની ગણુવત્તા ઉત્તમ છે (ઇંચ 
દીઠ્ 1200 ડોટસ શક્ય છે). તેઓ ફોટોગ્રાફ્સ છાપવા માટે વપરાય છે. તે સ્ત ુ ંછે, પરંત ુશાહી કાટભ રેજની ડકિંમતના 
કારણે તે લાબંા ગાળે મોંઘા સાખબત થાય છે. 
 

લેસર નરિંટસભ: આ સારી ગણુવત્તાનુ ંઆઉટપટુ ઉત્પન્ન કરે છે. તે ડ્રમ પર એક અરીસા દ્વારા એક ઇમેજ બનાવવા માટે 
લેસર બીમનો ઉપયોગ કરે છે. લેસરનો રકાશ ડ્રમ પરના ઇલેન્ક્ટ્રક ચાર્જમા ંફેરફાર કરે છે અને કાટભ રેજની ટોનર 
(સકૂા શાહી) એ્લાઈ કરે છે. પછી ટોનર કાટભ રેજમાથંી ટોનર પાવડર ડ્રમ પર છાટંવામા ંઆવે છે. ટોનર પાવડર 
લેસર બીમ દ્વારા ડ્રમ પર લેસર બીમે શોધી કાઢેલા ર્ાગો પર ચોંટે છે. પેપરને ડ્રમ પર ફેરવીને ટોનર પાઉડરને 

પેપર પર રાન્સસફર કરવામા ંઆવે છે. ગરમીના કારણે પાઉડર 
કાગળમા ંર્ળી જાય છે. એવા લેસર નરન્સટર છે જે a4 સાઇઝના 4 

પેપરને એક જ નમનનટમા ંનરન્સટ કરી શકે છે. આવા નરન્સટર ્પષટ 
અને ગણુવત્તાવાળા નરન્સટઆઉટને ઉત્પન્ન કરે છે.તેઓ પણ ઝડપી 
હોય છે અને તેમની ગનત પેજ રનત નમનનટ (પીપીએમ) મા ં
આપવામા ંઆવે છે. મોનોક્રોમ અને રંગીન લેસર નરિંટર ઉપલલધ 
છે. કલર લેસર નરિંટસભ રંગીન આઉટપટુ ઉત્પન્ન કરવા માટે 
ઘણાબધા ંરંગીન ટોનર કાટભ રેજનો ઉપયોગ કરે છે અને એટલે જ 
તે ખચાભળ છે. 

આકૃનત 3.29 : લેસર નરન્સટર 

થમભલ નરિંટસભ: જ્યારે તે થમભલ નરન્સટ હડે ઉપરથી પસાર થાય છે ત્યારે પસદંગીયકુ્ટ્ત ગરમી સવેંદનશીલ થમભલ પેપર 
ગરમ કરીને આ એક નરિંટેડ ઇમેજ બનાવે છે. જ્યા ં તે ગરમ થાય છે એટલા 
નવ્તારમા ંકોડટિંગ કાળો થઈ જાય છે, અને એ એક ઇમેજ બનાવે છે. આ નરિંટર 
ઓછા અવાજવાળા અને ડોટ મેડરક્ટ્સ નરન્સટરો કરતા ંઝડપી છે. તેઓ નાના, હળવા 
અને ઓછા પાવરનો વપરાશ પણ કરે છે, જે તેમને પોટેબલ નરન્સટરો તરીકે આદશભ 
બનાવે છે. તેઓ સામાન્સય રીતે એટીએમ જેવા ઉપકરણોમા ં અને નરન્ન્સટિંગ 
લેબલ્સમા ંરસીદ છાપવા માટેના વ્યવસાયમા ંઉપયોગમા ંલેવાય છે. 
 

આકૃનત 3.30: લેસર નરન્સટરની ટોનર  

 

આકૃનત 3.31: થમભલ નરન્સટસભ  
ઉપરોક્ટ્ત તમામ નરન્સટરોની સનુવધાઓ ટેબલ 3.1 મા ંટૂંકમા ંઆપવામા ંઆવી છે. 
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ટેબલ 3.1 નરન્સટરોની તલુના 
નવશેર્ષતા લેસર નરિંટસભ ઇંકજેટ નરન્સટસભ થમભલ નરિંટસભ ડોટ મેડરક્ટ્સ નરન્સટસભ 
વાપરવામા ં
આવતુ ંનરન્ન્સટિંગ 
મડટડરયલ ઇન્સક પાવડર ખલક્ક્ટ્વડ ઇન્સક 

હીટ સેક્ન્સસડટવ 
પેપએર 

ઇન્સકમા ંપલાળેલી 
ડરબન 

તે કેવી રીતે 
છાપશે? 

તે ગરમી દ્વારા 
કાગળ પર પાવડર 
ફયઝુ કરે છે. 

તે માઇક્રો્કોનપક 
નોઝલ દ્વારા કાગળ 
પર ખલક્ક્ટ્વડ ઇન્સકનો 
છટંકાવ કરે છે. 

થમભલ કાગળ થમભલ 
નરન્સટ હડે ઉપરથી 
પસાર થાય છે. 

નપનસ ને દબાણ 
કરવામા ંઆવે છે 
ડરબન પરના પેપર 
ઉપર. 

છાપવાની ગનત રનત નમનનટ 20 પેજ રનત નમનનટ 6 પેજ 150 મીમી રનત સેકંડ 

30550 અક્ષરો રનત 
સેકંડ 

ગણુવત્તા 

છાપવાની ગણુવત્તા 
સારી છે. કાળા અને 
સફેદ માટે શે્રષઠ્. 

છાપવાની ગણુવત્તા 
સારી છે, ખાસ કરીને 
નાના ફોન્સટ્સ માટે. 

નબળી ગણુવત્તાવાળી 
ઇમેજ નરન્ન્સટિંગ. સારી 
ગણુવત્તાવાળી ટેક્ટ્્ટ 

નરન્ન્સટિંગ. 

નબળી 
ગણુવત્તાવાળી ઇમેજ 
નરન્ન્સટિંગ. સારી 
ગણુવત્તાવાળી ટેક્ટ્્ટ 

નરન્ન્સટિંગ. 

ફાયદા 

ઓછો અવાજ, 

ઝડપી નરન્સટ. ઉચ્ચ 
નરન્સટ ગણુવત્તા. 

ઓછો અવાજ, ઉચ્ચ 
નરન્સટ ગણુવત્તા, નો 
વોમભ અપ ટાઇમ, 

ડડવાઇસ સ્ત ુ ંછે. 

ઓછો અવાજ, ઝડપી, 
નાના, હળવા, ઓછા 
પાવરનો વપરાશ કરે 
છે, પોટેબલ છે. 

ડરબન સ્તી છે માટે 
નરન્સટ પણ સ્તી છે, 

કાબભન કોપી શક્ય છે. 

ગેરફાયદા 

પેપર જામ થવાની 
શક્યતાઓ વધ ુછે. 
ટોનર ખચાભળ છે. 
ડડવાઇસ પોતે મોંઘુ ં
છે. 

ઇન્સક ખચાભળ છે અને 
વોટરપ્રફૂ નથી, અને 
નોઝલ ર્રાઈ 
જવાની સરં્ાવના 
છે. 

ખાસ થમભલ 
ગણુવત્તાવાળા 
કાગળની જરૂર પડે 
છે, નરન્ન્સટિંગ નબળી 
ગણુવત્તાવાળ છે. 

રારંખર્ક ખરીદી અને 
જાળવણી બનેં 
ખચાભળ છે, નરન્ન્સટિંગ 
ઝડપી નથી, અવાજ 
કરે છે. 

 

થ્રીડી ડડમેન્સશનલ (3 ડી) નરિંટસભ: આ એક નવી જેનરેશનનુ ંઆઉટપટુ ડડવાઇસ છે જે 3 ડી .ઓલજેક્ટ્ટ્સ છાપવા માટે 
વપરાય છે. તે નવનવધ રકારના મડટડરયલથી નવનવધ રકારના ઓલજેક્ટ્ટ ઉત્પન્ન કરી શકે છે અને આ એ જ નરિંટરની 
મદદથી થઈ શકે છે. તે નસરાનમક કપથી માડંીને ્લાન્્ટકના  ંરમકડા,ં મેટલ મશીન પાટડભસ, ્ટોનવેર વાઝ, ફેન્સસી 
ચોકલેટ કેક વગેરે વ્તઓુ પર જે નરન્સટ કરવુ ંહોય એ નરન્સટ કરી શકે છે. 
 

3 ડી નરન્ન્સટિંગ  રોસેસ ઓલજેક્ટ્ટને હજારો આડા નાના નાના ્તરોમા ંછાપવામા ંઆવે છે.આ લેયર પર લેયર કરીને 
નરન્સટ કરે છે નીચેથી ઉપર સધુી નરન્સટ કરે છે. આ નાના લેયર એકબીજા સાથે વળગી રહ ેછે અને એક સોલીડ પદાથભ 
રચે છે. જે નરન્સટ ્વરૂપે દેખાય છે.  
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્લોટર 

 

આ એક આઉટપટુ ડડવાઇસ છે જેનો ઉપયોગ કાગળ પર ગ્રાફ અને ડડઝાઇનની હાડભ નકલો બનાવવા માટે થાય છે. 
્લોટસભનો ઉપયોગ ખાસ પેનનો ઉપયોગ કરીને ડ્રૉઇંગ કરવા માટે કરવામા ંઆવે છે. રંગીન પેનનો ઉપયોગ રંગની 
ડ્રૉઇંગ બનાવવા માટે થાય છે. પેનને હાથ દ્વારા પકડવામા ં આવે છે જેથી પેનને ઉપર અથવા નીચે કરી શકે છે, અને 

કાગળમા ંડ્રૉઇંગ કરવા માટે ફેરવી શકાય છે. હાથ અને પેન માણસની જેમ જ કામ કરે છે પણ વધ ુઝડપથી અને 
ચોકસાઇથી ડ્રૉઇંગ કરે છે ્લોટરનો સામાન્સય રીતે મોટા ફોમેટના ગ્રાફ અથવા નકશા જેમ કે બાધંકામ નકશા, ઇજનેરી 
ડ્રૉઇંગ અને મોટા પો્ટરો છાપવા માટે વપરાય છે. તેનો ઉપયોગ કાર, જહાજો, એરક્રાફ્ટ, ઇમારતો, હાઇવે, વગેરેના 
ડડઝાઇનનિંગમા ંથાય છે. ્લોટસભ ડડઝાઇનસભ અને આડકિટેક્ટ્ટ્સ દ્વારા ઉપયોગમા ંલેવાય છે કારણ કે તેઓ કાગળના 
નવશાળ ટુકડાથી કામ કરે છે, જે સામાન્સય નરન્સટર હને્સડલ કરી શકતુ ંનથી. તેઓ ટેક્ટ્્ટ અને ઇમેજસને છાપવા માટે 
ઉપયોગમા ંલેવાતા નથી. તેઓ સીએડી સોફ્ટવેર દ્વારા તૈયાર કરેલા ડ્રૉઇંગસને છાપવા માટે વપરાય છે. ્લોટરો બે 
રકારના હોય છે: ડ્રમ ્લોટસભ અને ફ્લેટબેડ ્લોટસભ. 
 

ડ્રમ ્લોટસભ  
 

આકૃનત 3.32: ડ્રમ ્લોટસભ  
આ રોલર ્લોટસભ તરીકે પણ ઓળખાય છે. આમા ંડ્રમ અથવા રોલરનો 
સમાવેશ થાય છે, જેના પર કાગળ મકૂવામા ંઆવે છે અને ડ્રમ કાગળ 
પરનો ગ્રાફ ઉત્પન્ન કરવા માટે આગળ-પાછળ ફરે છે. તેમા ંડ્રોઇંગ આમભ 
પણ શામેલ છે જેમા ં રંગીન ઇન્સક પેન અથવા પેક્ન્સસલોનો સમહૂ છે. 
ડ્રોઇંગ આમભ એક બાજુ જ ફરે છે કારણ કે પેપરને  રોલર દ્વારા આગળ 
અને પાછળ ફેરવવામા ંઆવે છે. આ રીતે, કાગળ પર એક સપંણૂભ ગ્રાફ 
અથવા નકશો બનાવવામા ંઆવે છે. 
ફ્લેટબેડ ્લોટસભ  
 

આકૃનત 3.33: ફ્લેટબેડ ્લોટસભ  
 

આ ટેબલ ્લોટસભ તરીકે પણ ઓળખાય છે. આ,એક લબંચોરસ 
ફ્લેટબેડ ટેબલ પર ડફક્ટ્સ કરીને ફેલાવેલ કાગળ પર ્લોટ કરે છે. 
ફ્લેટબેડ ્લોટસભ બે ડ્રોઇંગ આમ્પસભનો ઉપયોગ કરે છે, જેમાનંા દરેક 

રંગીન ઇન્સક પેન અથવા પેક્ન્સસલોનો સમહૂ ધરાવે છે. ડ્રોઇંગ આમ્પસભ 
પર ડફક્ટ્્ડ કાગળ ઉપર આગળ વધે છે અને કાગળ પર ગ્રાફ દોરે છે. 
ફ્લેટબેડ ્લોટસભ  ડ્રૉઇંગ અથવા ગ્રાફના નરન્ન્સટિંગમા ંખબૂ ધીમુ ંછે. મોટંુ 
અને જડટલ ડ્રૉઇંગ છાપવામા ંઘણા કલાકો લે છે. 

આકૃનત ૩.33 ફ્લેટબેડ ્લોટર 

 

સાઉન્સડ આઉટપટુ ડડવાઇસ  

જે ડડવાઇસ અવાજનુ ંઆઉટપટુ આપે છે તેને ્પીકર કહવેામા ંઆવે છે. ્પીકર ડડવાઇસ એ એક વ્યક્ક્ટ્તગત અને 
જાહરે ઉપયોગ માટે બનાવવામા ંઆવ્યુ ંછે. 
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ઓડડઓ આઉટપટુ એ અવાજ ઉત્પન્ન કરવાની કમ્પ્યટુરની ક્ષમતા છે. 
્પીકસભ એ આઉટપટુ ડડવાઇસેસ છે જે અવાજ ઉત્પન્ન કરે છે. આ 
ઓડડઓ પોટભ દ્વારા કમ્પ્યટુરથી જોડાયેલા છે. આ ્પીકરમા ંડાયફે્રમની 
ગનત દ્વારા અવાજ ઉત્પન્ન થાય છે, ઓડડઓ પોટભમાથંી બહાર આવતા 
નવદ્યતુ સકેંતો અનસુાર આગળ અને પાછળ ઉચ્ચ ગણુવત્તાની ધ્વનન 
ઉત્પન કરે છે, કમ્પ્યટુસભ 2.1 (3 ્પીકસભ), 5.1 (5 ્પીકસભ) અને 7.1 (7 

્પીકસભ) ્પીકર નસ્ટમ્પસનો ઉપયોગ કરે છે. 
આકૃનત 3.34: ્પીકર  

 

રેન્ક્ટ્ટકલ એક્ટ્સરસાઇઝ  

 

નીચેના આઉટપટુ ઉપકરણોને ઓળખો અને તેની સનુવધાઓની સખૂચ બનાવો 

 
 

તમારી રગનત ચકાસો  
A બહુનવકલ્પી રશ્નો 

1. ઇન્સક જેટ નરન્સટરોમા,ં એક ઇમેજ બનાવવા માટે, તે _________ નો ઉપયોગ કરે છે. 
a. ્પેનશયલ પેન  

b. ઇન્સકના નાના ટીપા ં. 
c. લેસર બીમ 

d. આ બધા 
 

2. નરિંટર જેમા ં નરન્ન્સટિંગ હડે અને કાગળને એક સાથે લેટર બનાવવા દબાણ કરવામા ં આવે છે તેને 
____________ કહવેામા ંઆવે છે. 

a. ઇમ્પપેક્ટ્ટ નરન્સટર  

b. નોન ઇમ્પપેક્ટ્ટ નરન્સટર  
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c. પેજ નરન્સટર  

d. લાઇન નરન્સટર  

3. ઇમ્પપેક્ટ્ટ નરિંટર કયુ ંનરન્સટર છે? 

a. લેસર નરન્સટર  

b. લાઇન નરન્સટર  

c. ઇન્સક જેટ નરન્સટર  

d. આ બધા ં
4. નીચેનામાથંી કયા ગ્રપૂમા ંફક્ટ્ત આઉટપટુ ડડવાઇનસસનો જ સમાવેશ છે? 

a. ્કેનર, નરન્સટર, મોનીટર  

b. કીબોડભ, નરન્સટર, મોનીટર 

c. માઉસ, નરન્સટર, મોનીટર 

d. ્લોટર, નરન્સટર, મોનીટર  

5. નરિંટરો ______________ આઉટપટુ ડડવાઇસના ંઉદાહરણો છે. 
a. હાડભકોપી  
b. સોફ્ટકોપી  
c. ડબલ કોપી  
d. આમાથંી એક પણ નડહ 

6. એલસીડીમા,ં ‘એલ’ એટલે ___________________. 

a. લાઇટ 

b. ખલક્ક્ટ્વડ  

c. ખલનમટ  

d. લોંગ 

7. નીચેનામાથંી કયુ ંએ એક રકારનુ ંમોનનટર છે? 

a. એલસીડી  
b. સીઆરટી  
c. એલઇડી  
d. આ બધા ં 

8. કમ્પ્યટુર આઉટપટુ જે કાગળ પર છપાયેલુ ં છે અને જેને અડી શકાય છે તે _______________ તરીકે 
ઓળખાય છે. 

a. હાડભવેર  

b. હાડભ કોપી  
c. ડોકયમુેંટ  

d. ડરજલ્ટ 

9. આઉટપટુ ડડવાઇસ ડડ્્લેના નાનામા ંનાના એકમને __________________ કહવેામા ંઆવે છે. 
a. પીક્ટ્સલ 

b. પીકચર યનુનટ  

c. વીડીટી 
d. મોનીટર  

10. ટચ્ક્રીનનો ઉપયોગ સામાન્સય રીતે _______________ નો ્પશભ શોધવા માટે થાય છે. 
a. માણસની આંગળી  
b. પેન  

c. વડુન ન્્ટક  

d. આમાથંી એક પણ નહીં 
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B ખાલી જગ્યા પરૂો  
 

1. સીઆરટી અને એલસીડી એ _____________ ના રકાર છે. 
2. ડડર્જજટલ કેમેરો નપકચર અને નવડડઓઝ લઈ શકે છે અને તેમને _____________ ફોમેટમા ંરૂપાતંડરત 

કરી શકે છે. 
3. વેબ કેમેરા એ _____________ કેમેરાનુ ંએક કોમ્પપેક્ટ્ટ અને ઓછ ંખચાભળ વસભનછે. 
4. ્માટભ  કાડભ રીડર ____________ કાડભનો ડેટા એક્ટ્સેસ કરવા માટે વપરાય છે. 
5. કે્રડડટ કાર્ડભસમા ં_____________ ્રીપ હોય છે. 
6. એક ક્યઆૂર કોડ _____________ જેવો જ છે. 
7. મેગ્નેડટક ઇન્સક કેરેક્ટ્ટર રીડર  _____________ ઇન્સક દ્વારા લખેલા ડેટાને વાચંે છે. 
8. ્ક્રીન પરના આઉટપટુને _____________ કોપી કહવેામા ંઆવે છે. 
9. નરિંટસભનો ઉપયોગ _____________ આઉટપટુ બનાવવા માટે થાય છે. 
10. લેસર નરિંટર _____________ ગણુવત્તાનુ ંઆઉટપટુ ઉત્પન્ન કરે છે. 
11. જે ઉપકરણ અવાજનુ ંઆઉટપટુ આપે છે તેને _____________ કહવેામા ંઆવે છે. 

 

C નીચે આપેલ નવધાન સાચા કે ખોટા છે તે જણાવો.  
 

1. થમભલ નરિંટરનો ઉપયોગ ખાસ પેનનો ઉપયોગ કરીને ડ્રૉઇંગસને છાપવા માટે કરવામા ંઆવે છે. 
2. ્પીકર એ એક ઓડડઓ ઇનપટુ ડડવાઇસ છે. 
3. ઇંકજેટ નરિંટર ઇમ્પપેક્ટ્ટ નરિંટર છે. 
4. સીડી, એલઇડી અને સીઆરટી એ મોનનટરમા ંવપરાતી ટેકનીક છે. 

 

D ટૂંકમા ંજવાબ આપો.  
 

1. નોન-ઇમ્પપેક્ટ્ટ નરિંટર શુ ંછે? 

2. આઉટપટુ ડડવાઇસીસનો અથભ શુ ંછે? 

3. બધા આઉટપટુ ઉપકરણોને સખૂચબદ્ધ કરો. 
4. નરયકંા ડડર્જજટલ ફોટોગ્રાફી કરે છે અને તેને એક નરિંટર જોઈએ છે જે તેના ફોટા શે્રષઠ્ પડરણામો સાથે છાપી 

શકે. તમે કયા નરિંટરની ર્લામણ કરશો અને શા માટે? 

5. નરન્સટસભને સામાન્સય રીતે ‘ઇમ્પપેક્ટ્ટ ’ અને ‘નોન-ઇમ્પપેક્ટ્ટ’ તરીકે વગીકૃત કરવામા ંઆવે છે. લેસર નરિંટર કયા 
વગભમા ંઆવે છે? 

6. નરિંડટિંગમા,ં ડીપીઆઈ એ પેપર પર છાપેલ ઇમેજની ગણુવત્તાનુ ંધોરણ છે. ડીપીઆઈનુ ંપરંુૂ નામ શુ ંછે? 
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એકમ 2 

ઓપરેડટિંગ નસ્ટમનુ ંઇન્સ્ટોલેશન અને કન્ન્સફગરેશન 

 

પડરચય 

 

કોઈપણ કમ્પ્યટુર નસ્ટમમા ંઓપરેડટિંગ નસ્ટમ હોય છે. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ દ્વારા યઝુસભ મશીન 
સાથ ેસપંકભ કરે છે. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ (ઓએસ) એ સોફ્ટવેર છે જે કમ્પ્યટુર હાડભવેર અને 
એન્્લકેશન રોગ્રામ્પસ અથવા યઝુસભની વચ્ચે ઇન્સટરફેસ આપે છે. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ રવનૃત્તઓનુ ં
સચંાલન અને સકંલન અને કમ્પ્યટુરમા ંસસંાધનોની વહેંચણી માટે જવાબદાર છે. ઓપેરેડટિંગ 
નસ્ટમ (OS)  મશીન પર ચાલતા એન્્લકેશન રોગ્રામ્પસના હો્ટ તરીકે કાયભ કરે છે. હો્ટ તરીકે, 

ઓએસનો એક હતે ુકમ્પ્યટુર હાડભવેરના ઓપરેશનની નવગતોને સચંાખલત કરવાનો છે. ઓએસ 
એન્્લકેશન રોગ્રામ્પસ અને યઝુસભને સખં્યાબધં સેવાઓ રદાન કરે છે. યઝુસભ આદેશો દ્વારા અથવા 
ગ્રાડફકલ યઝુર ઇંટરફેસ (જીયઆુઈ) નો ઉપયોગ કરીને ઓએસ સાથે સપંકભ પણ કરી શકે છે. 
 

નવનવધ રકારની ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસ હોય છે, પણ તે બધા આવશ્યકરૂપે સમાન કાયો જ કરે છે. 
આ યનુનટ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમોની ઝાખંી આપે છે. સામાન્સય ઓએસમા ંમાઇક્રોસોફ્ટ નવન્સડોઝ, મેક 

ઓએસ એક્ટ્સ અને ખલનક્ટ્સ શામેલ છે. માઇક્રોસોફ્ટ નવન્સડોઝ 10 અને ઉબનુ્સટુ ખલનક્ટ્સ ઓપરેડટિંગ 

નસ્ટમની ઇન્સ્ટોલેશન રોસેસ આ ચે્ટરમા ંસમજાવવામા ંઆવી છે. આ ર્ણ્યા પછી નવિંડોઝ 10 

અને ઉબનુ્સટુ ખલનક્ટ્સ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમોને ઇન્સ્ટોલ અને કન્ન્સફગર કરવા  માટે જરૂરી મળૂભતૂ જ્ઞાન 
અને કુશળતા રા્ત કરી શકશો.  
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રકરણ 4: ઓપરેડટિંગ નસ્ટમનો પડરચય 

 

પડરચય  

 

જેમ તમ ેજાણો છો કે, સીપીય ુએ કમ્પ્યટુરનુ ંમખુ્ય રોસેનસિંગ યનુનટ છે. તે તેને મળેલી સચૂનાઓના 
આધારે ડેટા રોસેસ કરે છે. સરળ ગણતરી માટે પણ, તે શ્રેણીબદ્ધ સચૂનો કરે છે. ઉપરાતં, એ એની 
સાથે જોડાયેલા ઘણા પેડરફેરલ ડડવાઇસીસ ઓપરેટ કરવા માટે, એને કેટલીક સચૂનાઓ 
ચલાવવાની જરૂર પડ ે છે. કમ્પ્યટુર નસ્ટમમા ં ઘણા સ્રોતો છે જેમ કે સીપીય,ુ મેમરી, ્ટોરેજ 
ડડવાઇસેસ અને નેટવકભ ડડવાઇસેસ. આ બધા સ્રોતો ઘણા યઝુસભ અને કેટલાક રોગ્રામ્પસ દ્વારા 
એક્ટ્સેસ કરવામા ંઆવે છે. સીપીય ુઆ બધા સસંાધનોનુ ંસચંાલન કરે છે. 
 

કમ્પ્યટુરને યઝુસભ સાથે સપંકભ કરવા માટે મળૂભતૂ યઝુર ઇન્સટરફેસની પણ આવશ્યકતા હોય છે જે 
અને રોસેસર, મેમરી અને ડડવાઇસેસને સતત ટેકો પરૂો પાડે છે. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ (ઓએસ) એ 
એક સોફ્ટવેર છે જે યઝુસભની આ બધી જરૂડરયાતોને પણૂભ કરે છે. 
 

આ રકરણમા,ં અમે ઓપરેડટિંગ નસ્ટમના ઘટકો, નવનવધ રકારની ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસ અને 
ઓપરેડટિંગ નસ્ટમના કાયો નવશે ચચાભ કરીશુ.ં કેટલીક ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસનુ ંસખંક્ષ્ત વણભન પણ 
આપવામા ંઆવ્યુ ંછે. 
 

ઓપરેડટિંગ નસ્ટમનુ ંઅવલોકન  

 

કમ્પ્યટુર જાતે જ કોઈ ડક્રયાઓ કરી શકત ુ ં નથી. કોઈપણ કમ્પ્યડુટિંગ રડક્રયામા,ં હાડભવેર અન ે
સોફ્ટવેર બનંે કાયભ પણૂભ કરવા માટે સાથ ેમળીને કાયભ કરે છે. આ બધા ંજ મળૂભતૂ ડડવાઇસસ 
પર લાગ ુપડે છે, જેવા કે  કેલ્ક્યલેુટર, ઘડડયાળો, મોબાઇલ ઉપકરણો અને અન્સય કોઈપણ ઉપકરણો 
કે જે હાડભવેર ર્ાગો તેમજ ઇન્ન્સટગે્રટેડ સોફ્ટવેર યનુનટનો ઉપયોગ કરે છે. આ સડહત તમામ 
કમ્પ્યડુટિંગ ડડવાઇસેસ પર લાગ ુપડે છે. નવખર્ન્ન ફાઇલો જે એકબીજા સાથે સબંનંધત છે અને ચોક્કસ 
કાયોના સમહૂન ેપણૂભ કરે છે તેનાથી ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ બને છે. આ ફાઇલો નસ્ટમ લેવલની 
ફાઇલો છે જે શેડયખૂલિંગ કરે છે, ઇન્સટર્ટીંગ કરે છે, ડેટા રાન્સસફર કરે છે, ડેટાના રવાહનુ ંસચંાલન 
કરે છે અને તે કમ્પ્યટુરના જ નીચલા ્તરના સોફ્ટવેર કોમ્પપોનન્સટ છે. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમની 
રમાણભતૂ વ્યાખ્યા હશે - ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ એ રોગ્રામ ફાઇલોનો સમહૂ છે જે કમ્પ્યટુર નસ્ટમના 
સસંાધનોને નનયનંત્રત કરે છે અને કમ્પ્યટુર નસ્ટમના સોફ્ટવેર ઘટકોમા ં કમ્પ્યટુરના હાડભવેર 
ઘટકોના સદેંશાવ્યવહારને મજૂંરી આપે છે. 
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ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ નવના કમ્પ્યટુર નકામુ ંછે. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ એક રેસોસભ મેનેજર જેવી છે. તે 
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હાડભવેર અને સોફ્ટવેર સડહતના તમામ કમ્પ્યટુર સસંાધનોને નનયનંત્રત કરે છે અને તેનુ ંસચંાલન 
કરે છે. કમ્પ્યટુર નસ્ટમ મખુ્યત્વે ચાર રકારના સસંાધનો ધરાવે છે. અને એ છે સીપીય ુઅથવા 
રોસેસર, મખુ્ય મેમરી અથવા રેમ, સેકન્સડરી ્ટોરેજ અને ઇનપટુ આઉટપટુ ઉપકરણો.  
 

ઓપરેડટિંગ નસ્ટમની બટુ કરવાની રોસેસ 

 

જ્યારે તમે કમ્પ્યટુર શરૂ કરો છો, ત્યારે એવુ ંજોવા મળે છે કે કેટલીક રારંખર્ક ટેક્ટ્્ટ માડહતી ્ક્રીન 
પર રદનશિત થાય છે. આ ફમભવેર દ્વારા રદનશિત થાય છે. બટુ કરવાની સચૂનાઓ રોમમા ંસગં્રડહત 
છે (રીડ ઓન્સલી મેમરી). પછી બટુ કરવાની રડક્રયા શરૂ થાય છે. બટુ કયાભ પછી, ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ 
કમ્પ્યટુરની મખુ્ય મેમરી (રેમ) મા ંલોડ થાય છે. ચાલો સપંણૂભ બડુટિંગ રડક્રયા સમજીએ. 
 

● જ્યારે તમે કમ્પ્યટુર પાવર આપો છો, ત્યારે તે સીપીય ુ (સેન્સરલ રોસેનસિંગ યનુનટ) 
બીઆઈઓએસ (બેખઝક ઇનપટુ આઉટપટુ નસ્ટમ) ને સડક્રય કરે છે. 

● ઍન્ક્ટ્ટવ થયેલ રથમ રોગ્રામ છે POST  (પાવર ઓન સેલ્ફ ટે્ટ). સીએમઓએસ ( 
કોમ્પપખલમેન્સરી મેટલ ઓક્ટ્સાઇડ સેનમકન્સડક્ટ્ટર) મેમરીનો ઉપયોગ કરીને તે બધા હાડભવેરન ે
તપાસે છે અને પનુ્ષટ કરે છે કે તેઓ યોગ્ય રીતે કાયભરત છે. 

● તે પછી તે કમ્પ્યટુર ઉત્પાદક દ્વારા રદાન થયેલ ફમભવેર ‘બટુ્રેપ લોડર’ અનસુાર બટુ 
ડ્રાઇવમા ંએમબીઆર (મા્ટર બટૂ રેકોડભ) રીડ કરે છે. 

● પછી કમ્પ્યટુર બટુ ડ્રાઇવમા ંઓપરેડટિંગ નસ્ટમમા ંરેમમા ંલોડ થાય છે. 
● એકવાર આ થઈ ગયા પછી, ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ કમ્પ્યટુરનો નનયતં્રણ લે છે અને યઝુસભને 

યઝુર ઇન્સટરફેસ દશાભવે છે. 
 

ઓપરેડટિંગ નસ્ટમના કાયો.  
 

ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ એ એક મોટંુ અને જડટલ સોફ્ટવેર છે જે ઘણા ઘટકો સમાવે છે. 
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ઓપરેડટિંગ નસ્ટમની સપંણૂભ કાયભક્ષમતા રદાન કરવા માટે ઓએસના નવનવધ ઘટકો નવનશષટ કાયો 
કરે છે. આકૃનત 4.1 એ કમ્પ્યટુરમા ંરેસોસભ મેનેજમેન્સટ વચ્ચેનો સબંધં બતાવે છે. 

 

 

 

ઉપયોગ કરનાર 

એ્લીકેશન 
સોફ્ટવેર 

ઓપેરેટીંગ 
સી્ટમહાડભવેર 

 
 
 
 

એ્લીકેશન 

I/O મેનેજમેન્સટ 

ડીવાઈસ ડ્રાઈવર 

મેમરી મેનેજમેન્સટ 

સીપીય ુમેનેજમેન્સટ 

હાડભવેર 

આકૃનત 4.1: રેસોસભ મેનેજમેન્સટ 

ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ એ એક નવશાળ અને જડટલ સોફ્ટવેર છે જેમા ંઘણા કોમ્પપોનેંટસ હોય છે. 
ઓપરેડટિંગ નસ્ટમના દરેક કોમ્પપોનેંટસ પાસે નનધાભડરત ઇનપટુ્સ અને આઉટપટુનો પોતાનો સમહૂ 
છે.  નવનવધ કોમ્પપોનેંટસ વીનશષટ કાયો કરે છે ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ એકંદરે સારંુ ચાલે એના માટે.  
 

ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ દ્વારા કરવામા ંઆવતા મખુ્ય કાયો નીચે મજુબ છે: 
આઈ / ઓ મેનેજમેન્સટ 

 

આકૃનત 4.2: ઈનપટુ / આઉટપટુ મેનેજમેન્સટ 

ઇનપટુ / આઉટપટુ (આઇઓ) એ કોઈપણ કમ્પ્યડુટિંગ ડડવાઇસની મળૂ રડક્રયા છે. ઓએસ આઇ / ઓ 
ડડવાઇસેસનુ ંસચંાલન કરે છે અને I / O રડક્રયાને અસરકારક બનાવે છે. ત ેઆદેશોનો ઉપયોગ કરીને I / 

O ઉપકરણો સાથ ે ડક્રયારનતડક્રયાને મજૂંરી આપે છે. ઓએસ ઇનપટુ ડડવાઇસમાથંી ઇનપટુ્સ ્વીકારે છે, 

તેને મખુ્ય મેમરીમા ં્ટોર કરે છે, સીપીયનેુ તેની પર રડક્રયા કરવા કહ ેછે, અને અંતે, પડરણામ આઉટપટુ 
ડડવાઇસને રદાન કરે છે. 
 

ડેટા મેનેજમેન્સટ  

કમ્પ્યટુરમા,ં ડેટા અથવા રોગ્રામ્પસ એ ફાઇલમા ંસગં્રડહત થાય છે. ફાઇલસ એ નનમાભણ, અપડેટ, વાચંન, 

લેખન, સગં્રહણ અન ેએનો નાશ કરવો વગેરે જેવી નવનવધ કામગીરી કરીને ડેટા સચંાખલત થાય છે. 
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આ ડક્રયાઓ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમના આદેશોનો ઉપયોગ કરીને કરવામા ં આવે છે. આમ, ડેટા 
મેનેજમેન્સટ માટે ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ કાયભ કરે છે. 
 

 

    ફાઈલ સી્ટમ 

આકૃનત 4.3 ડેટા મેનેજમેન્સટ 

 

ફાઇલ નસ્ટમ ડક્રએટ અપડેટ એક્ટ્સ ટેક્ટ્્ટ  

 

મેમરી મેનેજમેન્સટ  

 

આકૃનત 4.4: મેમરી મેનેજમેન્સટ 

દરેક કમ્પ્યટુરની રાઇમરી મેમરી (રેમ) હોય છે. આ મેમરી કમ્પ્યટુરની કાયભક્ષમ કામગીરી માટે યોગ્ય 
રીતે સચંાખલત થવી જોઈએ. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ ડેટા અને રોગ્રામ્પસને સીપીયમુા ંરોસેસ માટે મોકલતા 
પહલેા તેને રેમમા ંલોડ કરે છે. રોસેસ કયાભ પછી રા્ત પડરણામો પણ આઉટપટુ ડડવાઇસેસ પર મોકલતા 
પહલેા રેમમા ંસગં્રડહત થાય છે. આઉટપટુ ડડવાઇસ પર આઉટપટુ મોકલ્યા પછી, ઓએસ મેમરીને રકાનશત 
કરે છે અને તેને અન્સય રોગ્રામ્પસના ઉપયોગ માટે ઉપલલધ બનાવે છે. આમ, ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ નવનવધ 
રડક્રયાઓ માટે મેમરીને સચંાખલત કરવા માટે રેમનો અસરકારક રીતે ઉપયોગ કરે છે. મેમરી મેનેજમેન્સટની 
રવનૃત્તઓ છે - મેમરી એલોકેટ કરવી , ફ્રી મેમરી, મેમરીને રી- લોકેટ કરવી, અન ેમેમરી વપરાશનો રેક 
રાખવો.  
રોસેસ મેનેજમેન્સટ  

કમ્પ્યટુર નસ્ટમ દ્વારા કરવામા ંઆવતી દરેક જોબ રોસેનસસના ્વરૂપમા ંસનુનનિત થયેલ છે. 
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આ રોસેનસસ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ દ્વારા સચંાખલત થાય છે. રોસેનસસને સીપીય ુએલોકેટ કરવાનુ ં
અને જ્યારે રોસેસ હાથ ધરવામા ંઆવે ત્યારે સીપીયનેુ ફ્રી કરવાનુ ં કામ પણ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ 
દ્વારા કરવામા ંઆવે છે. ઓએસ દ્વારા સચંાખલત રોસેસ મેનેજમેન્સટ રવનૃત્તઓ આ મજુબ છે: 

1. ફાઇલ, મેમરી, આઇ / ઓ અને સીપીય ુજેવા શેર કરેલા સસંાધનોની એક્ટ્સેસને કંરોલ કરવો, 
2. કાયભક્રમોના અમલને નનયનંત્રત કરવો, 
3. રોસેસ બનાવવી એને ચલાવવી અને એને ડડલીટ કરવી (નસ્ટમ રોસેસ અથવા યઝુસભ  રોસેસ), 

4. રોસેસને કેન્સસલ અથવા ડર્યમૂ કરવી  
5. રોસેસને નસડયલુ કરવી  
6. રોસેનસસનુ ંસીંક્રોનાઈજેશન, કોમ્પયનુનકેશન અને ડેડલોક હને્સડખલિંગ કરવુ ં

 

આકૃનત 4.5: રોસેસ મેનેજમેન્સટ 

ડડવાઇસ મેનેજમેન્સટ  

ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ કમ્પ્યટુર નસ્ટમ સાથે જોડાયેલ પેડરફેરલ ડડવાઇસેસનુ ં સચંાલન કરે છે. 
રોસેનસસન ેઅમકુ ઉપકરણોની જરૂર પડી શકે છે. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ ઉપકરણની ક્્થનત શોધે છે 
અને યોગ્ય ઉપકરણની ફાળવણી કરે છે. પેડરફેરલ ડડવાઇસેસને નનયનંત્રત કરવા માટે ડડવાઇસ 
કંરોલરનો ઉપયોગ થાય છે અને સોફ્ટવેર કોમ્પપોનેંટને નનયનંત્રત કરવા માટે ડડવાઇસ ડ્રાઇવસભનો 
ઉપયોગ થાય છે. ઓએસ દ્વારા સચંાખલત ઉપકરણ સચંાલન કાયો આ છે: 

 

આકૃનત 4.6: ડડવાઇસ મેનજેમેન્સટ 

1. ડડવાઇસ ડ્રાઇવરને ખોલવુ,ં બધં કરવુ ંઅને લખવુ;ં 
2. ડડવાઇસ ડ્રાઇવરને કોમ્પયનુનકેટ કરવુ,ં કંરોલ કરવો,અને મોનીટર કરવુ ં 
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ફાઇલ મેનેજમેન્સટ  

દરેક કમ્પ્યટુર નસ્ટમમા ંમોટી 
સખં્યામા ંફાઇલો હોય છે. જ્યારે પણ 
યઝુરને જરૂર હોય ત્યારે આ 
ફાઇલોને એક્ટ્સેસ કરવાની હોય છે. 
ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ ફાઇલ મનેેજમેન્સટ 
કરે છે. ફાઇલ મનેેજમેંટમા ંફાઇલોના 
્ટોરેજ અને બેકઅ્સ, ફાઇલોને 
Iએક્ટ્સેસ કરવુ,ં ફાઇલોને હને્સડલ 
કરવી અને તેમની રોપટીઝ શામેલ 
કરવી,  
ફાઇલ  પર ઓપરેશન કરવાનુ ં
શામેલ છે. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ  

આકૃનત 4.7 ફાઇલ મેનેજમેન્સટ  

દ્વારા ફાઇલનુ ં્થાન, સાઇઝ, તેના ઉપયોગો અને ક્્થનત જાળવવામા ંઆવ ેછે. જ્યારે પણ રોસસેમા ં
ફાઇલ ફાળવણીની જરૂર હોય, ત્યારે ફાઇલ શોધવામા ંઆવે છે અને તે તે રોસસેમા ંએલોકેટ કરવામા ં
આવે છે. જ્યારે પણ રોસેસ પણૂભ થાય છે, ત્યારે ફાઇલ એલોકેશન દૂર કરવામા ંઆવે છે. ઓપરેડટિંગ 
નસ્ટમ ફાઇલને વાયરસ અથવા અનનધકૃત એક્ટ્સેસથી પણ અટકાવે છે. ફાઇલ મેનજેમેન્સટના કાયોમા ં
નીચેના કયો શામલે છે: 
1. ફાઇલો બનાવવી અને ડડલીટ કરવી, 
2. ફાઇલોની એક્ટ્સેસ આપવો, 
3. ફાઇલો માટે જગ્યા એલોકેટ કરવી, 
4. ફાઇલોનો બેક-અપ રાખવો, 
5. ફાઇલોને સરુખક્ષત કરવી  
ટાઇમ શેડરિંગ મેનેજમેન્સટ  

રનનિંગ લલોકડ ટાઇમ આઉટ ડડ્પેચ આઈ / ઓ કમ્પ્લીટ રેડડ આઈ /ઓ ડરક્ટ્વે્ટ  

કમ્પ્યટુર નેટવકભ નેટવકભ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસ દ્વારા સખં્યાબધં યઝુસભને સવભરની કમ્પ્યડુટિંગ પાવરનો ઉપયોગ 
કરવાની મજૂંરી આપે છે. નેટવકભ વાતાવરણમા,ં દરેક યઝુરને હાડભવેરને એક્ટ્સેસ કરવા માટે ચોક્કસ સમય 

ફાળવવામા ંઆવ ેછે. આ વપરાશ સમયને એક યઝુરથી 
બીજા યઝુરમા ંખબૂ જ ઝડપથી ખસેડવામા ંઆવે છે જેથી 
દરેક યઝુરને આખો સમય કમ્પ્યટુરને એક્ટ્સેસ કરવાની 
અનભુનૂત થાય  છે. આ સમયે કમ્પ્યટુર હાડભવેરના યઝુસભની 
સખં્યા વચ્ચે શેડરિંગ મેનેજમેન્સટ એ આવી ઓપરેડટિંગ 
નસ્ટમ્પસ દ્વારા કરવામા ંઆવ ેછે. 
 

આકૃનત 4.8 ટાઇમ શેડરિંગ મેનેજમેન્સટ  
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નસક્યોડરટી મેનેજમેન્સટ  

આમા,ં એક યઝુરની સરુક્ષા અન્સય યઝુસભથી સરુખક્ષત છે. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ યઝુસભના ડેટા અને રોગ્રામ્પસને સરુક્ષા પરૂી 
પાડે છે.  ઓએસને મળૂભતૂ સરુક્ષા રદાન કરવા માટે યઝુર ઓથેંટીકેશન, ફાઇલ એડરલયટુ જેવા કે રીડ, રાઇટ, 

એન્ન્સક્ર્શન અને ડેટા બેક અપનો ઉપયોગ થાય છે. 
 

ડેડલોક રીવેન્સશન  

મન્લ્ટ-રોગ્રાનમિંગ વાતાવરણમા,ં મન્લ્ટપલ રોસેનસસ ડરસોસભને 
એક્ટ્સેસ કરવાનો રયાસ કરી શકે છે. ડેડલોક એ પડરક્્થનત 
છે જ્યારે કોઈ રડક્રયા નવનતંી કરાયેલ ડરસોસભની અનતં રાહ 
જુએ છે જેનો ઉપયોગ બીજી રડક્રયા દ્વારા કરવામા ંઆવે છે 
જે કેટલાક અન્સય ડરસોસભની રાહ જોઈ રહ્ુ ંહોય છે (આકૃનત 
4.9).      

 

 

આકૃનત 4.9: ડેડલોક રીવેન્સશન 

 

વચુભઅલ ્ટોરેજ  

વચુભઅલ મેમરી ડફનસકલ મેમરી સેકન્સડરી મેમરી  
મન્લ્ટરોગ્રાનમિંગ નસ્ટમમા,ં ઘણા રોગ્રામ્પસ 
ઓપરેડટિંગ નસ્ટમની પાસે મેમરીમા ં ક્્થત છે. 
કેટલાક કાયભક્રમોને મોટી મેમરીની જરૂર હોય છે 
કારણ કે આખો રોગ્રામ મેમરીમા ંલોડ થઈ શકતો 
નથી. જો રોગ્રામ મેઇન મેમરી કરતા મોટો છે, તો 
ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ સેકન્સડરી મેમરીની ખાલી 
જગ્યાનો ઉપયોગ કરે છે જે વચુભઅલ મેમરી તરીકે 
ઓળખાય છે અને ્ટોર કરવા માટે વપરાય 
સેકન્સડરી ્ટોરેજ જે વચુભઅલ ્ટોરેજ તરીકે 
ઓળખાય છે. વચ્યુભઅલ મેમરી એવી રોસેનસસને 
અમલમા ંમકૂવાની મજૂંરી આપે છે જે મેમરીમા ંસપંણૂભપણે નથી. 

આકૃનત 4.10 વચુભઅલ ્ટોરેજ 

 

યઝુર ફે્રન્સડલી ઇન્સટરફેસ આપવો  
 

નસ્ટમના મહત્વપણૂભ કાયોમાથંી એક એ યઝુર ઇંટરફેસ રદાન કરવુ ંછે. યઝુર ઇન્સટરફેસ એ આદેશોનો સમહૂ અથવા 
ગ્રાડફકલ યઝુર ઇન્સટરફેસ છે જેના દ્વારા યઝુર એન્્લકેશનો અને હાડભવેર સાથે સપંકભ કરે છે. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસ દ્વારા 
બે રકારના ંયઝુર ટરફેસ છે પરૂા પાડવામા ંઆવે છે. એ છે :  
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1. કમાન્સડ લાઇન ઇન્સટરફેસ ( CLI )  

2. ગ્રાફીકલ યઝુર ઇન્સટરફેસ (GLI ) 

 

કમાન્સડ લાઇન ઇન્સટરફેસ ( CLI )  

સીએલઆઈ પાસે કમાન્સડ રોમ્પ્ટ છે જ્યાથંી તમે આદેશ આપી શકો છો. સી.એલ.આઇ. કમાન્સડ લાઇન અથવા ટનમિનલ 
પર ટેક્ટ્્ટ આધાડરત આદેશો ્ વીકારે છે અને તેમને એક્ટ્ઝેક્યટુ કરે છે. સી.એલ.આઈ. મા,ં આદેશોની સાચી  વાક્યરચના 

વાપરવાની રહશેે, તેથી આદેશો 
યઝુસભએ યાદ રાખવાની જરૂર પડે છે. 
શરૂઆતના ડદવસોની ઓપરેડટિંગ 
નસ્ટમ દ્વારા સી.એલ.આઈ. ઓપરેડટિંગ 
નસ્ટમ્પસ - ડોસ અને યનુનક્ટ્સ 
સી.એલ.આઇ. ના ંઉદાહરણ છે. કમાન્સડ 
લાઇન ઇન્સટરફેસનો ઉપયોગ કરતી 
વખતે, સાચી વાક્યરચનાનો ઉપયોગ 
કરવો પડે છે.  
 

આકૃનત 4.11: કમાન્સડ લાઇન ઇન્સટરફેસ ( CLI ) 

 

ગ્રાફીકલ યઝુર ઇન્સટરફેસ (GLI ) 

નવન્સડોઝ, ખલનક્ટ્સ અને મેક જેવી આધનુનક ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસ, જીયઆુઈનો ઉપયોગ કરે છે. GUI એ સચંાલન કરવુ ં
સરળ અને યઝુર ફે્રન્સડલી છે. જીયઆુઈ આદેશોને 
નેનવગેટ કરવા માટે માઉસ અથવા આંગળીના 
ટેરવાઓંનો ઉપયોગ કરવાની ક્ષમતા પરૂી પાડે 
છે. કમ્પ્યટુસભ સાથે વાતચીત કરવાનુ ંસરળ બને 
છે. જીયઆુઈ સાથેની ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ, 

નસ્ટમ સાથે સપંકભ કરવા માટે ચાર 
કોમ્પપોનેંટસનો ઉપયોગ કરે છે. આને WIMP 

(નવિંડોઝ, આઇકોન્સસ, મેનઓુ અને પોઇન્સટર) 
તરીકે સકં્ષેનપત કરવામા ંઆવે છે. 

આકૃનત 4.12: ગ્રાફીકલ યઝુર ઇન્સટરફેસ (GLI ) 

ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસ ના રકારો  
ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસ સામાન્સય રીતે તમે ખરીદતા હો તે કમ્પ્યટુર પર પહલેાથી જ  લોડ થયેલી હોય છે. પરંત ુતમારા 
કમ્પ્યટુર પર જરૂર મજુબ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમનુ ંઅપગ્રેડ અથવા ઇન્સ્ટોલ કરવુ ંશક્ય છે. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસના ત્રણ 
સૌથી સામાન્સય રકારો છે - માઇક્રોસોફ્ટ નવન્સડોઝ, મેક ઓએક્ટ્સ અને ખલનક્ટ્સ. ્માટભફોન અને ટેલલેટ કમ્પ્યટુર જેવા 
મોબાઇલ ઉપકરણો માટે, સામાન્સય રીતે ઉપયોગમા ંલેવાયેલી ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસ એપલ આઇઓએસ અને ગગૂલ 
એન્સડ્રોઇડ છે. 
 

માઇક્રોસોફ્ટ નવન્સડોસ 

આ ગ્રાડફકલ યઝુર ઇંટરફેસ (જીયઆુઈ) આધાડરત ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ છે.  
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કમ્પ્યટુર નસ્ટમની લાક્ષખણક ડે્કટોપ ઇમેજ, જેના પર માઇક્રોસોફ્ટ નવિંડોંઝ 10 ઇન્સ્ટોલ કરેલુ ંછે, આકૃનત 4.13 મા ં
બતાવ્યા મજુબ.  
 

 

આ જીયઆુઈ નસ્ટમમા,ં ઓપરેડટિંગ નસ્ટમના 
બધા રોગ્રામ્પસ અથવા આદેશો આઇકોનસ, 

બટનો અને મેનનૂા ્વરૂપમા ં ઉપલલધ છે. 
ઓપરેડટિંગ નસ્ટમની દરેક વ્ત ુગ્રાડફક્ટ્સ અને 
ટેક્ટ્્ટના સયંોજન દ્વારા ્ક્રીન પર ્પષટ રીતે 
રદનશિત થાય છે. જ્યારે પણ આપણે કોઈપણ 
કમાન્સડ અથવા રોગ્રામને એન્ક્ટ્ઝક્યટુ કરવા 
માગંીએ છીએ, ત્યારે સબંનંધત આઇકોનને ન્ક્ટ્લક 
કરવાની જરૂર છે. 

આકૃનત 4.13: માઇક્રોસોફ્ટ નવન્સડોસ 10 ્ક્રીન  

 

માઇક્રોસોફ્ટ નવન્સડોઝ ઓએસના ંનવનવધ વઝભન ઉપલલધ છે. માઇક્રોસોફ્ટ નવન્સડોઝ ઓએસનુ ંસૌથી તાજેતરનુ ંવઝભન 
નવન્સડોઝ 10 છે, જે 2015 મા ંરજૂ થયુ ંહત ુ.ં પહલેાના ંવઝભન્સસ નવન્સડોઝ 8 છે, જે 2010 મા ંરકાનશત થયા હતા, અને નવન્સડોઝ 
7, જે 2009 મા ંરકાનશત થયા હતા.  માઇક્રોસોફ્ટ નવન્સડોઝ સૌથી લોકનરય ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસમાનંી એક છે. 
 

મેક ઓએસ  

આ એવી ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ છે કે જે એપલ દ્વારા બનાવવામા ંઆવી છે. તે મેડકન્સટોશ કમ્પ્યટુર અથવા મેક્ટ્સ પર 
રીલોડેડ ઓએસ છે. એક ડે્કટોપની લાક્ષખણક 
ઇમેજ આકૃનત 4.14 મા ંબતાવવામા ંઆવી છે. નોંધ 
લો કે આ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમનો ગ્રાડફકલ યઝુર 
ઇન્સટરફેસ (જીયઆુઈ) પણ છે. પરંત ુમેક  

 ઓએસની જીયઆુઈ માઇક્રોસોફ્ટ નવન્સડોઝ કરતા 
અલગ છે. મેક ઓએસમા ંઉપલલધ બધા આદેશો 
અને રોગ્રામ્પસ આઇકોન્સસ અથવા બટનોના 
્વરૂપમા ંરદનશિત થાય છે. યોગ્ય બટનોને ન્ક્ટ્લક 
કરીને, આપણે તે રોગ્રામ ચલાવી શકીએ છીએ. 
 

આકૃનત 4.14 મેક ઓએસ ્ક્રીન  

મેક ઓએસના ંનવનવધ વઝભન છે.  મેક ઓએસનુ ંસૌથી તાજેતરનુ ંવઝભન ઓએસ એક્ટ્સ છે જેનુ ંનામ ઓએસ 10 તરીકે 
ઉચ્ચારવામા ંઆવે છે, 24 સ્ટેમ્પબર 2018 ના રોજ રકાનશત થયેલ નવીનતમ વઝભન મેક ઓએસ 10.14 છે અને તેને 
મોજાવે (ખલબટી) નામ આપવામા ંઆવ્યુ ંછે. મેક ઓએસના ંપહલેાનંા ંવઝભન ઓએસ એક્ટ્સ 10.11 છે: કેનપટન (ગાલા) 
30 સ્ટેમ્પબર 2015 ના રોજ રીખલઝ થયુ,ં ઓએસ એક્ટ્સ 10.10: યોસેનમટી (નસરાહ) 16 2014 ઓક્ટ્ટોબર 2014 ના રોજ 
રીખલઝ થયુ,ં ઓએસ એક્ટ્સ 10.9 મેવડરક્ટ્સ (કેબનેટ) 22 ઓક્ટ્ટોબર 2013 ના રોજ રીખલઝ થયુ,ં ઓએસ એક્ટ્સ 10.8 

માઉન્સટેન લાયન (ઝીનફેન્સડલ) 25 જુલાઈ, 2012 ના રોજ રીખલઝ થય ુહત ુ,ં અને ઓએસ એક્ટ્સ 10.7 લાયન (બારોલો) 
20 જુલાઈ, 2011 ના રોજ રકાનશત થયો હતો. 
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લીનક્ટ્સ 

આ ઓપન સોસભ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસના પડરવારનો 
છે. તેનો અથભ એ કે તે નવશ્વર્રના કોઈપણ દ્વારા 
સશંોનધત અને નવતરણ કરી શકાય છે. પહલેાના 
ઓએસ કે જેની ચચાભ આપણે કરી એ, નવિંડોઝ અને મેક 
ઓએસ માખલકીનુ ંસોફ્ટવેર છે. આનો અથભ એ છે કે 
તે ફક્ટ્ત તેની માખલકીની કંપની દ્વારા જ સધુારી શકાય 
છે. જ્યારે પણ તમે તમારા કમ્પ્યટુર નસ્ટમ પર 
માખલકીનુ ંસોફ્ટવેર વાપરવા માગંો છો, ત્યારે તમારે 
ડકિંમત ચકૂવીને તેને ખરીદવાની જરૂર પડે છે જેથી  

આકૃનત 4.15 ઉબનુ્સટુ લીનક્ટ્સ ઓએસ ્ક્રીન 

તમે યઝુસભ લાઇસન્સસ મેળવી શકો છો. ખલનક્ટ્સ એ ફ્રીવેર છે, એટલે કે તમારે કોઈ ડકિંમત ચકૂવવાની જરૂર નથી અને 

તમે તેનો ઉપયોગ તમારા કમ્પ્યટુર નસ્ટમ પર કરી શકો છો. નવનશષટ ડે્કટોપ ઇમેજ  કે જે ખલનક્ટ્સમા ંહોય છે  એ 
આકૃનત 4.15 મા ંબતાવવામા ંઆવી છે. નોંધ લો કે ખલનક્ટ્સ પણ જીયઆુઈના રૂપમા ંઉપલલધ છે. ખલનક્ટ્સ ઓએસમા ં
દરેક રોગ્રામ આઇકોન્સસ, બટન અથવા ગ્રાડફક્ટ્સના રૂપમા ંરદનશિત થાય છે. આયકન અથવા બટન પર ન્ક્ટ્લક કરીને, 

આપણે તે રોગ્રામ ચલાવી શકીએ છીએ. ખલનક્ટ્સના ઘણા ડડન્્રલયટુર છે, ઉદાહરણ તરીકે ઉબનુ્સટુ, ખલનક્ટ્સ નમન્સટ, 

ફેડોરા, સસેુ, રેડ હટે, અને તેથી વધ.ુ 
 

 

મેઇન મેમરી ઓપેરેડટિંગ સી્ટમ 
જોબ A  જોબ B  જોબ C જોબ D  

જોબ E સીપીયનૂી રાહ જોવે છે  

એન્ક્ટ્ઝક્યટુ કરે છે આઉટપટુ લખે 
છે સેકન્સડરી ્ટોરેજ  

 

 

 

 

 

 

આકૃનત 4.16: ત્રણ રોગ્રામ દ્વારા મલ્ટી- રોગ્રાનમિંગ  

ઓએસનુ ંવગીકરણ 

ઓપરેડટિંગ નસ્ટમો નીચેના આધારે વગીકૃત 
કરી શકાય છે: 
રોસેસીંગ પદ્ધનતના આધારે વગીકરણ 

મલ્ટી રોગ્રાનમિંગ ઓએસ 

આમા,ં બે અથવા વધ ુ રોગ્રામ્પસ એક જ 
રોસેસર દ્વારા એક સાથે ચલાવવામા ંઆવે છે. 
તેનો ઉપયોગ મન્લ્ટ-યઝુર વાતાવરણમા ંથાય 
છે. 
 

આકૃનત 4.27: થ્રી રોગ્રામ વડે મલ્ટીટાન્્કિંગ  

(76) 

 



મન્લ્ટટાન્્કિંગ ઓએસ 

તે એક જ સમયે ઘણા કાયો અથવા રોગ્રામ ચલાવવા 
માટે સક્ષમ છે. માઇક્રોસોફ્ટ નવિંડોઝ, ખલનક્ટ્સ અને મેક 
ઓએસ જેવી હાલની ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસ મન્લ્ટટા્કર 
ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસ છે. 
 

મન્લ્ટરોસેસીંગ ઓએસ 

તે એક કરતા વધ ુ સીપીયમુા ં રોગ્રામ ચલાવવાનુ ં
સમથભન કરે છે. બે અથવા વધ ુરોસેસર (સીપીય)ુ નો 
ઉપયોગ એક સાથે અનેક રોગ્રામ સચૂનોની નવનવધ 
રવનૃત્તઓ અથવા અમલને નનયનંત્રત કરવા માટે થાય 
છે. સવભસભ બહુનવધ રોસેસરોને ટેકો આપવા માટે 
રચાયેલ છે. યનુનક્ટ્સ મન્લ્ટરોસેસીંગ ઓએસનુ ં
ઉદાહરણ છે. 

આકૃનત 4.18: મન્લ્ટરોસેસીંગ ઓએસ 

ટાઇમ- શેડરિંગ નસ્ટમ 

સીપીય ૂઍન્ક્ટ્ટવ ખલન્સક યઝુર 1 યઝુર 2 યઝુર 3 યઝુર 4 યઝુર 5 યઝુર 6  

આમા,ં રોસેસર ઘણા યઝુસભમા ં વહેંચાયેલુ ં છે. સીપીય ુ એક 
યઝુરથી બીજામા ંએટલી ઝડપથી ક્્વચ કરે છે, કે દરેક યઝુરને 
આખો ટાઇમ સીપીયનુી સેવાઓ મળતી રહવેાનો અહસેાસ થાય 
છે.  
 

મન્લ્ટથે્રડડિંગ ઓએસ 

આ રોસેસને થે્રડસ તરીકે ઓળખાતી સબ રોસેસમા ંવહેંચવાની 
અને તેમને એક સાથે ચલાવવા માટેની ક્ષમતા ધરાવે છે. થે્રડસ 
એ વ્યક્ક્ટ્તગત રોસેનસસ છે જે મન્લ્ટ-ટાન્્કિંગ ઓએસમા ંએક 
સાથે ચલાવે છે. 

  

આકૃનત 4.19: ટાઇમ શેડરિંગ નસ્ટમ  

બેચ રોસેનસિંગ ઓએસ 

જોબ 1 જોબ 2 જોબ 3 જોબ 4 જોબ 5 ઓપેરેટર જોલસ  બેચ 1 બેચ 2 કોં્યટુર  

 

આમા,ં સમાન જોલસ રોસેસ માટે જૂથબદ્ધ 
કરવામા ં આવે છે. તેમા ં રોગ્રામ્પસ, ડેટા અને 
નસ્ટમ આદેશો શામેલ છે. જોબ સબનમશન 
અને જોબ પણૂભ થવા વચ્ચેનો સમય ઘણો 
વધારે છે.  આ એવી જગ્યા જ્યા ં યઝુસભના 
યોગદાન ની જરૂર નથી, અને વધ ુસમય લેતી 
ગણતરી વાળા મોટા કાયભક્રમોમા ંકામ લાગે છે. 
 

આકૃનત 4.20: બેચ રોસેનસિંગ 

(77) 



ઉદાહરણો પેરોલ, ફોરકાન્્ટિંગ અને આંકડાકીય નવશ્લેર્ષણ છે. 
ઓનલાઇન રોસેનસિંગ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ 

આમા,ં રાન્સજેક્ટ્શન તરત રોસેસ કરવામા ંઆવે છે અને 
યઝુસભને આઉટપટુ આપવામા ંઆવે છે. હાલની નસ્ટમો 
મોટાર્ાગની ઓનલાઇન રોસેનસસનો ઉપયોગ કરે છે. 
બેંક વ્યવહારો એ ઓનલાઇન રોસેનસિંગ નસ્ટમનુ ં
ઉદાહરણ છે. 
 

આકૃનત 4.21: ઓનલાઇન રોસેનસિંગ 

 

ડરયલ ટાઇમ ઓએસ  

 

આ પદ્ધનત ડેટા લે છે, તેની પર રોસેનસસ કરે છે અને તેના પડરણામો ઝડપથી આપે છે, સમયે નસ્ટમની ફંકશનીંગ 
પર અસર કરવા માટે.  તે એક ઓનલાઇન રોસેસ નસ્ટમ છે જ્યા ંરોસેસ કરવાનો સમય મહત્વપણૂભ છે. નકુલીયર 
પાવર ્ટેશનનુ ંનનરીક્ષણ અને નનયતં્રણ, રોકેટ લોન્ન્સચિંગ નસ્ટમ, રીઅલ ટાઇમ નસ્ટમ્પસના ઉદાહરણો છે. 
 

યઝુર ઇંટરફેસ પર આધાડરત ઓએસનુ ંવગીકરણ 

જેમ આપણે પહલેેથી જ શીખ્યા છીએ, કે રકારના ંયઝુર ઇંટરફેસ છે. એક કમાન્સડ લાઇન ઇન્સટરફેસ (સી.એલ.આઇ.) 

છે અને બીજુ ંગ્રાડફકલ યઝુર ઇંટરફેસ (જીયઆુઈ) છે. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ પણ યઝુર ઇન્સટરફેસના આધારે વગીકૃત 
કરવામા ંઆવી છે. 
 

મોડ ઓફ યઝુર પર આધાડરત ઓએસનુ ંવગીકરણ  

 

આ વગીકરણ હઠે્ળ, ઓએસને એક યઝુર અથવા મન્લ્ટ-યઝુર તરીકે વગીકૃત કરવામા ંઆવે છે. 
 

નસિંગલ યઝુર  ઓએસ 

મોટાર્ાગના નાના માઇક્રોકમ્પ્યટુર આધાડરત નસ્ટમોમા ંનસિંગલ યઝુર 
ઓએસ હોય છે, જે એક યઝુરને ઇન્સટરેન્ક્ટ્ટવ મોડમા ં મશીનને 
ચલાવવાની મજૂંરી આપે છે. તે ફક્ટ્ત એક જ યઝુર રોગ્રામને 
નસ્ટમનો ઉપયોગ કરવાની મજૂંરી આપે છે. એમએસ-ડોસ, પીસીડફગ. 
ડોસ એ નસિંગલ યઝુર ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ છે. 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

આકૃનત 4.22: નસિંગલ યઝુર ઓએસ  
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મલ્ટી યઝુર ઓએસ  

 

મન્લ્ટ-યઝુર ઓએસ એક સાથે બે અથવા વધ ુયઝુસભને રોગ્રામ્પસ ચલાવવાની મજૂંરી આપે છે. મન્લ્ટ-યઝુર ઓએસ, 

આ યઝુસભમા ંકમ્પ્યટુર ડરસોસભ વહેંચે છે, દરેકને રોસેસર સમયની એક નાની ટુકડીને મજૂંરી આપે છે. આ કોન્સસૈ્ટ 
ટાઇમ શેડરિંગ તરીકે ઓળખાય છે. મન્લ્ટ-યઝુર ઓએસના ંઉદાહરણો યનુનક્ટ્સ, લીનક્ટ્સ છે. 
 

 
 

આકૃનત 4.23: મલ્ટી યઝુર ઓએસ  

 

ટનમિનલ્સ સેંરલ સવભર A B C D E F  

 

ઓપેરેડટિંગ નસ્ટમ્પસ ના કોમ્પપોનેંટસ  

 

અમે ઓપરેડટિંગ નસ્ટમને તેના યઝુર ઇંટરફેસ દ્વારા ઓળખીએ છીએ. નવનવધ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસનો દેખાવ અથવા 
રારંખર્ક ્ક્રીન જુદી જુદી લાગે છે, પરંત ુ નવનવધ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસના આડકિટેક્ટ્ચરલ દેખાવ તે જ રહ ે છે. નીચે 
વણભવ્યા રમાણે ઓપરેડટિંગ નસ્ટમના આવશ્યક ત્રણ કોમ્પપોનેંટસ છે: 
 

1. ડડવાઇસ ડ્રાઈવર 

2. કનભલ 

3. શેલ 

 

ડડવાઇસ ડ્રાઇવર  

 

આ કોમ્પપોનેંટ કમ્પ્યટુર હાડભવેરની નજીક છે. ડડવાઇસ ડ્રાઇવસભને કમ્પ્યટુર નસ્ટમ સાથે જોડાયેલા ઉપકરણોની યોગ્ય 
ફંકશનીંગ માટે જરૂરી છે. જ્યારે જરૂરી હોય ત્યારે આ ડ્રાઇવરો ઇન્સ્ટોલ અથવા અનઇન્સ્ટોલ કરી શકાય છે. કનભલ 
તેનો ઉપયોગ સચંાલન અને નનયતં્રણ માટે કરે છે. 
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કનભલ  

 

આ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમનો મખુ્ય ર્ાગ છે. તે 
ઓપરેડટિંગ નસ્ટમના તમામ મખુ્ય કાયો કરે છે. 
તે ડરસોસભનુ ં સચંાલન કરે છે, રોગ્રામ 
એક્ટ્ઝેક્યશુનને નનયનંત્રત કરે છે, અને રોગ્રામ 
એક્ટ્ઝેક્યશુનને સનુનનિત કરે છે. તે મખુ્ય 
ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ છે. આને અટૈચ અને ઇન્સ્ટોલ 
કરવામા ંઆવે ત્યારે નવા હાડભવેરને શોધે છે અને 
તેને યોગ્ય રીતે કાયભ કરવા માટે ઇન્સ્ટોલ કરે 
છે.  
 

આકૃનત 4.24: ઓએસના કોમ્પપોનેંટસ  

 

કનભલ શેલ રોગ્રામ ડડવાઇસ ડ્રાઇવર હાડભવેર  

 

શેલ 

 

શેલ કેવી દેખાય છે તે દ્વારા અમે ઓપરેડટિંગ નસ્ટમની ઓળખ કરીએ છીએ. તે કનભલ અને હાડભવેર સાથે સપંકભ કરવા 
માટે યઝુર ઇન્સટરફેસ રદાન કરે છે. રકરણમા ંપહલેા જ સમજાવ્યા મજુબ ત્યા ંબે રકારના યઝુર ઇન્સટરફેસ છે - 
કમાન્સડ લાઇન ઇન્સટરફેસ (સી.એલ.આઇ.) અને ગ્રાડફકલ યઝુર ઇન્સટરફેસ (જીયઆુઈ).         
 

ફાઇલ સી્ટમ  

 

ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ સેકન્સડરી ્ટોરેજ  માટે ફાઇલ નસ્ટમ ઇન્સટરફેસ રદાન કરે છે. ફાઇલ નસ્ટમમા ં ફાઇલો અને 
ડડરેક્ટ્ટરીઓ (ફોલ્ડસભ) હોય છે. ડડરેક્ટ્ટરી એ એક કન્સટેનર છે જેમા ંફાઇલો અને અન્સય ડડરેક્ટ્ટરીઓ હોઈ શકે છે જેને 
સબ ડડરેક્ટ્ટરીઓ તરીકે ઓળખાય છે. ફાઇલ એ કમ્પ્યટુસભ પર મળૂભતૂ એકમ સેકન્સડરી ડેટા ્ટોરેજ છે. કોઈપણ ડેટા 
ફાઇલ નસ્ટમમા ંફાઇલમા ંસગં્રડહત થાય છે. ફાઇલમા ંબે કોમ્પપોનેંટસ છે, ફાઇલનુ ંનામ અને એક્ટ્્ટેંશન. ફાઇલ નસ્ટમ 
કે જે ડડ્ક પર ્ટોર છે તેમા ંફાઇલો અને / અથવા ડડરેક્ટ્ટરીઓ મોટી સખં્યામા ંહોઈ શકે છે. દરેક ફાઇલ નસ્ટમ રૂટ 
ડડરેક્ટ્ટરીથી રારંર્ થાય છે. 
 

તમારી રગનત ચકાસો  
 

A   બહુ નવકલ્પી રશ્નો  
 

1. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ _______________ મા ંલોડ થાય છે. 
a. રેમ  

b. સીમોંસ  

c. રોમ 

d. સીપીય ૂ 

2. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ શુ ંછે? 

a. જે હાડભવેર ડરસોસભનુ ંસચંાલન કરે છે એ રોગ્રામ્પસનો સગં્રહ 
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b. એન્્લકેશન રોગ્રામ્પસ માટે નસ્ટમ સેવા રદાતા 
c. ઇંટરફેસ હાડભવેર અને એન્્લકેશન રોગ્રામ્પસની ખલિંક 

d. ઉપરના બધા ંજ  

3. કઈ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ મલ્ટીપળ યઝુસભને એક 

સાથે મજૂંરી આપે છે? 

a. મલ્ટી-યઝુર ઓએસ  

b. મલ્ટીટાન્્કિંગ ઓએસ  

c. ડરયલ ટાઇમ ઓએસ  

d. આ બધા ંજ  

4. મન્લ્ટ-રોગ્રાનમિંગ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમનુ ં
લોર્જજકલ એક્ટ્સટેન્સશન _______________ છે. 
a. ટાઇમ શેડરિંગ  

b. મલ્ટી-ટાન્્કિંગ 

c. નસિંગલ રોગ્રાનમિંગ 

d. બનેં (a ) અને (b ) 

5. જ્યારે કમ્પ્યટુર ચાલ ુ થાય છે, ઓપરેડટિંગ 

નસ્ટમ બધા _______________ ને તપાસે છે અને 
તેમના ડ્રાઇવરોને લોડ કરે છે જેથી યઝુર યોગ્ય રીતે 
કાયભ કરી શકે. 
a. રોગ્રામ  

b. ડડવાઇસસ  

c. ડ્રાઇવસભ 
d. નેટવકભ   
 

6. _______________ યઝુર અને કમ્પ્યટુર વચ્ચે 
એક કડી બનાવે છે. 
a. ડડવાઇસ ડ્રાઇવર  

b. યડુટખલડટસ 

c. ઓપેરેડટિંગ નસ્ટમ  

d. એમેજ વ્ય ૂ 

7. મલ્ટી-રોસેસર નસ્ટમમા ં______________છે.  
a. ્મોલ નસ્ટમ  

b. ટાઇટલી કપલડ નસ્ટમ  

c. લસૂલી કપલડ નસ્ટમ  

d. મેક્રો નસ્ટમ  

8.  ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ દ્વારા નીચેનીમાથંી કઈ 
ભલૂ નનયનંત્રત કરવામા ંઆવશે? 

a. પાવર ફેઇલ્યરુ  

b. નરન્સટરમા ંપેપરની અછત  

c. નેટવકભમા ંકનેક્ટ્શનની ફેઇલ્યરુ 

d. ઉપર દશાભવેલ બધા ંજ 

 

9. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ દ્વારા, ડરસોસભનુ ંસચંાલન _______________ દ્વારા થઈ શકે છે. 
a. ટાઇમ ડડનવજન મલ્ટી્લેક્ક્ટ્સિંગ 

b. ્પેસ ડડનવજન મલ્ટી્લેક્ક્ટ્સિંગ 

c. બનેં ટાઇમ અને ્પેસ ડડનવજન મલ્ટી્લેક્ક્ટ્સિંગ 

d. ઉપરના એક પણ નહીં  
10. _______________ પસભનલ કમ્પ્યટુસભ માટે સૌથી રખ્યાત ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ છે. 
a. લીનક્ટ્સ  

b. યનુનક્ટ્સ  

c. માઇક્રોસોફ્ટ નવન્સડોસ 

d. મેક ઓએસ 

B ખાલી જગ્યા પરૂો  
 

1. માઇક્રોસોફ્ટ નવન્સડોઝ એ ગ્રાડફકલ યઝુર ઇંટરફેસ (જીયઆુઈ) _______________ છે. 
2. મેક ઓએસ એ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ છે જે _______________ દ્વારા બનાવવામા ંઆવી છે. 
3. ખલનક્ટ્સ એ _______________ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસનો પડરવાર છે. 
4. મન્લ્ટ-રોગ્રાનમિંગ ઓએસમા,ં બે અથવા વધ ુરોગ્રામ્પસ એક સાથે _______________ રોસેસર દ્વારા ચલાવવામા ંઆવે છે. 
(81) 

  



5. મન્લ્ટ-રોસેનસિંગ ઓએસ એક કરતા વધ ુ_______________ મા ંરોગ્રામ ચલાવવાનુ ંસમથભન કરે છે. 
6. રોસેનસિંગ માટે એક સાથે ગ્રપૂડ થયેલ સમાન જોલસને _______________ કહવેામા ંઆવે છે. 
7. બેંક વ્યવહાર એ _______________ રોસેનસિંગ નસ્ટમનુ ંઉદાહરણ છે. 
8. મન્લ્ટ-યઝુર ઓએસ, બે અથવા વધ ુયઝુસભને _______________ પર રોગ્રામો ચલાવવા દે છે. 
9. નવનવધ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસનો દેખાવ અથવા રારંખર્ક ્ક્રીન _______________ દેખાય છે. 
10. કનભલ _______________ નો મખુ્ય ર્ાગ છે. 
11. શેલ એ કનભલ અને _______________ સાથે સપંકભ  કરવા માટે યઝુર ઇન્સટરફેસ રદાન કરે છે. 
12. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ _______________ ્ટોરેજ માટે ફાઇલ નસ્ટમ ઇન્સટરફેસ રદાન કરે છે. 
13. ફાઇલ નસ્ટમમા ંફાઇલો અને _______________ શામેલ છે. 
 

C ટૂંકમા ંજવાબ લખો  
 

1. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ શુ ંછે? 

2. નવનવધ રકારની ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસની સખૂચ બનાવો. 
3. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમની બડૂટિંગ રડક્રયાનુ ંવણભન કરો. 
4. ઓએસના મખુ્ય કાયભની સખૂચ બનાવો. 
5. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમના ંકાયો શુ ંછે? 

6. ઇંટરફેસ એટલે શુ ંઅને તે ઓપરેડટિંગ નસ્ટમનો મહત્વપણૂભ પાસા કેમ છે? 

7. નવનવધ રકારની ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસનુ ંવણભન કરો. 
8. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસની નવનવધ કેટેગરીની ચચાભ કરો. 
9. નસિંગલ યઝુર અને નસિંગલ ટા્ક ઓએસ શુ ંછે? 

10. નસિંગલ યઝુર અને મન્લ્ટટાન્્કિંગ ઓએસ શુ ંછે? 

11. ટાઇમ શેડરિંગ એટલે શુ?ં 

12. મન્લ્ટ-યઝુર ઓએસ શુ ંછે? 

13. મન્લ્ટરોસેસીંગ ઓએસ શુ ંછે? 

14. સીએલઆઈ અને જીયઆુઈ ઇંટરફેસનો ઉપયોગ કરીને દરેક ઓએસનુ ંએક ઉદાહરણ આપો. 
15. સી.એલ.આઇ. ઇન્સટરફેસથી તમે શુ ંમાનો છો? 

16. જીયઆૂઈ ઇન્સટરફેસનો અથભ શુ ંછે? 

17. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમના મખુ્ય ઘટકો શુ ંછે? 

18. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમમા ંફાઇલ નસ્ટમ કેમ મહત્વપણૂભ છે? 

19. ઉદાહરણ સાથે રીઅલ ટાઇમ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમો વ્યાખ્યાનયત કરો. 
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રકરણ 5  નવન્સડોઝ 10 નુ ંઇન્સ્ટોલેશન અને કન્ન્સફગરેશન 

 

પડરચય  

 

નવન્સડોઝ 10 ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ ફોન, ટેલલેટ્સ, લેપટોપ અને ડે્કટોપ કમ્પ્યટુર જેવા ઘણા ઉપકરણો 
માટે ઉપલલધ છે. તે બહુનવધ આવનૃત્તઓમા ંઅને 32-બીટ અન ે 64-બીટ બનંે વઝભનમા ં પણ 
ઉપલલધ છે. દરેકે, પોતાની જરૂડરયાત મજુબ   નવિંડોઝની યોગ્ય આવનૃત્ત અને આડકિટેક્ટ્ચર પસદં 
કરવાની જરૂર છે, કે જેમા,ં નસક્યોર બટૂ, ક્ટ્લાઈંટ હાયપર-વી, કોટેના અને અન્સય હોય, નવન્સડોઝ 10 

સાથેના હાલના હાડભવેર જેવા કે નરિંટર, ્કેનસભ અને અન્સય પેડરફેરલ્સની સસુગંતતા ચકાસવી પણ 
મહત્વપણૂભ છે. 
 

નવા કમ્પ્યટુરમા,ં નવન્સડોઝ 10 ની ક્ટ્લીન ઇન્સ્ટોલેશન એ રીફભડભ નવકલ્પ છે. નવા કમ્પ્યટુર માટે, 

યઝુસભને તેમની આવશ્યકતાઓ અનસુાર અન્સય યોગ્ય ઇન્સ્ટોલેશન નવકલ્પ પસદં કરવાની જરૂર 
પડે છે. આ ઇન્સ્ટોલેશન, ્ટાટભઅપ અને શટ ડાઉન સમ્યાઓ તેમજ મેમરી વપરાશ અને 
એન્્લકેશન સમ્યાઓનુ ં નનરાકરણ લાવશે. ઉપરાતં, તમે વાયરસ અને અન્સય રકારના ં
માલવેરથી છટકારો મેળવી શકો છો, નસ્ટમ કર્શનને ઠ્ીક કરી શકો છો અને બેટરી લાઇફન ે
સધુારી શકો છો. 
 

નવન્સડોઝ 10 નસ્ટમ આવશ્યકતાઓ 

 

આજના આધનુનક કમ્પ્યટુસભ નવન્સડોઝ 10 ઇન્સ્ટોલ કરવા માટે સક્ષમ છે. જો કે, જો તમે જૂના 
કમ્પ્યટુરની હાડભવેર આવશ્યકતાઓને તપાસવા માગંતા હો, તો નીચે રમાણે લઘતુ્તમ હાડભવેર 
આવશ્યકતાઓ તપાસો: 
 

1. રોસેસર: 1 ગીગાહટડભઝ (ગીગાહટભઝ) અથવા ઝડપી રોસેસર 

2. મેમરી: 32-બીટ માટે 1 જીબી રેમ અથવા 64-બીટ માટે 2 જીબી રેમ 

3. ્ટોરેજ: 32-બીટ માટે 16 જીબી અથવા 64-બીટ માટે 20 જીબી 
4. ગ્રાડફક્ટ્સ કાડભ: ડાયરેક્ટ્ટએક્ટ્સ 9 અથવા પછીના ડલલ્યડુીડીએમ 1.0 ડ્રાઇવર સાથે 
5. ડડ્્લે: 800x600 નપક્ટ્સેલ્સ 

 

અપડેટ્સને ડાઉનલોડ અને ઇન્સ્ટોલ કરવા માટે ઇન્સટરનેટ કનેક્ટ્શન હોવાની પણ હોવુ ંજોઈએ. 
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નવન્સડોઝ 10 અપગે્રડ અથવા ક્ટ્લીન ઇન્સ્ટોલેશન 

 

હાલના કમ્પ્યટુસભ પર નવન્સડોઝ 10 ને અપગે્રડ કરવુ ંશક્ય છે અથવા તમે ક્ટ્લીન ઇન્સ્ટોલેશન પસદં 

કરી શકો છો. જો તમારી પાસે નવન્સડોઝ 7 ની લાઇસન્સસ રા્ત કોનપ છે, તો પછી તેને નવન્સડોઝ 10 

મા ંઅપગે્રડ કરવુ ંશક્ય છે તમે નવન્સડોઝ 10 મા ંઅપગ્રેડ કરવા માટે નીચેની ત્રણ પદ્ધનતઓમાથંી 
કોઈપણ પસદં કરી શકો છો: 
 

ઇન્લેસ ઉપગે્રડ:  હાલ છે તે ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ યઝુર  ડેટા અને સેડટિંગ્સને નષટ કયાભ નવના નવન્સડોઝ 
10 મા ં અપડેટ કરી શકાય છે. હાલના હાડભવેરમા ં નવન્સડોઝ 10 મા ં અપગ્રેડ કરવા ઇચ્છતા 
મોટાર્ાગના યઝુસભ માટે તે આગ્રહણીય અને સૌથી વધ ુપસદંીદા પદ્ધનત છે. આ પદ્ધનતમા,ં નવન્સડોઝ 
10 સેટઅપ રોગ્રામ આપમેળે સેડટિંગ્સને જાળવી રાખે છે. શક્ય ડેટા નકુસાનને ટાળવા માટે અપગે્રડ 
શરૂ કરતા પહલેા ંયઝુસભ ડેટા ફાઇલોનો બેકઅપ લેવાનુ ંમહત્વપણૂભ છે. ઇન્લેસ અપગે્રડ માટેની 
કાયભવાહી નીચે મજુબ છે: 
 

1. જુઓ કે કમ્પ્યટુર નવન્સડોઝ 10 માટેની ઓછામા ંઓછી હાડભવેર આવશ્યકતાઓને પણૂભ કરે છે કે 
કેમ અને તે બધા હાડભવેરને સપોટભ કરે છે, 

2. ચકાસો કે બધી એન્્લકેશનો નવન્સડોઝ 10 પર કાયભ કરે છે, 

3. યઝુસભની ડેટા ફાઇલોનો બેક અપ લો, 
4. નવન્સડોઝ 10 રોડક્ટ્ટ ડીવીડી પર સેટઅપ.ઇએક્ટ્સઇ રોગ્રામ ચલાવો, 
5. જ્યારે પછૂવામા ંઆવે ત્યારે ‘અપગે્રડ’ પસદં કરો અને સેટઅપ નવઝાડભને પણૂભ કરો. 
 

સાથોસાથ ્ થળાતંર: આ પદ્ધનતમા,ં સોસભ અને ડેન્્ટનેશન કમ્પ્યટુસભ અલગ છે. તમારે નવા કમ્પ્યટુર 
પર નવન્સડોઝ 10 ઇન્સ્ટોલ કરવાની જરૂર છે અને પછી ડેટા અને યઝુસભ સેડટિંગને પહલેાનંા ઓપરેડટિંગ 
નસ્ટમથી નવા કમ્પ્યટુર પર ્થાનાતંડરત કરવાની જરૂર છે. 
 

સાફ કરવુ ંઅને લોડ ્થાનાતંરણ: આ પદ્ધનતમા,ં તમારે યઝુસભ ડેટા અને સેડટિંગ્સને બાહ્ય ્થાન પર 
બેકઅપ લેવી પડશે અને તે પછી હાલના કમ્પ્યટુર પર નવન્સડોઝ 10 ઇન્સ્ટોલ કરવુ ંપડશે. તે પછી 
તમારે યઝુસભ ડેટા અને સેડટિંગ્સને પનુ્થાભનપત કરવી પડશે. 
 

નવન્સડોઝ 10 આવનૃત્તઓ 

 

આ એક જ ઉપકરણથી લઈને મોટા એન્સટરરાઇઝ સધુીની નવનવધ આવનૃત્તઓમા ંઆવે છે. નવન્સડોઝ 
10 ની નવનશષટ આવનૃત્તઓ નીચે સખૂચબદ્ધ છે: 
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નવન્સડોઝ 10 હોમ: તે ઘરેલ ુયઝુસભ માટે બનેલી છે અને તેમા ંમાઇક્રોસોફ્ટ એજ, ટચ ડડવાઇસીસ 
માટે કોંટયનુમ ટેલલેટ મોડ, કોટેના, નવિંડોઝ હલેો, વચ્યુભઅલ ડે્કટોપ અને ખબલ્ટ-ઇન નવન્સડોઝ 

એન્્લકેશન્સસની સખં્યા, જેમ કે ફોટા, મેપ, કેલેન્સડર, સગંીત, અને નવડડઓ. નવન્સડોઝ 10 હોમમા,ં તમે 
પહલેાના નવિંડોઝના અપડટે્સને નનયનંત્રત કરી શકતા નથી અને અપડેટ્સ આપમેળે રા્ત થાય 
છે. 
 

નવન્સડોઝ 10 રો: તેમા ંકેટલાક વધારાના લક્ષણોવાળી નવન્સડોઝ 10 હોમ જેવી જ  સમાન સનુવધાઓ 
શામેલ છે, જેમ કે, ડોમેન જોઇન કરવુ ંઅને ગ્રપુ પોખલસી મેનેજમેન્સટ, માઇક્રોસોફ્ટ એઝયરુ એન્ક્ટ્ટવ 
ડડરેક્ટ્ટરી જોઇન કરવુ,ં ખબટલોકર, ઇન્સટરનેટ એક્ટ્સ્લોરર 11 માટે એન્સટરરાઇઝ મોડ, ક્ટ્લાયટં 
હાયપર-વી, માઇક્રોસોફ્ટ સં્ થાઓ, નવિંડોઝ ઇન્સફોમેશન રોટેક્ટ્શન (ડલલ્યઆુઈપી) માટે ્ટોર. 
નવન્સડોઝ 10 રોમા,ં અપડેટ્સ વધ ુઝડપથી આપવામા ંઆવે છે. 
 

નવન્સડોઝ 10 એન્સટરરાઇઝ: આ નવન્સડોઝ 10 રો દ્વારા પરૂી પાડવામા ંઆવેલી સનુવધાઓ નસવાય 
કેટલીક કેટલીક વધારાની સનુવધાઓ રદાન કરે છે, જેમ કે ડાયરેક્ટ્ટ એક્ટ્સેસ, નવન્સડોઝ ટ ૂ ગો 
ડક્રએટર, એપલોકર, બ્રાચં કેશ, નવન્સડોઝ ડડફેન્સડર કે્રડેક્ન્સશયલ ગાડભ અને નવન્સડોઝ ડડફેન્સડર ડડવાઇસ 

ગાડભ સાથે ્ટાટભ ્ક્રીન કન્સરોલ વગેરે.  
 

નવન્સડોઝ 10 એજ્યકેુશન: તે નવન્સડોઝ 10 એન્સટરરાઇઝ જેવી જ સનુવધાઓ રદાન કરે છે, પરંત ુ
એલટીએસસી માટે સપોટભ કરત ુ ંનથી. નવન્સડોઝ 10 એજ્યકેુશન ફક્ટ્ત એકેડેનમક વોલ્યમુ લાઇસક્ન્સસિંગ 
દ્વારા જ ઉપલલધ છે. 
 

નવન્સડોઝ 10 મોબાઇલ: તે ફોન્સસ અને નાના ટેલલેટ્સ માટે રચાયેલ છે. ત ેનવન્સડોઝ 10 હોમ ડે્કટોપ 

વઝભનની જેવી જ સનુવધાઓ આપે છે. 
 

નવન્સડોઝ 10 મોબાઇલ એન્સટરરાઇઝ: તે નવન્સડોઝ 10 મોબાઇલ જેવી જ સનુવધાઓ રદાન કરે છે. તે 
વધ ુઝડપથી સેન્ફ્ટ અપડટે્સ પરૂા પાડે છે. તે ફક્ટ્ત વોલ્યમુ લાયસક્ન્સસિંગ ગ્રાહકોને જ ઉપલલધ 

છે. 
 

નવન્સડોઝ 10 ખબઝનેસ એડડશન: માઇક્રોસોફ્ટ નવનશષટ નવન્સડોઝ 10 ખબઝનેસ એડડશન પણ આપે છે, 

જેને માઇક્રોસોફ્ટ 365 ખબઝનેસના ર્ાગ રૂપે સમાવવામા ંઆવેલ છે. 
 

નવન્સડોઝ 10 ના 32-બીટ અને 64-બીટ વઝભનસ 

 

નવન્સડોઝ 10 ના તમામ ડે્કટોપ એડડશન 32-બીટ અને 64-બીટમા ંઆવે છે. નવન્સડોઝ 10 ના 64-

બીટ વઝભન નીચેના ફાયદા પરૂા પાડે છે: 
(85) 



મેમરી: નવન્સડોઝ 10 ના 64-બીટ વઝભનસ 32-બીટ વઝભનસ કરતા ંવધ ુડફનસકલ મેમરીને સબંોનધત 
કરી શકે છે. 32-બીટ વઝભનસ 4 જીબી રેમ સધુી મયાભડદત છે, જ્યારે 64- બીટ વઝભનસમા ંઆવી 
મયાભદા નથી. 
 

નસક્યોડરટી: કનભલ પેચ રોટેક્ટ્શન, ફરર્જજયાત કનભલ-મોડ ડ્રાઇવર સાઇનનિંગ અને ડેટા એક્ટ્ઝેક્યશુન 
નરવેન્સશન (ડીઇપી) જેવી સનુવધાઓ. 
 

ક્ટ્લાઈંટ હાઇપર વી: આ સનુવધા ફક્ટ્ત નવન્સડોઝ 10 ના 64-બીટ વઝભન પર જ  ઉપલલધ છે. 
 

પફોમન્સસ: 64 બીટ રોસેસર દરેક સીપીય ુક્ટ્લોક સાઇકલ દરનમયાન વધ ુડેટા હને્સડલ કરી શકે છે. 
 

સામાન્સય સનુવધાઓ 

 

નવન્સડોઝ 10 ની નીચેની સામાન્સય સનુવધાઓ સામાન્સય ઉપયોગીતા અને કાયાભત્મક સધુારાઓ રદાન 
કરે છે: 
 

ક્ટ્લાઈંટ હાઇપર વી: આ વચુભઅલ મશીનો બનાવવા, મેનેજ કરવા અને ચલાવવા માટે સક્ષમ કરે 
છે. આ સનુવધા માટે, તમારી પાસે નવન્સડોઝ 10 રો અથવા નવન્સડોઝ 10 એન્સટરરાઇઝ એડડશનનુ ં64-

બીટ વઝભન હોવુ ંજોઈએ, જે કમ્પ્યટુર જે એસએલએટીને સપોટભ કરે છે, વચુભઅલ મશીનો ચલાવવા 
માટે વધારાની 2 જીબી ડફનસકલ મેમરી પણ જોઈએ. 
 

કોટભના:તમે નવન્સડોઝ 10 ને અંકુશમા ંરાખવા માટે ડડર્જજટલ સહાયક તરીકે કોટભનાનો ઉપયોગ કરી 
શકો છો અને ઇમઇેલ લખવા, રીમાઇન્સડસભ સેટ કરવા અને વેબ શોધ કરવા જેવા કાયો કરી શકો 
છો. કોટાભના અવાજ-સડક્રયકૃત અને નનયનંત્રત હોવાથી, નવન્સડોઝ 10 ડડવાઇસને માઇક્રોફોન આવશ્યક 
છે. 
 

કન્ન્સટન્સયમુ: નવન્સડોઝ 10 નવનવધ રકારના ંઉપકરણો અને ફોમભ પડરબળો પર ઉપલલધ છે. કન્ન્સટન્સયમુ 
સાથ,ે માઇક્રોસોફ્ટ તમારા ડડવાઇસ પરના હાડભવેરને શોધીને એને ત ે જ  હાડભવેરમા ં બદલીને, 
ઉપકરણ રકારના ંયઝુર અનરુ્વને શે્રષઠ્ બનાવવાના રયત્નો કરે છે. ઉદાહરણ તરીકે, નવિંડોઝ 10 

એ નક્કી કરે છે કે જ્યારે તમે નોન-ટચ ડે્કટોપ કમ્પ્યટુરનો ઉપયોગ કરો છો અને માઉસના 
ઉપયોગ દ્વારા ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ સાથે પરંપરાગત ડક્રયારનતડક્રયાને સક્ષમ કરે છે. નવુ ં
માઇક્રોસોફ્ટ સફેસ રો જેવા હાઇખબ્રડ ડડવાઇસેસના યઝુસભ માટે, જ્યારે તમે કીબોડભ કવરને ડડ્કનેક્ટ્ટ 
કરો છો, ત્યારે નવન્સડોઝ 10 ટેલલેટ મોડ પર ક્્વચ કરે છે. જ્યારે તમે નવન્સડોઝ 10 મોબાઈલનો 
ઉપયોગ કરો છો, ત્યારે કન્ન્સટન્સયમૂ તમને બીજો બાહ્ય ડડ્્લે વાપરવા માટે સક્ષમ બનાવે છે અને 
તે ડડ્્લે પર એન્્લકેશના વતભનને શ્રેષઠ્ બનાવે છે. 
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મીરાકા્ટ: નવન્સડોઝ 10 તમારા નવન્સડોઝ ડડવાઇસને એક્ટ્સટનભલ મોનનટર અથવા રોજેક્ટ્ટરથી વાયરલેસ રૂપે કનેક્ટ્ટ 
કરવા માટે મીરાકા્ટનો ઉપયોગ કરે છે. તમારે ફક્ટ્ત એક જ વ્તનુી જરૂર છે તે એક નમરાકા્ટ સસુગંત એક્ટ્સટનભલ 
મોનનટર અથવા રોજેક્ટ્ટર છે. 
 

ટચ: નવન્સડોઝ 10 એ, નવન્સડોઝ 8 ની જેમ જ, તે એક ટચસેન્ન્સરક ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ છે. જોકે તમને નવન્સડોઝ 10 નો 
ઉપયોગ કરવા માટે ટચ ડડવાઇસની જરૂર નથી, તો કેટલીક સનુવધાઓ ટચના ઉપયોગ દ્વારા વધ ુ ઉપયોગી 
બનાવવામા ંઆવે છે. ટચનો ઉપયોગ કરવા માટે, તમારા ટેલલેટ અથવા ડડ્્લે મોનનટર ટચ વાળા હોવા ંજરૂરી છે.  
 

વનડ્રાઇવ:વનડ્રાઇવના યઝુસભ 5 જીબી નન:શલુ્ક ઓનલાઇન ્ટોરેજ માટે હકદાર છે. વનડ્રાઇવ આ ્ટોરેજ આપે છે. 
તે નવિંડોઝ 10 ઓપરેડટિંગ નસ્ટમમા ંઅન્સય કોઈપણ રકારના ્ટોરેજની જેમ જ બનાવવામા ંઆવ્યુ ંછે અને પડરણામે, 

તેનો ઉપયોગ કરવો સરળ છે. વનડ્રાઇવનો ઉપયોગ કરવા માટે તમારી પાસે માઇક્રોસોફ્ટ એકાઉન્સટ હોવુ ંઆવશ્યક 
છે. 
 

નસિંક યોર સેડટિંગ્સ:જ્યારે તમે એક કરતા વધારે નવન્સડોઝ 10 ડડવાઇસનો ઉપયોગ કરો છો, ત્યારે તમારા યઝુસભ સેડટિંગ્સને 
તમારી સાથે નવા ડડવાઇસમા ંજેવા એક ડડવાઇસમા ંછે એવા ંજ લાવવા માટે, તમે નવિંડોઝ 10 ની 'નસિંક યોર સેડટિંગ્સ' 

સનુવધાનો ઉપયોગ સનુનનિત કરવા માટે કરી શકો છો કે થીમ, ઇન્સટરનેટ એક્ટ્સ્લોરર અને એજ સેડટિંગ્સ (ફેવરેટ્સ 
સડહત), પાસવર્ડભસ, ર્ાર્ષા અને એક્ટ્સેસની સરળતા જેવી સેડટિંગ્સ તમારા બધા ંજ ડડવાઇસમા ંસરખી જ રહશેે. આ 
સનુવધાનો ઉપયોગ કરવા માટે તમારી પાસે માઇક્રોસોફ્ટ એકાઉન્સટ હોવુ ંઆવશ્યક છે. 
 

સાચો બટૂ ઓડભર કન્ન્સફગર કરવો: 
નવિંડોઝ 10 ની ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ 
તમને ડીવીડી મીડડયામા ં
આપવામા ંઆવી છે. અને જો એમ 
ના હોય તો, ્ટાન્સડડભ રોસેસને 
અનસુરીને બટૂ કરી શકાય તેવુ ં
મીડડયા ડીવીડી અથવા યએુસબી 
પેન ડ્રાઇવ તૈયાર કરો. 
ઇન્સ્ટોલેશન મીડડયા કે જે તમે 
ઇન્સ્ટોલ કરવા માટે વાપરી રહ્યા 
છો તે મજુબ બટૂ ઓડભરને પહલેા 
સેટ કરો. 
 

BIOS ઇન્સટરફેસની અંદર, ‘બટૂ’ મેન ૂ
(આકૃનત 5.1) જુઓ, અને ્થાપન  

આકૃનત 5.1: બીઆઇઓેસ પીસી નવન્સડોસ 10  

 

મીડડયા અનસુાર DVD અથવા USB ડ્રાઇવથી રારંર્ કરવા માટે બટુ ક્રમમા ંગોઠ્વો. નવા ફેરફારો સાચવો. 
 

બટૂ કરી શકાય તેવુ ંમાધ્યમો, નવિંડોઝ ટલૂ અથવા માઇક્રોસોફ્ટ મીડડયા ડક્રએશન ટલૂ અથવા રુફસ, યમુી જેવા તતૃીય-
પક્ષ ટલૂ્સનો ઉપયોગ કરીને તૈયાર કરી શકાય છે. 
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નવન્સડોઝ 10 ની ક્ટ્લીન ઇન્સ્ટોલેશન કઈ રીતે કરવુ ં
 

નવન્સડોઝ 10 ની ક્ટ્લીન ઇન્સ્ટોલેશન કરવા માટે, તમારા કમ્પ્યટુર નસ્ટમમા ંબટેૂબલ મીડડયા ડીવીડી 
અથવા યએુસબી પેન ડ્રાઇવ દાખલ કરો, અને આકૃનત 5.2 મા ંબતાવ્યા રમાણે બટુ કરી શકાય 

તેવી ડડ્કથી બટુ કરવા માટે કોઈપણ કી દબાવો. આકૃનત 5.3 મા ંબતાવ્યા રમાણે ડડ્કએ સેટઅપ 
ફાઇલના લોડને મજૂંરી આપવી જોઈએ. નવન્સડોઝ 10 ની ક્ટ્લીન ઇન્સ્ટોલેશન માટે નીચે આપેલા 
પગલાનેં અનસુરો. 
 

   

આકૃનત 5.2: બડૂટિંગ કરવા કોઈ પણ બટન દબાવો     આકૃનત 5.3: લોડડિંગ સેટ અપ ફાઇલ  

 

(i) તમારા કમ્પ્યટુર નસ્ટમમા ંબટેૂબલ મીડડયા ડીવીડી અથવા યએુસબી પેન ડ્રાઇવ દાખલ કરો. 
આકૃનત 5.4 મા ંબતાવ્યા રમાણે ર્ાર્ષા, ટાઇમ ઝોન અને કીબોડભ લેઆઉટની નવગતો આપો. પછી 
‘NEXT’ બટન પર ન્ક્ટ્લક કરો. 
 

(ii) આકૃનત 5.5 મા ંબતાવ્યા રમાણે 'ઇન્સ્ટોલ નાઓ' બટનને ન્ક્ટ્લક કરો. 
 

     
આકૃનત 5.4: ર્ાર્ષા, ટાઇમ અને કરન્સસી નસલેક્ટ્ટ કરો  આકૃનત 5.5: ઇન્સ્ટોલેશન નવન્સડો અને ઈનપટુ  
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(iii) હવે પછીની નવિંડોમા,ં તમને રોડક્ટ્ટ કી દાખલ કરવાનુ ંકહવેામા ંઆવશે. તેને દાખલ કરો અને 

આગળ વધવા માટે 'NEXT' બટન ન્ક્ટ્લક કરો. જો તમારી પાસે હાલમા ંરોડક્ટ્ટ કી નથી, તો પછી 
તમે નીચે આપેલા આકૃનત 5.7 મા ંબતાવ્યા રમાણે ઇન્સ્ટોલેશન ચાલ ુરાખવા માટે ‘I DON'T HAVE 

PRODUCT KEY’ નવકલ્પ પર ન્ક્ટ્લક કરીને તમે રોડક્ટ્ટ કી દાખલ કરી શકો છો. 

 
આકૃનત 5.6: માડહતી એકઠ્ી કરવી /    આકૃનત 5.7: રોડક્ટ્ટ કી નવન્સડો  
           કલેકટીંગ ઇન્સફોમેશન 

(iv) આકૃનત 8.8 મા ંબતાવ્યા રમાણે નવી નવિંડો દેખાશે જ્યા ંતમારે ચેકબોક્ટ્સ પર ડટક (✓) મકૂીન ે

લાઇસેંસની શરતો ્વીકારવી પડશે, ‘I accept the license terms’ 

(v) આકૃનત 5.8 મા ંબતાવ્યા રમાણે 'next' બટન ન્ક્ટ્લક કરો. 
(vi) આકૃનત 5.9 મા ંબતાવ્યા રમાણે ‘Custom: Install Windows only (advanced)’ નવકલ્પ પર ન્ક્ટ્લક 

કરો. 

 

આકૃનત 5.8: લાઇસેંસ ટમ્પસભ   આકૃનત 5.9: સેલેકટીંગ ઇન્સ્ટોલેશન સેટ અપ નવન્સડો  
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(vii) નવિંડોઝના વતભમાન ઇન્સ્ટોલેશન સાથ ે
પાટીશન પસદં કરો (સામાન્સય રીતે "ડ્રાઇવ 0"), 

અને તેને હાડભ ડ્રાઇવથી દૂર કરવા માટે 'Delete’ 

બટનને ન્ક્ટ્લક કરો. 
(viii) 'Delete’ નાખવાની પનુ્ષટ કરવા માટે 
‘yes’બટનને ન્ક્ટ્લક કરો. 
 

આકૃનત 5.10: પાટીશન નવન્સડો  
(ix) ખાલી ડ્રાઈવ પસદં કરો (‘Drive 0 Unallocated Space’) અને આકૃનત 5.11 મા ંબતાવ્યા રમાણે ‘next’ 

બટન પર ન્ક્ટ્લક કરો. 
(x) આ પગલુ ંપણૂભ થયા પછી, આકૃનત 5.12 મા ંબતાવ્યા રમાણે, સેટ-અપ નવન્સડોઝ 10 ઇન્સ્ટોલ કરવાનુ ં
આગળ વધશે. 
 

 

આકૃનત 5.11 DRIVE 0 UNALLOCATED SPACE   આકૃનત 5.12: INSTALLING WINDOWS  

 

(xi) સપંણૂભ ઇન્સ્ટોલેશન પછી, આકૃનત 
5.13 મા ં બતાવ્યા રમાણ ે કમ્પ્યટુર 
્ક્રીન પર રારંખર્ક, નવિંડો દેખાશે. 
 

પો્ટ ઇન્સ્ટોલેશન ટા્ક  

નવન્સડોઝ 10 ના ઇન્સ્ટોલેશન પછી, 
તમારે ચોક્કસ પો્ટ ઇન્સ્ટોલેશન 

ડક્રયાઓ કરવાની જરૂર છે. 
આકૃનત 5.13: હોમ નવન્સડો ઓફ નવન્સડોસ 10  

(i) ચેક કરો કે નવિંડોઝ સડક્રય થયેલ છે કે નહીં. પનુ્ષટ કરવા માટે કે તમે નવન્સડોઝ 10 ની સડક્રય કોપી ચલાવી 
રહ્યા છો, ડફગ 5.13: નવન્સડોઝ 10 ની હોમ નવિંડો ‘સેડટિંગ્સ’ ખોલે છે. આ માટે ટેક્ટ્્ટબોક્ટ્સમા ંનવિંડોઝ કી દબાવો 
અને સેડટિંગ્સ ટાઇપ કરો. આકૃનત 5.14 મા ંબતાવ્યા રમાણે નવન્સડોઝ સેડટિંગ રદનશિત થશે. 
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(ii) આકૃનત 5.15 મા ંબતાવ્યા રમાણે ‘Update & Security’ પર ન્ક્ટ્લક કરો. 
 

 
આકૃનત 5.14: નવન્સડોસ સેટ્ટ્ટિંગ     આકૃનત 5.15 Update & Security નસલેક્ટ્ટ કરો  

(iii) આકૃનત 5.16 મા ંબતાવ્યા રમાણે ‘Activation’ પર ન્ક્ટ્લક કરો. 
(iv) ‘Activation’  હડે હઠે્ળ, નવિંડોઝ 
એડડશન અને એન્ક્ટ્ટવેશન ક્્થનત 
રદનશિત થાય છે, કારણ કે આકૃનત 
5.16 મા ં બતાવ્યા રમાણે 
‘નવન્સડોઝ ડડર્જજટલ લાઇસેંસ સાથે 
સડક્રય થયેલ છે’. આ પનુ્ષટ કરે છે 
કે તમારંુ નવિંડોઝ 10 સડક્રય થયેલ  

આકૃનત 5.16: Activation નસલેક્ટ્ટ કરવુ ં 
 

છે. આને બદલે જો તે સદેંશ બતાવે છે કે ‘નવિંડોઝ સડક્રય થયેલ નથી’, તો તમારે રોડક્ટ્ટ કી દાખલ 
કરીને નવિંડોને ફરીથી સડક્રય કરવાની જરૂર છે. 

 

આકૃનત 5.17: સેલેકટીંગ એન્ક્ટ્ટવેશન  
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નવા અપડેટ્સ ઇન્સ્ટોલ કરવા માટે: 
(i) આકૃનત 5.14 મા ં બતાવ્યા રમાણે 
‘Settings’ ખોલો. 
(ii) આકૃનત 5.15 મા ંબતાવ્યા રમાણે 
'Update & Security'પર ન્ક્ટ્લક કરો. 
(iii) આકૃનત 5.18 મા ંબતાવ્યા રમાણે 
‘Windows Update’ પર ન્ક્ટ્લક કરો. 
 

આકૃત 5.18: ‘windows update’ પર ન્ક્ટ્લક કરો 
નવિંડોઝ 10 મા ંડરજન અને ર્ાર્ષા સપોટભ  
 

નવન્સડોઝ 10 190 દેશો અને રદેશોની 111 ર્ાર્ષાઓને સપોટભ કરે છે. જો તમે ર્ાર્ષા બદલવા માગંતા 
હો, તો તમે નવન્સડોઝ 10 માટેની કોઈપણ વધારાની ર્ાર્ષાઓ ડાઉનલોડ કરી શકો છો. નીચેની 
રવનૃત્ત તમારા પીસીમા ંઇનપટુ ર્ાર્ષા કેવી રીતે ઉમેરવી તે દશાભવે છે. 
 

રેન્ક્ટ્ટકલ ઍન્ક્ટ્ટનવટી 
 

ર્ાર્ષા સપોટભ માટે નવન્સડોઝ 10 કન્સફીગર કરો 
1. ‘Setings’> ‘Time and Language ’> ‘Region & Language’ ખોલો. 
2. ‘Languages’ હઠે્ળ ‘Add a Language’ પસદં કરો. 
3. આકૃનત 1 મા ંબતાવ્યા રમાણે, સખૂચમાથંી તમે જે ર્ાર્ષા વાપરવા માગંો છો તે પસદં કરો 

 

આકૃનત 1: Time and Language ની નવન્સડો 
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4. નવન્સડોઝ 10 ઇન્ચ્છત ર્ાર્ષા માટે ‘Windows Update’ શોધે છે અને પછી તેને તમારા કમ્પ્યટુર 
પર ઇન્સ્ટોલ કરે છે. 
 

 

આકૃનત 2: “Windows update’ નસલેક્ટ્ટ કરવુ ં  આકૃનત 3: check for updates ન્ક્ટ્લક કરવુ ં 
 

5. આકૃનત 3 મા ંબતાવ્યા મજુબ check for updates પર ન્ક્ટ્લક કરવુ.ં  
 

ડડવાઇસ ડ્રાઇવર  

 

1. બધા ડડવાઇસ ડ્રાઇવરો યોગ્ય રીતે ઇન્સ્ટોલ થયા ંછે તેની પનુ્ષટ કરવા માટે, આકૃનત 5.19 મા ં
બતાવ્યા રમાણે નવન્સડોઝ કી દ્વારા 'ડડવાઇસ મેનેજર' ને ન્ક્ટ્લક કરો. 

2. આકૃનત 5.20 મા ં બતાવ્યા રમાણ ે
‘ડડવાઇસ મેનેજર’ શોધો. આકૃનત 5.21 મા ં
બતાવ્યા રમાણે ડડવાઇસ મેનેજર નવિંડો 
ખલુશે. 
 

 

 

 

આકૃનત 5.19: નવન્સડોઝ કી દ્વારા 'ડડવાઇસ મેનેજર' ન ેન્ક્ટ્લક કરો. 
3. અવલોકન કરો કે બધા 
ડડવાઇનસસ માટે ડ્રાઇવરો ઇન્સ્ટોલ 
કરેલા છે. કોઈપણ ગમુ થયેલ 
ડ્રાઇવરના ડક્સામા,ં ડડવાઇસ 
ઉત્પાદક માટે લેટે્ટ ઉપલલધ 
ડ્રાઈવર ડાઉનલોડ કરો અને તેન ે
ઇન્સ્ટોલ કરો. 
 

 

આકૃનત 5.20 ડડવાઇસ મેનજેર શોધો  
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નવન્સડોઝ 10 ડડવાઇસ ડ્રાઇવરને આપમેળે અપડેટ કરે છે. 
જો તમે ડડવાઇસ ડ્રાઇવરને અપડેટ કરવા માગંતા નથી, 
તો પછી તમ ે ડડવાઇસ ડ્રાઇવરની ઓટોમેડટક 
ઇન્સ્ટોલેશનને બધં કરી શકો છો. નીચેની રવનૃત્ત ડડવાઇસ 
ડ્રાઇવરની ઓટોમેડટક ઇન્સ્ટોલેશનને કેવી રીતે ચાલ ુ
અથવા બધં કરવુ ંતે દશાભવશે. 
 

રેન્ક્ટ્ટકલ એન્ક્ટ્ટનવટી 
ડડવાઇસ ડ્રાઇવરની ઓટોમેડટક ઇન્સ્ટોલેશનને બધં કરી 
રહ્ુ ંછે 

1. 'કંરોલ પેનલ' ખોલો, 'ડડવાઇસેસ અને નરન્સટસભ' પર ન્ક્ટ્લક 
કરો. 
 

આકૃનત 5.21 ડડવાઇસ મેનજેર નવન્સડો  
 

2. નવનવધ ઉપકરણોના આઈકોન્સસ રદનશિત થશે. ‘ડે્કટોપ’  આઇકોન પર રાઇટ-ન્ક્ટ્લક કરો. ડે્કટોપ 
આયકન તમારા કમ્પ્યટુરનુ ં નામ બતાવે છે. પછી આકૃનત 1 મા ં બતાવ્યા રમાણે, ‘ડડવાઇસ 
ઇન્સ્ટોલેશન સેડટિંગ્સ’ પર ન્ક્ટ્લક કરો અને ન્ક્ટ્લક કરો. 
3. આકૃનત ૨ મા ંબતાવ્યા રમાણે ‘ડડવાઇસ ઇન્સ્ટોલેશન સેડટિંગ્સ’ સવંાદ બોક્ટ્સ દેખાશે. ડડફોલ્ટ રૂપે 
‘હા’ નવકલ્પ પસદં થયેલ છે. ‘ના’ નવકલ્પ પસદં કરો અને પછી ‘ફેરફારો સાચવો’ બટન પર ન્ક્ટ્લક 
કરો. 

 

આકૃનત 1 ઓટોમેડટક ડડવાઇસ ડ્રાઇવર સોફ્ટવેર ઇન્સ્ટોલેશન બધં કરવુ ં
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4. ફેરફારો સાચવવામા ંઆવશે જે ઓટોમેડટક અપડેટ્સને બધં કરશે. 

 

આકૃનત 2: ડડવાઇસ ઇન્સ્ટોલેશન સેડટિંગ્સ નો ડાઈલોગ બોક્ટ્સ 

 

નવન્સડોઝ 10 મા ંક્્થર આઇપી સરનામુ ંકન્સફીગરેશન 

 

તમારા કમ્પ્યટુર પર ઇન્સટરનેટ એક્ટ્સેસ કરવા માટે, 

તમારે નવિંડોઝમા ંનેટવકભ સેડટિંગ્સને કનડફગર કરવાની 
જરૂર છે. નવિંડોઝમા ં ઇન્સટરનેટ કનેક્ટ્શન ઉપલલધતા 
અને એક્ટ્સેસ ટા્કબાર પર રહલે આઇકોન દ્વારા 
સચૂવવામા ંઆવે છે. જો તમને નેટવકભ આયકન પર 
પીળો નત્રકોણ ઉદ્ગારવાચક ખચિ દેખાય, તો તેનો અથભ 
એ કે, તેની પાસે નેટવકભ કનેન્ક્ટ્ટનવટી મયાભડદત છે. 

આકૃનત 5.23: “Network & Internet settings’ ને ખોલો  
 

(i) ટા્કબારમા ંનેટવકભ આયકન પર રાઇટ-ન્ક્ટ્લક કરો અને આકૃનત 5.23 મા ં બતાવ્યા રમાણે 
'ઓપન નેટવકભ અને ઇન્સટરનેટ સેડટિંગ્સ' પસદં કરો. 

 

આકૃનત 5.24: ethernet setting ને ખોલો  આકૃનત 5.25 change adapter options 
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(ii) ‘ઓપન નેટવકભ અને ઇન્સટરનેટ સેડટિંગ’ 
નવિંડોમા,ં તમારા કનેક્ટ્શનની સેડટિંગ્સ જોવા માટે, 

આકૃનત 5.24 મા ંબતાવ્યા રમાણે ‘ઇથરનેટ’ પર 
ન્ક્ટ્લક કરો. આકૃનત 5.25 મા ંબતાવ્યા રમાણ ે

તમે સબંનંધત સેડટિંગ્સ બદલી શકો છો. 
 

(iii) તમારા સડક્રય નેટવકભ એડે્ટર પર રાઇટ 
ન્ક્ટ્લક કરો અને આકૃનત 5.26 મા ં બતાવ્યા 
રમાણ,ે 'રોપટીસ' પસદં કરો. 
 

 

 

 

આકૃનત 5.26 ethernet properties  

(iv) ‘આ જોડાણ નીચેની વ્તઓુનો ઉપયોગ કરી રહ્ુ ંછે’ હઠે્ળ, વતભમાન આઈપી સરનામુ ંઅને 
ડીએનએસ સવભર બદલવા માટે આકૃનત 5.27 મા ંબતાવ્યા રમાણે, ‘ઇન્સટરનેટ રોટોકોલ વઝભન 4 

(ટીસીપી / આઈપીવી 4)’ પર બે વાર ન્ક્ટ્લક કરો. 
(v) આકૃનત 5.29 મા ંબતાવ્યા રમાણે, ‘નીચે આપેલા આઈપી સરનામાનંો ઉપયોગ કરો’ પસદં કરો 
અને તમ ેઆઈપી અને ડીએનએસ ક્ષેત્રોને સપંાડદત કરી શકશો. ગેટવે અને સબનેટ મા્ક તરીકે 
તમારે શુ ંIP સરનામુ ંમકૂવુ ંજોઈએ તે તમને ખ્યાલ હોવો જોઈએ. 
(vi) આકૃનત 5.29 મા ંબતાવ્યા રમાણે માન્સય IP સરનામુ,ં સબનેટ મા્ક અને ડડફોલ્ટ ગેટવે દાખલ 
કરો. 

 
આકૃનત 5.27 આઇપીv4 નસલેક્ટ્ટ કરવુ ં    આકૃનત 5.28: આઈપીv4 રોપટી    આકૃનત 5.29 આઈપી એડે્રસ આપવુ ં 

(vii) તમે આકૃનત 5.30 મા ંબતાવ્યા રમાણ ે‘નવગતો’ પર ન્ક્ટ્લક કરીન ેનેટવકભ કનેક્ટ્શન નવગતો 
જોઈ શકો છો. આકૃનત 5.31 મા ંબતાવ્યા રમાણે જોડાણ નવગતો દશાભવવામા ંઆવશે. 
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આકૃનત 5.30: ethernet ્ટેટસ            આકૃનત 5.31: નેટવકભ કનેક્ટ્શન ડડટેલ્સ  

 

નરિંટર ઇન્સ્ટોલ કરવુ ં 
 

કમ્પ્યટુરથી નરન્સટ કરવા માટે નરન્સટર આવશ્યકરૂપે જરૂરી છે. નીચેની રવનૃત્ત નવિંડોઝ 10 મા ંનરિંટરની 
ઇન્સ્ટોલ કઈ રીતે કરવુ ંએ બતાવે છે.  
 

રેન્ક્ટ્ટકલ ઍન્ક્ટ્ટનવટી  
પગલુ ં1: આકૃનત 1 મા ંબતાવ્યા રમાણે નરન્સટરની સેટઅપ .ઇએક્ટ્સઇ  ફાઇલને ન્ક્ટ્લક કરો અને 
ચલાવો. આકૃનત 2 મા ંબતાવ્યા રમાણે સેટઅપ.ઇએક્ટ્સઇ ફાઇલ નીકળશે. 

 

આકૃનત 1 નરન્સટર. ઇએક્ટ્સઇ સેટઅપ ફાઇલ ને ચલાવો 
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આકૃનત 2 : સેટઅપનુ ંતારણ બતાવતી નવન્સડો 
 

પગલુ ં2: આકૃનત 3 મા ંબતાવ્યા મજુ install બટન પર ન્ક્ટ્લક કરો 

 

આકૃનત 3: hp નરન્સટર ઇન્સ્ટોલેશન 

પગલુ ં3: આકૃનત 4 મા ંબતાવ્યા મજુબ “add another printer’ પર ન્ક્ટ્લક કરો  

 

આકૃનત 4 connect device window 

પગલુ ં4: ચેક કરો ડડવાઇસ કનેક્ટ્ટ થઈ કે નઇ.  
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આકૃનત 5 connect device window 

 

આકૃનત 6: ઇન્સ્ટોલીંગ ડ્રાઇવર 

 

 

આકૃનત 7: સેટઅપ સફળતાપવૂભક પરંુૂ થયુ ં
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રેન્ક્ટ્ટકલ એન્ક્ટ્ટનવટી  
 

્કેનર નુ ંઇન્સ્ટોલેશન  

 

્કેનર એ અન્સય મહત્વપણૂભ પેડરફેરલ છે જે સામાન્સય રીતે યઝુસભ દ્વારા જરૂરી હોય છે. નીચેની રવનૃત્ત 
નવન્સડોઝ 10 મા ં ્કેનરની કન્ન્સફગરેશનનુ ં
પગલુ ંવાઇસ દેખાડે છે. 
 

્કેનર નુ ંઇન્સ્ટોલેશન  

 

પગલુ ં 1: આકૃનત 1 મા ં બતાવ્યા રમાણ ે
્કેનરની સેટઅપ .ઇએક્ટ્સઇ  ફાઇલને ન્ક્ટ્લક 
કરો અને ચલાવો. આકૃનત 2 મા ં બતાવ્યા 
રમાણે સેટઅપ.ઇએક્ટ્સઇ ફાઇલ નીકળશે. 
 

 

આકૃનત 1: ્કેનરની સેટઅપ .ઇએક્ટ્સઇ  ફાઇલને ન્ક્ટ્લક કરો 
 

પગલુ ં2: આકૃનત 3 મા ંબતાવ્યા મજુબ 
install software પર ન્ક્ટ્લક કરો  
 

 

આકૃનત 2 ્કેનર સેટઅપ. ઇએક્ટ્સઇનુ ંતારણ આપતી નવન્સડો 

  

આકૃનત 3 :  hp ડ્રાઇવર ઇન્સ્ટોલેશન નવન્સડો    આકૃનત 4: ચેડકિંગ નસ્ટમ 

પગલુ ં3: આકૃનત 6 મા ંબતાવ્યા રમાણે એક નવી નવિંડો દેખાશે જ્યા ંતમારે લાઇસેંસની શરતો 
્વીકારવી પડશે અન ે ચેકબોક્ટ્સ પર ડટક (✓) કરીને ‘I have reviewed and accept the 

installation agreements and settings’. 
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આકૃનત 5: ્કેનજેટ પરનમશન - બધા જ ઇન્સ્ટોલેશન   આકૃનત 6: “ End User licence Agreement’ ્વીકારવુ ં 
         રોસેસ નવન્સડો ને પરનમશન આપો  

 

આકૃનત 7: ઇન્સ્ટોલ માટે તૈયાર     આકૃનત 8: સોફ્ટવેર ઇન્સ્ટોલ કરે છે 

 

    
આકૃનત 9: ્કેનર ન ેપીસી સાથે કનેક્ટ્ટ કરો  આકૃનત 10: સેટઅપ ઇન્સ્ટોલશેન સફળતાપવૂભક પણૂભ થયુ ં
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આકૃનત 11: hp ્કેનજેટ નવન્સડોનો ફોટો 
 

પગલુ ં4: તમારા ્કેનરને પીસી સાથે જોડો  
એન્ન્સટવાઇરસ સોફ્ટવરેનુ ંઇન્સ્ટોલેશન 

 

તમારા કમ્પ્યટુરને વાયરસ અને કૃનમથી બચાવવા માટે એન્સટીવાયરસ સોફ્ટવેર ઇન્સ્ટોલ કરવુ ંઆવશ્યક 

છે. એન્ન્સટવાયરસ સોફ્ટવેરને પણ સમય સમય પર અપડેટ કરવુ ંજોઈએ. કમ્પ્યટુર નસ્ટમમા ંફક્ટ્ત એક 
એન્ન્સટવાયરસ રોગ્રામનો ઉપયોગ કરો. એક કરતા વધારે એન્ન્સટવાયરસ રોગ્રામ સમ્યાઓ પેદા કરી શકે 
છે. માકેટમા ંનવનવધ ફ્રી તેમજ પેઇડ એન્સટીવાયરસ સોફ્ટવેર ઉપલલધ છે. ઉદાહરણ તરીકે, આકૃનત 5.32 

મા ં બતાવ્યા રમાણ ે માઇક્રોસોફ્ટ 
નસક્યડુરટી એસેક્ન્સશયલ, ક્ક્ટ્વક હીલ, 

કે્પ્કી, એવીજી, એફ-નસક્યરુ, નોટભન, 

મેકફી, બીટ ડડફેન્સડર, અવા્ટ અને અવીરા. 
તમે તમારી પસદંગી રમાણે આમાથંી 
કોઈપણ પસદં કરી શકો છો. ‘ક્ક્ટ્વક હીલ 
ટોટલ નસક્યડુરટી’ એન્સટીવાયરસની 
ઇન્સ્ટોલેશન રડક્રયા ઉદાહરણ તરીકે નીચે 
આપેલ છે. 

આકૃનત 5.32 એન્ન્સટવાઇરસ સોફ્ટવેરના રકારો  
 

નસ્ટમ આવશ્યકતાઓ ક્ટ્વીક ડહલ ટોટલ નસક્યોડરટી એન્સટીવાયરસનો ઉપયોગ કરવા માટે, તમારી નસ્ટમ 
નીચેની ન્સયનૂતમ આવશ્યકતાઓને પણૂભ કરવી આવશ્યક છે: (જો કે, હાયર કનડફગરેશન સારા પડરણામો 
આપશે.) 
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1. સીડી / ડીવીડી ડ્રાઇવ 

2. ઇન્સટરનેટ એક્ટ્સ્લોરર 6 અથવા પછીનુ ં
3. અપડેટ્સ રા્ત કરવા માટે ઇન્સટરનેટ કનેક્ટ્શન 

4. માઇક્રોસોફ્ટ નવન્સડોઝ 10, 1 ગીગાહટડભઝ અથવા ઝડપી સીપીય ુ32 જીબી માટે 1 જીબી રેમ અને 64 બીટ ઓપરેડટિંગ 

નસ્ટમ માટે 2 જીબી રેમ. 
 

એન્ન્સટવાયરસ રોગ્રામ ઇન્સ્ટોલ કરતા પહલેા નીચેના મદુ્દાઓ ધ્યાનમા ંલો પછી જ ઇન્સ્ટોલ કરો:  
 

1. અનવરત ઇન્સ્ટોલેશન માટે બધા ખલુ્લા એન્્લકેશનો, બ્રાઉઝસભ, રોગ્રામ્પસ અને દ્તાવેજો બધં કરો, 
2. ખાતરી કરો કે તમારી પાસે ‘ક્ક્ટ્વક હીલ’ એન્ન્સટવાયરસ ઇન્સ્ટોલ કરવાના ંએડનમનન્રેટીવ રાઇટ્સ છે. 
 

રેન્ક્ટ્ટકલ એન્ક્ટ્ટનવટી 
 

ક્ક્ટ્વક ડહલ ટોટલ નસક્યોડરટીનુ ંઆદશભ રીતે  ઇન્સ્ટોલેશન કરવાની પદ્ધનત નીચે ફોટો સાથે આપેલી છે: 
 

પગલુ ં1:પહલેા, ક્ક્ટ્વક હીલ વેબસાઇટ પરથી એન્સટીવાયરસ ઇન્સ્ટોલર ડાઉનલોડ કરો. સોફ્ટવેર ડાઉનલોડ કરવા માટે 
ડાઉનલોડ બટન પર ન્ક્ટ્લક કરો.  
 

 
આકૃનત 1: ક્ટ્વીક ડહલ ઇનનશ્યલાઇખઝિંગ ઇન્સ્ટોલર   આકૃનત 2: ઇન્સ્ટોલેશન નવન્સડો તૈયાર કરી રહ્ુ ંછે.  
 

પગલુ ં2. સેટઅપ નવઝાડભ એન્સટીવાયરસનુ ંઅપડેટ અને લેટે્ટ વઝભન તપાસે ત્યા ંસધુી રાહ જુઓ અથવા વતભમાન 
વઝભનને ઇન્સ્ટોલ કરવા માટે ફક્ટ્ત 'skip' બટન પર ન્ક્ટ્લક કરો. 
 

પગલુ ં3. સેટઅપ શરૂ કરવા માટે 'next' બટન પર ન્ક્ટ્લક કરો અથવા તમે આકૃનત 3 મા ંબતાવ્યા રમાણે એન્સડ - યઝુસભ 
લાઇસન્સસ કરાર (EULA) ની સમીક્ષા કરી શકો છો. 
 

પગલુ ં4. આકૃનત 4 મા ંબતાવ્યા રમાણે ક્ટ્વીક ડહલ ટોટલ નસક્યોડરટીના ‘ઇન્સ્ટોલ લોકેશન’ને ડરવ્ય  ૂ કરવા માટે ‘next’  

પર ન્ક્ટ્લક કરો. 
 

પગલુ ં5. આકૃનત 5 મા ંબતાવ્યા રમાણે ઇન્સ્ટોલેશન રોસેસ ચાલ ુછે. 
 

પગલુ ં6. ઇન્સ્ટોલેશન સફળતાપવૂભક પણૂભ થયુ,ં હવે આકૃનત 6 મા ંબતાવ્યા રમાણે 'Register Now' પર ન્ક્ટ્લક કરો. 
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પગલુ ં7. ‘Continue’ પર ન્ક્ટ્લક કરીને ક્ક્ટ્વક હીલ ટોટલ નસક્યડુરટી એન્સટીવાયરસની સનુવધાઓને 
ડરવ્ય ૂકરો. આ પગલુ ંવૈકન્લ્પક છે; જો તમે ઈચ્છો તો તમે તેને છોડી શકો છો. 
 

 
આકૃનત 3. ‘End User Licence Agreement’ નવન્સડો   આકૃનત 4: ‘Install Location’ નસલેક્ટ્ટ કરવાની નવન્સડો  
 

 
આકૃનત 5: ઇન્સ્ટોલેશન રોસેસ ની રોગ્રેસ બતાવતી નવન્સડો   આકૃનત 6: ઇન્સ્ટોલેશન પરંુૂ થયુ ંએવુ ંબતાવતી નવન્સડો  

 

આકૃનત 7: ક્ટ્વીક ડહલ ટોટલ નસક્યોડરટી વાઇરસની હોમ નવન્સડો  
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તમે ક્ક્ટ્વક હીલ ટોટલ નસક્યડુરટી એન્સટીવાયરસ ઇન્સ્ટોલ અને લોંચ કયાભ પછી, તેને એન્ક્ટ્ટવ કરો 
અન ેઆ એન્સટીવાયરસથી તમારા કમ્પ્યટુરને ્કેન કરો. 
 

ફૂલ નસ્ટમ ્કેન રન કરો  
 

એન્ન્સટવાયરસ સોફ્ટવેર ઇન્સ્ટોલ અને અપડેટ કયાભ પછી, સપંણૂભ નસ્ટમ ્કેન કરવાનુ ં શરૂ કરો. 
કેટલાક એન્સટીવાયરસ સોફ્ટવેર  રોગ્રામ્પસમા ંનવનવધ રકારના ં્કેનીંગ હોય છે અને તમારે સૌથી 
મહત્વપણૂભ રકાર ચલાવવો પડે છે, જેને સપંણૂભ નસ્ટમ ્કેન તરીકે ઓળખાય છે. ડડ્કની સાઇઝ 
અને ડેટાના સાઇઝને આધારે ્કેન કરવામા ંસમય લાગશે. સપંણૂભ ્કેન દરનમયાન, તમે તમારા 
અન્સય કોઈપણ કાયભને ચાલ ુરાખી શકો છો. 
 

એવી ક્્થનત હોઈ શકે છે કે જ્યારે કોઈ કમ્પ્યટુર પર કામ કરે છે ત્યારે કમ્પ્યટુર એન્ન્સટવાયરસ 
કોઈપણ વાયરસ અથવા માલવેરને શોધી શકશે નહીં. આવા ડક્સામા,ં આકૃનત 5.33 અને 5.34 મા ં
બતાવ્યા રમાણે સપંણૂભ નસ્ટમ ્કેન ચલાવવાનુ ંસચૂન છે અને કોઈપણ વાયરસ દૂર થઈ શકે 
છે. 

 
આકૃનત 5.33: આખી નસ્ટમ ્કેન કરવાની નવન્સડો   આકૃનત 5.34: આખી નસ્ટમ ્કેન કરવાની નવન્સડો  
 

્કેન કરીને મળેલા થ્રેટસ અને રેકમેન્સડેશનને ડરવ્ય ૂકરો 
 

્કેનીંગ રડક્રયા દરમ્પયાન અથવા ્કેનીંગ પણૂભ કયાભ પછી, એન્સટીવાયરસ રોગ્રામ તમને નવનવધ 

શોધાયેલ થ્રેટસ અને લેવાના યોગ્ય પગલાઓ નવશે જણાવે છે. જો કે રેકમેન્સડેશન કરેલ ડક્રયા શ્રેષઠ્ 
નવકલ્પ હશ,ે પરંત ુતમે ઉપલલધ પસદંગીઓમાથંી કોઈપણ પગલા ંલઈ શકો છો. જો એન્ન્સટવાયરસ 

કોઈપણ રકારના વાઇરસને દૂર કરવામા ંસમથભ નથી, તો પછી ફક્ટ્ત ઇન્સટરનેટ પર યોગ્ય ઉકેલો 
શોધવા અથવા કોઈ વ્યાવસાનયકને પછૂો, સમ્યાને અવગણશો નહીં. તમે સપોટભ ટીમ અથવા 
એન્સટીવાયરસ સોફ્ટવરેની ક્ટમર કેરનો પણ સપંકભ કરી શકો છો. 
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માલવેર 

એન્સટીવાયરસ રોગ્રામમા ંએન્ન્સટ-માલવેર રોગ્રામ પણ હોઈ શકે છે. જો નહીં, તો પછી એન્સટી- માલવેર રોગ્રામ ઇન્સ્ટોલ 
કરો અને કોઈપણ માલવેર  વાઇરસ માટે નસ્ટમને ફરીથી તપાસો. એન્ન્સટવાયરસ અને એન્ન્સટ-માલવેર બનેં રોગ્રામ 
જુદી જુદી વ્તઓુ માટે ્કેન કરે છે પરંત ુતે સમાન રીતે કાયભ કરે છે. 
 

સૌથી ખરાબ ક્્થનતમા,ં જો તમે વાયરસ અથવા માલવેરથી તમારા કમ્પ્યટુરને ક્ટ્લીન કરવામા ંઅસમથભ છો અથવા 
ક્ષનતગ્ર્ત ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ ફાઇલોને સધુારવામા ંસમથભ નથી, તો પછી મહત્વપણૂભ ડેટાનો બેકઅપ લો અને નસ્ટમને 
ફોમેટ કરો. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ અને એન્્લકેશન રોગ્રામ્પસ ફરીથી ઇન્સ્ટોલ કરો. તેને ફરીથી ઇન્સ્ટોલ કયાભ પછી, પહલેા, 
એન્ન્સટવાયરસ સોફ્ટવેર રોગ્રામ ઇન્સ્ટોલ કરો અને એન્સટીવાયરસને તરત અપડેટ કરો. અપડેટ કયાભ પછી, બેકઅપ 
ડેટા સડહત નસ્ટમનુ ંપણૂભ ્કેન કરો. 
 

તમારી રગનત ચકાસો  
 

1. માઇક્રોસોફ્ટ નવન્સડોસ માટે ‘text editor’ કયુ ંછે? 

a. એમએસ વડભ  
b. એમએસ એક્ટ્સેલ  

c. વડભપેડ  

d. નોટપેડ  

2. નીચેનામાથંી કયો યઝુસભ એડનમનન્રેશન કાયો કરવા માટે એડનમનન્રેટર પાસવડભનો ઉપયોગ કરી શકે છે? 

a. એડનમનન્રેટર યઝુર અકાઉંટ  

b. ્ટાન્સડડભ યઝુર અકાઉંટ  

c. પાવર યઝુર અકાઉંટ 

d. ઓથેનટીકેટેડ યઝુર અકાઉંટ  

3. નવન્સડોઝ 10 ના નસક્યોર મોડમા ંરવેશવા માટે રીબટૂ દરનમયાન કઇ ફંક્ટ્શન કી દબાવવામા ંઆવે છે?  

a. F8   

b. F2 

c. F1  

d. F9 

4. નવન્સડોઝ ક્ટ્લાયટં ઓપરેડટિંગ નસ્ટમનુ ંલેટે્ટ રકાશન કય ુછે? 

a. નવન્સડોસ એક્ટ્સપી  
b. નવન્સડોસ 7  

c. નવન્સડોસ 8  

d. નવન્સડોસ 10  

5. ્ક્રીન પરની બધી ખલુ્લી નવિંડોઝ અને ડડ્્લે ઘટાડવા માટે કયા કી કોન્મ્પબનેશનનો ઉપયોગ થાય છે? 

a. altr+m  

b. shift+m   

c. નવન્સડોસ કી+d  

d. ctrl +d  

6. હાડભ ડડ્ક પર બનાવી શકાય તેવા રાથનમક પાટીશનોની મહત્તમ સખં્યા કેટલી છે? 

a. એક  

b. બે  
c. ત્રણ  

d. ચાર 
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7. માઇક્રોસોફ્ટ નવન્સડોઝ માટે કયો ડડફોલ્ટ 'વડભ રોસેસર' છે? 

a. એમએસ વડભ  
b. એમએસ પેઈન્સટ  

c. વડભપેડ  

d. નોટપેડ  

8. નીચેનામાથંી કઈ પદ્ધનતને નવી કમ્પ્યટુર પર નવન્સડોઝ 10 ની ફે્રશ ઇન્સ્ટોલેશન માટે અપનાવવામા ંઆવી 
છે? 

a. સાઇડ બાય સાઇડ માઈગ્રેશન 

b. ક્ટ્લીન ઇન્સ્ટોલેશન  

c. ઇન ્લેસ અપગ્રેડ  

d. વાઈપ એન્સડ લોડ માઈગ્રેશન 

9. નીચેનામાથંી કયુ ંનવન્સડોઝ એડડશન મોબાઇલ અને ટેલલેટ્સમા ંઇન્સ્ટોલ કરવા માટે વપરાય છે? 

a. નવન્સડોસ 10 મોબાઈલ  

b. નવન્સડોસ 10 એન્સટરરાઇજ એલટીએસસી 
c. નવન્સડોસ 10 એન્સટરરાઇજ  

d. નવન્સડોસ 10 રો  
10. નીચેનામાથંી કઈ સનુવધા ફક્ટ્ત 64 બીટમા ંઉપલલધ છે? 

a. ક્ટ્લાઈંટ હાઇપર વી  
b. કોટભના  
c. ડાઇરેક્ટ્ટ એક્ટ્સૈસ  

d. નસક્યોર બટૂ  

 

B નીચે આપેલા નવધાનો ખરા કે ખોટા છે તે જણાવો 
 

1. એન્સટીવાયરસ અને એન્ન્સટ-માલવેર બનેં રોગ્રામ્પસ સમાન વ્તઓુ માટે ્કેન કરે છે પરંત ુતે સમાન રીતે 
કાયભ કરે છે. 
2. એન્સટીવાયરસને અપડેટ કયાભ પછી, બેકઅપ ડેટા સડહત તમારી નસ્ટમનુ ંસપંણૂભ ્કેન ક્યારેય ન કરો. 
3. દરેક એન્સટીવાયરસ સોફ્ટવેર રોગ્રામ્પસમા ંસમાન રકારનુ ં્કેનીંગ હોય છે. 
4. અનવરત ઇન્સ્ટોલેશન માટેના બધા ખલુ્લા કાયભક્રમો, બ્રાઉઝસભ, રોગ્રામ્પસ અને દ્તાવેજો બધં કરો. 
5. ક્ક્ટ્વક હીલ એ નવન્સડોઝ 10 મા ંવડભ રોસેનસિંગ સોફ્ટવેર છે. 
6. રોડક્ટ્ટ કી નવના, તમે નવન્સડોઝ 10 ઇન્સ્ટોલ કરી શકતા નથી.  
7. યઝુસભ બટુ ઓડભર સેટ કરવા સક્ષમ છે. 
8. નવન્સડોઝ 10 હમેંશા ંડડવાઇસ ડ્રાઇવરને મેન્સયઅુલી અપડેટ કરે છે. 
9. નવન્સડોઝ 10 એક જ આવનૃત્તમા ંઆવે છે. 
10. નવન્સડોઝ ટા્ક મેનેજર યઝુસભ વતભમાન સીપીય ુઅને મેમરી ઉપયોખગતાને મોનનટર કરવાની મજૂંરી આપે છે. 
 

C ખાલી જગ્યા પરૂો  
 

1. માઇક્રોસોફ્ટ નવન્સડોઝ 10, 1 ગીગાહટડભઝ અથવા ઝડપી સીપીય ુ32 જીબી માટે 1 જીબી રેમ અને __________ 

માટે 2 જીબી રેમ અને ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ સાથે હોય છે.  
2. કમ્પ્યટુર પર ઇન્સટરનેટ એક્ટ્સેસ કરવા માટે તમારે નવિંડોઝમા ં________ સેડટિંગને ગોઠ્વવાની જરૂર છે. 
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3. નવન્સડોઝ 10 __________ ડડવાઇસ ડ્રાઇવરને અપડેટ કરે છે. 
4. નવન્સડોઝ 10 _______ ર્ાર્ષાઓને સપોટભ કરે છે. 
5. ઇન્સ્ટોલેશન સમયે, પાટીશનમા ંસામાન્સય રીતે ___________ ડ્રાઇવ હોય છે. 
6. જ્યારે નવન્સડોઝ 10 ઇન્સ્ટોલેશન ચાલે છે ત્યારે તે __________ માટે પછેૂ છે. 
7. જો તમારી પાસે નવન્સડોઝ 7 ની લાઇસન્સસ રા્ત કોપી છે, તો પછી તેને ________ પર 
અપગે્રડ કરવુ ંશક્ય છે. 
8. હાલની ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ _________ ડેટા અને સેડટિંગ્સનો ડડલીટ કયાભ નવના નવન્સડોઝ 10 

મા ંઅપડેટ કરી શકાય છે. 
9. નવન્સડોઝ 10 સેટઅપ રોગ્રામ _________ સેડટિંગ્સન ેજાળવી રાખે છે. 
10. નવન્સડોઝ 10 નવનવધ ________ મા ંઆવે છે. 
 

D ટૂંકમા ંજવાબ લખો  
 

1. ડ્રાઇવર ઇન્સ્ટોલેશન અને ડરમવૂલના ંપગલુ ંલખો. 
2. નવન્સડોઝ 10 નસ્ટમ આવશ્યકતાઓ શુ ંછે? 

3. નવન્સડોઝ 10 ની નવનવધ આવનૃત્તઓ અને તેની સનુવધાઓ નવશે લખો? 

4. નવન્સડોઝ 10 ની કઈ સનુવધાઓ સામાન્સય ઉપયોગીતા અને કાયાભત્મક સધુારાઓ રદાન કરે 
છે? 

5. નવન્સડોઝ 10 ની ક્ટ્લીન ઇન્સ્ટોલેશન માટે મળૂભતૂ પગલાઓ લખો. 
6. ઇન્સ્ટોલેશન પછીના ંકાયો શુ ંછે? 

7. સાઉન્સડ અથવા કોઈપણ ડડવાઇસ ડ્રાઇવરને કેવી રીતે અનઇન્સ્ટોલ કરવુ?ં 

8. આઈપી એડ્રેસ કેવી રીતે આપવુ ંઅને આઈપી એડ્રસેનો ઉપયોગ શુ ંછે? 

9. નરિંટર સોફ્ટવેર ઇન્સ્ટોલ કરવા માટેના ંપગલા ંલખો. 
10. ્કેનર સોફ્ટવેર  ઇન્સ્ટોલ કરવા માટેના ંપગલા ંલખો. 
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રકરણ 6 ઉબનુ્સટુ ખલનક્ટ્સનુ ંઇન્સ્ટોલેશન 

 

પડરચય  

 

ઉબનુ્સટુ (ઉ-બનુ-ટુ તરીકે ઓળખાત ુ)ં એ કેનનનકલ ખલનમટેડ દ્વારા રાયોર્જજત એક ઓપન સોસભ 
ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ છે, મખુ્યત્વે, આ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ પસભનલ કમ્પ્યટુર (પીસી) માટે 
નવકસાવવામા ંઆવી હતી, પરંત ુપછીથી, સવભસભમા ંપણ તેનો ઉપયોગ થાય છે. ‘ઉબનુ્સટુ’ શલદ 
આડફ્રકન ઝુલ ુર્ાર્ષાનો છે જેનો અથભ છે “અન્સય લોકો માટે માનવતા.” ઉબનુ્સટુ ડે્કટોપ વાપરવા 
માટે ખબૂ જ સરળ અને ઇન્સ્ટોલ કરવુ ંપણ સરળ છે. તેમા ંતમને તમારી શાળા, ઘર અથવા 
ઓડફસમા ંઉપયોગ કરવા જરૂરી હોય ત ેબધી જ એન્્લકેશન શામેલ છે. તે તેની ઓડફનશયલ 
વેબસાઇટ www.ubuntu.com પરથી ડાઉનલોડ કરવા માટે એક મફત સોસભ, સરુખક્ષત, એક્ટ્સેનસબલ 
અને મફત પણ છે. આ સત્રમા,ં આપણે બટુ કરી શકાય તેવી ડીવીડી ડ્રાઇવ અથવા યએુસબી 
ફ્લેશ ડ્રાઇવનો ઉપયોગ કરીને ઉબનુ્સટુ ડે્કટોપ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમની ઇન્સ્ટોલેશન આવશ્યકતા 
અને ઇન્સ્ટોલેશન રડક્રયાને સમજીશુ.ં 
 

ઉબનુ્સટુ ખલનક્ટ્સની સનુવધાઓ 

 

● ઉબનુ્સટુ યઝુર ફે્રન્સડલી છે. 
● ઉબનુ્સટુ એ એફઓએસએસ (ફ્રી અને ઓપન સોસભ સોફ્ટવેર) ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ છે. 
● ઉબનુ્સટુ તેની સત્તાવાર વેબસાઇટ www.ubuntu.com પરથી ડાઉનલોડ કરી શકાય છે. 
● નવન્સડોઝ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમની તલુનામા ંતે વધ ુસરુખક્ષત છે. 
● ઉચ્ચ ક્ટમાઇઝેશન, તેનો અથભ એ કે તમે કામ કરવાના તમારા પોતાની જરૂડરયાત મજુબ 
સેટ કરી શકો છો. 
● ઘણા ઉબનુ્સટુ વઝભન સરળતાથી ઉપલલધ છે. 
● ઓનલાઇન ઉબનુ્સટુ સમદુાય કોઈપણ મશુ્કેલીમા ંતમારી સહાય કરવા માટે ઉપલલધ છે. 
● ઉબનુ્સટુ ્થાનપત કરવા માટે ન્સયનૂતમ હાડભવેર આવશ્યક છે. 
● સોફ્ટવેર કેન્સરોમા ંઘણા ંબધા ંમફત સોફ્ટવેર છે. 
 

ઇન્સ્ટોલેશન કરવા માટેની જરૂડરયાત 

 

ઇન્સ્ટોલેશન શરૂ કરતા પહલેા નીચેની તકનીકી આવશ્યકતાઓ છે, ચકાસી લો 
 

● તમારી કમ્પ્યટુર નસ્ટમને અનઇનરપટેડ પાવર સોસભ થી કનેક્ટ્ટ કરો, 
(109) 
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● ચકાસી લો કે તમારા કમ્પ્યટુર પાસે ઓછામા ંઓછી 25GB ફ્રી ડડ્ક ્ટોરેજ ્પેસ છે, 

● બટેૂબલ ડીવીડી અથવા ઉબનુ્સટુના લેટે્ટ વઝભનની યએુસબી ફ્લેશ ડ્રાઇવ બનાવો. અહીં આપણ ે
ઉબનુ્સટુ વઝભન 18.04 લઈ રહ્યા છીએ, 

● નવી ઇન્સ્ટોલેશન શરૂ કરતા પહલેા ડેટા બેકઅપ લવેાનુ ંધ્યાન રાખો. 
 

ઉબનુ્સટુ બટેુબલ ડડ્ક ડીવીડી અથવા યએુસબી ફ્લેશ ડ્રાઇવ પરથી બટૂ કરો  
 

ઉબનુ્સટુ ઇન્સ્ટોલ કરવા માટે, પહલેા ડીવીડી અથવા યએુસબી ફ્લેશ ડ્રાઇવને બટૂ કરી શકાય તેવી ડડ્ક 

તૈયાર કરો. હમણાનંા મોટાર્ાગના ંકમ્પ્યટુસભ યએુસબીથી બટૂ કરવામા ંસક્ષમ છે. ઉબનુ્સટુ ખલનક્ટ્સ ઓએસ 
ઇન્સ્ટોલ કરવા માટે, નીચે આપેલા પગલાનેં અનસુરો: 
 

● ઓન્્ટકલ / ડીવીડી ડ્રાઇવ્સમા ંડીવીડી હોય તો એને ડીવીડી ડ્રાઇવ મા ંઅને યએુસબી ફ્લેશ ડ્રાઇવ 

હોય તો એને યએુસબી ફ્લશે ડ્રાઇવમા,ં યએુસબી સોકેટમા ંઉબનુ્સટુ બટૂનેબલ ડડ્ક મકૂો. ખાતરી કરો કે બટૂ 
ડડવાઇસ ઓડભર સીડી / ડીવીડી અથવા યએુસબી ફ્લશે ડ્રાઇવ તરીકે ઉપયોગમા ંઆવતી ડડ્ક પર સેટ 
કરેલો છે. 
● કમ્પ્યટુર ફરીથી રારંર્ કરો. ફરીથી રારંર્ કયાભ પછી, કમ્પ્યટુર બટુ કરી શકાય તેવી ડીવીડીથી 
બટુ થશે અને આકૃનત 6.1 મા ંબતાવ્યા રમાણે ઇન્સ્ટોલ નવિંડો તમારી કમ્પ્યટુર ્ક્રીન પર દેખાશે. 

 

આકૃનત 6.1: ઉબનુ્સટુની ઇન્સ્ટોલેશન નવન્સડો 
 

ત્યા ંબે નવકલ્પો બતાવવામા ંઆવ્યા છે, ‘ રાય ઉબન્સટુ’ અને ‘ઇન્સ્ટોલ ઉબનુ્સટુ’. પહલેો નવકલ્પ ‘ઉબનુ્સટુ રાય 
કરો’ તમને કાયમી ઇન્સ્ટોલશેન નવના ઉબનુ્સટુનો ઉપયોગ અજમાયશ ધોરણે કરવા માટે પરવાનગી આપ ે
છે; બીજો નવકલ્પ ‘ઉબનુ્સટુ ઇન્સ્ટોલ કરો’ વા્તનવક ઇન્સ્ટોલેશનને મજૂંરી આપે છે. તે ઇન્સ્ટોલર આપમેળે 
લોંચ કરશે, આકૃનત 6.1 મા ંબતાવ્યા રમાણે. ‘ઇન્સ્ટોલ ઉબનુ્સટુ’ નવકલ્પ પસદં કયાભ પછી, ડાબી બાજુની 
પેનમાથંી ર્ાર્ષા પસદં કરો. ડડફોલ્ટ રૂપે, પસદં કરેલી ર્ાર્ષા ‘અંગ્રેજી’ છે. ઉબનુ્સટુ અન્સય ખલ્ટેડ ર્ાર્ષાઓમા ં
પણ ઇન્સ્ટોલ કરી શકાય છે. 
ઉબનુ્સટુ ઇન્સ્ટોલ કરવા તૈયાર થઈ જાવ  

હવે ઇન્સ્ટોલર તમારા કમ્પ્યટુર કન્ન્સફગરેશનને ઓળખશે અને ડડવાઇસ ડ્રાઇવરોને આપમેળે ઇન્સ્ટોલ કરશે. 
(110) 



જો તે કોઈપણ ડડવાઇસના ડડફોલ્ટ લેઆઉટને 
યોગ્ય રીતે ધારી શકતુ ં નથી, તો સખંક્ષ્ત 
રૂપરેખાકંન રડક્રયામા ં ચાલવા માટે ‘કીબોડભ 
લેઆઉટને શોધો’ બટનનો ઉપયોગ કરો. આકૃનત 
6.3 મા ં બતાવ્યા રમાણે કીબોડભ લેઆઉટ 
નવકલ્પમા ંઅંગ્રેજી (યએુસ) કીબોડભ મળૂભતૂ રીતે 
પસદં થયેલ છે. 
 

 

 

 

આકૃનત 6.2 ડડફૌલ્ટ ર્ાર્ષા અંગ્રેજી પસદં કરેલી છે 

લાગ ુકરવા માટે ‘continue’ દબાવો. આકૃનત 6.4 

મા ં બતાવ્યા રમાણે આગળની નવિંડો દેખાશે, જે 
તમને  

ઇન્સ્ટોલેશનનો રકાર પછૂશે — ‘નોમભલ 
ઇન્સ્ટોલેશન’ અથવા ‘નમનનમમ ઇન્સ્ટોલેશન’. 
 

નોમભલ ઇન્સ્ટોલેશન એ યડુટખલટીઝ, એન્્લકેશનો, 
રમતો  

 

 

આકૃનત 6.3: ‘detect keyboard layout’ નસલેક્ટ્ટ કરો  
અને મીડડયા ્લેયસભનુ ં ડડફોલ્ટ બડંલ છે - કોઈપણ 
ખલનક્ટ્સ ઇન્સ્ટોલેશન માટે એક મહાન લોંચપેડ. નમનનમમ 
ઇન્સ્ટોલેશન નોંધપાત્ર રીતે ઓછી ્ટોરેજ લે છે અને 
જરૂરી સામગ્રી ઇન્સ્ટોલ કરવાની મજૂંરી આપે છે. તમારી 
આવશ્યકતા મજુબ નોમભલ અથવા નમનનમમ પસદં કરો. 
નવુ ંનવુ ંવાપરવાનુ ંશરૂ કરે એ લોકો દ્વારા સામાન્સય રીતે 
નોમભલ નવકલ્પ પસદં કરવામા ં આવે છે. નીચે અન્સય 
નવકલ્પો છે, બે ચેકબોક્ટ્સ ‘ઉબન્સટુ ઇન્સ્ટોલ કરતી વખતે 
અપડેટ્સ ડાઉનલોડ કરો’ અને ‘થડભ પાટી ઇન્સ્ટોલ કરો 
...’. 
 

આકૃનત 6.4: નોમભલ ઇન્સ્ટોલેશન નસલેક્ટ્ટ કરવુ ં 
 

બનેં નવકલ્પોને ડટક કરવાનુ ં કહવેામા ંઆવે છે. જ્યારે ઇન્સ્ટોલેશન થાય છે ત્યારે લેટે્ટ અપડેટ્સ મેળવવા માટે 
ઇન્સટરનેટથી કનેક્ટ્ટ રહો. 
 

ઇન્સ્ટોલેશનનો રકાર પસદં કરો અને ડ્રાઇવ નસલેક્ટ્ટ કરો  
 

આકૃનત 6.5 મા ંબતાવ્યા રમાણે આગળની ઇન્સ્ટોલ નવિંડો તમને ઇન્સ્ટોલ રકાર પરૂા પાડવા માટે પછૂશે. 
(111) 

 



જો કમ્પ્યટુર પહલેાથી અન્સય કોઈ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ 
ઇન્સ્ટોલ કરેલી છે, તો પછી તમે અન્સય ઓપરેડટિંગ 
નસ્ટમોની સાથે ઉબનુ્સટુ પણ ઇન્સ્ટોલ કરી શકો છો, 
જેથી તમારી પાસે કોઈપણ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમથી 
કમ્પ્યટુરને બટૂ કરવાનો નવકલ્પ હોય. ‘ઇરેઝ ડડ્ક અને 
ઇન્સ્ટોલ ઉબનુ્સટુ’ નવકલ્પ હાડભ ડડ્કને ફોમેટ કરશે અને 
ઉબનુ્સટુનુ ંઇન્સ્ટોલેશન શરૂ કરશે. આ ડક્સામા ંપાછલા 
બધા ડેટા જતા ંરહશેે. જો તમે એડવાનં્સસ યઝુર હોવ 
તો ‘કંઈક બીજુ’ં નવકલ્પ પસદં કરો. 

આકૃનત 6.5: ‘Something Else’ પસદં કરો  
યોગ્ય નવકલ્પ પસદં કરો અને કંડટન્સય ૂપર ન્ક્ટ્લક કરો. 
આકૃનત 6.6 મા ંબતાવ્યા રમાણે આગળની નવિંડો તમને 
પાટીશનની સમીક્ષા કરવાની અને ડડ્કની જગ્યા 
ફાળવવા દેશે. તમારી જરૂડરયાત મજુબ પાટીશન 
બદલો અને 'હવે ઇન્સ્ટોલ કરો' બટન પર ન્ક્ટ્લક કરો. 
 

કોઈપણ ખલનક્ટ્સ નસ્ટમમા,ં ત્રણ પાટીશનો હોવા 
જોઈએ જેમ કે, ્ વેપ, બટૂ અને રૂટ (/). જો તમે હાલની 
પાટીશનો જેમ છે તેમ રાખો છો, તો હાલના પાટીશનો  

આકૃનત 6.6: ્વેપ પાટીશન કરવુ ં 
સાથે ઇન્સ્ટોલેશન આગળ વધારવા માટે 'હવે ્થાનપત કરો' બટન પર ન્ક્ટ્લક કરો. ચેતવણી દશાભવવામા ંઆવશે. પછી 
ઇન્સ્ટોલ ચાલ ુરાખવા માટે ‘કંડટન્સય’ૂ બટન પર ન્ક્ટ્લક કરો. 
 

જો તમારે તમારી જરૂડરયાત મજુબ પાટીશનો જાતે 
બનાવવાના હોય, તો પાટીશનો બદલવા માટે 
‘ચેન્સજ’ બટન પર ન્ક્ટ્લક કરો. 'પાટીશન એડડટ કરો' 
એવી નવિંડો દેખાશે જ્યા ંતમે પાટીશન બનાવી શકો 
છો. પહલેા , આપણે ્ વેપ પાટીશન બનાવીશુ.ં ્ વેપ 
એ ડ્રાઇવ પર એક નાની જગ્યા છે જેનો ઉપયોગ 
નસ્ટમ મેમરી (રેમ) ની જેમ થાય છે. તમારા 
પીસીમા ં રેમની માત્રા કરતા ્વેપ એડરયાને થોડો 
વધારે રાખવો એવો આગ્રહ રાખવામા ંઆવે છે. 

આકૃનત 6.7 નવુ ંપાટીશન ટેબલ બનાવવુ ં
 

નોંધ: જ્યારે પહલેેથી જ કઇંક ઇન્સ્ટોલ થયેલુ ંમળે એવી પડરક્્થનતમા ંસાઇડ બાય સાઇડ ઇન્સ્ટોલેશન અથવા જૂનુ ં
ભ ૂસંીને નવુ ંઇન્સ્ટોલ કરવાનુ ંકહવેામા ંઆવે છે. 
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ઉદાહરણ તરીકે, 1 જીબી રેમ હોય ત્યા ંઆકૃનત 6.7 મા ંબતાવ્યા રમાણે 2 જીબી (2048 એમબી) નુ ં
્વેપ એડરયા બનાવે છે. જ્યારે તમે ‘ઓકે’ ન્ક્ટ્લક કરો છો ત્યારે એક ચેતવણી રદનશિત થશે. પછી 
પાટીશન નામ ‘્વેપ એડરયા’ બનાવવા માટે આકૃનત 6.7 મા ંબતાવ્યા રમાણે ‘કંડટન્સય’ૂ બટનને 
ન્ક્ટ્લક કરો. 
 

આકૃનત 6.8 મા ંબતાવ્યા રમાણે 2048 એમબીના ્ વેપ કે્ષત્ર સાથે નવુ ંપાટીશન બનાવવામા ંઆવ્યુ ં
છે. ‘/’ બટુ પાટીશન બનાવવા માટે આગળ, આકૃનત 6.9 મા ંબતાવ્યા રમાણે Ext4 જનભખલિંગ ફાઇલ 
નસ્ટમનો ઉપયોગ કરો. 

 

આકૃનત 6.8: નવુ ંપાટીશન બનાવો    આકૃનત 6.9 ‘/’ બટુ પાટીશન બનાવો  
 

બટૂ પાટીશન બનાવવા માટે, ‘માઉન્સટ પોઇન્સટ’ ના નીચે આવતા ખલ્ટમાથંી ‘બટુ’ પસદં કરો. પણ, 

નોંધ લો કે ખલનક્ટ્સ જે ફાઇલ નસ્ટમ વાપરે છે તે મળૂભતૂ રીતે Ext4 તરીકે પસદં થયેલ છે. ‘/ 
બટૂ’ પાટીશન બનાવવા માટે ‘ઓકે’ ન્ક્ટ્લક કરો. 
 

પછી ‘/ home’ પાટીશન બનાવો, આકૃનત 6.10 મા ંબતાવ્યા રમાણે Ext4 જનભખલિંગ ફાઇલ નસ્ટમનો 
ઉપયોગ કરો. 
 

પછી તમારે આકૃનત 6.11 મા ંબતાવ્યા રમાણે Ext4 જનભખલિંગ ફાઇલ નસ્ટમનો ઉપયોગ કરીને, ‘/’ 

પાટીશન બનાવવાની જરૂર પડશે. 
 

 

આકૃનત 6.10: હોમ પાટીશન ‘/’ બનાવો   આકૃનત 6.11: રૂટ પાટીશન(/)  બનાવે છે  
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ઇન્સ્ટોલેશન શરૂ કરો  
 

ઉપર મજુબ પાટીશનો બનાવ્યા પછી, નવુ ંપાટીશન ટેબલ દરેક ક્ષેત્રમા ંફાળવેલ ્ટોરેજ જગ્યાની 
સાથે આકૃનત 6.12 મા ંબતાવ્યા રમાણે જોશે. ઇન્સ્ટોલેશન શરૂ કરવા માટે, 'હવે ઇન્સ્ટોલ કરો' 
બટનને ન્ક્ટ્લક કરો. 
 

‘હમણા ંઇન્સ્ટોલ કરો’ બટન પર ન્ક્ટ્લક કરવાથી, આકૃનત 6.13 મા ંબતાવ્યા રમાણે તમે પસદં 
કરેલા ્ટોરેજ નવકલ્પોની ઝાખંી સાથ ેએક નાનો તકતી દેખાશે. જો નવગતો ખોટી હોય તો તમન ે
‘ગો બેક’ બટન પર ન્ક્ટ્લક કરીને પાછા જવુ ંપડશે. 

 

આકૃનત 6.12 ઇન્સ્ટોલેશન શરૂ કરો    આકૃનત 6.13: ડડ્ક પરના ફેરફારો લખો  
 

તે ફેરફારોને ઠ્ીક ્થાને કરવા અન ે
ઇન્સ્ટોલેશન રડક્રયા શરૂ કરવા માટે ‘કંડટન્સય’ૂ 
ન્ક્ટ્લક કરો. 
 

તમારંુ લોકેશન પસદં કરો  
 

જો તમે ઇન્સટરનેટથી કનકે્ટ્ટ છો, તો તમારંુ 
લોકેશન આપમેળે શોધી કાઢવામા ંઆવશે.  

આકૃનત 6.14: તમારંુ જીઓગ્રાડફકલ લોકેશન પસદં કરો 
તમારંુ લોકેશન સાચુ ં છે કે નહીં તે તપાસો અને આગળ વધવા માટે ‘આગળ’ ન્ક્ટ્લક કરો. જો 
તમને તમારા ટાઇમ ઝોન નવશે ખાતરી હોતી નથી, તો કોઈ ્થાનનક શહરે, શહરેનુ ંનામ લખો 
અથવા તમારંુ ્થાન પસદં કરવા માટે નકશાનો ઉપયોગ કરો. 
 

લૉખગન ડડટેલ્સ ચેન્સજ કરો  
 

તમારંુ નામ દાખલ કરો અને ઇન્સ્ટોલર આપમેળે કમ્પ્યટુર નામ અને યઝુર નામ સચૂવે છે. 
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જો તમારી ઈચ્છા હોય તો આ બદલી શકાય છે. તમારંુ કમ્પ્યટુર નેટવકભ પર કેવી રીતે દેખાશે 
એના માટે કમ્પ્યટુર નામ હોય છે, જ્યારે તમારંુ યઝુર નામ તમારંુ લૉખગન અને એકાઉન્સટ નામ 
હશે. 
 

હવ,ે એક મજબતૂ પાસવડભ દાખલ કરો, જો તમારો પાસવડભ મજબતૂ નહીં હોય તો  (આકૃનત 6.15) ઇન્સ્ટોલર 
તમને જાણ કરશે. તમે ઓટોમેડટક લોખગન અને હોમ ફોલ્ડર એન્ન્સક્ર્શનને શરૂ કરવાનુ ંપણ પસદં કરી શકો 
છો. જો તમારંુ મશીન પોટેબલ છે, તો ત ેઓટોમેડટક લૉખગનને અક્ષમ રાખવાની અને એન્ન્સક્ર્શનન ેસક્ષમ 
કરવાની ર્લામણ કરવામા ંઆવે છે. જો મશીન ખોવાઈ જાય અથવા ચોરાઇ જાય તો આ સેટ્ટ્ટિંગ લોકોન ે
તમારી વ્યક્ક્ટ્તગત ફાઇલોનો એક્ટ્સેસ કરવાથી અટકાવશ.ે  
 

જો તમ ેહોમ ફોલ્ડર એન્ન્સક્ર્શનને એન્ક્ટ્ટવ કરો છો અન ેતમે તમારો પાસવડભ ભલૂી ગયા છો, તો તમ ેતમારા 
હોમ ફોલ્ડરમા ં્ટોર કરેલો કોઈપણ વ્યક્ક્ટ્તગત ડેટા ફરીથી રા્ત કરી શકશો નહીં. 

 
આકૃનત 6.15: યઝુર કરેડેક્ન્સશયલ આપવા  આકૃનત 6.16: બેગ્રાઉન્સડ ઇન્સ્ટોલેશન  નવન્સડોને એક્ટ્સપાડં થાય છે  

 

આકૃનત 6.17: ઇન્સ્ટોલેશન પરંુૂ થાય એટલે ડર્ટાટભ કરો 
બેગ્રાઉન્સડ ઇન્સ્ટોલેશન  

ઇન્સ્ટોલેશન હવ ે બગે્રાઉન્સડમા ં
જ પણૂભ થશ ેજ્યારે ઇન્સ્ટોલેશન 
નવિંડો તમને ઉબનુ્સટુ કેટલુ ંસુદંર 

છે તે નવશે થોરુ્ ં શીખવે છે. 
તમારા મશીન અને નેટવકભ 
કનેક્ટ્શનની ગનતન ે આધારે, 

ઇન્સ્ટોલેશનમા ં થોડો સમય 
લાગશે. 

આકૃનત 6.18 ઉબનુ્સટુમા ંલૉખગન કરો 
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ઇન્સ્ટોલેશન પણૂભ 
 

બધુ ંઇન્સ્ટોલ અને કન્ન્સફગર થાય પછી, એક નાની નવિંડો 
દેખાશે, તમને તમારા મશીનને ફરીથી રારંર્ કરવાનુ ં
કહશેે. 'હવે ફરીથી રારંર્ કરો' પર ન્ક્ટ્લક કરો અને 
પછૂવામા ંઆવે ત્યારે કા ંતો ડીવીડી અથવા યએુસબી  

ફ્લેશ ડ્રાઇવને દૂર કરો. જો તમે ડે્કટ .પનુ ંપરીક્ષણ 
કરતી વખતે ઇન્સ્ટોલેશનની શરૂઆત કરી છે, તો તમને 
પરીક્ષણ ચાલ ુરાખવાનો નવકલ્પ પણ મળશે. 

આકૃનત 6.19: ઉબનુ્સટુ હોમ ્ક્રીન  

આમ, તમે તમારા કમ્પ્યટુર પર ઉબનુ્સટુ ખલનક્ટ્સ સફળતાપવૂભક ઇન્સ્ટોલ કયુું છે. યઝુસભ ઓળખપત્રો દાખલ કરો અને 
ખલનક્ટ્સનો ઉપયોગ કરો. 
 

તમારી રગનત ચકાસો 
 

બહુ નવકલ્પી રશ્નો 
1. ખલનક્ટ્સની નસ્ટમ ્રક્ટ્ચર ______________ છે.  

a. માઇક્રોસોફ્ટ નવન્સડોસ  

b. યનુનક્ટ્સ  

c. નવન્સડોસ નવ્ટા 
d. મોનોખલનથક કનભલ  

2. ખલનક્ટ્સ એ એક ______________ છે. 
a. ક્ટ્લોજ્ડ સોસભ  
b. ફ્રીવેર 

c. ઓપન સોસભ સોફ્ટવેર  

d. બનેં (a ) અને (b ) 

3. ખલનક્ટ્સ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમનો મખુ્ય ર્ાગ ______________ છે. 
a. કનભલ 

b. શેલ  

c. ટનમિનલ  

d. કમાન્સડ  

4. શુ ંકમાન્સડ ઇન્સટરરીટર એનવાયરમેન્સટ પરંુૂ પાડે છે? 

a. કનભલ  

b. શેલ  

c. સીપીય ૂ 

d. હાડભવેર  

5. ખલનક્ટ્સમા ંકઈ ડડરેક્ટ્ટરીમા ં કન્ન્સફગરેશન ફાઇલો છે? 

a. /etc/ 

b. /bin/ 

c. /dev/ 

d. /root/ 
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6. ખલનક્ટ્સમા,ં યઝુસભ ______________ લોડ અથવા અપલોડ કરી શકે છે. 
a. આઇ /ઓ મોડયલુ  

b. આઇ / ઓ ડડવાઇનસસ 

c. કનભલ મોડયલુસ 

d. ફાઇલ બેસ આઇ / ઓ  

7. ફાઇલ નામ જે ખલનક્ટ્સમા ંનવક્ષેપોને સરં્ાળે છે તે ___________ છે. 
a. એક્ટ્સેસ ફાઇલ  

b. કંરોલ ફાઇલ  

c. ઇન્સટર્ટસ ફાઇલ  

d. રોક ઇન્સટર્ટસ ફાઇલ  

8. કનભલમા,ં નસગ્નલનો ઉપયોગ ચોક્કસ ___________ ને સખૂચત કરવા માટે થાય છે. 
a. ડીસીશન 

b. ફોલ્ટ 

c. ્રેટેજી  

d. રોસીજર  

 

B ખાલી જગ્યા પરૂો  
 

1. ઉબનુ્સટુ એ એક __________ સ્રોત ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ છે. 
2. ઉબનુ્સટુના ઇન્સ્ટોલેશનના સમયે, જો તમે ઇન્સટરનેટથી કનેક્ટ્ટ છો, તો તમારંુ ઇન્સ્ટોલ 
__________ લોકેશન શોધી શકાય છે. 
3. ખલનક્ટ્સ __________ થી સવંેદનશીલ છે. 
4. ખલનક્ટ્સ __________ ને તેનુ ં્ટાન્સડડભ ઇનપટુ ઉપકરણ માને છે. 
5. એડનમનન્રેડટવ નવશેર્ષાનધકારો ફક્ટ્ત _______ તરીકે ઓળખાયેલા યઝુર માટે જ ઉપલલધ 
છે. 
 

C ટૂંકમા ંજવાબ લખો  
 

1. ખલનક્ટ્સ કનભલ શુ ંછે? 

2. ઓપન સોસભનો ફાયદો શુ ંછે? 

3. ખલનક્ટ્સના મળૂ કોમ્પપોનેંટ શુ ંછે? 

4. જીયઆુઈ શુ ંછે? 

5. રુટ ડડરેક્ટ્ટરી શુ ંછે? 
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યનુનટ 3 

કોમ્પપટુર હાડભવેરનુ ંઇન્સ્ટોલેશન 

 

કમ્પ્યટુર હાડભવેર એટલે કમ્પ્યટુરના ડફનસકલ કોમ્પપોનેન્સટસ. કમ્પ્યટુરમા ં નવનવધ ઇન્સટરનલ 
કોમ્પપોનેન્સટસ હોય છે, જેમ કે, મધરબોડભ, સીપીય,ુ મેમરી, ડડ્ક ડ્રાઇવ્સ અને એસએમપીએસ. 
કમ્પ્યટુર નસ્ટમની યોગ્ય કામગીરી માટે, દરેક ર્ાગ ઇન્સ્ટોલ કરેલુ ંહોવુ ંજોઈએ અન ેયોગ્ય રીત ે
કન્ન્સફગર કરવુ ં  આવશ્યક છે. ઇન્સ્ટોલેશન માટે, આપણને તે કોમ્પપોનેન્સટની સાથ ે સાથે તેના 
ઇન્સ્ટોલેશન રોસેસ સબંનંધત જાણકારી હોવી જોઈએ. મધરબોડભ એ કમ્પ્યટુરની અંદરનુ ંમખુ્ય 
સડકિટ બોડભ છે. સીપીય,ુ રેમ મોડયલુો જેવા મહત્વપણૂભ નસ્ટમ કોમ્પપોનેન્સટસ ્ લોટ્સ અથવા સોકેટ્સ 
દ્વારા સીધા મધરબોડભથી જોડાયેલા છે. કમ્પ્યટુરની અંદર અને બહાર બનેં સાથે ઇન્સટરફેસ કરવા 
માટેના તમામ પોટભ  મધરબોડભ પર ચોંટાડેલ છે. ઇન્સટરનલ ઇન્ન્સટગે્રટેડ પોટડભસ  સીધા મધરબોડભ પર 
વાયરથી જોડાયેલા છે. એક્ટ્સટનભલ પોટડભસ એક સાથે ર્ેગા થયેલ છે અન ેમધરબોડભથી સીધા 
જોડાયેલ છે (ઇન્ન્સટગે્રટેડ) અથવા મધરબોડભ પર ્લોટમા ંએન્સટર કરાયેલ સડકિટ બોડભ દ્વારા. સીપીય ુ
એ કમ્પ્યટુર નસ્ટમનો મખુ્ય કોમ્પપોનેન્સટ છે. સીપીયનુા કાયભકારી નસદ્ધાતં અને આડકિટેક્ટ્ચરને સમજવુ ં
જરૂરી છે. આ યનુનટમા,ં અમે કમ્પ્યટુર નસ્ટમના ઇન્સટરનલ કોમ્પપોનેન્સટની મળૂભતૂ કાયભકારી નસદ્ધાતં 

અને ઇન્સ્ટોલેશનને સમજીશુ.ં આ કોમ્પપોનેન્સટસની ઇન્સ્ટોલેશન રોસેસ દશાભવવામા ંઆવે છે. 
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રકરણ  7 મધરબોડભ અને બાયોસનુ ંઇન્સ્ટોલેશન 

 

પડરચય  

 

મધરબોડભ એ કમ્પ્યટુરની અંદરનુ ંમખુ્ય સડકિટ બોડભ છે. સેન્સરલ રોસેનસિંગ યનુનટ (સીપીય)ુ અને 
રેન્સડમ એક્ટ્સેસ મેમરી (રેમ) મોડયલુો જેવા મહત્વપણૂભ નસ્ટમ કોમ્પપોનેન્સટસ સીધા મધરબોડભથી ત ે
કોમ્પપોનેન્સટસ માટે રચાયેલ ્લોટ્સ અથવા સોકેટ્સ દ્વારા જોડાયેલા છે. મધરબોડભ નવડીયો ગ્રાડફક્ટ્સ 
અડે્ટર (વીજીએ) કાર્ડ ભસ અને નેટવકભ ઇન્સટરફેસ કાર્ડ ભસ (એનઆઈસી) જેવા એડ-ઓન કાર્ડ ભસને 
સમાવવા માટે રચાયેલ ઘણા ંનવ્તરણ ્ લોટ્સ પણ રદાન કરશે. આ રકરણમા,ં અમે મધરબોડભની 
મખુ્ય લાક્ષખણકતાઓ, મધરબોડભના રકારો, મધરબોડભ ફોમભ પડરબળો અન ે મધરબોડભના નવનવધ 
કોમ્પપોનેન્સટસ સમજીશુ.ં 
 

મધરબોડભનો પડરચય 

 

મધરબોડભન ે મખુ્ય બોડભ અથવા નસ્ટમ બોડભ તરીકે પણ ઓળખવામા ં આવે છે. મધરબોડભ 
કમ્પ્યટુરના ર્ાગોને કનેક્ટ્ટ કરે છે અને જેને ઓછી શક્ક્ટ્તની જરૂર હોય છે એવી નસ્ટમોને પાવર 
રદાન કરે છે. મધરબોડભમા ંએક સોકેટ હોય છે જેમા ંએક અથવા વધ ુરોસેસર જોડાયેલા હોય છે. 
આ ઉપરાતં તેમા ં ્લોટ્સ છે જે પેડરફેરલ કાર્ડ ભસ જેમ કે નવડડઓ કાર્ડ ભસ, સાઉન્સડ કાર્ડ ભસ અન ે
નેટવડકિંગ કાર્ડ ભસને કનેક્ટ્ટ કરવાની મજૂંરી આપે છે. મધરબોડભની આંતડરક રચના આકૃનત 7.1 મા ં
બતાવવામા ંઆવી છે. 
 

મધરબોડભના રકારો  
 

મધરબોર્ડભસન ેઇન્ન્સટગે્રટેડ અથવા નોન-ઇન્ન્સટગે્રટેડ તરીકે વગીકૃત કરવામા ંઆવે છે. 
 

ઇન્ન્સટગે્રટેડ મધરબોડભ  
 

આના બોડભમા ંજ ઘણા કોમ્પપોનેન્સટસ ઇન્ન્સટગ્રેટેડ છે. આમા ંનવડડઓ કાડભ , સાઉન્સડ કાડભ અને નવનવધ 
નનયતં્રક કાડભ શામેલ હોઈ શકે છે. મધરબોડભની જાળવણી એ એક નવનશષટ કાયભ છે કારણ કે આખા 
બોડભનુ ંસમારકામ એક જડટલ કાયભ છે. 
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ઇન્ન્સટગે્રટેડ પેડરફેરલ્સ સીડીરોમ ડ્રાઇવ અથવા ઇન્સટરનલ ખઝપ ડ્રાઇવ માટેના કનેક્ટ્ટસભ, કીબોડભ, 
માઉસ અથવા નરિંટર જેવા બાહ્ય પેડરફેરલ ડડવાઇસીસથી નવપરીત છે. 

 
 

આકૃનત 7.2 ઇન્ન્સટગે્રટેડ મધરબોડભ 
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નોન ઇન્ન્સટગ્રેટેડ મધરબોડભ  
 

આ મધરબોડભ ઇન્સ્ટોલ કરવા યોગ્ય કોમ્પપોનેન્સટસ અને એક્ટ્સપાન્સશન કાડભનો ઉપયોગ કરે છે. 
નોન - ઇન્ન્સટગે્રટેડ મધરબોડભમા,ં જો કોઈ કોમ્પપોનેન્સટ નનષફળ જાય છે, તો તે આખા મધરબોડભને 
બદલે તે કોમ્પપોનેન્સટને બદલવુ ંશક્ય છે. ઉદાહરણ તરીકે, તમે જૂના નવડડઓ કાડભને દૂર કરી અને 
એક નવુ ંઇન્સ્ટોલ કરી શકો છો. નોન - ઇન્ન્સટગે્રટેડ મધરબોર્ડભસમા ંસામાન્સય રીતે ઘણા ંપી.સી.આઈ. 
એક્ટ્સપાન્સશન ્લોટ્સ હોય છે. 
 

મધરબોડભના પાયાના કોમ્પપોનેન્સટસ 

 

આધનુનક મધરબોડભમા ંનીચેના કોમ્પપોનેન્સટસ છે - 
● એક અથવા વધ ુમાઇક્રોરોસેસરને ઇન્સ્ટોલ કરવા માટે સોકેટ્સ (અથવા ્લોટ્સ). 
● મેઇન મેમરી રેમ ઇન્સ્ટોલ કરવા માટે ્લોટ્સ. 
● ખચપસેટ જે સીપીયનુી ફ્રન્સટસાઇડ પરની બસ, મેઇન મેમરી અને પેડરફેરલ બસો વચ્ચેનુ ં

ઇન્સટરફેસ બનાવે છે. 
● નોન - વોલેટાઇલ મેમરી ચી્સ સામાન્સય રીતે આધનુનક મધરબોર્ડ ભસમા ંરોમ ફ્લેશ કરે છે, 

જેમા ંનસ્ટમના ફમભવેર અથવા BIOS હોય છે. 
 

 

 

 
 

આકૃનત 7.3: મધરબોડભ કોમ્પપોનેન્સટસ 
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એક ઘડડયાળ જનરેટર જે નવનવધ કોમ્પપોનેન્સટસને નસિંક્રનાઇઝ કરવા માટે નસ્ટમ ક્ટ્લોક નસગ્નલ ઉત્પન્ન કરે 
છે. 

● એક્ટ્સપાન્સશન કાડભ માટે ્લોટ્સ. આ નસ્ટમમા ં  ઇન્સટરફેસ કરે છે ખચપસેટ દ્વારા સપોટેડ બસો 
મારફત.  

● પાવર કનેક્ટ્ટસભ, જે કમ્પ્યટુર વીજ પરુવઠ્ોમાથંી નવદ્યતુ શક્ક્ટ્ત મેળવે છે અને તેને સીપીય,ુ ખચપસેટ, 

મેઇન મમેરી અને એક્ટ્સપાન્સશન કાર્ડભસમા ંપહોંચતી કરે છે. 
 

મધરબોડભના ફોમભ પડરબળો 
મધરબોર્ડભસન ેફોમભ પડરબળો દ્વારા વગીકૃત કરવામા ં આવે છે. મધરબોડભનો ફોમભ ફેક્ટ્ટર તેના એકંદર 

પડરમાણો અને લેઆઉટનો સદંર્ભ આપે છે. ફોમભ પડરબળો એટલે વા્તનવક મધરબોડભનુ ંલેઆઉટ, એના 
પડરમાણો, ર્ાગની ક્્થનત, માઉન્ન્સટિંગ નછરો, એક્ટ્સપાન્સશન ્લોટ્સની સખં્યા અને તેથી વધનેુ સમાનવષટ કરે 
છે. નીચે વણભવ્યા રમાણે ઘણા નવનવધ રકારના ંફોમભ પડરબળો છે. 
 

એટી ( એડવાન્સસ ટેક્ટ્નોલોજી) 
  

 

આકૃનત 7.4: એટી મળૂ 
આઇબીએમ ફોમભ ફેક્ટ્ટર 
ડડઝાઇન 

 

એટી (એડવાન્સ્ડ ટેક્ટ્નોલજી) 
ફોમભ ફેક્ટ્ટર પહલેી વખત 
આઈબીએમ દ્વારા 1984 મા ંરજૂ 
કરવામા ંઆવ્યુ ંહત ુ,ં અને 1997 

સધુી પી 2 થી પી 5 જનરેશન 
જેવા રોસસેરોમા ં વપરાય છે. 
તેની સાઇઝ 350 મીમી x 305 

મીમી (13.8 "x (11") હતી. તે છ 
નપન ્લગ અન ે સોકેટ્સ પર 

કામ કરે છે જેનો ઉપયોગ પાવર કનેક્ટ્ટસભ તરીકે કામ કરવા માટે થાય છે. આકૃનત 7.4 મા ંબતાવ્યા રમાણ ે

આમા ંરોસસેર, મેમરી અને એક્ટ્સપાન્સશન ્લોટ્સ બધી સીધી લાઇનમા ંગોઠ્વી દેવામા ંઆવ્યા હતા.ં  
 

બેબી એ.ટી. 
 

એટી ફોમભ ફેક્ટ્ટરનુ ંનાનુ ંવઝભન બબેી એટી તરીકે ઓળખાય છે, જે 1989 મા ંરજૂ થયુ ંહત ુ ંઅને આજે પણ 
તે કમ્પ્યટુસભમા ંજોવા મળે છે. બેબી એટીમા ં330 મીમી x 216 મીમી (13 "x 8.5") ના પડરમાણો છે. તે સ્તી 
પણ છે. 
 

(122) 

 



એટીએક્ટ્સ મધરબોડભ  
 

1995 મા ં ઇન્સટેલ દ્વારા રજૂ કરાયેલ (એટીએક્ટ્સ) એડવાન્સ્ડ 
ટેક્ટ્નોલોજી એક્ટ્્ટેંડેડ ફોમભ ફેક્ટ્ટર, બેબી એટીની ક્ષનતઓ દૂર કરવા 
માટે બનાવવામા ં આવ્યુ ં હત ુ.ં એટીએક્ટ્સમા,ં રોસેસર અને 
મેમરીને એક્ટ્સપાન્સશન ્લોટ્સના જમણા ખણૂા પર કનડફગર 
થાય છે, ફૂલ લેન્સથના એક્ટ્સપાન્સશન કાર્ડભસના ઉપયોગ માટે 
જગ્યાને મજૂંરી આપે છે. નવા કમ્પ્યટુસભમા,ં રોસેસરની 
સયંકુ્ટ્તઉંચાઇ, હીટ નસિંક અને કુખલિંગ ફેન અન્સય કોઈપણ ફોમભ 
ફેક્ટ્ટરમા ંફૂલ લેન્સથ કાડભ એન્સટર કરવાનુ ંશક્ય બનાવે છે, અન ે
સવભર સડહતના મોટાર્ાગના નવા કમ્પ્યટુર એટીએક્ટ્સ ફોમભ 
પડરબળની આસપાસ બનાવવામા ંઆવ્યા છે.  

આકૃનત 7.5 માઈક્રો એટીએક્ટ્સ 

 

એટીએક્ટ્સ મધરબોર્ડભસ એ અદ્યતન પાવર મેનેજમેન્સટ સનુવધાઓ પણ 
રદાન કરે છે એટલે જ એ કમ્પ્યટુર ઉત્પાદકો માટે વધ ુઆકર્ષભક બનાવે 
છે. ઉદાહરણ તરીકે, એટીએક્ટ્સ મધરબોર્ડભસ નરમ શટડાઉન નવકલ્પ 

રદાન કરે છે, ઓપરેડટિંગ નસ્ટમને યઝુસભ પાવર ્વીચ દબાવ્યા નવના 
કમ્પ્યટુરને સપંણૂભપણ ેપાવર ડાઉન કરવાની મજૂંરી આપે છે. 
 

પણૂભ સાઇઝનુ ંએટીએક્ટ્સ બોડભ 12 "પહોળા અન ે9.6" ઉંડા છે. ત્યા ંએક 
નાનુ ં વઝભન પણ છે જેન ેમીની-એટીએક્ટ્સ બોડભ તરીકે ઓળખવામા ં
આવે છે જે 11.2 "પહોળા અને 8.2" ઉંડા છે. 
 

 

આકૃનત 7.6 ફ્લેક્ટ્સએટીએક્ટ્સ  

માઇક્રોએએટીએક્ટ્સ 

આ ઇન્સટેલ દ્વારા 1997 મા ંરજૂ કરવામા ંઆવી હતી અને ઉપર જણાવેલ એટીએક્ટ્સ બોડભમા ંસસુગંત નવનવધતા છે. જેમ 
એનુ ં નામ સચૂવે છે તેમ જ, બોડભ પર I / O ્લોટ્સની સખં્યા ઓછી હોવાને કારણે માઇક્રોએએટીએક્ટ્સ ્ટાન્સડડભ 
એટીએક્ટ્સ બોડભ કરતા નાનુ ંછે. તે ્ટાન્સડડભ એટીએક્ટ્સ બોડભ કરતા નાનુ ંછે તે હકીકતને કારણે, માઇક્રોએટીએક્ટ્સએક્ટ્સ 
ફોમભ ફેક્ટ્ટર કમ્પ્યટુરનો ખચભ ઘટાડે છે અને ઓછી ડકિંમતી નસ્ટમોમા ંવપરાય છે. 
ફ્લેક્ટ્સએએટીએક્ટ્સ 

ફ્લેક્ટ્સએએટીએક્ટ્સ નામના એટીએક્ટ્સ ફોમભ ફેક્ટ્ટરનો વધ ુએક રકાર 1999 મા ંઇન્સટેલ દ્વારા બહાર પાડવામા ંઆવ્યો 
હતો, જેણે મધરબોડભની સાઇઝ ઘટાડીને 229 મીમી x 191 મીમી (9 "x 7.5") કયુું હત ુ ંઅને એક્ટ્સપાન્સશન ્લોટની સખં્યા 
બે સધુી મયાભડદત કરી હતી. આ નસ્ટમના એકંદર ખચભને વધ ુઘટાડે છે અને અન્સય એટીએક્ટ્સ ફોમેટ્સ સાથે બેકવડભ 
ઇન્સટીગ્રેશન જાળવી રાખીને, વધ ુકોમ્પપેક્ટ્ટ નસ્ટમ ડડઝાઇનને મજૂંરી આપે છે. 
(12૩) 

 

  



ફ્લેક્ટ્સએએટીએક્ટ્સ તેના પવૂભગામી જેવા જ માઉન્ન્સટિંગ નછરોનો ઉપયોગ કરે છે, હાલના ચેનસસને ફરીથી 
કન્ન્સફગર કરવાની જરૂડરયાતને ટાળીને. 
 

એલપીએક્ટ્સ 

 

કમ્પ્યટુર નસ્ટમોની જગ્યાની જરૂડરયાતોને ઘટાડવાના રયાસમા,ં વે્ટનભ ડડર્જજટલ દ્વારા 1990 ના દાયકાની 
શરૂઆતમા ંતેમની માખલકીની લો રોફાઇલ એક્ટ્્ટેંશન (એલપીએક્ટ્સ) ફોમભ ફેક્ટ્ટર રજૂ કરાઇ. એલપીએક્ટ્સ 
ફોમભ ફેક્ટ્ટર એ એક નોન ્ટાન્સડડભ માખલકીનુ ંછે જે કેટલીકવાર ડે્કટોપ કમ્પ્યટુર મોડેલોમા ંજોવા મળે છે. 
આ ફોમભ પડરબળ એક એક્ટ્સપાન્સશન બોડભ દ્વારા વગીકૃત થયેલ છે જે મધરબોડભની સમાતંર ચાલ ેછે. રાઇઝર 
કાડભ કન્ન્સફગરેશનનો ઉપયોગ એક્ટ્સપાન્સશન કાર્ડભસ માટે થાય છે જેના દ્વારા નાના ડક્સાઓ માટે પરવાનગી 
મળે છે. આનો મખુ્ય ગેરલાર્ એ છે કે આ ઉપલલધ એક્ટ્સપાન્સશન કાડભની સખં્યાને મયાભડદત કરે છે. 
 

એલપીએક્ટ્સ મધરબોર્ડભસ સામાન્સય રીતે ઇન્ન્સટગ્રેટેડ હોય છે અને તેમા ંમોટાર્ાગના નવડડઓ અને સાઉન્સડ 

કોમ્પપોનેન્સટસ સમાયેલ હોય છે. જો કે, આ ફોમભ ફેક્ટ્ટર નોન ્ટાન્સડડભ છે તે હકીકતને કારણે, એટીએક્ટ્સ ફોમભ 
ફેક્ટ્ટર વધ ુલોકનરય છે. 
 

 

આકૃનત 7.7: એલપીએક્ટ્સ ફોમભ ફેક્ટ્ટર 

 

એનએલએક્ટ્સ 

એલપીએક્ટ્સમા ંએક્ટ્સપાન્સશન ્લોટની સખં્યા મયાભડદત હતી, તેના માખલકીના બધંારણને કારણે નસ્ટમ 
અપગ્રેડ અથવા મેન્સટેન કરવુ ંમશુ્કેલ હત ુ ંઅને ચેનસસની અંદર ઇન્ન્સટગ્રેટેડ ર્ાગોની ઓછી ઉપલલધતા અન ે
નબળા એર સક્યુભલેશન એ કુખલિંગની સમ્યાઓ તરફ દોરી શકે છે. આ ફોમેટ ઇન્સટેલ દ્વારા સધુારવામા ં
આવ્યુ ંહત ુ ંઅને 1997 મા ંન્સય ૂલો-રોફાઇલ એક્ટ્્ટેંડેડ (એનએલએક્ટ્સ) ફોમભ ફેક્ટ્ટરના આકારમા ંરમાખણત 
કરાયુ ંહત ુ.ં એનએલએક્ટ્સ મધરબોર્ડભસ રાઇઝર કાડભ દ્વારા સરળતાથી ઓળખાશ,ે જેમા ંએક્ટ્સપાન્સશન કાર્ડભસ 
જોડાય છે. રાઇઝર કાર્ડભસ બ ે થી ચાર એક્ટ્સપાન્સશન કાર્ડભસને ્લગ કરવાની મજૂંરી આપે છે. આ 
એક્ટ્સપાન્સશન કાર્ડભસ મધરબોડભની સમાતંર બેસે છે. 
 

(124) 

 

  



આ ફોમભ ફેક્ટ્ટરવાળા સવભસભ, પાવર ઓફર કરે છે જે મોટા પરંપરાગત સવભસભ જેવુ ંજ છે પરંત ુવીસીઆરની 
સાઇઝનુ ંછે. એનએલએક્ટ્સ ફોમભ ફેક્ટ્ટરનો ્પષટ લાર્ એ છે કે પરંપરાગત સવભરનો મોટા હતા ંજ્યારે આ  

નાના સવભર હોવાથી જગ્યા ઘણી ઓછી રોકે છે. વધારામા,ં રેક માઉન્સટ કેસમા ંએસેમ્પબલ થયેલા સવભસભન ે
રેકથી સરુખક્ષત કરી શકાય છે, જે જાતે જ ફ્લોર સધુી સરુખક્ષત થઈ શકે છે, સાધનને વધ ુસારી સલામતી 
પરૂી પાડે છે. 
 

ખબટીએક્ટ્સ  

 

ઇન્સટેલે 2004 મા ં એટીએલના 
લોકનરય એટીએક્ટ્સ ફોમેટના 
અનગુામી તરીકે બલેને્સસડ 
ટેકનોલોજી એક્ટ્્ટેંડેડ 

(બીટીએક્ટ્સ) ફોમભ ફેક્ટ્ટર રજૂ કયુું 
હત ુ.ં તેમા ં ર્ાગ ્લસેમેન્સટમા ં
સધુારો કરવા માટે રચાયેલ 
બોડભના લેઆઉટમા ં ફેરફાર, 

કેસની અંદર એરફ્લો વધારવા 
અને જરૂરી કુખલિંગ ફેનની 
સખં્યામા ં ઘટાડો સડહત અનેક 
નવી સનુવધાઓ છે. 

 

આકૃનત 7.8: ખબટીએક્ટ્સ ફોમભ ફેક્ટ્ટર 

 

બીટીએક્ટ્સ ફોમભ ફેક્ટ્ટર એ ઓનબોડભ કોમ્પપોનેન્સટસ માટે વધ ુઇન્ન્સટગ્રેટેડ મજૂંરી આપે છે કારણ કે ત ેએટીએક્ટ્સ 
કરતા મોટંુ છે. મેમરી ્લોટ્સ અને એક્ટ્સપાન્સશન ્લોટ્સને ખસેડીને એરફ્લો પાથ ઓન્્ટમાઇઝ થયેલ છે. 
આ મખુ્ય નસ્ટમ બોડભના કોમ્પપોનેન્સટસને સમાન એરફ્લોનો ઉપયોગ કરવાની મજૂંરી આપે છે જેના દ્વારા 
ઓછા ફેન્સસની જરૂર પડે અને અવાજ પણ ઓછો થાય. 
 

બીટીએક્ટ્સ ફોમભ ફેક્ટ્ટસભમા ંસમાનવષટ ત્રણ મધરબોર્ડભસ નીચે દશાભવેલ છે: 
 

1. પીકોબીટીએક્ટ્સ: આ બીટીએક્ટ્સનો સૌથી નાનો મધરબોડભ ફોમભ ફેક્ટ્ટર છે. તે ચાર માઉન્ન્સટિંગ નછરો અને 
એક એક્ટ્સપાન્સશન ્લોટનો ઉપયોગ કરે છે. 
2. માઇક્રોબીટીએક્ટ્સ: આ ફોમભ ફેક્ટ્ટર નનયનમત બીટીએક્ટ્સ કરતા થોડો નાનો છે, પરંત ુપીકોબીટીએક્ટ્સ કરતા 
મોટો છે. ત ેસાત માઉન્ન્સટિંગ નછરો અને ચાર એક્ટ્સપાન્સશન ્લોટ્સનો ઉપયોગ કરે છે. 
B. બીટીએક્ટ્સ: તેન ેનનયનમત બીટીએક્ટ્સ તરીકે પણ ઓળખવામા ંઆવે છે, તે સૌથી મોટો બીટીએક્ટ્સ ફોમભ 
ફેક્ટ્ટર છે. તે દસ જેટલા માઉન્ન્સટિંગ નછરોનો ઉપયોગ કરે છે અને મહત્તમ સાત એક્ટ્સપાન્સશન ્લોટ્સન ે

સપોટભ કરે છે. 
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ટેબલ 7.1: મધરબોડભના ફોમભ ફેક્ટ્ટસભ 
 

ફોમભ ફેક્ટ્ટર વણભન  

એટીએક્ટ્સ 

આ ફોમભ ફેક્ટ્ટરનો ઉપયોગ સામાન્સય રીતે ટાવર અને ડે્કટોપ નસ્ટમોમા ંથાય છે. તે મહત્તમ 
સાત એક્ટ્સપાન્સશન ્લોટ્સને સપોટભ કરે છે. 

માઇક્રોએએટીએક્ટ્સ 

આ ફોમભ ફેક્ટ્ટર એટીએક્ટ્સનુ ંએક નાનુ ંવઝભન છે. તે મહત્તમ ચાર એક્ટ્સપાન્સશન ્લોટ્સને સપોટભ 
કરે છે. 

ફ્લેક્ટ્સએએટીએક્ટ્સ 

આ ફોમભ ફેક્ટ્ટર એટીએક્ટ્સનુ ંસૌથી નાનુ ંવઝભન છે. તે મહત્તમ ત્રણ એક્ટ્સપાન્સશન ્લોટ્સને 
સપોટભ કરે છે. 

એનએલએક્ટ્સ 

આ ફોમભ ફેક્ટ્ટર નાના ડે્કટોપ અને મીની ટાવસભમા ંમળી શકે છે. કેટલા એક્ટ્સપાન્સશન 
્લોટ્સની સપોટભ કરે છે એ સખં્યા બદલાતી રહ ેછે. 

બીટીએક્ટ્સ 

આ ફોમભ ફેક્ટ્ટર સામાન્સય રીતે નવી ટાવર અને ડે્કટોપ નસ્ટમમા ંજોવા મળે છે. તે મહત્તમ 
સાત એક્ટ્સપાન્સશન ્લોટ્સને સપોટભ કરે છે. 

પીકોબીટીએક્ટ્સ 

આ ફોમભ ફેક્ટ્ટર બીટીએક્ટ્સનુ ંસૌથી નાનુ ંવઝભન છે. તે સામાન્સય રીતે ઓછી નીચી-અંતની 
નસ્ટમોમા ંવપરાય છે અને મહત્તમ એક એક્ટ્સપાન્સશન ્લોટને સપોટભ  કરે છે. 

માઇક્રોબીટીએક્ટ્સ 

આ ફોમભ ફેક્ટ્ટર નનયનમત બીટીએક્ટ્સ કરતા થોરુ્ ંનાનુ ંછે. તે સામાન્સય રીતે નવી મધ્ય રેન્સજ 
નસ્ટમ્પસમા ંજોવા મળે છે અને મહત્તમ ચાર એક્ટ્સપાન્સશન ્લોટ્સને સપોટભ કરે છે. 

એનએલએક્ટ્સ 

આ ફોમભ ફેક્ટ્ટર નાના ડે્કટોપ અને મીની ટાવસભમા ંમળી શકે છે. કેટલા એક્ટ્સપાન્સશન 
્લોટ્સની સપોટભ કરે છે એ સખં્યા બદલાતી રહ ેછે. 

 

રેન્ક્ટ્ટકલ એન્ક્ટ્ટનવટી  
 

મધરબોડભનુ ંઇન્સ્ટોલેશન  

પગલુ ં 1: કેસને ખોલો,  
● કમ્પ્યટુરને જોડવાનુ ંરથમ પગલુ ંએ કમ્પ્યટુર કેસ ખોલવાનુ ંછે. કેસ ખોલવાની નવનવધ 

પદ્ધનતઓ છે. 

            

આકૃનત 1: ્ૂ ખોલીને કેસ ખોલો   આકૃનત 2: સાઇડ ની પેનલને કાઢો  
 

● કમ્પ્યટુર નવનવધ રકારના કેખબનેટ્સ સાથે આવે છે. કેસ ખોલવાની પદ્ધનતઓ દરેક 
ઉત્પાદકો રમાણે અલગ  અલગ હોય છે. 

● કેસ ખોલવા માટે, પહલેા ડાબી બાજુના કવરના ્ ૂ કાઢો અને બાજુના કવરને ્ લાઇડ કરો. 
● સાઇડ પેનલને મકુ્ટ્ત કરવા માટે લેચ ખેંચો. પછી ચેસીસમાથંી બાજુના કવરને બહાર 

કાઢો. 
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મધરબોડભ  ઇન્સ્ટોલ કરો  
મધરબોડભ તૈયાર કયાભ પછી, તમે 
કમ્પ્યટુર કેસ ઇન્સ્ટોલ કરી શકો છો, 
જેમ કે આકૃનત 7.9 મા ં બતાવ્યા 
રમાણે. ્લાન્્ટક અને મેટલ 
્ટેન્સડઓફ્સનો ઉપયોગ મધરબોડભને 
માઉન્સટ કરવા અને કેસના ધાતનુા 
ર્ાગોને ્પશભતા અટકાવવા માટે 
થાય છે. મધરબોડભને ઇન્સ્ટોલ કરવા 
માટે, આ પગલાનેં અનસુરો: 
 

● નછરો પર તેને માઉન્સટ કરવા 
માટે ્ટેન્સડઓફસ પર 
મધરબોડભ મકૂો. 

● ્ટેન્સડઓફ્સ સાથે મધરબોડભના ્ુ નછરોને એલાઇન કરો. 
● પછી ્ટાન્સડડભ ્ુ ડ્રાઇવરનો ઉપયોગ કરીને બોડભને ્ૂ કરો. 
● બધા મધરબોડભ ્ૂ સજ્જડ કરો.  
● 4pin એટીએક્ટ્સ પાવર કનકે્ટ્ટરને પાવર સ્લાયથી મધરબોડભ પર કનેક્ટ્ટ કરો. 

 

રોસેસર સપોટભ  
 

દરેક મધરબોડભ એએમડી અથવા ઇન્સટેલ રોસેસરને સપોટભ કરે છે. તેઓ નવનનમયક્ષમ નથી. જો 
મધરબોડભને એએમડી રોસેસરની જરૂર હોય, તો તે ઇન્સટેલનો ઉપયોગ કરી શકશે નહીં એવી જ 
રીતે જે મધરબોડભ ન ેઇન્સટેલ રોસેસરની જરૂર હોય એ એએમડી નો ઉપયોગ કરી શકશે નહીં . 
તમારે કયા સી.પી.ય.ુ કોઈ ચોક્કસ બોડભ સાથે મેળ ખાય છે એ જાણવાની કે નવચારવાની જરૂર 
નથી, તમને હમેંશા ંસીપીયનુો રકાર કહવેામા ંઆવે છે મધરબોડભ જેનો ઉપયોગ કરત ુ ંહોય એ. 
 

ખચપસેટ 

તે મધરબોડભમા ંઇન્ન્સટગે્રટેડ માઇક્રોકન્સરોલર ખચ્સનો સગં્રહ છે. તે મખુ્ય નસ્ટમ કોમ્પપોનેન્સટસ વચ્ચે 

હાઇ ્પીડ કમ્પયનુનકેશન ઇન્સટરફેસ અપાવે છે. ખચપસેટ ખાસ રોસેસર અથવા રોસેસરની શે્રણી 
માટે રચાયેલ છે મધરબોડભના ઉપયોગને મહત્તમ બનાવવા માટે. લેટે્ટ ખચપસેટમા ંઇન્ન્સટગે્રટેડ 

ગ્રાડફક્ટ્સ, સાઉન્સડ કાર્ડ ભસ, ઇથરનેટ અને વાયરલેસ નટેવકભ એડે્ટસભ શામેલ છે. નવી રોસેસર અન ે
તેની તકનીકીને સમાવવા માટે એક નવી ખચપસેટ નવકનસત કરવી પડશે. બે મખુ્ય ઉત્પાદકો 
એનવીડડયા અને ઇન્સટેલ છે. 
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 મધરબોડભ પરની બે સૌથી મહત્વપણૂભ ખચ્સન ે
નોથભબ્રીજ અન ેસાઉથબ્રીજ તરીકે ઓળખવામા ંઆવ ે
છે. આ બનં ે ખચ્સમા ં મધરબોડભ દ્વારા આપવામા ં
આવેલા સૌથી મહત્વપણૂભ સદેંશાવ્યવહાર અને 
નનયતં્રણ કાયો છે. 
 

નોથભબ્રીજ જેન ે મેમરી કંરોલર હબ તરીકે પણ 
ઓળખવામા ં આવ ે છે, ત ે સીધી રોસેસરથી ફ્રન્સટ-
સાઇડ બસ દ્વારા મેમરી બસ દ્વારા નસ્ટમ મેમરીમા ં
અને સાઉથબ્રીજથી ઇન્સટરનલ બસ દ્વારા જોડાયેલ છે. 
 

તે આપેલા ્લોટના રકારને આધારે, એક્ક્ટ્સલરેટેડ 
ગ્રાડફક્ટ્સ પોટભ (એજીપી) બસ  

 

 

અથવા પીસીઆઈ એક્ટ્સરસે (પીસીઆઈ-ઇ) બસ 
દ્વારા હાઇ ્પીડ ગ્રાડફક્ટ્સ કાડભ ્લોટ સાથે પણ 
જોડાયેલ છે. સી.પી.ય.ુ, મેમરી અને નવડીયો કાડભની 
વચ્ચેના નોથભબ્રીજ દ્વારા સચંાખલત સદેંશાવ્યવહાર 
માટે હાઇ્પીડ બસોનો ઉપયોગ કરવો જરૂરી છે. 
સીપીય ુ નોથભબ્રીજમા ં ખબલ્ટ-ઇન મેમરી કન્સરોલર 
દ્વારા મેમરીમા ંઝડપી  

 

આકૃનત 7.10: ખચપસેટ નોથભખબ્રજ અને સાઉથખબ્રજ  

 

એક્ટ્સેસ મેળવે છે. નોથભબ્રીજ મળૂભતૂ રીતે 
રોસેસર, રેમ ્લોટ્સ, પીસીઆઈ એક્ટ્સરેસ અને સાઉથબ્રીજને નનયનંત્રત કરે છે. 
 

I / O કંરોલર હબ તરીકે ઓળખાતા સાઉથબ્રીજ નોથભબ્રીજ દ્વારા ઇનડાઇરેક્ટ્ટલી રોસેસર સાથે જોડાય છે 
અને હાડભ ડ્રાઇવ, યએુસબી, ઓડડઓ, નવડડઓ, લેન, પીસીઆઈ, આઇ / ઓ નનયતં્રક અને ઇન્ન્સટગ્રેટેડ ડડવાઇસ 
હાડભવેર જેવા ધીમા ંડડવાઇનસસ નનયનંત્રત કરે છે. જેમ કે, સાઉન્સડ કાડભ, નવડડઓ કાડભ, યએુસબી, પીસીઆઈ, 

ઇથરનેટ, આઈડીઇ, આઇએસએ, બાયોસ. જો ત્યા ંએક ખચપ હોય, તો પછી તે ખચપ દ્વારા બધુ ંનનયનંત્રત થાય 
છે. પીસીઆઈ બસ સાઉથબ્રીજને નોથભબ્રીજ સાથે જોડે છે. 
(128) 

 

  



બસ અન ેબસની ્પીડ  

 

કમ્પ્યટુસભમા,ં સીપીય ુઅને બીજા ર્ાગો વચ્ચે કોમ્પયનુનકેશન થવુ ં જરૂરી છે. હાલ લોકો ઇન્સટેલ 
કમ્પ્યટુર પર કોર આઇ 7 રોસેસરનો ઉપયોગ નથી કરતા, ફ્રન્સટસાઇડ બસ હજી પણ ડેટા પાથ 
તરીકે ઉપયોગમા ંલેવાય છે જે રોસેસરને નોથભબ્રીજ અને અન્સય કોમ્પપોનેન્સટસ સાથે જોડે છે. 
મધરબોડભ 1333 મેગાહટભઝ તરીકે ગનતનો ઉલ્લેખ કરે છે તે આગળની બાજુની જતી બસની ગનત 
છે. તે સીપીય ુઅન ેમેમરી વચ્ચે ડેટા રાન્સસપોટભ ગનત કહવેાય છે અને મેગાહટડભઝ (મેગાહટભઝ) મા ં
માપવામા ંઆવે છે. આ ગનત મધરબોડભ પર ક્ટ્વાટભઝ ડક્ર્ટલનો ઉપયોગ કરીને રા્ત થાય છે. 
જ્યારે નવદ્યતુ રવાહ તેમાથંી પસાર થાય છે, તે કંપાય છે. આ વાયબે્રશન અથવા પલ્સીસ  રનત 
સેકંડમા ંલાખો વખત થાય છે. આ ઘડડયાળની ગનત તરીકે ઓળખાય છે. તેથી જો બસની ગનત 
1500 મેગાહટભઝ (1.5 ગીગાહટડભઝ) છે, તો તેનો અથભ એ છે કે દર સેકંડમા ં1500 નમખલયન વધતી 
અને પડતી ધાર આવે છે. બસની ગનત એ રાથનમક પડરબળોમાનંી એક છે જેનો રર્ાવ કમ્પ્યટુરના 
રર્ાવ પર પડે છે. 
 

બાયોસ ખચપ  

 

દરેક મધરબોડભ પાસે BIOS (મળૂભતૂ ઇનપટુ આઉટપટુ નસ્ટમ) હોય છે. BIOS મેમરી એ 
મધરબોર્ડભસ પરની એક નાની મેમરી છે જેનો ઉપયોગ BIOS સેડટિંગ્સને ્ટોર કરવા માટે થાય છે. 
આ ખચપમા ંથોડી માત્રામા ંકોડ શામેલ છે જે કમ્પ્યટુર નસ્ટમને બટૂ કરવા માટે જવાબદાર છે. તે 
સીએમઓએસ સેડટિંગ્સ વાચંે છે, પો્ટ કરે છે (્વ-પરીક્ષણ પર પાવર કરે છે), ઉપકરણોની તપાસ 
કરે છે, અને પછી હાડભ ડ્રાઇવ પર મા્ટર બટૂ રેકોડભ વાચંે છે જેથી ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ લોડ થઈ 
શકે. આધનુનક મધરબોડભમા,ં BIOS ખચપ સાઉથબ્રીજ ખચપસેટના ર્ાગ રૂપે ઇન્ન્સટગ્રેટેડ છે. 
 

નસમોસ બેટરી 
 

બધા પસભનલ કમ્પ્યટુસભને નસ્ટમ બોડભ પર એક નાનકડી બેટરીની જરૂર હોય છે જે કમ્પ્યટુર બધં 
હોવા છતા ંપરૂક મેટલ ઓક્ટ્સાઇડ સેમીકંડક્ટ્ટર (સીએમઓએસ) ખચપને પાવર આપે છે. આ ખચપમા ં
નસ્ટમ ઇન્સફોમેશન , ઉદાહરણ તરીકે હાડભ ડડ્કનો રકાર, ફ્લોપી ડ્રાઇવના  રકારો, તારીખ અને 
સમય, અને તે ક્રમમા ંકે જેમા ંકમ્પ્યટુર બટુ કરી શકાય તેવી ડડ્ક શોધી શકે છે તે નવશેની માડહતી 
શામેલ છે. 
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સીએમઓએસ બેટરી સીએમઓએસને આ સેડટિંગ્સને સાચવવાની મજૂંરી આપે છે. બેટરી નાની, 
ગોળાકાર, સપાટ છે અને આકૃનત 7.11 મા ંબતાવ્યા રમાણે સોકેટમા ંબધંબેસે છે. 

એક્ટ્સપાન્સશન ્લોટસ  

આધનુનક મધરબોર્ડભસ ઓનબોડભ સાઉન્સડ, 

વાયડભ નેટવડકિંગ અને નવડડઓ કાડભ સાથે આવ ે
છે. એક્ટ્સપાન્સશન ્લોટ્સ એ પીસી મધરબોડભ 
પરના ચોક્કસ ્લોટ્સ છે જેનો ઉપયોગ 
એક્ટ્સપાન્સશન કાર્ડભસને ્લગ 

આકૃનત 7.11: ખલનથયમ બેટરી અને એનુ ંસોકેટ  

 કરવા માટે થાય છે. મધરબોડભના ખબલ્ટ-ઇન હાડભવેરને બદલે સમનપિત એક્ટ્સપાન્સશન કાડભમા ં્લગ થવુ ંકમ્પ્યટુરની 
કાયભક્ષમતામા ંવધારો કરે છે. એક્ટ્સપાન્સશન કાર્ડભસ નવી નવધેય પણ રદાન કરી શકે છે, જેમ કે તમારા કમ્પ્યટુરને 
ટીવી નસગ્નલ મેળવવા માટે પરવાનગી આપે છે અથવા વાયરલેસ નેટવકભની એક્ટ્સેસ કરવા દે છે.. તે કમ્પ્યટુરની 
પાછળ ક્્થત છે, અને કમ્પ્યટુર પર વધ ુપોટભસ ઉમેરવાની મજૂંરી આપે છે ઉદાહરણ તરીકે, યએુસબી 2.0 / યએુસબી 
3.0. 

 

પીસીઆઈ 

પીસીઆઈ (પેડરફેરલ કમ્પપોનન્સટ ઇન્સટરકનેક્ટ્ટ) મધરબોડભ એક્ટ્સપાન્સશન ્લોટ્સ 1993 નુ ંજૂનુ ં્ટાન્સડડભ  છે, જે 
એક્ટ્સપાન્સશન કાર્ડભસ માટે ઓછી બેન્સડનવડ્થ આપ ેછે. 
 

એજીપી ્લોટસ  

પી.સી.આઇ. દ્વારા નવડીયો કાર્ડભસને  મળતી બેન્સડનવડ્થ કરતા ંવધ ુ
બેન્સડનવડ્થની જરૂર પડી ત્યારે એજીપી (એક્ક્ટ્સલરેટેડ ગ્રાડફક્ટ્સ પોટભ 
) એક્ટ્સપાન્સશન ્લોટ ્ટાન્સડડભ રજૂ કરવામા ંઆવ્યુ ંહત ુ.ં આ ્લોટ્સ 
હવે ઘણા ંવર્ષોથી રખ્યાત છે પણ પીસીઆઈ એક્ટ્સરેસ ્લોટ્સની 
તરફેણમા ંતે ધીરે ધીરે તબક્કાવાર આવ્યા છે, પીસીઆઈ એક્ટ્સરેસ 

્લોટ્સ ઝડપી બેન્સડનવડ્થ અને અન્સય રકારના કાર્ડભસ સાથે વધ ુ
સસુગંતતા આપે છે. 

આકૃનત 7.12: એજીપી ્લોટસ  

પીસીઆઈ એક્ટ્સરેસ 

પેડરફેરલ કમ્પપોનન્સટ ઇન્સટરકનેક્ટ્ટ (પીસીઆઈ) એક્ટ્સરેસ (અથવા 
પીસીઆઈ) એ વ્યક્ક્ટ્તગત કમ્પ્યટુર પર એક્ટ્સપાન્સશન કાર્ડભસ માટેનુ ં
સૌથી નવુ ં્ટાન્સડડભ છે. પીસીઆઈ એક્ટ્સરેસ પીસીઆઈ અને એજીપી 
જેવા પહલેાના ં ્ટાન્સડડભ દ્વારા બદલવામા ંઆવી છે. નવડડઓ કાર્ડભસ 
અને નેટવકભ  કાર્ડભસના ઉચ્ચ રદશભન માટે પીસીઆઈ વધ ુબેન્સડનવડ્થ 
આપ ે છે. પીસીઆઈ એક્ટ્સરેસ ્લોટમા ં નવનવધ સં્ કરણો અન ે
સખં્યાબધં લેન હોય છે. 

આકૃનત 7.13: પીસીઆઈ એક્ટ્સરેસ  

(1૩0) 



 

આઈએસએ ્લોટસ  

 

આઈબીએમ દ્વારા આઈએસએ (ઇન્સડ્રી ્ટાન્સડડભ આડકિટેક્ટ્ચર) ની કલ્પના 
1984 મા ંરજૂ કરી હતી. મોટા કદ અને ધીમા બેન્સડનવડ્થ ્લોટ્સને કારણે આ 
હવે અરચખલત છે. 
 

વીઇએસએ ્લોટસ  

મોટી સખં્યામા ંએક્ટ્સપાન્સશન કાર્ડભસની મયાભડદત સસુગંતતાને કારણે હવે વેસા 
(નવડડઓ ઇલેક્ટ્રોનનક્ટ્સ ધોરણો એસોનસએશન) પણ અરચખલત છે. બેન્સડનવડ્થ 
્પીડ ISA ્લોટ્સ કરતા ઘણી વધારે હતી. 
 

પીસીએમસીઆઈએ ્લોટ્સ 

આ ્લોટ્સ લેપટોપમા ં તેમની નવનશષટ સનુવધાને કારણે હાજર છે કે જેનો 
ઉપયોગ લેપટોપ ્વીચડ ઓન હોય અને ચાલતુ ંહોય છતા ંપણ થઈ શકે 
છે. સામાન્સય રીતે, આવા ્લોટ્સમા ં પીસી કાર્ડભસ અને એક્ટ્સરેસ કાડભનો 
ઉપયોગ થાય છે. તે લેપટોપને ડે્કટોપની સગુમતા અને સનુવધાઓ રા્ત 

કરવાની મજૂંરી આપે છે. 
 

એક્ટ્સપાન્સશન કાડભ 
મધરબોડભની ઇન્સટરનલ સનુવધાઓથી જે સનુવધા ના મળતી હોય એવી 
સનુવધાઓ પરૂી કરવાનુ ંકામ એક્ટ્સપાન્સશન કાડભ કરે છે. એક્ટ્સપાન્સશન કાડભ એ 
ઇલેક્ટ્રોનનક બોડભ અથવા કાડભ છે જે વધ ુ સારી કાયભક્ષમતા માટે ડે્કટોપ  

કમ્પ્યટુરના એક્ટ્સપાન્સશન ્લોટમા ં ઉમેરવામા ં આવે છે. કમ્પ્યટુરમા ં
એક્ટ્સપાન્સશન કાડભના રકાર: 
 

ઇન્સટરફેસ કાડભ (એટીએ, લલટૂથૂ, ઇઆઇડીઇ, ફાયરવાયર, આઈડીઇ, પેરેલલ, 

રેઇડ, એસસીએસઆઈ, સીરીયલ અને યએુસબી) 
મોડેમ 

 

MPEG ડીકોડર 

નેટવકભ  કાડભ 
સાઉન્સડ કાડભ 
વીડડઓ કાડભ 
 

મેમરી ્લોટસ  

 

આ કમ્પ્યટુરમા ંમેમરી (રેમ) મોડયલુો ઉમેરવાની મજૂંરી આપે છે. સામાન્સય 
રીતે મધરબોડભના આધારે બેથી ચાર મેમરી ્લોટ્સ હોય છે. 
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જપંસભ  

 

આકૃનત 7.20: મધરબોડભમા ંઆવેલા જપંસભ  
 

મધરબોર્ડભસમા ંનવનવધ રકારની નપન હોય છે જે જુદા જુદા હતેઓુ માટે જમ્પપસભ સાથે જોડાઈ શકે છે. જમ્પપર ્લાન્્ટક 
કોડટિંગ સાથે વાહક ધાતથુી બનેલો એક નાનો કનેક્ટ્ટર છે, જે હને્સડલ કરવાનુ ંસરળ બનાવે છે અને જ્યારે ્પશભ થાય 
છે ત્યારે લાઇવ સડકિટને પણ અસર કરશે નહીં. ત્યા ં કેટલીક સામાન્સય મધરબોડભ જમ્પપર સેડટિંગ્સ છે. આધનુનક 
મધરબોડભમા,ં ત્યા ંબે જમ્પપર ક્્વચ છે જે ફ્લેશ BIOS જમ્પપર અને ન્ક્ટ્લયર સીએમઓએસ જમ્પપર છે. નવા BIOS સોફ્ટવેર 
સાથે ફ્લેશ BIOS જમ્પપરનુ ંસેડટિંગ બદલવુ ંશક્ય છે. ન્ક્ટ્લયર સીએમઓએસ જમ્પપરનો ઉપયોગ BIOS ને ફરીથી સેટ 
કરવા માટે કરી શકાય છે. જો તમે BIOS પાસવડભ ભલૂી જાઓ છો, તો તમે તેને જમ્પપરથી સાફ કરી શકો છો. નીચેનો 
આંકડો પાસવડભ સાફ કરવા માટેના જોડાણો બતાવે છે. ડડફોલ્ટ રૂપે જમ્પપર નપન 2 અને 3 સાથે જોડાયેલ છે પાસવડભ 
સાફ કરવા માટે, જમ્પપરને નપન 1 અને 2 સાથે કનેક્ટ્ટ કરો. કાઢી નાખેલી જમ્પપર નપન ડાબી બાજુએ પડેલી હોય છે 

 

ફ્રન્સટ પેનલ કનેટકટસભ  
કમ્પ્યટુર કેસમા ંફ્રન્સટ પેનલ પર બટનો હોય છે. આકૃનત 7.21 મા ંબતાવ્યા રમાણે મધરબોર્ડભસમા ંફ્રન્સટ પેનલ કનેક્ટ્ટર 
છે. વાયર આ કનેક્ટ્ટસભમા ં્લગ થયેલ છે જ્યારે અન્સય છેડા આગળની પેનલ પરના કનેક્ટ્શન્સસમા ંજાય છે. કેટલાક 
સામાન્સય કનેક્ટ્શન્સસ નીચે સખંક્ષ્તમા ંસમજાવ્યા છે. 
 

 
 

પાવર લાઇટ 

ફ્રન્સટ પેનલ પાવર બટનથી જ્યારે નસ્ટમ ચાલ ુથાય છે ત્યારે 
પાવર લાઇટ ચાલ ુબતાવે છે. એ નસ્ટમ ચાલ ુછે એવુ ંસચૂવે 
છે.  આકૃનત 7.21 મા,ં તેને પાવર લાઇટ ઉત્સર્જન ડાયોડ 
(એલઇડી) માટે પીડલલ્યઆુર એલઇડી તરીકે લેબલ આપવામા ં
આવ્યુ ંછે. 
 

આકૃનત 7.21: ફ્રન્સટ પેનલ કનેક્ટ્ટસભ 
 

 

પાવર બટન  

આ કમ્પ્યટુર માટે પાવર ચાલ ુકરે છે અને આકૃનત 7.21 મા ંપીડબલ્યઆુર બીટીએન તરીકે લેબલ થયેલ છે. આ 

કમ્પ્યટુરની પાછળ આવેલા પાવર ્વીચથી અલગ છે. કમ્પ્યટુરની પાછળનો પાવર ્વીચ કમ્પ્યટુરને નહીં પણ 
વીજ પરુવઠ્ો ચાલ ુકરવા માટે હોય છે.  
 

ડ્રાઇવ લાઇટસ  

 

જ્યારે ડડ્ક ડ્રાઇવ સડક્રય રીતે ડેટા વાચંી અથવા લખી રહી છે, ત્યારે એલઇડી ઝબકશે. 
(132) 

 

 



રીસેટ બટન  

 

ઘણી નસ્ટમોમા ંરીસેટ બટન આ્યા હોય છે જે કમ્પ્યટુરને ડર્ટાટભ  કરવા માટે ઉપયોગી છે. જ્યારે પણ શક્ય હોય, 

ત્યારે તાડકિક રૂપે કમ્પ્યટુરને શટ ડાઉન અને ડર્ટાટભ  કરવુ ંવધ ુસારંુ છે, પરંત ુજો કમ્પ્યટુર કીબોડભ અથવા માઉસ 
કમાન્સડને ક્યાયં રનતર્ાવ આપતુ ંનથી, તો તમે રીસેટ બટન દબાવીને ડર્ટાટભ  કરી શકો છો. 
 

યએુસબી  
 

પાછળની પેનલ પર, મધરબોર્ડભસમા ંસામાન્સય રીતે યએુસબી કનેક્ટ્શસં આ્યા હોય છે જે સીધા મધરબોડભથી જોડાયેલા 
હોય છે. જો કે, યએુસબી ડડવાઇનસસ યઝુસભમા ંખબૂ જ લોકનરય છે અને યઝુસભ ઘણીવાર ફ્રન્સટ પેનલ પરના યએુસબી 
પોટડભસની એક્ટ્સેસ માગંે છે. ફ્રન્સટ પેનલ પરના યએુસબી પોટભથી મધરબોડભ પર કનેક્ટ્ટસભ સધુી વાયર ચાલે છે. 
 

ઓડડઓ 

 

ઘણી નસ્ટમોમા ંફ્રન્સટ પેનલ પર એક અથવા વધ ુઓડડઓ આઉટપટુ આ્યા હોય છે જે મધરબોડભ સાથે જોડાયેલા 
છે. હડેફોન અથવા ્પીકર જેક સામાન્સય રીતે લીંબ ુજેવા લીલા રંગનો હોય છે અને તેમા ંહડેફોન આઇકોન હોય છે. 
કેટલીક નસ્ટમોમા ંમાઇક્રોફોન આયકન સાથે માઇક્રોફોન જેક સામાન્સય રીતે ગલુાબી રંગનો હોય છે. 
 

ઈનપટુ આઉટપટુ પોટડભસ અને સી્ટમ ડરસોસભ  
 

ડે્કટોપ કમ્પ્યટુસભને યોગ્ય કામગીરી માટે ગ્રાઉન્સડેડ (થ્રી રોંગ) પાવર આઉટલેટની જરૂર છે. 
 

ટેબલ 7.2; જૂના કમ્પ્યટુર પોટડભસ  

પેરેલલ પોટભ  

 
 

પેરેલલ પોટભ , જેને ડીબી -25 પોટભ તરીકે પણ ઓળખવામા ંઆવે છે, તે મખુ્યત્વે 
નરન્સટરો અને ્ કેનરો માટે છે અને ઘણીવાર તેને ‘નરિંટર પોટભ ’ તરીકે ઓળખવામા ં
આવે છે. હાલમા ંયએુસબી પોટભનો ઉપયોગ કરીને મોટાર્ાગના નરન્સટસભ ઇંટરફેસ 
સાથે પેરેલલ પોટભ ને તબક્કાવાર કાઢવામા ંઆવી રહ્ુ ંછે. 
 

નસડરયલ પોટભ  

 
 

સીરીયલ પોટભ , જેને ડીબી -9 પોટભ તરીકે પણ ઓળખવામા ંઆવે છે, તે એક 
જૂનો પોટભ છે, જેનો ઉપયોગ 1980 ના દાયકામા ંનવનવધ પેડરફેરલ ડડવાઇસ માટે 
થતો હતો. 1990 ના દાયકામા,ં તેનો ઉપયોગ મખુ્યત્વે માઉસ, જોય્ટીક્ટ્સ અને 
મોડેમ્પસને કનેક્ટ્ટ કરવા માટે કરવામા ંઆવતો હતો. સીરીયલ પોટભ લગર્ગ 
સપંણૂભપણે નીકળી ગયુ ંછે. કેટલાક ડે્કટોપ કમ્પ્યટુરમા ંસીરીયલ પોટો હોય છે 
કારણ કે તેઓ પેરેલલ પોટભ સાથે મધરબોડભ કોમ્પપોનેન્સટસ સામાન્સય રીતે વહેંચે 
છે. 

પીએસ / 2 પોટભ  

 
 

કીબોર્ડભસ અને માઉસને કનેક્ટ્ટ કરવા માટે આઇબીએમ દ્વારા PS / 2 પોટભનો 
નવકાસ કરવામા ંઆવ્યો હતો. કમ્પ્યટુસભમા ંસામાન્સય રીતે આમાનંા બે પોટો હોય 
છે, એક જાંબલી (કીબોડભ માટે) અને એક લીલો (માઉસ માટે). પીએસ / 2 

લગર્ગ 15 વર્ષભ માટે ્ટાન્સડડભ હત ુ,ં પરંત ુ હવે તેને યએુસબી પોટભ દ્વારા 
બદલવામા ંઆવી રહ્ુ ંછે. 
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ટેબલ 7.3  

યએુસબી

 

 

યનુનવસભલ સીરીયલ બસ (યએુસબી) પોટભ એ આધનુનક કમ્પ્યટુસભ પર 
વપરાતા સૌથી બહુમખુી ઇન્સટરફેસ છે. યએુસબી પોટભ ્કેનનો ઉપયોગ 
માઉસ, કીબોર્ડભસ, નરન્સટરો, ્કેનરો, કેમેરા, એક્ટ્સટનભલ હાડભ ડ્રાઈવો, નેટવકભ 
ક્્વચ અને બીજુ ંઘણુ ંબધ ુકનેક્ટ્ટ કરવા માટે થઈ શકે છે. યએુસબી 
પોટભ માટે ત્રણ ્પીડ ્પષટીકરણો છે - યએુસબી 1.0, 2.0 અને 3.0. 

યએુસબી પોટો છ જુદા જુદા ્વરૂપોમા ં આવે છે - યએુસબીએ, 

યએુસબીબી, નમની-એ, મીની-બી, માઇક્રો-એ, અને માઇક્રો-બી. 

યએુસબી ટાઇપ-સી 

 

યએુસબી ટાઇપ-સી એ એક નવુ ંપોટભ છે જે ઉલટાવી શકાય તેવુ ંકનેક્ટ્ટર 
વાપરવા માટે બનાવવામા ંઆવ્યુ ંછે. તેનો ઉપયોગ હજી સામાન્સય નથી 
અને આ પોટભનો ઉપયોગ કરવા માટે ફક્ટ્ત થોડા જ ડડવાઇનસસ 

બનાવવામા ંઆવ્યા છે. આવુ ંજ એક ઉપકરણ છે 2015 એપલ મેકબકુ. 
 

નેટવકભ  / ઇથરનેટ (આરજે -45) 

 

મોટાર્ાગના આધનુનક કમ્પ્યટુસભ પર નેટવડકિંગ માટે વપરાતા પોટભને 
સામાન્સય રીતે ઇથરનેટ પોટભ તરીકે ઓળખવામા ંઆવે છે પરંત ુ તેને 
આરજે -45 જેક, નેટવકભ પોટભ અથવા કેટ્સ પોટભ પણ કહવેામા ંઆવે છે. 
નામોની નવનવધતા એ હકીકત પરથી આવે છે કે મોટાર્ાગના આધનુનક 
કમ્પ્યટુસભ કેટેગરી -5 ટડ નવ્ટેડ પૈર કેબલ્સનો ઉપયોગ કરીને ઇથરનેટ 
નેટવકભથી કનેક્ટ્ટ થાય છે, જે આરજે -45 જેકમા ં્લગ કરે છે. 
 

સાઉન્સડ 

 

કમ્પ્યટુરમા ં સાઉન્સડ પોટોનો ઉપયોગ હડેફોનો, ્પીકસભ અથવા 
માઇક્રોફોન્સસ માટે થઈ શકે છે. આ પોટો હમેંશા રંગ કોડેડ અને આઇકોન 
સાથે ખચદ્ધિત થયેલ હોય છે જે તેના ઉપયોગને રજૂ કરે છે. 
 

વીજીએ 

 

વીડડયોગ્રાડફક્ટ્સ એરે (વીજીએ) પોટભનો ઉપયોગ ફક્ટ્ત નવડડઓ માટે 
કરવામા ંઆવે છે અને 15 વર્ષભથી મખુ્ય પીસી-નવડડઓ ઇન્સટરફેસ છે. આ 
પોટભ ડડર્જજટલ નવડડઓ ઇંટરફેસ (ડીવીઆઈ) પોટોથી બદલાઈ રહ્ુ ંછે 
અને ડીવીએલ-વીજીએ એડે્ટસભ ઉપલલધ છે. 

ડીવીઆઈ 

 

નવા મોનનટર પર નવડડઓ માટે ટુ ડીવીઆઈ પોટભનો ઉપયોગ થાય છે. 
ડીવીઆઈના મન્લ્ટપલ વઝભન છે જેનો થોડો અલગ ફોમભ અથવા નપન 
લેઆઉટ છે. 
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એચડીએમઆઇ 

 

એચડીએમઆઇ એ એક હાયર એન્સડ નવડડઓ પોટભ છે. એખલયનવેર અને 
મેક મીની જેવા શરૂઆતમા ંઆવતા ્ટાન્સડડભ  કમ્પ્યટુર  આ પોટો સાથે 
આવતા હતા. આ પોટભ  ઓડડયો ઇનપટુને પણ હને્સડલ કરી શકે છે. 
 

ડડ્્લે પોટભ

 

આ HOMI પોટભનો નવકલ્પ છે અને સેલેક્ટ્ટેડ અમકુ જ લેપટોપ અને અન્સય 
ઉપકરણો પર દેખાય છે. નવડડઓ માટે સક્ષમ હોવા ઉપરાતં, તે ઓડડઓ 
અને યએુસબી ડેટા પણ લઈ શકે છે. તે એડે્ટરોના ઉપયોગ દ્વારા 
વીજીએ અને ડીવીઆઈ સાથે બેકવડભ કોક્મ્પપડટબલ છે. એચડીએમઆઇ 
કેબલ્સનો પણ ઉપયોગ કરવાની મજૂંરી આપવા માટે એડે્ટરનો 
ઉપયોગ કરી શકાય છે. 

મીની ડડ્્લેપોટભ  અને થન્સડરબોલ્ટ 2

 

મીની ડડ્્લેપોટભ  અને થડંરબોલ્ટ પોટભ   ચોક્કસ આકાર અને સાઇઝ 

ધરાવે છે પરંત ુતે ધ્યાનમા ંરાખવુ ંમહત્વપણૂભ છે કે મીની ડડ્્લેપોટભ  
થડંરબોલ્ટ કનેક્ટ્ટ કરેલ ડડવાઇસ સાથે કામ કરશે નહીં. આ પોટભનો 
ઉપયોગ નસમ્પપલ કમ્પ્યટુસભ દ્વારા નવડડઓ સકેંતો, ઓડડઓ નસગ્નલ અને 
હાઇ ્પીડ ડેટા રાન્સસફર સડહતના ડેટાના રસારણની નવશાળ શે્રણીને 
પણૂભ કરવા માટે થાય છે. એપલે ઘણા બધા એડે્ટરો બનાવ્યા છે જે 
ગીગાબીટ ઇથરનેટ, વીજીએ, ડીવીઆઈ અને યએુસબી સડહત આ પોટભ 
થી કનેક્ટ્ટ થઈ શકે છે. 
 

ફાયરવાયર (આઇઇઇઇ 1394) 

 

ફાયરવાયર, જેને આઇઇઇઇ 1394 તરીકે પણ ઓળખવામા ંઆવે છે, તે 
એપલ કમ્પ્યટુસભ દ્વારા 1995 મા ંનવકસાવવામા ંઆવ્યુ ંહત ુ.ં ફાયરવાયર 
એ રેડમાકભ શલદ છે અને અન્સય કંપનીઓ જુદા જુદા નામે સમાન 
તકનીકનો ઉપયોગ કરે છે. તે ઘણા બધા ઉપકરણો માટે વપરાય છે 
અને તે તેની સમકાલીન, યએુસબી 1.0 કરતા ઘણી ઝડપી હતી, પરંત ુ
યએુસબી 2.0 ની સમાન ગનત હતી. ફાયરવાયર ક્યારેય યએુસબીના 
લોકનરયતાના ્તરે પહોંચ્યો ન હતો, અને ત્યારબાદ એપલ દ્વારા 
આઇપોડ્સ પર મકૂવામા ંઆવ્યો છે (પરંત ુહજી સધુી તેમના કમ્પ્યટુર 
પર નથી). 

મોડેમ (આરજે -11) 

 

મોડેમ એ 80 અને 90 ના દાયકામા ંનેટવકભ (dial અપ ડાયલ) નેટવકભ 
)એક્ટ્સેસ કરવાની રાથનમક રીત હતી. બ્રોડબેન્સડ (કેબલ અને 
ડીએસએલ) નેટવક્ટ્સભ, ડાયલ-અપને બદલે છે, ઘણા આધનુનક કમ્પ્યટુર 

હવે મોડેમ સાથે આવતા નથી. 
 

 

(135) 

 

  



મધરબોડભનુ ંરદશભન પડરબળ 

 

● બસ આકીટેક્ટ્ચર અને મધરબોડભમા ંએકીકૃત ઘટકોના રકાર. 
● ક્ટ્લોડકિંગ ક્ષમતા, જથ્થો અને મેમરીનો રકાર જેનો તે ઉપયોગ કરી શકે છે, પાવર સ્લાય, સીપીય ુ

રકાર અને ગનત, વોલ્ટેજ મયાભદા. 
 

રેન્ક્ટ્ટકલ એક્ટ્સરસાઇજ 

 

નીચે આપેલા કોષટકમા ંમધરબોડભનુ ંવણભન કરવામા ંઆવ્યુ ંછે. ડકિંમત શોધી કાઢો.  
બ્રાન્સડ અને મોડલે નબંર ફીચસભ ખચભ 

ઇન્સટેલ મધરબોડભ : z390 

ઓરસ રો વાઈફાઈ 

ફોમભ ફેક્ટ્ટર: એટીએક્ટ્સ સોકેટ: એલજીએ -1301 (ફક્ટ્ત 8 મી 
અને 9 મી જનરેશનના) ખચપસેટ: ઇન્સટેલ ઝેડ 390 મેમરી 
સપોટભ : 4 એક્ટ્સ ડીઆઈએમએમ સોકેટ્સ (64 જીબી સધુી) 
મન્લ્ટ-જીપીય ુસપોટભ : એનવીડડયા 2- અને 4-વ ેGPU SLI, 

એએમડી 2 -, 3- અને 4-વે ક્રોસફાયર સનુવધાઓ: 2 x PCIe 

M.2 (કી એમ), રબખલત પીસીઆઈ  

 

 

BIOS / CMOS સેડટિંગને એક્ટ્સસે કરવાની રીત 

 

BIOS અન ેCMOS નો પડરચય 

 

BIOS (મળૂભતૂ ઇનપટુ આઉટપટુ નસ્ટમ) અને સીએમઓએસ (પરૂક મેટલ-ઓકસાઈડ-સેનમકન્સડક્ટ્ટર) બનં ે
દરેક કમ્પ્યટુરના ંમધરબોડભના આવશ્યક ર્ાગો છે. ચાલો આપણે તેમના નવનવધ કાયો માટે BIOS અન ે

CMOS પર એક નજર કરીએ. 
BIOS 

આ સોફ્ટવેરનો એક મહત્વપણૂભ ર્ાગ છે જે કમ્પ્યટુર 
મધરબોડભની અંદર રોમ (રીડ ઓન્સલી  મેમરી) ખચપમા ંસગં્રડહત 
છે. તે રથમ રોગ્રામ છે જે દર વખતે ચાલ ેછે જ્યારે આપણ ે
આપણા કમ્પ્યટુરને ચાલ ુકરીએ છીએ. તે કીબોડભ, સીરીયલ / 

પેરેલલ પોટભસ, હાડભ ડડ્ક ડ્રાઇવ અન ેઅન્સય નવનવધ ્ટોરેજ 
ડ્રાઇવ્સને નનયનંત્રત કરવા સબંનંધત તમામ સચૂનાઓને સગં્રડહત 
કરે છે. BIOS એ બેટરી બેકડ રેમ (જે સીએમઓએસ રેમ તરીકે 
પણ ઓળખાય છે) મા ં નસ્ટમની તમામ નવનશષટતાઓ ્ટોર 

કરવા માટે પણ જવાબદાર છે અને આ માડહતીને બદલવા માટે એક નવશેર્ષ સેટઅપ રોગ્રામ રદાન કરે 
છે. 
આકૃનત 7.22: બાયોસ મેમરી 
(136) 

 

  



BIOS POST કામ કરે છે (પાવર ્વ-પરીક્ષણ પર), જે કમ્પ્યટુરના હાડભવેરને રારંર્ અને પરીક્ષણ 

કરે છે. તે પછી, તે બટુ લોડરને શોધે છે અને તેને ચલાવે છે. તે પછી, ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ કમ્પ્યટુર 
મેમરી પર લોડ થાય છે. BIOS આપણા કમ્પ્યટુર હાડભવેરને કનડફગર માટે એક વાતાવરણ બનાવ ે
છે. તમે તમારા કમ્પ્યટુરને રારંર્ કરો છો ત્યારે તમે 'સેટઅપ માટે F2 દબાવો' જેવા સદેંશને જોઈ 
શકો છો. તે BIOS ઇન્સટરફેસને જોવા માટે સક્ષમ કરે છે અથવા તે મજુબ તેની સેડટિંગ બદલી શકે 
છે. 
 

સીએમઓએસ 

 

જેમ કે તમે BIOS કનડફગરમા ંસેડટિંગને સશંોનધત કરો 
છો, તમે કરેલા ફેરફારો BIOS ની ખચપમા ંસગં્રડહત નથી. 
મળૂભતૂ રીતે આ ફેરફારો સીએમઓએસ તરીકે 
ઓળખાતી બીજી ખાસ ખચપ મેમરીમા ંસગં્રડહત થાય 

છે. 
 

આકૃનત 7.23: સીએમઓએસ બેટરી  
લગર્ગ બધી ચીપો જેમ કે રેમ અને બીજી બધી ખચ્સ (જે પણ બાયઓએસ સેડટિંગ ્ટોર કરે 
છે) એ સીએમઓએસ ખચ્સ બનાવવામા ંઆવે છે તે જ રીત ેબનાવવામા ંઆવે છે. તેઓ 256 

બાઇટ્સ જેવા નાની સાઇઝનો ડેટા ્ટોર કરી શકે છે. તેઓ ડડ્ક ડ્રાઇવ્સ ઇન્સ્ટોલ કરેલી માડહતી, 
નસ્ટમનો તારીખ અને સમય અને અમારી નસ્ટમનો બટુીંગ ક્રમ જેવી માડહતી સગં્રડહત કરે છે. 
તેઓ થોડા મધરબોર્ડભસમા ંહાજર હોઈ શકે છે. સીએમઓએસ માટે એક અલગ ખચપ છે. 
 

BIOS ખચપ મેમરી ખબન-અક્્થર છે. તે કમ્પ્યટુર બધં હોવા છતા ંપણ ડેટા ્ટોર કરવામા ંસક્ષમ 
છે. આ સીએમઓએસ બેટરી તરીકે ઓળખાતા સીએમઓએસના અલગ પાવર સ્રોતને કારણે છે. 
 

સીએમઓએસ બેટરી: આ ખલનથયમ આયન દ્વારા સમનપિત પાવર સ્રોત છે જે સાઇઝમા ં નસક્કા 
જેટલુ ંછે. સીએમઓએસ બેટરીનુ ંજીવન 10 વર્ષભ હોય છે. જેવી જ બેટરી સમા્ત થાય છે, તમારી 
સીએમઓએસ સેડટિંગ ફરીથી સેટ થશે. જો તમારી સીએમઓએસ બેટરી બધં થઈ જાય છે, તો 
તમારંુ કમ્પ્યટુર બાયઓએસ સેડટિંગ્સ પણ તમારા પીસીને બધં કરાવતાનંી સાથે જ તેમના ડડફોલ્ટ 
પર ફરીથી સેટ થઈ જશે. 
 

BIOS / CMOS સેડટિંગ 

તમે ઘણી રીતે BIOS સેટઅપ ખોલી શકો છો. દરેક મધરબોડભ બનાવવા અને મોડેલને તેને 
ખોલવાની એક અલગ રીત છે. 
(137) 

  



  

1. સેટઅપ એન્સટર કરવા માટે [કોઈપણ કી એન્સટર કરો] દબાવો. (આકૃનત 7.24 જુઓ) 
2. સેટઅપ: [કાઢી નાખો] 

3. [F2 અથવા કાઢી નાખંો] દબાવીને BIOS એન્સટર કરો. 
4. BIOS સેટઅપ એન્સટર કરવા માટે [F10] દબાવો. 
5. BIOS ને એક્ટ્સેસ કરવા માટે [F10 અને હોન્લ્ડિંગ F10 કી] દબાવો. 
6. નસ્ટમ ગોઠ્વણીને એક્ટ્સેસ કરવા માટે [નવિંડો] દબાવો. 

 

આકૃનત 7.24 એન્સટેડરનગ સેટ અપ 

કઈ કંપનીનુ ંમધરબોડભ છે એના પર આધારીત, BIOS સેટઅપની  ઉપયોખગતામા ંજુદી જુદી રીતે 
સેટ કરવા માટે નવનવધ રકારના ંનવકલ્પો હોઈ શકે છે. 

1. આ BIOS ્ક્રીન નવી સેડટિંગ્સ અને તકનીકી મજુબ અલગ હશે જે નનયનમતપણે અપડેટ 
થાય છે (જુઓ. ડફગ. 7.25) કન્ન્સફગરેશનને સેવ કરવાવાળા પેજમાથંી બહાર નીકળો. 
આકૃનત 7.28 મા ંબતાવ્યા રમાણે સેવ કન્ન્સફગરેશનને ફેરફારોમાથંી બહાર નીકળો અન ે
કન્સફમેશનમાથંી પણ બહાર નીકળો. 

 

 

 

આકૃનત 7.25: બાયોસ સેટ અપ યડુટખલડટ, એડવાન્સસ   આકૃનત 7.26: બાયોસ સેટઅપ યડુટખલડટ, ખચપસેટ  

કન્ન્સફગરેશન માટે       કનડફગરેશન માટે 
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આકૃનત 7.27: બાયોસ સેટઅપ, બટૂ ઓડભર સેડટિંગ માટે   આકૃનત 7.28 કન્ન્સફગરેશનના ચેંજીસને સેવ કરો  
 

2. સીડી અથવા ડીવીડી અથવા એચડીડી અથવા યએુસબી જેવી કોઈપણ ડ્રાઇવને રાથનમક 
રાધાન્સયતા આપવા માટે કે જેથી એને સૌથી પહલેા બટુ કરી શકાય તેવા માધ્યમોનો બટુ 
ક્રમ સેટ કરવા માટે, તેને રથમ ્થાને ખસેડો. 

3. બટૂ નસક્ટ્વન્સસના મલૂ્યો બદલવા માટે નવનવધ મધરબોર્ડભસમા ંનવનવધ કી હોઈ શકે છે. તમે 
્ક્રીન પર આ કીઝને ડાઉનસાઇડ અથવા જમણી બાજુએ જોઈ શકો છો. 

4. જરૂરી ફેરફારો કયાભ પછી, F10 કી (અથવા તમારા BIOS સેટઅપમા ંબતાવ્યા રમાણે કોઈપણ 
અન્સય કી) દબાવીને સેડટિંગને સાચવો અને BIOS સેટઅપ ઉપયોખગતાને બહાર નીકળો. 

5. પછી તમારંુ કમ્પ્યટુર નવી સેડટિંગ્સ સાથે ફરીથી ્ટાટભ થશે. 
 

BIOSની ઉપયોખગતા 
 

BIOS હાડભવેર કનડફગરેશનમા ંઘણા ંસેડટિંગ નવકલ્પો છે. તમે તમારી જરૂડરયાત અને આવશ્યકતા 
મજુબ આ સેડટિંગ્સ બદલી શકો છો. ચેંજીસને સેવ કયાભ પછી, કમ્પ્યટુર એ જે તે ફેરફારો સાથે 
ફરીથી ્ટાટભ  થશે. આ ફેરફારો હાડભવેરને નવી સેડટિંગ્સ મજુબ કાયભ કરવાની સચૂના આપે છે. 
 

આ કેટલીક સામાન્સય વ્તઓુ છે જે તમે લગર્ગ તમામ BIOS નસ્ટમોમા ંકરી શકો છો: 
● બટૂ નસક્ટ્વન્સસ / ઓડભર બદલો (ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ ઇન્સ્ટોલ કરવા માટે). 
● ડડફોલ્ટ BIOS સેટઅપ લોડડિંગ. 
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● નવો BIOS પાસવડભ સેટ કરો અથવા તે પાસવડભ ને દૂર કરો. 
● તારીખ અને સમય સમાયોર્જજત કરો. 
● એચડીડી, એફડીડી, સીડી / ડીવીડી સેડટિંગ્સ બદલો. 
● કમ્પ્યટુર લોગો રદનશિત અથવા છપાવો. 
● ક્ટ્વીક પાવર-ઓન ્વ-પરીક્ષણ (પો્ટ કરો) ને એન્ક્ટ્ટવેટ અથવા ડીએન્ક્ટ્ટવેટકરો. 
● સીપીય ુઇન્સટરનલ કેશને અનેબલ અથવા ડડસેબલ કરો. 
● સીપીય ુસેડટિંગ્સ બદલો. 
● મેમરી સેડટિંગ્સ બદલો. 
● ઓનબોડભ યએુસબી, આઇઇઇ 1394, ઓડડઓને અનેબલ અથવા ડડસેબલ કરો. 
● પાવર સેડટિંગ્સ બદલો. 

 

રેન્ક્ટ્ટકલ એક્ટ્સરસાઇજ  

 

1. તમારા કમ્પ્યટુરને ્ટાટભ  કરો અને તે કીને નોંધો કે જેના દ્વારા તમે સેટઅપ દાખલ કરી શકો છો. 
2. BIOS સેટઅપ ઉપયોખગતાનો ઉપયોગ કરીને તમારા કમ્પ્યટુરની તારીખ અને સમય બદલો. 
3. નવન્સડોઝ ઇન્સ્ટોલેશન માટે ડીવીડી અને યએુસબી ફ્લેશ ડ્રાઇવમા ંબટુ ઓડભર ક્રમ બદલો. 

 

તમારી રગનત ચકાસો 
A  મન્લ્ટપલ ચોઇસ ક્ટ્વે્શન્સસ  

 

1. તમારા કમ્પ્યટુરને અન્સય કમ્પ્યટુર સાથે કનેક્ટ્ટ કરવાની એક રીત ___________ છે. 
a. મધરબોડભ  
b. એનઆઇસી કાડભ  
c. સીડી કાડભ 
d. રોમ કાડભ  

2. વીજ પરુવઠ્ો ____________ માટે પાવર આપે છે. 
a. કમ્પ્યટુરમા ંરહલેા કોમ્પપોનેન્સટસ ને  

b. પીસી પેરીફેરલ્સ ને 

c. બનેં કમ્પ્યટુરમા ંરહલેા કોમ્પપોનેન્સટસ અને ઘણા પેરીફેરલ્સ 

d. ઘણા પેરીફેરલ્સ  

3. કમ્પ્યટુરમા ંમખુ્ય સડકિટ બોડભને _______ કહવેામા ંઆવે છે. 
a. રેમ  

b. મધરબોડભ  
c. બસ  

d. નસનપય ુ

4. ગણતરી માટે વપરાયેલ કમ્પ્યટુરનો ર્ાગ ________ છે. 
a. રેમ  

b. સીપીય ુ 

c. બસ  

d. મધરબોડભ  
5. કમ્પ્યટુર બધં હોય ત્યારે ________________ ની માડહતી ભ ૂસંી નાખવામા ંઆવે છે. 

a. મધરબોડભ  
b. હાડભ ડ્રાઇવ  

c. ફ્લૉપી ડડ્ક  

d. રેમ  
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6. કમ્પ્યટુર શરૂ કરતી વખતે જરૂરી સચૂનાઓ ____________ મા ંસગં્રડહત થાય છે. 
a. મધરબોડભ  
b. કેશ  

c. રોમ 

d. રેમ  

7. નીચેનામાથંી કયા મધરબોર્ડભસના એટીએક્ટ્સ કુટંુબમા ંછે? 

a. એટીએક્ટ્સ 

b. નમનન-એટીએક્ટ્સ  

c. ફ્લેક્ટ્સએટીએક્ટ્સ 

d. આમાથંી એક પણ નહીં  
8. સીએમઓએસ સેટઅપમા ંખોટી સેડટિંગ્સ તમને શુ ંકરવાનુ ંરોકી શકે છે? 

a. ઓએસ લોડ કરવાથી 
b. એન્્લકેશન ચલાવવાથી 
c. નવનશષટ હાડભવેર કોમ્પપોનેન્સટસનો ઉપયોગ કરવાથી 
d. આમાથંી એક પણ નડહ 

9. કઈ ખચપમા ંનસ્ટમ BIOS શામેલ છે અને તે વીજળી નવના પણ ડેટા કાયમી રીતે રાખી શકે છે? 

a. ફ્લેશરોમ 

b. એનવીરેમ 

c. રેમ  

d. રોમ  

 

B ખાલી જગ્યા પરૂો  
1. ____________ ફોમભ ફેક્ટ્ટરનો ઉપયોગ સામાન્સય રીતે ટાવર અને ડે્કટોપ નસ્ટમોમા ંથાય છે. 
2. ____________ ફોમભ ફેક્ટ્ટર નાના ડે્કટોપ અને મીની ટાવસભમા ંમળી શકે છે. 
3. રોસેસર તકનીકીઓને ___________ કેટેગરીમા ંવગીકૃત કરવામા ંઆવી છે. 
4. ____________ એ રાખંઝ્ટરનો સગં્રહ છે. 
5. સીએમઓએસ એ ____________ બેટરી દ્વારા સચંાખલત પાવર છે. 
6. BIOS ખચપ મેમરી ____________ છે. 
7. આધનુનક પીસીમા,ં સીએમઓએસ સેડટિંગ્સ _______________ મા ંસગં્રડહત થાય છે. 

 

C નીચે આપેલા નવધાનો ખરા કે ખોટા છે તે જણાવો 
1. રેગ્યલુર બીટીએક્ટ્સ એ સૌથી મોટો બીટીએક્ટ્સ મધરબોડભ ફોમભ ફેક્ટ્ટર છે. 
2. મીની ડડ્્લેપોટભ અને થડંરબોલ્ટ પોટભ  સમાન આકાર અને કદ ધરાવે છે. 
3. મોડેમ એ નેટવક્ટ્સભ (ડાયલ-અપ) ને એક્ટ્સેસ કરવાની રાથનમક રીત હતી. 
4. એટી ફોમભ ફેક્ટ્ટરના નાના સં્ કરણને બેબી એટી કહવેામા ંઆવે છે. 
5. સીરીયલ પોટભ ને ડીબી -19 તરીકે પણ ઓળખવામા ંઆવે છે. 
6. પેરેલલ પોટભ ને ડીબી -25 પોટભ તરીકે પણ ઓળખવામા ંઆવે છે. 
7. માઈક્રોસોફ્ટ દ્વારા કીબોર્ડભસ અને માઉસને કનેક્ટ્ટ કરવા માટે PS / 2 પોટભ નવકસાવવામા ંઆવ્યો હતો. 
8. BIOS મા ંસગં્રડહત ડેટા પાવર બધં હોય તો પણ તે જ રહ ેછે. 
9. જ્યારે કમ્પ્યટુર ફરીથી ્ટાટભ થાય છે ત્યારે BIOS સેડટિંગ્સ તેમના ડડફોલ્ટ પર ફરીથી સેટ થશે. 
10. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ લોડ કરવા માટે, BIOS જરૂરી છે. 
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D ટૂંકમા ંજવાબ આપો  
1. કમ્પ્યટુર મધરબોડભ શુ ંછે? 

2. સામાન્સય આધનુનક મધરબોડભ શુ ંસમાવે છે? 

3. મધરબોડભ કોમ્પપોનેન્સટસ શુ ંછે તે સમજાવો. 
4. મધરબોડભના રાથનમક કાયો સમજાવો. 
5. મધરબોડભ દ્વારા કઇ રડક્રયાને નનયનંત્રત કરવામા ંઆવે છે? 

6. નવનવધ રકારના મધરબોર્ડભસની સખૂચ બનાવો. 
7. સીએમઓએસ અને બાયોસ વચ્ચેનો તફાવત સમજાવો. 
8. બડૂટિંગ શુ ંછે? 

9. નવનવધ રકારની ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસની સખૂચ બનાવો. 
10. ઉદાહરણ સાથે રીઅલ ટાઇમ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમોને વ્યાખ્યાનયત કરીએ? 

11. BIOS અને CMOS વચ્ચે શુ ંતફાવત છે? 

12. જ્યારે તમે તમારા કમ્પ્યટુરને ચાલ ુકરો છો ત્યારે BIOS દ્વારા કરવામા ંઆવતી વ્તઓુનો ક્રમ કેટલો છે? 
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રકરણ  8 સીપીય ુઅને હીટ નસિંકનુ ંઇન્સ્ટોલેશન  

 

પડરચય  

 

રોસેસર સામાન્સય રીતે સેન્સરલ રોસેનસિંગ યનુનટ અથવા સીપીય ુતરીકે ઓળખાય છે. તે ઇલેક્ટ્રોનનક સડકિટ 
છે જે રોસેનસિંગ યનુનટ અને નનયતં્રણ ધરાવતા કમ્પ્યટુર રોગ્રામ્પસ ચલાવે છે. સેન્સરલ રોસેનસિંગ યનુનટ 
(સીપીય)ુ નસ્ટમના મળૂભતૂ અંકગખણત, લોર્જજકલ અને ઇનપટુ / આઉટપટુ ઓપરેશન્સસ કરીને 
સચૂનાઓની રોસેસ કરે છે. તેમ છતા ંસીપીયનુો ફોમભ અને ડડઝાઇન જનરેશન સાથે બદલાતા રહ ેછે પરંત ુ
તેનો મખુ્ય કાયભકારી નસદ્ધાતં સમાન રહ ેછે. 
 

સીપીય ુબેખઝક્ટ્સ 

 

1971 મા,ં રથમ માઇક્રોરોસસેર ઇન્સટેલ 4004 ની શોધ થઈ. તે એક 4 બીટ ગણતરી ઉપકરણ હતુ ંજેની 
ગનત 108 કેએચઝેડની છે. માઇક્રોરોસેસરને સેન્સરલ રોસેનસિંગ યનુનટ તરીકે પણ ઓળખવામા ંઆવે છે જેમા ં
એક જ ખચપ પર સખં્યાબધં પેડરફેરલ્સ બનાવવામા ંઆવે છે. 
 

માઇક્રોરોસેસરનુ ંઆડકિટેક્ટ્ચર 

 

માઇક્રોરોસેસર એક નસિંગલ ઇન્ન્સટગ્રેટેડ સડકિટ (આઈસી) ખચપ છે. એક નસખલકોન સનેમકન્સડક્ટ્ટર ખચપ પર 
સખં્યાબધં ઉપયોગી કાયોને એકીકૃત કરીને ચોંટાડવામા ંઆવ્યા છે. નસ્ટમ બસમા ંડેટા બસ, એડે્રસ બસ 
અને ડેટાના ્થાનાતંરણ માટે કંરોલ બસ અને યોગ્ય રીતે સચૂનાઓ શામેલ છે. સેન્સરલ રોસેનસિંગ યનુનટમા ં
અંકગખણત તકભશાસ્ત્ર યનુનટ (એએલય)ુ, રર્જજ્ટર અને નનયતં્રણ યનુનટ શામેલ છે. રર્જજ્ટરના આધારે, 

માઇક્રોરોસેસસભની જનરેશનોને વગીકૃત કરી શકાય છે. 
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માઇક્રોરોસેસરમા ંસામાન્સય હતેનુી નોંધણીઓ અને ખાસ રકારના ંરર્જજ્ટર હોય છે જે સચૂનોને અમલમા ં
મકૂવા માટે અને રોગ્રામ ચલાવતી વખતે સરનામુ ંઅથવા ડેટા ્ટોર કરે છે. એએલય ુબધા અંકગખણત 

તેમજ ડેટા પરના તકભશાસ્ત્ર કામગીરીની ગણતરી કરે છે અને માઇક્રોરોસેસરનુ ંસાઇઝ 16 બીટ અથવા 32 

બીટ છે એ ્પષટ કરે છે. 
 

મેમરી યનુનટ રોગ્રામ તેમજ ડેટા ધરાવે છે અને તે રોસેસર, રાઇમરી અને સેકન્સડરી મેમરીમા ંવહેંચાયેલુ ં
છે. ઇનપટુ અને આઉટપટુ યનુનટ માડહતી ્વીકારવા અને મોકલવા માટે માઇક્રોરોસેસરને I / O પેડરફેરલ 
ડડવાઇસેસનો ઇન્સટરફેસ કરે છે. 
 

માઇક્રોરોસેસરની જનરેશન્સસ  

પહલેી જનરેશન: માઇક્રોરોસેસરના ઇનતહાસના 1971 થી 1973 દરનમયાનનો આ સમયગાળો હતો. 1971 

મા,ં INTEL એ 108 KHz ની ઘડડયાળની ઝડપે દોડવા માટે રથમ માઇક્રોરોસેસર 4004 બનાવ્યુ.ં 
 

2 જી જનરેશન: 1973 થી 1978 ના સમયગાળા દરનમયાન ખબૂ જ કાયભક્ષમ 8-બીટ માઇક્રોરોસેસસભનો 
મોટોરોલા 6800 અન ે6801, INTEL-8085, અને Zilogs-Z80 જે આ જનરેશનનો હતો તેનો અમલ કરવામા ં
આવ્યો હતો. 
 

ત્રીજી જનરેશન: 1979 થી 1980 ના સમયગાળા દરનમયાન, એચએમઓએસ તકનીકનો ઉપયોગ કરીને 16 

બીટ રોસસેરોની રચના કરવામા ં આવી હતી. INTEL 8086/80186/80286 અન ે મોટોરોલા 68000 અન ે
68010 નવકસાવવામા ંઆવ્યા હતા. આ રોસેસરોની ગનત 2 જી જનરેશનના રોસેસરો કરતા ચાર ગણી વધ ુ
સારી હતી. 
 

ચોથી જનરેશન: 1981 થી 1995 સધુીમા,ં એચસીએમઓએસ ફેબ્રીકેશનનો ઉપયોગ કરીને 32 બીટ 
માઇક્રોરોસેસરોનો નવકાસ થયો. ઇન્સટેલ -80386 અને મોટોરોલાના 68020/68030 આ જનરેશનના રોસેસસભ 
હતા. 
 

5 મી જનરેશન: 1995 થી, ઉચ્ચ-રદશભન અને 64-બીટ રોસેસરોનો ઉપયોગ કરતા હાઇ-્પીડ રોસેસરોની 
રચના કરવામા ં આવી હતી. આવા રોસેસરોમા ં પેન્ન્સટયમ, 

સેલેરોન, ડયઅુલ અને ક્ટ્વાડ કોર રોસેસર શામલે છે. 
 

રોસેસરોની કેટલીક પાચંમી જનરેશનના કેટલાક તેમની 
નવનશષટતાઓ સાથે, નીચે ટૂંકમા ંસમજાવાયેલ છે: 
 

ઇન્સટેલ સલેેરોન 

આ એનરલ 1998 મા ંરજૂ કરવામા ંઆવી હતી. આ વેલ્ય ૂપસભનલ  

આકૃનત 8.2 ઇન્સટેલ સલેેરોન રોસેસર 

કમ્પ્યટુર માટે ઇન્સટેલના એક્ટ્સ 86 સીપીયનુો ઇન્સટેલ સલેરેોન રોસેસરને ડરફર કરે છે. તે પેન્ન્સટયમ 2 પર 
આધાડરત છે અને ત ેબધા IA-32 કમ્પ્યટુર રોગ્રામ્પસ પર ચાલી શકે છે. 
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પેન્ન્સટયમ 

 

આ ઇન્સટેલ 486 પછી 1993 મા ં2 માચે રજૂ કરવામા ંઆવી હતી, 486 મા ંઅહીં ચોથી જનરેશન દશાભવે છે. 
પેન્ન્સટયમ ઇંટેલના નસિંગલ કોર x86 માઇક્રોરોસેસરનો સદંર્ભ આપે છે જે પાચંમી જનરેશનના માઇક્રો-
આડકિટેક્ટ્ચર પર આધાડરત છે. આ રોસેસરનુ ંનામ ગ્રીક શલદ ‘પેન્સટા’ અથભ ‘પાચં’ પરથી આવ્યુ ંછે. B 64 

ખબટ્સની ડેટા બસવાળી પેન્ન્સટયમ એમએમએક્ટ્સ 1996 મા ંનવકસાવવામા ંઆવી હતી. પેન્ન્સટયમ રોસેસરના 
વધ ુસધુારેલા વઝભન્સસ વર્ષભ 2000 થી બનાવવામા ંઆવ્યા હતા. 

ઝીઓન 

 

વકભ્ટેશન્સસ અને એન્સટરરાઇઝ સવભસભના ઉપયોગ માટે આ 
ઇન્સટેલનો 400 મગેાહટભઝ પેન્ન્સટયમ રોસેસર છે. આ રોસસેર 
મન્લ્ટમીડડયા એન્્લકેશન, એન્સજીનનયડરિંગ ગ્રાડફક્ટ્સ, ઇન્સટરનેટ 
અને મોટા ડેટા બેઝ સવભસભ માટે રચાયેલ છે. 
 

આકૃનત 8.3: પેન્ન્સટયમ રોસેસર  

 

સીપીયનુા કાયો 
એક સીપીય ુઅથવા રોસેસર કેટલીક સચૂનાઓ વહન કરે છે 
અને ડેટાને હરેફેર કરે છે. સીપીયનુ ુ ં મખુ્ય કાયભ એ રોગ્રામ 
તરીકે ઓળખાતી સગં્રડહત સચૂનાઓનો ક્રમ ચલાવવાનુ ંછે. તે 
ફક્ટ્ત મશીન કોડ એક્ટ્ઝેક્યટુ કરી શકે છે અને મેમરીમાથંી  

આકૃનત 8.4: ઝીઓન રોસેસર  

 

મશીન કોડેડ સચૂનાઓ મેળવે છે અને તેમને એક્ટ્ઝકે્યટુ કરે છે. સીપીય ુચાર પગલામા ંસચૂનાઓ પર 
રડક્રયા કરે છે - ફેચ કરો, ડીકોડ કરો, ચલાવો અન ેપાછા લખો. 
 

ફેચ કરો : સીપીય ુડેટામાથંી મેમરી અને સચૂના વાચંે છે. 
 

ડીકોડ: શુ ંડક્રયા જરૂરી છે તે નનધાભડરત કરવા માટે ડેટા અને સચૂનાઓ ડીકોડ કરવામા ંઆવે છે. 
 

એક્ટ્ઝેક્યટુ કરો: સચૂનાઓ ડેટા પર અંકગખણત અથવા લોર્જજકલ કામગીરી કરીને ચલાવવામા ંઆવે છે. 
 

લખો: એક્ટ્ઝેક્યશુનનુ ંપડરણામ મેમરી અથવા I / O મોડયલુ પર લખાયેલુ ંછે. 
 

રોગ્રામ એક્ટ્સીયશુનનો ખયાલ 

કમ્પ્યટુર દ્વારા ચલાવવા માટેની સચૂનાઓ તેની મખુ્ય મેમરીમા ંજે તે જરૂરી ્થળોએ લોડ કરવામા ંઆવે 

છે. સચૂનાઓનો અમલ કરવા માટે, સીપીય ુએક સમયે એક સચૂના મેળવે છે અને ઉલ્લેખખત કાયો કરે છે. 
સચૂનાઓને જે તે મેમરી લોકેશનથી મેળવવામા ંઆવે છે અને એને એની બ્રાન્સચ સધુી પોહચે ત્યા ંસધુી 
અથવા એ સચૂનથી બીજા સચૂન પર જાય ત્યા ંસધુી. 
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જ્યા ંઆગળની સચૂના સમનપિત સીપીય ુરર્જજ્ટરના ઉપયોગ દ્વારા ક્્થત છે એ સીપીય ુમેમરી 
્થાનના સરનામાનં ુ ંધ્યાન રાખે છે, જેને રોગ્રામ કાઉન્સટર (પીસી) તરીકે ઓળખવામા ંઆવે છે. 
સચૂના મેળવ્યા ંપછી, પીસીના કન્સટેન્સટને ક્રમમા ંઆગામી સચૂના પર નનદેશ કરવા માટે અપડેટ 
કરવામા ંઆવે છે. 
 

સરળતા માટે, ચાલો ધારી લઈએ કે દરેક સચૂના એક મેમરી શલદ ધરાવે છે. તેથી, એક સચૂનાનો 
અમલ કરવા માટે સીપીય ુદ્વારા નીચેના ત્રણ પગલા ંલેવાની જરૂર છે: 

1. પીસી (રોગ્રામ કાઉન્સટર) દ્વારા નનદેનશત મેમરી ્થાનની માડહતી મેળવો. સચૂનાઓ 
સચૂના રજી્ટર (આઈઆર) મા ંસગં્રડહત થાય છે. 

2. 1 દ્વારા પીસીની માડહતીમા ંવધારો. 
3. આઇઆર મા ંસગં્રડહત સચૂના દ્વારા ્પષટ ડક્રયાઓ હાથ ધરવી.  

 

પહલેા બે પગલુ ં એ ફેચીંગનો તબક્કો છે અને ત્રીજુ ંપગલુ ં અમલનો તબક્કો છે. ફેચ ચક્રમા ં
મેમરીમાથંી આગળની સચૂનાને સીપીયમુા ંવાચંવા અને રોગ્રામ કાઉન્સટરની સામગ્રીને અપડટે 
કરવાનો સમાવેશ થાય છે. અમલના તબક્કામા,ં તે ઓ્્કોડનુ ંઅથભઘટન કરે છે અને સકેંનતત 
કામગીરી કરે છે. સચૂના મેળવવી અને એક્ટ્ઝેક્યશુન તબક્કો એક સાથે સચૂના ચક્ર તરીકે 
ઓળખાય છે. સચૂના ચક્ર આકૃનત 8.5 મા ંબતાવેલ છે. એવા કેસમા ંજ્યા ંસચૂના એક કરતા વધ ુ
શલદો ધરાવે છે, પગલુ ં એક અને બે બનંે સપંણૂભ સચૂના મેળવવા માટે ઘણી વખત પનુરાવનતિત 
થઈ શકે છે. આ ડક્સાઓમા,ં સચૂનાના અમલીકરણમા ંમેમરીમા ંએક અથવા વધ ુઓપરેશન્સસ 
શામેલ હોઈ શકે છે, જેમાનંા દરેકને મેમરી એક્ટ્સેસની જરૂર હોય છે. આગળ, જો પરોક્ષ સરનામાનંો 
ઉપયોગ કરવામા ંઆવે, તો પછી વધારાની મેમરી એક્ટ્સેસ આવશ્યક છે. 

 

આકૃનત 8.5: બેનસક ઇન્સસરક્ટ્શન સાઇકલ 
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સીપીયનુા મખુ્ય ર્ાગો 
 

સીપીયનુા ત્રણ મખુ્ય ર્ાગો છે - અંકગખણત અને તકભશાસ્ત્ર યનુનટ (એએલય)ુ, નનયતં્રણ યનુનટ (સીય)ુ, અન ે
રર્જજ્ટર. 
 

અરીથમેટીક અને લોજીકલ યનુનટ (ALU) 

 

આ અંકગખણત અન ેલોર્જજકલ કામગીરી કરે છે. ઉદાહરણ તરીકે, તે મેમરીમાથંી અથવા કેટલાક સીપીય ુ
રર્જજ્ટરમાથંી બે બાઈનરી નબંરો ઉમેરી શકે છે. 
 

નનયતં્રણ નવર્ાગ 

 

આ અન્સય કમ્પ્યટુર ર્ાગોની ડક્રયાને નનયનંત્રત કરે છે જેથી સચૂનાઓ યોગ્ય ક્રમમા ંચલાવવામા ંઆવે. 
 

રર્જજ્ટર 

 

આ સીપીયનુી અંદર ટેમ્પપરરી સગં્રહ છે. તે સીપીયનુી ઇન્સટરનલ મેમરી છે જે ઉચ્ચ ઝડપે વાચંી અને લખી 
શકે છે. તેનો ઉપયોગ રોસસે કરતી વખતે ડેટા અને સચૂનાઓને અ્થાયી રૂપે રાખવા માટે થાય છે. તે 
છેલ્લી સચૂનાનુ ં્થાન પણ ધરાવે છે. આ સાથે તે આગામી એન્ક્ટ્ઝક્યટેુબલ સચૂનાનુ ં્થાન શોધી શકે છે. 
 

 

સેંરલ રોસેનસિંગ યનુનટ  

 

(147) 

 

  



ઓગેનાઈઝેશન રજી્ટર કરો 
 

સીપીયનુા સચંાલનને નનયનંત્રત કરવા માટે નવનવધ રકારના સીપીય ુ રર્જજ્ટર છે. સચૂના અમલ માટે 
આવશ્યક ચાર સૌથી વધ ુઉપયોગમા ંલેવાતા રર્જજ્ટર નીચે સખૂચબદ્ધ છે. 
 

રોગ્રામ કાઉન્સટર (પીસી) 
 

તેમા ંમેળવવાની સચૂનાનુ ંસરનામુ ંછે. દરેક સચૂના મેળવ્યા પછી રોગ્રામ કાઉન્સટરને સીપીય ુદ્વારા અપડેટ 
કરવામા ંઆવે છે જેથી તે હમંેશા ંઆગળની સચૂનાનો અમલ કરે. એક શાખા અથવા સચૂનાને અવગણવી 
એ  પણ પીસીની સામગ્રીમા ંફેરફાર કરશે. 
 

સચૂના રર્જજ્ટર (આઈઆર) 
 

તેમા ંતાજેતરમા ંલેવામા ંઆવેલી સચૂના શામલે છે. લાવવામા ંઆવલેી સચૂનાઓ IR મા ંલોડ કરવામા ં
આવે છે, જ્યા ંઓ્કોડ અને ઓપરેન્સડ ્પષટીકરણો નવશ્લરે્ષણ કરવામા ંઆવ ેછે. 
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મેમરી એડે્રસ રર્જજ્ટર (MAR) 

 

તેમા ં મખુ્ય મેમરીના ્થાનનુ ં એડે્રસ છે જ્યાથંી માડહતી મેળવવી અથવા સગં્રડહત કરવી પડશે. 
એમએઆરના કન્સટેન્સટસ સીધા એડે્રસ બસમા ંજોડાયેલા છે. 
 

મેમરી બફર રર્જજ્ટર (એમબીઆર) 
 

તેમા ં મેમરીમા ં લખવા માટેના ડેટાનો શલદ અથવા તાજેતરમા ં વાચંેલા શલદનો સમાવેશ થાય છે. 
એમબીઆરના કન્સટેન્સટસ ડેટા બસ સાથે સીધા જોડાયેલા છે. તે મેમરી ડેટા રર્જજ્ટર (MDR) તરીકે પણ 
ઓળખાય છે. 
 

આ નવનશષટ રર્જજ્ટર નસવાય, અમારી પાસે કેટલાક અ્થાયી રર્જજ્ટર હોઈ શકે છે જે વપરાશકતાભને 
દૃશ્યક્ષમ નથી. જેમ કે, એએલયનુી સીમા પર અ્થાયી બફડરિંગ રર્જજ્ટર હોઈ શકે છે; આ રર્જજ્ટર એએલય ુ

માટે ઇનપટુ અને આઉટપટુ રર્જજ્ટર તરીકે સેવા આપે છે અને એમબીઆર અને વપરાશકતાભ દૃશ્યમાન 

રર્જજ્ટર સાથે ડેટાની આપલે કરે છે. 
 

નસ્ટમ બસ 

 

સીપીય ુનસ્ટમ બસ દ્વારા બાકીની નસ્ટમ સાથ ેજોડાયેલ છે. નસ્ટમ બસ, ડેટા અથવા માડહતી સીપીય ુ

અને નસ્ટમના અન્સય ર્ાગો વચ્ચ ે્થાનાતંડરત થાય છે. નસ્ટમ બસમા ંત્રણ ર્ાગો હોઈ શકે છે: 
 

ડેટા બસ 

 

આ દ્ધદ્વપક્ષીય છે, જેનો ઉપયોગ મખુ્ય મેમરી અને સીપીય ુવચ્ચેના ડેટાને ્થાનાતંડરત કરવા માટે થાય 
છે. તે રોસેસર અને મમેરી અથવા I / O ઉપકરણ વચ્ચે ્થાનાતંડરત ડેટાની સાઇઝ નક્કી કરે છે. ત ે
ખબટ્સમા ંડેટા બસના સાઇઝનો સદંર્ભ આપ ેછે. 
 

એડે્રસ બસ 

 

આ ડદશા નનદેશીય છે અને મમેરી ્ થાનનુ ંએડે્રસ મકૂીને ચોક્કસ મેમરી ્ થાનને એક્ટ્સેસ કરવા માટે વપરાય 
છે. તે રોસેસર દ્વારા એડે્રસ યોગ્ય મેમરીનુ ંસાઇઝ નક્કી કરે છે.  
 

કંરોલ બસ 

 

આનો ઉપયોગ નસ્ટમના જુદા જુદા ર્ાગોને સીપીય ુદ્વારા જનરેટ થયેલ નવનવધ નનયતં્રણ સકેંતો રદાન 

કરવા માટે થાય છે. 
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 તે નસ્ટમ બસ પર થતી 
ડક્રયાના રકારને સચૂવે છે. 
ઉદાહરણ તરીકે, મેમરી રીડ એ 
સીપીય ુ દ્વારા જનરેટ થયેલ 
નસગ્નલ છે જે સચૂવે છે કે 
મેમરી રીડ ઓપરેશન કરવુ ં
પડશે. કંરોલ બસ દ્વારા, આ 

નસગ્નલ જરૂરી કામગીરી 
સચૂવવા માટે મેમરી 
મોડયલુમા ં ્થાનાતંડરત થાય 
છે. 
 

નીચે આપલે આકૃનત 8.8 એ 
સીપીયનુી ઇન્સટરનલ 

ઓગેનાઈઝેશનને દશાભવ ેછે. 
 

સીપીય ુસનુવધાઓ 

 

ઘણી સનુવધાઓ છે જે રોસેસરના રર્ાવન ે
રર્ાનવત કરે છે: 
 

રોસેસર ઝડપ / ઘડડયાળ દર 

 

રોસેસરની ઘડડયાળની ગનત એ એક સેકંડમા ં
રોસેસ કરી શકે ત ેસચૂનાઓની સખં્યા છે. ત ે
ઘડડયાળની ગનત છે જે રોસેસરને ચલાવે છે. 
રથમ રોસેસર 8088 4.77 મગેાહટભઝ પર  

આકૃનત 8.8 સીપીયનુી આંતડરક ઓગેનાઈઝેશન 

 

રકાનશત થયુ ંહત ુ.ં આધનુનક રોસેસરો 2 ગીગાહટડભઝ અથવા તેથી વધનુી ઝડપે ચાલ ેછે. 3.0 ગીગાહટડભઝની 
ઘડડયાળની ગનત સાથેનુ ંસીપીય ુદર સેકંડમા ંત્રણ અબજ સચૂનાઓ પર રડક્રયા કરી શકે છે. ઝડપી સીપીય ુ

વધ ુશક્ક્ટ્તનો ઉપયોગ કરે છે અને વધ ુગરમી ઉત્પન્ન કરે છે. 
 

સીપીય ુકોસભ 
સીપીયમુા ંએક અથવા વધ ુરોસેનસિંગ યનુનટો શામેલ હોઈ શકે છે. દરેક યનુનટને કોર કહવેામા ંઆવે છે. 
આધનુનક પીસી રોસેસરો મલ્ટીકોર છે. બહુનવધ કોસભવાળા સીપીયમુા ં તે જ સમયે બહુનવધ રોગ્રામ્પસ 

ચલાવવા માટે વધ ુશક્ક્ટ્ત હોય છે. દરેક કોર સપંણૂભપણ ેનવધેયાત્મક હોય છે, એટલ ેકે દરેક કોરમા ંએએલય,ુ 

કંરોલ યનુનટ અને રર્જજ્ટર હોય છે. ડયઅુલ કોરમા ંબે કોરો છે, ક્ટ્વાડ કોરમા ંચાર કોરો છે. 
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ઉદાહરણ તરીકે, ઇન્સટેલ કોર આઇ 7 ખચ્સ આઇ 5 ખચ્સ કરતા વધ ુસારંુ રદશભન કરે છે જે આઇ 3 ખચ્સ 

કરતા વધ ુસારંુ રદશભન કરે છે. ઇન્સટેલ કોર આઇ 3 રોસેસર ડયઅુલ કોર રોસેસર છે, જ્યારે આઇ 5 અને 
આઇ 7 ખચ્સ ક્ટ્વાડ કોર રોસેસર છે. 

 

કેશ 

 

આ રેમ કરતા સીપીયનુી નજીકની સીપીયનુી એક નાની મેમરી છે. તનેો ઉપયોગ અ્થાયી રૂપે સચૂનાઓ 
અન ેડેટાને પકડવા માટે કરવામા ંઆવે છે જેનો સીપીય ુફરીથી ઉપયોગ કરે તેવી સરં્ાવના છે. સીપીય ુ

કંરોલ યનુનટ રેમમાથંી ડેટાની નવનતંી કરતા પહલેા ંઆપમેળે સચૂનો માટે કેશ તપાસે છે. આ રેમથી 
વારંવાર સચૂનો અન ેડેટા મળેવવામા ંબચાવ ેછે. રેમ એ કેશ કરતા રમાણમા ંધીમી મેમરી છે. કેશ મમેરી 
ઝડપી છે અને સીપીયમુા ંડેટા અને સચૂનાઓ ્થાનાતંડરત કરવામા ંઓછો સમય લ ેછે. સીપીયમુા ંરડક્રયા 
ઝડપી બનાવવા માટે વધ ુકેશ વધ ુડેટા રાખી શકે છે. કેશ મેમરીના ત્રણ રકાર છે - ્તર 1 (એલ 1), ્તર 
2 (એલ 2), અને ્તર 3 (એલ 3). 

 

લેવલ 1 (એલ 1) એ સીપીય ુખચપનો જ એક ર્ાગ છે. તે એક્ટ્સેસ કરવા માટે સૌથી નાનો અને સૌથી ઝડપી 
છે. તેનુ ંસાઇઝ ઘણીવાર 8 કેબી અને 64 કેબી વચ્ચે રનતબનંધત હોય છે. લેવલ 2 (એલ 2) અને લેવલ 3 

(એલ 3) કેશ એલ 1 કરતા વધારે છે. તેઓ સીપીય ુઅને રેમ વચ્ચે બનેલા વધારાના કેશ છે. કેટલીકવાર 
એલ 2 એ એલ 1 સાથે સીપીયમુા ંબનેલ છે. એલ 2 અન ેએલ 3 કેશ એલ 1 કરતા ંએક્ટ્સેસ કરવામા ંથોડો 
સમય લે છે. કમ્પ્યટુર વધ ુએલ 2 અને એલ 3 કેશ મમેરી સાથે ઝડપી ચલાવી શકે છે. આધનુનક સીપીયમુા ં
5(11 કેબી એલ 1 કેશ ખબલ્ટ છે અને 102 કેબી અથવા 2048 કેબી (2 એમબી) એલ 2 કેશ મેમરી છે. 
 

રેમ કરતા ંકેશ વધ ુખચાભળ છે. તે રેમ કરતા ઓછી ર્ૌનતક જગ્યા ફાળવવામા ંઆવે છે જે સામાન્સય રીતે 

મોટી અને ઓછી ખચાભળ હોય છે. દરેક સીપીય ુકોરની પોતાની એલ 1 કેશ હોય છે, પરંત ુતે L2 અને L3 

કેશ શેર કરી શકે છે. 
 

ડેટા બસની બેન્સડનવડ્થ 

 

ડેટા બસ સીપીયનેુ મેમરી તેમજ બધા ્ટોરેજ, ઇનપટુ / આઉટપટુ અને કમ્પયનુનકેશન ડડવાઇસીસ સાથે 
જોડે છે. રોસેસર ડેટા બસનો ઉપયોગ પોતાની અન ે નસ્ટમ મેમરી (રેમ અને રોમ) અને સેકન્સડરી 
ડડવાઇસીસ વચ્ચ ેડેટા રાન્સસફર કરવા માટે કરે છે. ખબટ્સની સાઇઝ નક્કી કરે છે કે એક સમયે ્થાનાતંડરત 
કરવા માટે કેટલા પાત્રોની જરૂર છે. તેઓ સામાન્સય રીતે 8, 16 અથવા 32-ખબટ્સ પહોળા હોય છે. 
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8 બીટ ડેટા બસ એક સમયે એક પાત્રને ્થાનાતંડરત કરે છે, 16 બીટ ડેટા બસ એક સમયે બ ેઅક્ષરો 
્થાનાતંડરત કરે છે, અન ે32 બીટ ડેટા બસ એક સમયે ચાર અક્ષરો ્થાનાતંડરત કરે છે. આમ, સીપીયનુ ુ ં
રદશભન ડેટા બસની સાઇઝ પર પણ આધાડરત છે. 
 

મેમરી 
 

આ એ જગ્યા છે જ્યા ંકમ્પ્યટુર ડેટા અને સચૂનાઓ સગં્રડહત કરે છે. તે સીપીયનેુ સચૂનાઓ સાથે રદાન 

કરે છે. ત્યા ંમેમરીના નવનવધ રકારો છે અને દરેક એક કમ્પ્યટુર નસ્ટમ ચલાવવામા ંમહત્વપણૂભ ભનૂમકા 
ર્જવે છે. તેને કેટલીકવાર રાથનમક મેમરી અથવા મખુ્ય મેમરી અથવા રેમ કહવેામા ંઆવે છે. રેમની વધ ુ
માત્રા કમ્પ્યટુરને ઝડપથી ચલાવી શકે છે અને મોટા રોગ્રામ્પસને પણ હને્સડલ કરી શકે છે. જ્યારે કોઈ 
કાયભક્રમ ચલાવવામા ંઆવે ત્યારે તે સચૂનાઓ અન ેડેટા ્ ટોર કરવા માટેનુ ંમખુ્ય ્ થાન છે. સીપીય ુરોગ્રામ 
ચલાવી શકે ત ેપહલેા ંરોગ્રામ ડેટાને રેમમા ંકોનપ કરવામા ંઆવે છે. 
 

શલદની સાઇઝ 

 

મશીનના શલદની સાઇઝ એ છે કે એક જ સમયમા ંસીપીય ુકેટલા ખબટ્સ ચાલાકી કરી શકે છે. રેમમા ંદરેક 

અનન્સય મેમરી ્થાન માડહતીની એક શલદ ધરાવે છે. દરેક મેમરી ્થાનનુ ંએક નવનશષટ સરનામુ ંહોય છે. 
રેમમા ંએક શલદ સાઇઝ પણ હોય છે જે મેમરી ્થાનના સાઇઝને સચૂવવા માટે બીટ્સમા ંમાપવામા ંઆવ ે
છે. 
 

સીપીય ુના રકાર 

 

સીપીય ુતેની રોસેનસિંગ પાવરને આધારે 32 બીટ અથવા 64 બીટ તરીકે વગીકૃત કરી શકાય છે અને બ્રાન્સડ્સ 

(ઇન્સટેલ અને એએમડી) ના આધારે પણ વગીકૃત કરી શકાય છે. 
 

32 બીટ અને 64 બીટ સીપીય ુ

 

સીપીયનેુ 32 બીટ અથવા 64 બીટ તરીકે ઓળખવામા ંઆવે છે. સીપીય ુએક મશીન કોડ સચૂનાથી અથવા 
બસ પર ્થાનાતંડરત કરીને ડેટાની માત્રા ખબટ્સમા ંમાપવામા ંઆવ ેછે. સીપીય ુ્પષટીકરણ 32 બીટ, 64 

બીટ, અથવા (128 બીટ છે. એક નસિંગલ મશીન કોડ સચૂનાનો ઉપયોગ કરીને 64 બીટ વડભ સાઇઝવાળા 
સીપીય,ુ 64 ખબટ્સ પર રડક્રયા કરી શકે છે. આ 32 બીટ સીપીય ુકરતા ખબટ્સ છે. 
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શલદના સાઇઝમા ંવધારો એ થાય છે કે વધ ુઝડપે વધ ુડેટાની હરેફેર કરી શકાય છે. તેનો અથભ એ પણ 

છે કે સીપીય ુમેમરી ્થાનોની નવશાળ શે્રણીનો રેક રાખી શકે છે. 
 

એક 32 બીટ સીપીય ુ32 બીટ એડે્રસ બસન ેસપોટભ કરે છે અને 232 મેમરી ્થાનો અથવા 4 જીબી રેમન ે

સબંોનધત કરી શકે છે. એક 64 બીટ સીપીય ુ64 બીટ એડે્રસ બસને સપોટભ કરે છે અને 264 મેમરી ્થાનોન ે
સબંોનધત કરી શકે છે. 
 

ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસ અન ેએન્્લકેશનો કે જે 64 બીટ નવનશષટ છે 32 બીટ રોસેસર પર ચાલી શકતી નથી. 
64 બીટ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ્પસ ફક્ટ્ત 64 બીટ સીપીય ુપર જ ચલાવી શકે છે. જો તમે 4 જીબી રેમથી વધ ુ
સીધુ ંએડે્રસ કરવા માગંો છો, તો તમારે 64 ખબટ સીપીય ુઅને 64 બીટ ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ બનંેની જરૂર છે. 
 

ઇન્સટેલ અને એએમડી રોસેસરો 
 

કમ્પ્યટુરના ંબે રાથનમક ઉત્પાદકો છે: ઇન્સટેલ અને એડવાન્સ્ડ માઇક્રો ડડવાઇસીસ (એએમડી). 
 

ઇન્સટેલ 

 

તે સીપીયનુો સૌથી મોટો વચેનાર છે, જે તમામ સીપીયમુા ંલગર્ગ 80 ટકાથી 85 ટકા સધુી વેચે છે. તે 
ચીપસેટ્સ, મધરબોર્ડભસ, મેમરી અને એસએસડી સડહત અન્સય ઉત્પાદનોનુ ંઉત્પાદન કરે છે. 
 

એએમડી 
 

તે સીપીય ુમાટે ઇન્સટેલની યનુનટાત્ર નોંધપાત્ર ્પધાભ છે અને તે તમામ સીપીયમુા ંલગર્ગ 10 ટકાથી 15 

ટકા વેચે છે. ત ેગ્રાડફક્ટ્સ રોસેસર, ખચપસેટ્સ અન ેમધરબોડભ સડહત અન્સય ઉત્પાદનોનુ ંઉત્પાદન પણ કરે 
છે. 
 

રોસેસર તકનીકીઓ 

 

આનો ઉપયોગ ફક્ટ્ત એએમડી દ્વારા કરવામા ંઆવશે, ફક્ટ્ત ઇન્સટેલ દ્વારા અથવા બનંે નવકે્રતાઓ દ્વારા. આ 

તકનીકોનો ઉપયોગ કામગીરી અને સનુવધાઓના સદંર્ભમા ં નવનવધ રોસેસરોને અલગ પાડવામા ંમદદ 

કરવા માટે થાય છે. 
 

જ્યારે આપણ ેરોસેસર તકનીકીઓ નવશ ેવાત કરીએ છીએ, ત્યારે અમે તેમને આમા ંવગીકૃત કરી શકીએ 

છીએ: 
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ઓવરક્ટ્લોડકિંગ: મોટાર્ાગના મધરબોર્ડભસ અને રોસેસરો માટે, તમે BIOS સેટઅપમા ંસેડટિંગ બદલીને ડડફોલ્ટ 

ફ્રીક્ટ્વન્સસીઝન ેઓવરરાઇડ કરી શકો છો. ઉત્પાદક સચૂવે છે તેના કરતા વધ ુઝડપે મધરબોડભ  અથવા 
રોસેસર ચલાવવુ,ં તનેે ઓવરક્ટ્લોડકિંગ કહવેામા ંઆવે છે. આ આગ્રહણીય નથી કારણ કે ઝડપ ક્્થર હોવાની 
બાયંધરી નથી. ઉપરાતં, જાણો કે રોસેસરન ેર્લામણ કરતા વધારે ઝડપ ેચલાવવાથી ઓવરડહટીંગ થઈ 
શકે છે, જે રોસેસરને નકુસાન પહોંચાડે છે. જ્યારે નસ્ટમને ઓવરક્ટ્લોક કરવામા ંઆવે ત્યારે ઓવરડહટીંગ 
સાથે વ્યવહાર કરવો એ એક મોટી ખચિંતા છે. 
 

વીઆરએમ: આ એક સીપીય ુરાખંઝ્ટરનુ ંસગં્રહ છે. આ રાખંઝ્ટર ચોક્કસ વોલ્ટેજ ્તર પર કાયભ કરે છે. જો 
રાખંઝ્ટરને અનતશય વોલ્ટેજ આપવામા ંઆવે છે, તો તે બળી જશે. આથી, મધરબોડભ ઉત્પાદકોએ સીપીય ુ
વોલ્ટેજની નવશેર્ષ કાળજી લવેી પડશે. 
 

થ્રોટખલિંગ: મોટાર્ાગના મધરબોર્ડભસ અને રોસેસરો ઓવરડહટીંગ સામે થોડી સરુક્ષા આપે છે જેથી જો નસ્ટમ 

વધારે ગરમ થાય, તો ત ેરોસેસરને અસરથી બચવા માટે થ્રોટલ અથવા શટ ડાઉન થઈ જશે. 
 

હાયપર - થે્રડીંગ (એચટી ટેકનોલોજી): તે એક રોસેસરની અંદર બે એક્ટ્ઝેક્યશુન થે્રડો માટે રડક્રયા કરવા 
માટે ઇન્સટેલ દ્વારા નવકનસત તકનીક છે. અનનવાયભપણ ેજ્યારે એચટી ટેકનોલોજી નસ્ટમમા ંસક્ષમ કરે છે, 

ત્યારે BIOS અને રોસેસર મન્લ્ટ-થ્રેડેડ એન્્લકેશન ચલાવે છે અને આ રોસેસર બે શારીડરક રોસેસરોનુ ં
અનકુરણ કરી રહ્ુ ંછે. 
 

રોસેસર તફાવત 

 

જોકે ઇન્સટેલ અને એએમડી રોસેસરો બે સામાન્સય આડકિટેક્ટ્ચર શેર કરે છે— x86 (32 બીટ રોસેસર માટે અને 
64 બીટ રોસેસર માટે વપરાય છે, 32 ખબટ મોડમા ંચાલ ેછે) અને x64 (x86 નુ ંનવ્તરણ જે મોટી ફાઇલો, 
મોટા મેમરી સાઇઝ અને વધ ુજડટલ રોગ્રામોને સક્ષમ કરે છે) , આ રોસેસરનો પડરવાર એકબીજાથી ઘણી 
રીતે જુદા પડે છે, આ સડહત: 
 

1. નવનવધ રોસસેર સોકેટ્સ 

2. નવનવધ રકારના માઇક્રોકોડ  

3. ડયઅુલ-કોર અને મલ્ટી-કોર ડડઝાઇનમા ંતફાવત 

4. કેશ સાઇઝ  

5. કામગીરી ની તલુનાએ ઘડડયાળની ગનત 
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માઇક્રોરોસેસર કરે છે તે નવનવધ રવનૃત્તઓ, જેમ કે ડેટા ્ટોર કરવા, અંકગખણત ગણતરીઓ (વધમુા,ં 
બાદબાકી, ગણુાકાર, નવર્ાગ, વગેરે), 0 અન ે1 ની અનકુ્રમના રૂપમા ંસીપીયનેુ અપાયેલી સચૂનાનુ ંપડરણામ 

છે. માઇક્રોરોસેસસભ મોટી સખં્યામા ંસચૂનાઓનો અમલ કરવા માટે રચાયેલ છે અને બધી સચૂનાઓ 0 અને 
1 ના જુદા જુદા ક્રમ દ્વારા રજૂ થઈ શકે છે. દરેક સચૂના 0 અન ે1 ના અનન્સય સેટ દ્વારા રજૂ થાય છે. 
 

લાક્ષખણક સીપીયનુી આંતડરક રચનામા ંસડકિટ્સ હોય છે જે સખં્યાબધં રર્જજ્ટર બનાવે છે (લાક્ષખણક સખં્યા 
16 છે), અંકગખણત કામગીરી હાથ ધરવા માટે અંકગખણત યનુનટ, તકભશાસ્ત્ર યનુનટ અને નનયતં્રણ યનુનટ 

 

.રેન્ક્ટ્ટકલ એન્ક્ટ્ટનવટી 
 

સીપીયનુ ુ ંઇન્સ્ટોલેશન  

 

સીપીય ુ અને મધરબોડભ ઇલેક્ટ્રો્ટેડટક સ્રાવ રત્યે સવંેદનશીલ હોય છે. તેથી તેમને ગ્રાઉન્સડ ગ્રાઉન્સડ 
એન્સટી - ્ટેડટક સાદડી પર મકૂો અને સીપીયનેુ હને્સડલ કરતી વખત ેએન્ન્સટ - ્ટેડટક કાડંા પટ્ટા પહરેો. 
સીપીયનેુ હને્સડલ કરતી વખતે, કોઈપણ સમયે સીપીય ુસપંકોને ્પશભ કરશો નહીં. સીપીય ુમધરબોડભ પરના 
સોકેટમા ંલોકીંગ એસેમ્પબલી સાથે સરુખક્ષત છે. 
 

થમભલ કમ્પપાઉન્સડ જેનો ઉપયોગ સીપીયથુી દૂર ગરમી લવેા માટે કરવામા ંઆવે છે તે સીપીયનુી ઉપર લાગ ુ
પડે છે. જૂના સીપીયનુા ડક્સામા,ં પહલેા સીપીયનુી ટોચ સાફ કરો અને પછી થમભલ કમ્પપાઉન્સડ લાગ ુકરો. 
સી.પી.ય.ુ ની ટોચ અને ઇસોરોપીલ આલ્કોહોલ અને ખલન્સટ ફ્રી કાપડથી હીટ નસિંકનો આધાર સાફ કરો. આ 
જૂના થમભલ સયંોજનને દૂર કરે છે. પછી થમભલ કમ્પપાઉન્સડનો નવો પડ લગાવો. 
 

 

આકૃનત 1 : નસપીયનેુ મધરબોડભ પર ઇન્સ્ટોલ કરવુ ં      આકૃનત 2 : થમભલ કમ્પપાઉન્સડને નસપીય ુપર  

એ્લાઈ કરવુ ં 
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સીપીય ુહીટ નસિંક 

 

આધનુનક કમ્પ્યટુરમા ંઆ એક મહત્વપણૂભ કોમ્પપોનેન્સટ છે. તે ખચપ માટેનુ ંજોડાણ છે જે ખચપને વધ ુગરમ 
કરતા અટકાવે છે. તમારા કમ્પ્યટુરમા ંસૌથી વધ ુગરમી ઉત્પન્ન કરનારા કોમ્પપોનેન્સટસ સી.પી.ય.ુ (સેન્સરલ 
રોસેનસિંગ યનુનટ) અને વીજ પરુવઠ્ો છે. આ કોમ્પપોનેન્સટસને ઓવરડહટીંગ, અક્્થરતા, ખામી અને ટૂંકા ર્ાગ 
જીવનકાળ તરફ દોરી રહલેા નકુસાનને રોકવા માટે એક ચોક્કસ તાપમાનની રેન્સજની અંદર રાખવાની 
જરૂર છે. તેમની પાસે હમંેશા ંપખંા રૂપ ેથોડી ઠં્ડક હોય છે. 
 

હીટ નસિંક એ એક એવુ ંઉપકરણ છે કે જેમા ંએક ચાહક અથવા કેટલાક અન્સય માધ્યમોનો સમાવેશ થાય છે, 

ગરમ ર્ાગ જેમ કે રોસેસર, ઠં્રુ્ રાખવા માટે. તે ધાતથુી બનાવવામા ંઆવે છે, જે થમભલ કંડક્ટ્ટર તરીકે 
સેવા આપ ેછે જે સીપીયથુી દૂર ગરમી વહન કરે છે. કુલરના પાયામાથંી હીટ પાઈપો દ્વારા હીટ નસિંક તરફ 
ગરમી ખસેડવા માટે ત ેકોપર, એલ્યનુમનનયમ અથવા બનેંના સયંોજનનો ઉપયોગ કરે છે. ત્યારબાદ પખંાની 
ગરમીને હવામા ંખસેડવા માટે હીટ નસિંક દ્વારા હવાને પથ્થરમારો કરે છે, અને પછી નસ્ટમની બહાર, 

અસરકારક રીતે સરુખક્ષત ઓપરેડટિંગ તાપમાનમા ંસીપીય ુરાખે છે. 
 

રવાહી ઠં્ડક રણાલી એ જ નવચારને લાગ ુ કરે છે પરંત ુ કોપર હીટ પાઈપોને ટયબુથી થમભલ વાહક 
રવાહીથી ર્રે છે જે રેડડયેટરને પમ્પપ કરે છે. કોપર ખબૂ જ સારી થમભલ વાહક છે જેમા ં400 ડબલ્ય ુ/ 

એમકેની થમભલ વાહકતા હોય છે. એલ્યનુમનનયમ પાસે કેન્લ્વન દીઠ્ મીટર (ડબલ્ય ુ/ એમકે) ની 235 

વોટની થમભલ વાહકતા છે, પરંત ુતે તાબંા કરતા હળવા છે. હીટ નસિંક મધરબોડભ સાથે જોડાયેલ છે, તેનુ ં
વજન મધરબોડભ પર તાણ લાવે છે. 
 

 

આકૃનત 8.9: કેબલ અન ેકનેક્ટ્ટરથી જોડાયેલા  હીટ નસિંક 
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એલ્યનુમનનયમ હીટ નસિંકનુ ંઓછ ંવજન મધરબોડભ પર ઓછ ંવજન અને તાણ મકેૂ છે. 
 

હીટ નસિંક તેની આસપાસના કુખલિંગ ખલક્ક્ટ્વડના સપંકભમા ંસપાટીના ક્ષેત્રમા ંવધારો કરવા માટે બનાવવામા ં
આવી છે, જેમ કે હવા, આમ તે યનુનટ ટાઇમ  દીઠ્ વધ ુગરમી દૂર કરવાની મજૂંરી આપે છે. અન્સય પડરબળો 
કે જે હીટ નસિંકના થમભલ રર્ાવને સધુારે છે તે છે એરોચ એર વેગ, કોન્સસૈ્ ટની પસદંગી, સામાન્સય રીતે 
ઉંચા થમભલ વાહકતા મલૂ્યો (229 W / m /K), ડફન (અથવા અન્સય રોુઝન) ડડઝાઇન અન ે સપાટીની 
સારવારને કારણે એલ્યનુમનનયમ એલોય છે. 
 

રોસેસર દ્વારા બનતી ગરમી હીટ નસિંક દ્વારા બહાર જાય છે. કમ્પ્યટુરની અંદરનો એક પખંો, હીટ નસિંક અન ે
કમ્પ્યટુરની બહાર હવામા ં ફરે છે. રોસેસરને યોગ્ય રીતે ઠં્રુ્ કરવામા ં મદદ કરવા માટે મોટાર્ાગના ં
કમ્પ્યટુસભમા ંહીટ નસિંકની ઉપર સીધા જ એક વધારાનો પખંો પણ ્થાનપત હોય છે. આ વધારાના પખંા 
સાથે હીટ નસિંકને એન્ક્ટ્ટવ હીટનસિંક્ટ્સ કહવેામા ંઆવ ેછે, જ્યારે નસિંગલ ફેન ધરાવતા લોકોને પેનસવ હીટ નસિંક 
કહ ેછે. સૌથી સામાન્સય પાખંો એ કેસ ફેન છે, જે કમ્પ્યટુરની બહારથી ઠં્ડી હવા ખેંચે છે અને કમ્પ્યટુરથી 
તેને ફટકારે છે, ગરમ હવાન ેપાછળના ર્ાગમાથંી બહાર કાઢે છે. 
 

રેન્ક્ટ્ટકલ એન્ક્ટ્ટનવટી  
 

હીટ નસિંકનુ ંઇન્સ્ટોલેશન 

 

હીટ નસિંક અને ફેન એસેમ્પબલી  
 

હીટ નસિંક એક ઠં્ડકનુ ંઉપકરણ છે. હીટ નસિંક ગરમીને સીપીયથુી દૂર ખેંચ ેછે. ફેન ગરમીના નસિંકથી ગરમી 
દૂર કરે છે. એસેમ્પબલીમા ં3-નપન પાવર કનેક્ટ્ટર છે. આકૃનત 1 હીટ નસિંક માટે કેબલ અને મધરબોડભ  કનેક્ટ્ટર 
બતાવે છે. 
 

 

આકૃનત 1: હીટ નસિંક ને ્ૂ લગાવતા બતાવે છે 
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સીપીય ુફેન અને હીટ નસિંક ઇન્સ્ટોલ કરવા માટે, આ પગલા ંઅનસુરો: 
 

મધરબોડભ પર આપેલ પોઇન્સટ્સ પર હીટ નસિંક અને ફેન એસેમ્પબલીને એલાઇન કરો. 
હીટ નસિંક મા ં્ૂ લગાવો.  
 

તમારી રગનત ચકાસો  

A મન્લ્ટપલ ચોઇસ ક્ટ્વે્શન્સસ  

1. રથમ માઇક્રોરોસેસર કય ુહત ુ?ં 

a. ઇન્સટેલ 4004 

b. ઇન્સટેલ 8088  

c. ઇન્સટેલ 8086  

d. ઇન્સટેલ  

2. નીચેનીમાથંી કઈ નસ્ટમ બસ નથી? 

a. એડે્રસ બસ  

b. ડેટા બસ  

c. કંરોલ બસ  

d. મેમરી બસ  

3. નીચેનામાથંી કયુ ંCPU નો ર્ાગ નથી? 

a. એડરથમેડટક લોર્જજક યનુનટ  

b. મેમરી  
c. કંરોલ યનુનટ  

d. રર્જજ્ટસભ 
4. નીચેનામાથંી કયા રર્જજ્ટર અમલમા ંમકૂવા માટેની આગામી સચૂના તરફ ધ્યાન દોરે છે? 

a. રોગ્રામ કાઉન્સટર  

b. ઇન્સસરક્ટ્શન રર્જજ્ટર  

c. મેમરી એડે્રસ રર્જજ્ટર  

d. મેમરી બફર રર્જજ્ટર  

5. અત્યારના સમયના રોસેસરની ઘડડયાળની ગનત _______________ મા ંમાપવામા ંઆવે છે. 
a. MHz 
b. KHz 
c. GHz 
d. Hz 

6. પેન્ન્સટયમ રોસેસરમા ંમેમરી ડેટા બસની પહોળાઈ _______________ છે. 
a. 16 બીટ  

b. 32 બીટ  

c. 64 બીટ  

d. 8 બીટ  

7. કોપર અને એલ્યનુમનનયમનો ઉપયોગ _______________ ને કારણે હીટ નસિંક તૈયાર કરવા માટે થાય છે. 
a. ઓછી થમભલ વાહકતા અને હવેીવેઇટ 

b. ઉચ્ચ થમભલ વાહકતા અને ઓછ ંવેઇટ  

c. ઓછી થમભલ વાહકતા અને ઓછ ંવેઇટ  

d. ઉચ્ચ થમભલ વાહકતા અને હવેીવેઇટ 

B ખાલી જગ્યા પરૂો  
1. એક 32-બીટ સીપીય ુ___________ મેમરી ્થાનોને સબંોનધત કરી શકે છે. 
2. એક 64-બીટ સીપીય ુ___________ મેમરી ્થાનોને સબંોનધત કરી શકે છે. 
3. હાયપર થે્રડીંગ તકનીક એક જ રોસેસરની અંદર ___________ એક્ટ્ઝેક્યશુન થે્રડોને રોસેનસિંગને સપોટભ કરે છે. 
4. એમએઆરના કોન્સટેન્સટ સીધા _____________ બસ સાથે જોડાયેલા છે. 
5. MBR ના કોન્સટેન્સટ સીધા _____________ બસ સાથે જોડાયેલ છે. 
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6. કોપરમા ં________________ ની થમભલ વાહકતા હોય છે. 
7. _____________ પર હીટ નસિંક જોડાયેલ છે. 
8. એક્રા ફેન્સસ સાથેના હીટ નસિંકને _____________ કહવેામા ંઆવે છે. 
9. એક જ ફેન સાથેના હીટ નસિંકને _____________ કહવેામા ંઆવે છે. 

 

C ટૂંકમા ંજવાબ આપો  
 

1. સીપીયનુા મખુ્ય કોમ્પપોનેન્સટસ શુ ંછે? 

2. રોસેસરના કંરોલ યનુનટનુ ં એકંદર કાયભ શુ ંછે? 

3. સીપીય ુદ્વારા કરવામા ંઆવતા મળૂભતૂ કાયો કયા છે? 

4. સીપીયમુા ંરર્જજ્ટર શા માટે વપરાય છે? 

5. સીપીયનુા ચાર રર્જજ્ટરના નામ આપો. 
6. ચાર રર્જજ્ટર - રોગ્રામ કાઉન્સટર, ઇન્સસરક્ટ્શન રર્જજ્ટર, મેમરી એડે્રસ રર્જજ્ટર અન ેમેમરી બફર 

રર્જજ્ટરનો ઉપયોગ સમજાવો. 
7. ઇન્સસરક્ટ્શન સાઇકલ ્ટેટ આકૃનત આપો અને સમજાવો. 
8. નસ્ટમ બસને ટૂંકમા ંસમજાવો. 
9. હીટ નસિંક એટલે શુ?ં 

10. કોપર અને એલ્યનુમનનયમનો ઉપયોગ હીટ નસિંક તૈયાર કરવા માટે કેમ કરવામા ંઆવે છે? 

11. એલ્યનુમનનયમની થમભલ વાહકતા શુ ંછે? 
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રકરણ  9 રેમ મોડયલૂસનુ ંઇન્સ્ટોલેશન 

 

પડરચય  

 

મેમરીનો મળૂ હતે ુ થોડા સમયગાળા માટે માડહતીને યાદ રાખવાનો છે. મનષુયની મગજમા ં તેમની 
યાદશક્ક્ટ્ત હોય છે, જે માનવ શરીરનો એક ર્ાગ છે. કમ્પ્યટુર નસ્ટમના ર્ાગ રૂપે કમ્પ્યટુરની મેમરી પણ 
હોય છે. કમ્પ્યટુર મેમરી એ ડેટા અને સચૂનાઓને સગં્રડહત કરવા માટે, કમ્પ્યટુરમા ં્ટોરેજ ્ પેસ છે. મેમરી, 
એ મેમરી  સેલ્સ તરીકે ઓળખાતા નાના ર્ાગોમા ંમોટી સખં્યામા ંવહેંચાયેલી છે. કમ્પ્યટુરમા ંઇન્સટરનલ 
તેમજ એક્ટ્સટનભલ ્ટોરેજ છે. ઇન્સટરનલ ્ટોરેજ રાઇમરી અથવા મેઇન મેમરી તરીકે ઓળખાય છે જ્યારે 
એક્ટ્સટનભલ ્ ટોરેજ સેકન્સડરી ્ ટોરેજ તરીકે ઓળખાય છે. ત્યા ંમેમરીના નવનવધ રકારો છે અને દરેક કમ્પ્યટુર 
નસ્ટમ ચલાવવામા ંમહત્વપણૂભ ભનૂમકા ર્જવે છે. આ રકરણમા,ં આપણે મખુ્યત્વે સમજીશુ ંરાઇમરી મેમરી, 
રેમ અને તેના રકારો. આ રકરણમા ંકમ્પ્યટુરમા ંરેમ મોડયલુોનુ ંઇન્સ્ટોલેશન પણ દશાભવવામા ંઆવ ેછે.  
 

કમ્પ્યટુસભમા ંમેમરીનુ ંમહત્વ  

 

મેમરી એ કમ્પ્યટુરના સૌથી આવશ્યક કોમ્પપોનેન્સટસમાનં ુ ંએક છે. કમ્પ્યટુર બધં કરવા માટે સીપીય ુસતત 
શરૂઆતથી જ મેમરીનો ઉપયોગ કરે છે. 
 

જ્યારે તમે કમ્પ્યટુર ચાલ ુકરો છો, ત્યારે કમ્પ્યટુર રીડ ઓન્સલી મેમરી (રોમ) માથંી ડેટા લોડ કરે છે અન ે
ખાતરી કરે છે કે બધા મખુ્ય ઘટકો યોગ્ય રીતે કાયભરત છે તેની ખાતરી કરવા માટે પાવર-ઓન-સેલ્ફ-ટે્ટ 
(POST) કરે છે. મેમરી કન્સરોલર એ ખાતરી કરવા માટે કે મેમરી ખચ્સમા ંકોઈ ભલૂો ન હોય તેની ખાતરી 
કરવા માટે ઝડપી વાચંન / લેખન ઓપરેશન સાથેના બધા મેમરી એડે્રસીસ તપાસ ેછે. રીડ / રાઇટનો 
અથભ એ છે કે ડેટા થોડો લખવામા ંઆવે છે અને ત ેપછી તેમાથંી વાચંી શકાય છે.  
 

કમ્પ્યટુર ROM માથંી મળૂભતૂ ઇનપટુ / આઉટપટુ નસ્ટમ (BIOS) લોડ કરે છે. BIOS ્ટોરેજ ડડવાઇસસે, 

બટૂ નસક્ટ્વન્સસ, નસક્યડુરટી, ્લગ અન ે ્લ ેક્ષમતા અન ે કેટલીક અન્સય આઇટમ્પસ નવશેની સૌથી મળૂભતૂ 
માડહતી આપે છે. 
 

કમ્પ્યટુર નસ્ટમની રેમમા ં હાડભ ડ્રાઇવથી ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ (ઓએસ) લોડ કરે છે. સામાન્સય રીતે, 

ઓપરેડટિંગ નસ્ટમના નનણાભયક ર્ાગો જ્યા ંસધુી કમ્પ્યટુર ચાલ ુહોય ત્યા ંસધુી રેમમા ંજાળવવામા ંઆવ ે
છે. 
 

આ સીપીયનેુ તાત્કાખલક ઓપરેડટિંગ નસ્ટમને વાપરવાની મજૂંરી આપે છે, જે આખી નસ્ટમની કામગીરી 
અન ેકાયભક્ષમતામા ંવધારો કરે છે. 
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જ્યારે તમે કોઈ એન્્લકેશન ખોલો છો, ત્યારે ત ેરેમમા ંલોડ થાય છે. એન્્લકેશન લોડ કયાભ પછી, કોઈપણ 
એન્્લકેશન કે જે ઉપયોગ માટે ખલુી છે, તે રેમમા ંલોડ થાય છે. જ્યારે તમ ેકોઈ ફાઇલ સાચવો અન ે
એન્્લકેશનને બધં કરો છો, ત્યારે ફાઇલ ્પષટ ્ટોરેજ ડડવાઇસ પર લખવામા ંઆવે છે અને પછી ફાઇલ 
અને એન્્લકેશનો રેમથી દૂર કરવામા ંઆવે છે. 
 

ઉપરોક્ટ્ત રડક્રયામા,ં રેમ ટેમ્પપરરી ્ટોરેજ તરીકે ઉપયોગમા ંલવેાય છે જેથી સીપીય ુ તે માડહતીને વધ ુ
સરળતાથી એક્ટ્સેસ કરી શકે છે. સીપીય,ુ રેમમાથંી ડેટાની ડરક્ટ્વે્ટ કરે છે, તેની પર રોસેસ કરે છે, અને 
સતત સાઇકલમા ંઆઉટપટુને રેમ પર મોકલે છે. કમ્પ્યટુસભમા,ં સીપીય ુઅને રેમ વચ્ચેનો આ ડેટા ફેરવવુ ં
દર સેકન્સડમા ંલાખો વખત થાય છે. આઉટપટુ સગં્રહ ઉપકરણ પર કાયમ માટે સાચવવામા ંઆવ ેછે. જો 
આઉટપટુ કાયમી ્ટોરેજ ડડવાઇસમા ંસાચવવામા ંઆવ્યુ ંનથી, તો ડેટા ખોવાઈ જાય છે. 
મેમરીનુ ંવગીકરણ 

 

કમ્પ્યટુર મેમરીને ક્યા ંતો ઇન્સટરનલ અથવા એક્ટ્સટનભલ મેમરી તરીકે વગીકૃત કરવામા ંઆવે છે: 
 

ઇન્સટરનલ મેમરી  
 

તેને મઇેન અથવા રાઇમરી મેમરી તરીકે પણ ઓળખવામા ંઆવ ેછે. તે મેમરીનો સદંર્ભ આપે છે જે ડેટાની 
થોડી માત્રાને સગં્રડહત કરે છે, જે કમ્પ્યટુર ચાલ ુહોય ત્યારે ઝડપથી એક્ટ્સેસ કરી શકાય છે. 
 

એક્ટ્સટનભલ મેમરી  
 

તેને સેકન્સડરી મેમરી પણ કહવેામા ંઆવ ેછે. ત ે્ટોરેજ ડડવાઇસનો સદંર્ભ આપે છે જે ડેટાને સતત જાળવી 
શકે છે અથવા ્ટોર કરી શકે છે. એ ઇન્સટરનલ અથવા ડરમવૂેબલ ્ટોરેજ ડડવાઇનસસ છે. ઉદાહરણોમા ંહાડભ 
ડડ્ક અથવા સોખલડ ્ટેટ ડ્રાઇવ્સ, યએુસબી ફ્લેશ ડ્રાઇવ્સ અને કોમ્પપેક્ટ્ટ ડડ્ક (સીડી) શામેલ છે. 
 

મળૂભતૂ રીતે બે રકારની ઇન્સટરનલ મેમરી છે - રોમ અને રેમ. 
 

રોમ  

 

તે રીડ ઓન્સલી મમેરી છે. ત ેખબન-અક્્થર છે, જેનો અથભ તે શક્ક્ટ્ત નવના પણ ડેટા જાળવી શકે છે. તેનો 
ઉપયોગ મખુ્યત્વે કમ્પ્યટુર શરૂ કરવા અથવા બટુ કરવા માટે થાય છે. રોમમા ંડેટા ફક્ટ્ત સીપીય ુદ્વારા જ 
વાચંી શકાય છે પરંત ુતેમા ંફેરફાર કરી શકાતા નથી. સીપીય ુસીધા જ રોમ મેમરીને એક્ટ્સેસ કરી શકતુ ં
નથી, ડેટાને પહલેા રેમમા ં્થાનાતંડરત કરવુ ંપડશે અને પછી સીપીય ુતે ડેટાને રેમથી એક્ટ્સેસ કરી શકે 
છે. 
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કમ્પ્યટુર બટૂઅપ કરવાની રડક્રયા દરમ્પયાન રોમ સચૂનોને ્ ટોર કરે છે (બટુ્રેનપિંગ). રોમમા ંરહલેા કન્સટેન્સટને 
બદલી શકાત ુનથી અને સીપીય ુબધં થયા પછી પણ રોમની અંદરનો ડેટા જાળવી રાખવામા ંઆવે છે. 
 

રોમની ક્ષમતા રેમ કરતા તલુનાત્મક રીતે ઓછી છે, તે રેમ કરતા ધીમી અને સ્તી છે. નીચ ેરમાણ ે

રોમના ઘણા રકારો છે: 
 

રોમ (રોગ્રામ રીડ ઓન્સલી  મેમરી): તે યઝુસભ દ્વારા રોગ્રામ કરી શકાય છે. એકવાર રોગ્રામ કયાભ પછી, તમેા ં
ડેટા અને સચૂનાઓ બદલી શકાતી નથી. 
 

ઇરોમ (ઇરેસેબલ રોગ્રામબેલ રીડ ઓન્સલી મેમરી): તે ફરીથી રોગ્રામ કરી શકાય છે. તેને ફરીથી રોગ્રામ 
કરવા માટે, વ્યક્ક્ટ્તએ પાછલા બધા ડેટાને કાઢી નાખવા પડશે. અલ્રાવાયોલેટ લાઇટ EEPROM (ઇલેન્ક્ટ્રકલી 
ઇરેસેબલ રોગ્રામ રીડ ઓન્સલી  મેમરી) ના સપંકભમા ંરહીને ડેટાને ભ ૂસંી શકાય છે: ઇલેન્ક્ટ્રક ક્ષેત્ર લાગ ુકરીને 
ફક્ટ્ત આ ખચપના ર્ાગોને ભ ૂસંી શકાય છે. 
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રેમ 

 

તે રેન્સડમ એક્ટ્સેસ મેમરી છે, તેનો અથભ એ છે કે સીપીય ુરેમ મેમરીના કોઈપણ સરનામા ં્થાનને સીધી 
એક્ટ્સેસ કરી શકે છે. તે કમ્પ્યટુરની ઝડપથી એક્ટ્સેનસબલ મેમરી છે અને તેની ્પીડ નેનોસેકંડ્સ (એક 
સેકન્સડના અબજોમ) મા ંમાપવામા ંઆવ ેછે. 
તે કમ્પ્યટુરની રીડ-રાઇટ મમેરી છે. રોસેસર રેમની સચૂનાઓ રીડ કરી શકે છે અને રેમને પડરણામ લખીન ે
મોકલી શકે છે. 
 

તે ઝડપી અન ેવૉલટાઈલ છે, જેનો અથભ એ છે કે સીપીય ુઅન્સય કાયો કરતી વખતે પાવર ચાલ ુન થાય 
ત્યા ંસધુી તે ડેટાને અ્થાયીરૂપે સગં્રડહત કરે છે. નસ્ટમ બધં થાય તે પહલેા ં ્ટોરેજ ડડવાઇસમા ં ડેટા 
સાચવવો મહત્વપણૂભ છે. આધનુનક કમ્પ્યટુરમા ંરેમ 2 જીબીથી 16 જીબી સધુીની હોય છે. 
 

ત્યા ંબે મખુ્ય રકારના ંરેમ છે — ડાયનેનમક રેમ (ડીરેમ) અને ્ટેડટક રેમ (એસરેમ). 
 

ડાયનેનમક રેન્સડમ એક્ટ્સેસ મમેરી (ડીરેમ)  

 

તે કમ્પ્યટુરની મખુ્ય મેમરી તરીકે વ્યાપકપણે ઉપયોગમા ં લેવાય છે. રત્યેક ડીરેમ મેમરી સેલ એક 
ઇન્ન્સટગ્રેટેડ સડકિટમા ંરાખંઝ્ટર અને કેપેનસટરથી બનેલો છે. તે માડહતીના દરેક બીટ (બાઇનડર અંકો) ્ટોર 
કરવા માટે એક કેપેનસટર અને એક રાખંઝ્ટરનો ઉપયોગ કરે છે. ચાર્જ રાખવા માટે કેપેનસટરને નનયનમતપણ ે
ડરફે્રશ કરવાની જરૂર છે. આ કન્ન્સફગરેશન, બીટ દીઠ્ ખબૂ થોડા કોમ્પપોનેન્સટસનો ઉપયોગ કરે છે, જેથી ખચભ 
ઓછો થાય છે પરંત ુસતત ડરફે્રશ થવાથી ઝડપ ખબૂ ઓછી થાય છે. 
 

્ટેડટક રેન્સડમ એક્ટ્સેસ મેમરી (એસડીરેમ) 
 

તેને સમયાતંરે ડરફે્રશ કરવાની જરૂર નથી. તે કેપેનસટરને બદલ ેક્્વખચિંગ સડકિટરીનો ઉપયોગ કરે છે અને 

સતત ડરફે્રશ કયાભ નવના ચાર્જ પકડી શકે છે. તેને બીટ દીઠ્ ડેટા સગં્રડહત કરવા માટે વધ ુકોમ્પપોનેન્સટસની 
જરૂર હોય છે, તેથી તે વધ ુખચાભળ છે. ત ેઝડપી છે, ઓછી ઘનતા ધરાવે છે, અને ડીરેમ કરતા ઓછી 
શક્ક્ટ્તનો ઉપયોગ કરે છે. તનેી ્પીડન ેકારણે, એસરેમનો ઉપયોગ સામાન્સય રીતે સીપીય ુકેશ માટે થાય છે 
પરંત ુતેની ડકિંમત વધ ુહોવાને કારણે તે રાઇમરી રેમ તરીકે નહીં. તે સેલ ફોન જેવા પોટેબલ ગેજેટ્સમા ં
વ્યાપકપણે ઉપયોગમા ંલેવાય છે, જ્યા ંઓછામા ંઓછ ંવીજ વપરાશ મહત્વપણૂભ છે. 
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સામાન્સય રકારના ંડીરેમ 

 

● નસિંક્રનાઇઝ્ડ ડાયનેનમક રેન્સડમ એક્ટ્સેસ મમેરી (એસડીરેમ): રોસેસર બસ, રોસેસર અને મધરબોડભ 
પરના અન્સય કોમ્પપોનેન્સટસ વચ્ચેનુ ંજોડાણ સાથે નસિંક્રનાઇઝમા ંચલાવવાનુ ંતે રથમ રકારની મેમરી 
હતી. તે ઝડપી ્ પીડ માટે ઘડડયાળ સાથે નસિંક્રનાઇઝ થયલે છે. લાક્ષખણક એસડીરેમ 133 મેગાહટભઝ 
સધુીની ઝડપે ડેટા ્થાનાતંડરત કરે છે. આજે કમ્પ્યટુસભમા ંઉપયોગમા ંલવેાતા લગર્ગ તમામ 
રાઇમરી DRAM એ SDRAM છે. મોટાર્ાગના 168 નપન ડીઆઇએમએમ મોડયલુો એસડીરેમ 

મેમરીનો ઉપયોગ કરે છે. ડીઆઈએમએમ મોડયલુમા ંએસડીરેમ મેમરી છે કે કેમ તે નનધાભડરત 
કરવા માટે, તેની ્પીડ સાઇન તપાસો. એસડીરેમ મમેરીને બસ ્પીડ દ્વારા રેટ કરવામા ંઆવ ેછે. 
પીસી 66 બરાબર 66 મગેાહટભઝની બસ ્પીડ, પીસી 100 બરાબર 100 મેગાહટભઝની બસ ્પીડ, 

અને પીસી 133 બરાબર 133 મેગાહટભઝની બસ ્પીડ. 
 

● રેમ્પબસ ડાયનેનમક રેન્સડમ એક્ટ્સેસ મેમરી (આરડીરેમ):  તેનુ ંનામ તેન ેબનાવનારી કંપની, રેમ્પબસ 
પરથી પડયુ ં છે. તે 2000 ના દાયકાની શરૂઆતમા ં લોકનરય હતુ ં અને મખુ્યત્વે નવડડઓ ગેમ 
ડડવાઇસીસ અને ગ્રાડફક્ટ્સ કાર્ડભસ માટે વપરાય હતી, જેમા ંરાન્સસફરની ગનત 1 ગીગાહટડભઝ સધુીની 
હતી. 
 

● ડબલ ડેટા રેટ નસિંક્રોનસ ડાયનેનમક રેન્સડમ એક્ટ્સેસ મમેરી (ડીડીઆર એસડીરેમ): ત ે નસિંક્રનસ 
મેમરીનો એક રકાર છે જે એક જ ડેટા રેટના બેન્સડનવડ્થને લગર્ગ ડબલ કરે છે. ડીડીઆર 
એસડીરેમ ઘડડયાળ ચક્ર દીઠ્ બે ્થાનાતંરણ કરે છે. 184 નપન ડીઆઈએમએમ મેમરી મોડયલુો 
ડીડીઆર એસડીરેમ ખચ્સનો ઉપયોગ કરે છે. તે મેગાહટભઝ અને થ્રપુટુ (એમબીપીએસ) મા ંરેટ 
કરે છે. ડીડીઆર એસડીરેમની ગનત પીસી 1600 (200 મેગાહટભઝ / 1600 એમબીપીએસ), પીસી 
2100 (266 મગેાહટભઝ / 2100 એમબીપીએસ) પીસી 2700 (333 મેગાહટભઝ / 2700 એમબીપીએસ), 

અને પીસી 3200 (400 મગેાહટભઝ / 3200 એમબીપીએસ) છે. 
a. ડીડીઆર 1 એસડીરેમ: ડીડીઆર 2, ડીડીઆર 3, અન ે
તાજેતરમા,ં ડીડીઆર 4 એસડીરેમ દ્વારા તે સફળતા રા્ત કરી 
છે. તે જ નસદ્ધાતંો પર કાયભરત હોવા છતા,ં મોડયલુો રેમના 
પહલેાના ં મોડયલુો સાથે સસુગંત નથી. દરેક જનરેશન ઉચ્ચ 
રાન્સસફર રેટ અને ઝડપી રદશભન પહોંચાડે છે. નવીનતમ 

ડીડીઆર 4 મોડયલુોમા ં2133/2400/2666 અને 3200 એમટી / 
સેમા ંપણ ઝડપી રાન્સસફર રેટ છે. 
 

આકૃનત 9.2: ડીડીઆર1 એસડીરેમ  
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બી. ડીડીઆર 2 એસડીરેમ: તે તેની એક્ટ્સટનભલ ડેટા બસને ડીડીઆર એસડીરેમની બમણી 
ઝડપે ચલાવે છે અને તેમા ંચાર-બીટ રી-ફેચ બફર છે, જે ઝડપી રદશભનને 
સક્ષમ કરે છે. ડીડીઆર 2 એસડીરેમ મેમરીમા ંડીડીઆર એસડીરેમ મેમરી 
કરતા ંવધ ુલેટન્સસી છે. લેટન્સસી એ મેમરીમાથંી માડહતી મેળવવા માટે કેટલો 
સમય લે છે તે એક માપદંડ છે - સખં્યા જેટલી વધારે છે, એટલી લેટન્સસી 
વધારે છે. 240 નપન મેમરી મોડયલુો ડીડીઆર 2 એસડીરેમનો ઉપયોગ કરે છે. 
ડીડીઆર 2 એસડીરેમ મોડયલુો માટેની સામાન્સય ગનતમા ં પીસી 2-3200 

(ડીડીઆર 2-400; 3200 એમબીપીએસ થ્રપુટુ) શામેલ છે; પીસી 2-5300 

(ડીડીઆર 2-667); પીસી 2- 6400 (ડીડીઆર 2-800); અને પીસી 2-8500 (ડીડીઆર 2- 

1066). 

આકૃનત 9.3: ડીડીઆર2 એસડીરેમ  

                          સી)         ડીડીઆર 3 એસડીરેમ: તે નીચા વોલ્ટેજ પર ચાલે છે, તેની બે ગણી 
ઇન્સટરનલ બેંકો છે અન ેમોટાર્ાગના ંવઝભન્સસ ડીડીઆર 2 કરતા વધ ુઝડપે 
ચાલે છે. તેમા ંડીડીઆર 2 કરતા વધ ુનવલબંતા સાથે 8 બીટ રીફેચ બસ પણ 
છે. તેમ છતા ંડીડીઆર 3 મોડયલુો પણ 240 નપનનો ઉપયોગ કરે છે, તેમનુ ં
લેઆઉટ અને કીઈંગ ડીડીઆર 2 કરતા અલગ છે, અને તે એકબીજાન ેબદલી 
શકતા નથી. ડીડીઆર 3 એસડીરેમ મોડયલુો માટેની સામાન્સય ગનતમા ંપીસી 
3-8500 (ડીડીઆર 3-1066; 8500 એમબીપીએસ થ્રપુટુ) શામેલ છે; પીસી 3-

(12800 (ડીડીઆર 3-1600); અને PC3-17000 (DDR3-2133). 

આકૃનત 9.4: ડીડીઆર3 એસડીરેમ  

 

b. ડીડીઆર 4 એસડીરેમ: તે ઓગ્ટ 2014 મા ં કોર આઇ-નસરીઝ 
રોસેસરો માટે ઇન્સટેલના એક્ટ્સ 99 ખચપસેટની સાથે રજૂ કરવામા ંઆવી 
હતી અને ડીડીઆર મેમરીની ચોથી જનરેશન છે. તે લોઅર વોલ્ટેજ 

(1.2 વી) પર ચાલે છે અને ખચપ દીઠ્ 16 જીબી સધુીની ઘનતાને ટેકો 
આપે છે (ડીડીઆર 3 ની ઘનતાની બમણી), બે ગણી મમેરી બેંકો અને 
મેમરીની એક્ટ્સેસને વેગ આપવા માટે બેંક જૂથોનો ઉપયોગ કરે છે, 

પરંત ુતે જ આઠ્ ખબટ રીફેચનો ઉપયોગ કરે છે ડીડીઆર 3. ડીડીઆર 
3 માટે 800 એમબીપીએસથી 2133 એમબીપીએસની તલુનામા ંડેટા રેટ 
1600 એમબીપીએસથી 3200 એમબીપીએસ સધુીની છે. 

આકૃનત 9.5: ડીડીઆર4 એસડીરેમ  

DRAM પેકેજોના રકાર 

I. નસિંગલ ઇન લાઇન મેમરી મોડયલુ (નસમ): આ મોડયલુો 1980 ના દાયકાના અંતથી 1990 ના 
દાયકાના અંત ર્ાગમા ંવ્યાપકપણે ઉપયોગમા ંલેવાતા હતા, અને હવે ત ેઅરચખલત છે.તેમની 
પાસે સામાન્સય રીતે 32 બીટ ડેટા બસ હતી અન ેત ે30 અને 72 નપન બે ર્ૌનતક રકારોમા ંઉપલલધ 
હતી. 

(165) 

  



 

II. ડયઅુલ ઇન-લાઇન મેમરી મોડયલુ (ડીઆઈએમએમ): વતભમાન મેમરી મોડયલુો 
ડીઆઈએમએમમા ંઆવે છે. ‘ડયઅુલ ઇન-લાઇન’ એ મોડયલુોની બનેં બાજુના ંનપનનો સદંર્ભ આપે 

છે. આ મોડયલુસના મળૂમા ંએક 168 નપન કનેક્ટ્ટર હત ુ ં
જે 64 બીટ ડેટા બસને સપોટભ કરે છે, જે સીએમએસની 
ડેટા પહોળાઈથી બમણી છે. નવશાળ બસનો અથભ એ છે 
કે વધ ુમાડહતી ડીઆઈએમએમમાથંી પસાર થઈ શકે 
છે અને તેને ઝડપથી એકંદર રર્ાવમા ંઅનવુાદ કરે 
છે. નવીનતમ ડીઆઈએમએમ ચોથા જનરેશના ડબલ 
ડેટા રેટ (ડીડીઆર 4) પર આધાડરત છે. એસડીરેમ 
પાસે ડેટા થ્રોપટુ વધારવા માટે 288 નપન કનેક્ટ્ટસભ છે. 

આકૃનત 9.6: એસઆઈએમએમ અને ડીઆઈએમએમ મોડયલુસ 

III. ડીઆઈએમએમ  અને એસઓડીઆઈએમએમ : રેમ મધરબોડભમા ં્લોટમા ં્લગ કરેલા કાર્ડભસ પર 
આવે છે. તઓે એક્ટ્સપાન્સશન કાડભ કરતા નાના હોય 
છે અને તકનીકી તેમને સામાન્સય રીતે મેમરી કાડભ, 
ન્્ટક કહ ેછે. મેમરી ન્્ટકના બે સૌથી સામાન્સય રકારો 
છે ડી.આઇ.એમ.એમ. અને એસ.ઓ.ડી.આઈ. 
એમ.એમ. 
 

આકૃનત 9.7: એસ.ઓ.ડી.આઈ.એમ.એમ. 
 

ડયઅુલ ઇન-લાઇન મેમરી મોડયલુ (ડીઆઈએમએમ) એ સડકિટ બોડભ છે જે મેમરી ખચ્સ ધરાવે છે. ત ે
લાબંા છે અને ડે્કટોપ કમ્પ્યટુસભમા ંવપરાય છે. ડીઆઈએમએમ પાસે 168, 184 અથવા 240 નપન છે જે 
તમામ 64 બીટ ડેટા રાન્સસફરને સપોટભ કરે છે. 
 

્મોલ આઉટલાઇન ડયઅુલ ઇન-લાઇન મેમરી મોડયલુ (SODIMM) ખચ્સ નાના હોય છે અને લેપટોપ 
કમ્પ્યટુર અને નરિંટર જેવા નાના ઉપકરણોમા ંવપરાય છે. એસ.ઓ.ડી.આઈ.એમ.એમ.પાસે 72, 100, 144 

અથવા 200 નપન છે. 100 નપન પેકેજ 32 બીટ ડેટા રાન્સસફરને સપોટભ કરે છે, જ્યારે 144 અન ે200 નપન પેકેજ 
64 બીટ ડેટા રાન્સસફરને સપોટભ કરે છે. 
 

રેમ કનડફગરેશન 

 

લગર્ગ બધી નસ્ટમ્પસનો ઉપયોગ નવનવધ મેમરી સાઇઝથી થઈ શકે છે. જો કે, નસ્ટમો કે જે નસિંગલ 
લોર્જજકલ યનુનટ (મન્લ્ટચેનલ) તરીકે બે કે તેથી વધ ુસમાન મોડયલુોને એક્ટ્સેસ કરવા માટે રચાયેલ છે, ત ે
નસ્ટમો કરતા ંઝડપી રર્ાવ રદાન કરે છે કે જે દરેક મોડયલુને એકમ તરીકે એક્ટ્સેસ કરે છે. 
 

નસિંગલ અને મન્લ્ટચેનલ મેમરી મોડ્સ: ઘણા મધરબોર્ડભસ અને સીપીય ુનસિંગલ-ચેનલ, ડયઅુલ-ચેનલ અન ે

રીપલ-ચેનલ મેમરી આડકિટેક્ટ્ચરોને સપોટભ કરે છે. 
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દરેક નસિંગલ ચેનલ એ વાતચીતની એક અલગ 64-બીટ લાઇન રજૂ કરે છે જે ્વતતં્ર રીતે એક્ટ્સેસ કરી 
શકાય છે. ડયઅુલ ચેનલ સાથે, નસ્ટમ એક સમયે (128 ખબટ્સને એક્ટ્સેસ કરી શકે છે; ડરપલ ચેનલ એક 
સમયે 192 ખબટ્સની એક્ટ્સેસ આપે છે. 
 

ડયઅુલ અન ે ડરપલ ચેનલોનો ઉપયોગ કરીને ડીડીઆર, ડીડીઆર 2, અને ડીડીઆર 3 મા ં વધારાના 
રર્ાવમા ંવધારો ડબલ પપંીંગ અને ડીડીઆર વઝભન્સસ દ્વારા પરૂા પાડવામા ંઆવેલા અન્સય ઉન્નતીકરણો 
પરૂા પાડે છે. જો તમે ડીડીઆર 3 સાથે ડયઅુલ ચેનલ મધરબોડભનો ઉપયોગ કરો છો, તો ત ેડીડીઆર 3 ના 
થ્રપુટુને બમણા કરે છે, એસડીરેમ કરતા 16 ગણા વધ ુડેટા થ્રપુટુ રદાન કરે છે. 
 

જો તમ ેકમ્પ્યટુરની મેમરીને અપગ્રેડ કરી રહ્યા ંછો, તો આ ચનેલોને સમજવુ ંમહત્વપણૂભ છે. મળે ખાતી 
જોડીમા ંતમે ડીઆઈએમએમ ખરીદી શકો છો. જ્યા ંતમે દરેક ડીઆઇએમએમ ્થાનપત કરો છો, તે નક્કી 
કરે છે કે તમારી નસ્ટમ કેટલી ચેનલોનો ઉપયોગ કરશ ેઅને રેમના રર્ાવને અસર કરી શકે છે. 
 

I. નસિંગલ-ચેનલ (અસમરમાણ) મોડ: મળૂરૂપે, SDRAM નો ઉપયોગ કરતી તમામ નસ્ટમો નસિંગલ-
ચેનલ નસ્ટમ્પસ હતી. દરેક-બીટ ડીઆઈએમએમ અથવા એસઓડીઆઈએમએમ મોડયલુ 
વ્યક્ક્ટ્તગત રૂપે સબંોનધત કરવામા ંઆવતા હતા. આ મોડ નસિંગલ-ચેનલ બેન્સડનવડ્થ ઓપરેશન 
આપે  છે અને જ્યારે ફક્ટ્ત એક ડીઆઈએમએમ ઇન્સ્ટોલ કરેલુ ંહોય અથવા જ્યારે એક કરતા વધ ુ
ડીઆઈએમએમની મેમરી ક્ષમતાઓ અસમાન હોય ત્યારે વપરાય છે. ચેનલો વચ્ચે જુદી જુદી 
્પીડ ડીઆઈએમએમનો ઉપયોગ કરતી વખતે, ધીમુ ંમેમરી ટાઇનમિંગ પણ વપરાય છે. 

II. ડયઅુલ-ચેનલ મોડ: ડીડીઆર મેમરી ટેકનોલોજી ડયઅુલ-ચેનલ ઓપરેશનને સપોટભ કરે છે. જ્યારે 
યોગ્ય સોકેટ્સમા ંબે સરખા (સમાન સાઇઝ , ગનત અને લેટન્સસી) મોડયલુો ઇન્સ્ટોલ કરે છે, ત્યારે 
મેમરી કન્સરોલર ઝડપી રવશે માટે ઇન્સટરખલવેડ મોડમા ંતેમને એક્ટ્સેસ કરે છે. 
ડયઅુલ ચેનલ મધરબોર્ડભસ ખબૂ સામાન્સય છે. આ મોડ ઉંચી મેમરી થ્રપુટુ રદાન કરે છે અને જ્યારે 

બનંે ડીઆઇએમએમ ચનેલોની મેમરી ક્ષમતા સમાન હોય ત્યારે સક્ષમ થાય છે. જ્યારે નવનવધ 
્પીડ ડીઆઈએમએમનો ઉપયોગ કરવામા ંઆવે છે, ત્યારે સૌથી ધીમુ ંમેમરી ટાઇનમિંગ વપરાય 
છે. જો તમે ડયઅુલ-ચેનલ મધરબોડભને જોશો, તો તમે જુઓ છો કે તેમા ંચાર મેમરી ્લોટ્સ છે, 

એક રંગના બે ્લોટ્સ અને બીજા રંગના બ ે્લોટ્સ. 
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આકૃનત 9.8 એ ઇન્સટેલ આધાડરત સીપીયનુો ઉપયોગ કરીને મધરબોડભ માટે લેબલ થયેલ ચાર મેમરી ્લોટ્સનુ ંએક 
આકૃનત બતાવે છે. ્લોટ 1 અને 3 એક રંગના છે અને ્લોટ્સ 2 અને 4 બીજા રંગના છે. 

I. ્લોટ્સ: દરેક ્લોટ એક DIMM ્વીકારી શકે છે. 
II. બેંકો: એક બેંક બે ્લોટ્સથી બનેલી છે. બેંક 0 મા ં્લોટ્સ 1 અને 3 શામેલ છે અને આ 

બે ્લોટ્સ સામાન્સય રીતે વાદળી હોય છે. બેંક 1 મા ં્લોટ્સ 2 અને 4 નો સમાવેશ થાય 
છે અને આ ્લોટ્સ સામાન્સય રીતે કાળા હોય છે. આ ઇન્સટેલ સીપીય ુઆધાડરત અન્સય બોડભ 
માટે ધોરણ છે. 

III. ચેનલો: દરેક ચેનલ એક અલગ 64-બીટ કમ્પયનુનકેશન પાથ રજૂ કરે છે. ્લોટ્સ 1 અને 2 

એક ચેનલ બનાવે છે, અને ્લોટ્સ 3 અને 4 બીજી ચેનલ બનાવે છે. 
 

આકૃનત 9.8 મા ંબતાવ્યા રમાણે તમે ્લોટ 2 મા ંએક જ ડીઆઈએમએમ ્ થાનપત કરી શકો છો અને નસ્ટમમા ંનસિંગલ-
ચેનલ રેમ હશે. તમે મેળ ખાતી જોડીમા ં ડીઆઈએમએમ ખરીદી શકો છો અને તે જાણવુ ંઅગત્યનુ ંછે કે કયા 
્લોટ્સમા ંતેમને ્થાનપત કરવા. શે્રષઠ્ રદશભન માટે, તમારે સમાન બેંકમા ંમેખચિંગ ડીઆઈએમએમ ્થાનપત કરવુ ં
જોઈએ. ્લોટ્સ 1 અને 3 ને છોડીને આકૃનત 9.9 મા ંબતાવ્યા રમાણે ્લોટ્સ 2 અને 4 (બેંક 1) મા ંDIMM ની મેળ 
ખાતી જોડી ્થાનપત કરો, નસ્ટમ બે અલગ અલગ 64-બીટ ચેનલોનો ઉપયોગ કરીને ડયઅુલ-ચેનલ આડકિટેક્ટ્ચરનો 
લાર્ લેશે. ડયઅુલ-ચેનલ મોડને રા્ત કરવા માટે, નીચેની શરતો પરૂી કરવી આવશ્યક છે: 
 

 

આકૃનત 9.8: એક ડીઆઈએમએમ વાળી નસિંગલ ચેનલ 

 

 

આકૃનત 9.9: બે ડીઆઈએમએમ વાળી ડયઅુલ ચેનલ 

 

● સમાન મેમરી સાઇઝ : 1 જીબી, 2 જીબી, 4 જીબી 
● દરેક ચેનલમા ંDIMM ગોઠ્વણી સાથે મેળ ખાય છે. 
● સરમાણતાવાળા મેમરી ્લોટમા ંમેળ ખાતા. 

 

મધરબોડભ દરેક બેંક માટે સમાન રંગનો ઉપયોગ કરે છે. ઇન્સટેલ આધાડરત મધરબોર્ડભસ માટે, બેંક 0 મા ંસમાન રંગ 
(કાળો) વાળો ્લોટ 1 અને 3 શામેલ છે. બેંક 1 મા ંનવનવધ રંગ (વાદળી) વાળા ્લોટ 2 અને 4 શામેલ છે. 
 

એએમડી મધરબોર્ડભસમા,ં ્લોટ્સ 1 અને 2 મેક અપ બેંક 0 અને ્લોટ્સ 3 અને 4 મેક અપ બેંક 1. ચેનલ 1 મા ં્લોટ્સ 
1 અને 3 અને ચેનલ 2 મા ં્લોટ્સ 2 અને 4 શામેલ છે. 
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એએમડી મધરબોર્ડભસ પણ બેંક 0 (્લોટ 1 અને 2) માટે એક રંગનો ઉપયોગ કરે છે, અને બીજો રંગ 1 બેંક 
(્લોટ 3 અન ે4) માટે. 
 

III. ડરપલ-ચેનલ મોડ: કેટલાક મધરબોર્ડભસ પર, ચારને બદલે છ ડીઆઇએમએમ ્લોટ હોય છે. આ 
સચૂવે છે કે નસ્ટમ ડરપલ-ચેનલ મેમરી ઉપયોગન ેસપોટભ કરે છે. ડરપલ-ચેનલ ઇન્સટરલેનવિંગ 
અનકુ્રમે ડીઆઈએમએમ મેમરીને એક્ટ્સેસ કરીને એકંદર મેમરી લેટન્સસીન ેઘટાડે છે. ડેટા વૈકન્લ્પક 
પેટનભમા ંમેમરી મોડયલુો દ્વારા ફેલાય છે. નત્ર્લચેેનલ મોડને સક્ષમ કરવામા ંઆવે છે જ્યારે ત્રણ 
લલ ુમેમરી ્લોટમા ંદરેકમા ંસમાન મેળ ખાતા મેમરી મોડયલુો ઇન્સ્ટોલ કરેલા હોય છે. 

 

આકૃનત 9.10: નત્રપલ ચનેલ મોડ 

 

IV. ક્ટ્વાડ-ચેનલ મોડ: જ્યારે ચાર (અથવા ચારનો બહુનવધ) ડીઆઈએમએમ ક્ષમતા અને ગનતમા ં
સમાન હોય છે, અને ક્ટ્વાડ-ચેનલ ્લોટમા ંમકૂવામા ંઆવે છે ત્યારે આ મોડને સક્ષમ કરવામા ં
આવે છે. જ્યારે બે મેમરી મોડયલુો ઇન્સ્ટોલ થાય છે, ત્યારે નસ્ટમ ડયઅુલ-ચેનલ મોડમા ંકાયભ કરે 
છે. જ્યારે ત્રણ મેમરી મોડયલુો ઇન્સ્ટોલ થાય છે, ત્યારે નસ્ટમ ડરપલ-ચેનલ મોડમા ંકાયભ કરે છે. 

 

આકૃનત 9.11: ચાર ડીઆઈએમએમ વાળં ક્ટ્વાડ ચેનલ   આકૃનત 9.(12: આઠ્ ડીઆઈએમએમ સાથેનુ ંક્ટ્વાડ ચેનલ  

 

(169) 

 

  



રેમ ્પીડ  

 

ફ્રન્સટ સાઇડ બસ (એફએસબી) અને મેમરી બસ દ્વારા સીપીય ુ દ્વારા રેમ એક્ટ્સેસ કરી શકાય છે. ઉચ્ચ 

ગણુવત્તાની રેમ લગર્ગ 100% નવશ્વસનીયતા સાથ ેકાયભ કરે તેવી સરં્ાવના છે, ત ેબસની ્પીડથી ઉપર 
છે કે જેના માટે તે રેટ કરે છે. નીચેનુ ંકોષટક પીક મેમરી રદશભનની કેટલીક તલુના બતાવે છે. 
 

ટેબલ 9.1 જુદી જુદી મેમરી મોડયલુસનુ ંપફોમભન્સસ 

ટાઇપ ઓફ રેમ પીસી રેડટિંગ 

રેમની ્પીડ  

mhzમા ં
પીક થ્રપૂટુ એમબી  

પર સેકન્સડમા ં
એસડીરેમ  પીસી100  100 800 

એસડીરેમ  પીસી133 133 1100 

આરઆઈએમએમ  પીસી800 400 1600 

આરઆઈએમએમ  પીસી1066 533 2100 

ડીડીઆર  પીસી1600 200 1600 

ડીડીઆર  પીસી2100 266 2100 

ડીડીઆર  પીસી2700 366 2700 

ડીડીઆર  પીસી3200 400 3200 

ડયઅુલ ચેનલ આરઆઈએમએમ  પીસી800 400 3200 

ડયઅુલ ચેનલ આરઆઈએમએમ  પીસી1066 533 4200 

ડયઅુલ ચેનલ ડીડીઆર2  પીસી2 -3200  400 6400 

ડયઅુલ ચેનલ ડીડીઆર2  પીસી2 -4200  533 8400 

ડયઅુલ ચેનલ ડીડીઆર2  પીસી2 -5300  667 10600 

ડયઅુલ ચેનલ ડીડીઆર2  પીસી2 -6400  800 12800 

 

રેન્ક્ટ્ટકલ એન્ક્ટ્ટનવટી  
 

રેમનુ ંઇન્સ્ટોલેશન  

 

● પહલેા, કમ્પ્યટુર કેખબનેટને ખોલો. કેસ ખોલવા માટે, ડાબી બાજુના કવરના ્ૂ કાઢો અને બાજુના 
કવરને ્લાઇડ કરો. સાઇડ પેનલને મકુ્ટ્ત કરવા માટે લેચ ખેંચો. પછી ચેસીસમાથંી બાજુના 
કવરન ેબહાર કાઢો. 

● રેમ ઇન્સ્ટોલ કરવા માટે, પહલેા મધરબોડભ સાથે તેની સસુગંતતાની ખાતરી કરો. જો મધરબોડભ 
પર ડીડીઆર 3 નો ઉલ્લેખ કરવામા ંઆવે છે, તો ડીડીઆર 3 રેમ મેમરી ્લોટમા ંનનનિત થઈ શકે 
છે. 
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● મેમરી ્લોટની બાજુના તાળાઓ નીચ ેદબાવો. રેમ મોડયલુ પરની ્લોટની કીઝને એલાઇન કરો 
અને સાઇડ લોક થઈ જાય ત્યા ંસધુી રેમ મોડયલુના બનેં છેડા પર નીચ ેદબાવો. 

 

આકૃનત 1: મેમરી ન ે્લોટ મા ંનીચેની તરફ દબાઓ 

● ખાતરી કરો કે બાજુના ટલસે રેમ મોડયલુને લોક કયુું છે. 
● વધારાના રેમ મોડયલુો ઇન્સ્ટોલ કરવા માટે ઉપરના પગલાનેં પનુરાવનતિત કરો. 

 

આકૃનત 2: રેમ મોડયલૂન ેલોક કરો 
તમારી રગનત ચકાસો  
 

A મન્લ્ટપલ ચોઇસ ક્ટ્વે્ચન  

1. જ્યારે તમે કમ્પ્યટુર બધં કરો છો ત્યારે નીચેનામાથંી કઈ તેની માડહતી ગમુાવે છે? 

a. હાડભ ડડ્ક ડ્રાઇવ  

b. યએુસબી ફ્લેશ ડ્રાઇવ  

c. રેમ  

d. રોમ  

2. કમ્પ્યટુર ્ટેડટક રેમ ટેકનોલોજી માટે વપરાયેલ સરં્નવત ર્ાગ____________ છે. 
a. રાઇમરી મેમરી  
b. સેકન્સડરી ્ટોરેજ  

c. કેશ મેમરી  
d. સીપીય ુરર્જજ્ટસભ 

3. રેમ નવશે નીચેનામાથંી કયુ ંનવધાન યોગ્ય છે? 

a. જ્યારે પીસી બધં હોય ત્યારે તે ડેટા જાળવી રાખે છે. 
b. તે વાચંવા અને લખવાની મેમરીનો એક રકાર છે. 
c. તે રારંર્ સચૂનો સમાવે છે. 
d. તે પેડરફેરલ છે 

4. રેમ વૉલટાઈલ મેમરી છે કારણ કે ____________. 

a. તે બનેં વાચંવા અને લખવા માટે વાપરી શકાય છે 

b. કોઈપણ ્થાન તેમા ંસીધી એક્ટ્સેસ કરી શકાય છે 

c. ડેટા જાળવવા માટે સતત વીજ પરુવઠ્ો જરૂરી છે 

d. તેને સતત વીજ પરુવઠ્ોની જરૂર હોતી નથી 
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5. નીચેનામાથંી રેમનુ ંબીજુ ંસૌથી મોટંુ માપન શુ ંછે? 

a. ટેરાબાઇટ  

b. મેગાબાઇટ 

c. બાઇટ 

d. ગીગાબાઇટ 

6. ___________ મા ંવૉલટાઈલ ખચ્સ હોય છે જે ડેટા અથવા સચૂનાઓ અ્થાયી રૂપે સગં્રડહત કરે છે. 
a. સીપીય ુ

b. રોમ 

c. આરએમએ 

d. રેમ 

7. રેમનો અથભ શુ ંછે, અને તેની મખુ્ય ભનૂમકા શુ ંછે? 

a. સરળતાથી ઉપલલધ મેમરી; તે કમ્પ્યટુર દ્વારા તેની તમામ કામગીરીમા ં ઉપયોગમા ંલેવાયેલી 
મેમરીનુ ંરથમ ્તર છે. 

b. રેન્સડમ ઍક્ટ્સેસ મેમરી; તે મેમરી છે જે કમ્પ્યટુરની અંદરની કોઈપણ પેટા-નસ્ટમ દ્વારા અને કોઈપણ 
સમયે પહોંચી શકાય છે. 

c. રેન્સડમ ઍક્ટ્સેસ મેમરી; તે કમ્પ્યટુરમા ંટૂંકા ગાળાના અ્થાયી ડેટા ્ટોરેજ માટે વપરાયેલી મેમરી 
છે. 

d. ફરીથી સેટ કરવા યોગ્ય ્વચાખલત મેમરી; તે મેમરી છે જેનો ઉપયોગ કરી શકાય છે અને પછી 
વાચંવા અથવા લખેલા પછી આપમેળે ફરીથી સેટ, અથવા સાફ થઈ શકે છે. 

8. નીચેનામાથંી કયા અક્્થર સગં્રહ છે? 

a. રોમ 

b. રેમ 

c. સેકન્સડરી ્ટોરેજ  

d. હાડભ ડડ્ક 

9. કમ્પ્યટુરમા ંસૌથી ઝડપી ડેટા ્ટોરેજ કયા છે? 

a. રર્જજ્ટસભ 
b. રેમ 

c. એચડીડી 
d. રોમ 

B ખાલી જગ્યા પરૂો  
 

1. રેમનો ઉપયોગ અ્થાયી ્ટોરેજ એડરયા તરીકે થાય છે જેથી __________ તે માડહતીને વધ ુસરળતાથી 
એક્ટ્સેસ કરી શકે. 

2. રોમમા ંડેટા ફક્ટ્ત ____________ દ્વારા વાચંી શકાય છે. 
3. ડાયનેનમક રેન્સડમ એક્ટ્સેસ મેમરી (DRAM) એ કમ્પ્યટુરની ______________ તરીકે વ્યાપકપણે ઉપયોગમા ં

લેવાય છે. 
4. ્ટેડટક રેન્સડમ એક્ટ્સેસ મેમરી (એસઆરએએમ) ને સમયાતંરે _________ કરવાની જરૂર નથી. 
5. ડીડીઆર 3 એસડીઆરએએમ નીચલા _____________ પર ચાલે છે. 
6. રેમ ઇન્સ્ટોલ કરવા માટે, પહલેા _______________ સાથે તેની સસુગંતતા સનુનનિત કરો. 
7. ડયઅુલ ચેનલમા,ં નસ્ટમ એક સમયે __________ બીટ્સનો ઉપયોગ કરી શકે છે. 
8. ડીડીઆર મેમરી ટેક્ટ્નોલોજી __________ ચેનલ ઓપરેશનને સપોટભ કરે છે. 
9. દરેક ચેનલ અલગ __________ બીટ સદેંશાવ્યવહાર પાથ રજૂ કરે છે. 
10. રેમ ________________ દ્વારા એક્ટ્સેસ થાય છે. 
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C નીચેના નવધાન ખરા છે કે ખોટા તે કહો 
 

1. જો પાવર દૂર કરવામા ંઆવે તો પણ ્ટેડટક મેમરી ્ટોરેજ જાળવશે. 
2. રેમ નોન વૉલટાઈલ છે. 
3. અન્સય ્ટોરેજ ડડવાઇસની તલુનામા ંરેમનો ધીમો એક્ટ્સસે સમય છે. 
4. રેમ ક્્થર અથવા ગનતશીલ હોઈ શકે છે. 
5. રેમ BIOS ધરાવે છે. 
6. રેમ એ હાડભ ડડ્કનો એક ર્ાગ છે. 
7. રોમ વૉલટાઈલ છે. 
8. રેમ સીપીય ુદ્વારા વપરાયેલ રોગ્રામ્પસ / ડેટા ્ટોર કરે છે. 
9. રોમમા ંઓપરેડટિંગ નસ્ટમ શામેલ છે. 
10. રેમ એટલે સહલેાઇથી એક્ટ્સનેસબલ મેમરી. 

 

D ટૂંકમા ંજવાબ આપો  
 

1. કમ્પ્યટુરમા ંમેમરી કેમ મહત્વપણૂભ છે? 

2. રેમ શુ ંછે? 

3. નવનવધ રકારના ંરેમ કેમ વપરાય છે? 

4. રેમના નવનવધ રકારો શુ ંછે? 

5. ડીરેમના સામાન્સય રકારો શુ ંછે? 

6. નવનવધ રકારના DRAM પેકેજોનુ ંવણભન કરો. 
7. ડીઆઈએમએમ અને એસઓડીઆઈએમએમ નુ ંવણભન કરો. 
8. નસિંગલ અને મન્લ્ટચેનલ મેમરી મોડ્સ વચ્ચે શુ ંતફાવત છે? 
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રકરણ  10  ડડ્ક ડ્રાઇવ નુ ંઇન્સ્ટોલેશન 

 

પડરચય  

 

્ટોરેજ ડડવાઇસ એ કમ્પ્યટુર નસ્ટમનો સૌથી મહત્વપણૂભ ઘટક છે. ્ટોરેજ ડડવાઇસ મગે્નેડટક અથવા સોખલડ 
્ટેટ મીડડયાનો ઉપયોગ કરે છે. ડડ્ક્ટ્સ, ટેપ અને ડડસકેટટેસ મેગ્નેડટક માધ્યમોનો ઉપયોગ કરે છે. સીડી-
રોમ અને ડીવીડી ઓન્્ટકલ મીડડયાનો ઉપયોગ કરે છે, અને ડરમવૂેબલ ફ્લશે મમેરી કાડભ સોખલડ ્ટેટ 
મીડડયાનુ ંઉદાહરણ છે.  
 

હાડભ ડડ્ક ડ્રાઇવ (એચડીડી) એ ડેટા સગં્રડહત કરવા અને એક્ટ્સેસ કરવા માટે આધનુનક કમ્પ્યટુસભમા ં
ઉપયોગમા ંલેવાત ુ ંસૌથી વધ ુલોકનરય ્ટોરેજ માધ્યમ છે. એચડીડી પાસે ્ટોરેજ કરવાની નવશાળ ક્ષમતા 
છે અન ેત ેસ્તી છે. ત ેકેખબનેટની અંદર ઇન્સટરનલ રીતે જોડાયેલ હોઈ શકે છે અન ેસાથે સાથ ેકમ્પ્યટુરથી 
એક્ટ્સટનભલ રીતે જોડાયેલ હોઈ શકે છે. તે રેન્સડમ ડેટા ્થાનો પર ઝડપી એક્ટ્સેસને સમથભન આપ ેછે, એટલ ે
કે મોટી સખં્યામા ંએક સાથે યઝુસભ અથવા એન્્લકેશનો માટે ડેટા લખી અથવા ઝડપથી મેળવી શકાય છે. 
 

હાડભ ડડ્ક ડ્રાઇવની ઝાખંી (એચડીડીએચડીડી) 
 

તે પસભનલ કમ્પ્યટુરમા ંવપરાત ુ ંરાઇમરી લાબંા ગાળાનુ ં્ટોરેજ ડડવાઇસ છે. એક હાડભ ડડ્ક ડ્રાઇવ કમ્પ્યટુર 
કેસની અંદર બધંબેસ ેછે અને બ્રેસીસ અન ે્ૂના ઉપયોગથી એના પર એ ક્્પન થાય ત્યારે કચરો ન આવ ે
તે માટે નનનિતપણે જોડાયેલ છે. સામાન્સય રીતે તે 5,400 થી 15,000 આરપીએમ સધુી ્પીન કરે છે. ડડ્ક 
ત્વડરત દરે ફરે છે, ડેટાને તરત જ એક્ટ્સેસ કરવાની મજૂંરી આપે છે. મોટા ર્ાગની હાડભ ડ્રાઈવો સીરીયલ 
એટેક્ટ્ડ ટેક્ટ્નોલોજી (સાટા) નો ઉપયોગ કરીને હાઇ ્પીડ ઇંટરફેસ પર કાયભ કરે છે. જ્યારે ્લેટસભ ફરે છે , 

રીડ  / રાઇટ હડે સાથેનો એક હાથ ્લેટરોની આજુબાજુ લબંાય છે. હાથ ્લેટરો પર નવો ડેટા લખે છે અને 
તેમાથંી ડેટા વાચં ેછે. મોટાર્ાગની હાડભ ડ્રાઇવ્સ મધરબોડભમા ંકેબલ અન ેકનેક્ટ્ટસભ સડહત એન્સહાન્સ્ડ ઇંટીગ્રેટેડ 
ડ્રાઇવ ઇલેક્ટ્રોનનક્ટ્સ (EIDE) નો ઉપયોગ કરે છે. બધા ડેટા મેગ્નેડટકલી ્ટોર કરવામા ંઆવે છે, જ્યારે પાવર 
બધં હોય ત્યારે માડહતીને સાચવવામા ંમજૂંરી આપે છે. 
 

હાડભ ડ્રાઇવને એક અથવા વધ ુપાટીશનોમા ંવહેંચવામા ંઆવે છે, જેને આગળ લોર્જજકલ ડ્રાઇવ્સ અથવા 
વોલ્યમુમા ંવહેંચી શકાય છે. સામાન્સય રીતે હાડભ ડ્રાઇવની શરૂઆતમા ંમા્ટર બટૂ રેકોડભ  (MBR) મળે છે, જેમા ં
પાટીશનની માડહતીનો કોષટક શામેલ છે. દરેક લોર્જજકલ ડ્રાઇવમા ંબટુ રેકોડભ, ફાઇલ એલોકેશન ટેબલ (FAT) 

અને FAT ફાઇલ નસ્ટમ અથવા અન્સય કોઈ ફાઇલ નસ્ટમ માટે રૂટ ડડરેક્ટ્ટરી હોય છે. એચડીડી કોમ્પ્યટુરમા ં
ડફક્ટ્સ અથવા એક્ટ્સટનભલ ડ્રાઇવના રૂપમા ંપણ હોઈ શકે છે. 
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ઇન્સટરનલ અથવા ડફક્ટ્્ડ એચડીડી 
 

લગર્ગ દરેક કમ્પ્યટુરમા ંડફક્ટ્્ડ એચડીડી હોય છે. કમ્પ્યટુરમા ંકેસ આપેલુ ંહોય છે ત્યા ંએચડીડીને ડફક્ટ્્ડ 
કરવામા ંઆવે છે. તે કમ્પ્યટુસભનુ ંમખુ્ય બેડકિંગ ્ટોરેજ ડડવાઇસ છે કારણ કે ત ેઉચ્ચ એક્ટ્સેસ ્પીડ સાથેના 
ડેટામા ંઇન્સ્ટન્સટ અને રેન્સડમ એક્ટ્સેસ આપે છે. 
 

એક્ટ્સટનભલ અથવા પોટેબલ એચડીડી 
 

પોટેબલ એચડીડી એ USB દ્વારા એક્ટ્સટનભલ રૂપે કમ્પ્યટુર સાથે જોડી શકાય છે. તેનો ઉપયોગ કમ્પ્યટુરની 
યએુસબી પોટભમા ં્લગ કરીને ફક્ટ્ત ખબૂ મોટી માત્રામા ંડેટા સગં્રડહત કરવા અને કમ્પ્યટુરમા ંવાપરવા માટે 
સરળ છે. 

એચડીડીના ર્ૌનતક ઘટકો 
 

હાડભ ડડ્ક ડ્રાઇવ મેગ્નેડટક કણોથી કોટેડ ફ્લેટ ્લેટર પર ડેટા 
વાચંવા અન ેલખવા માટે ઝડપથી ફરતા હાથનો ઉપયોગ કરે 
છે. મેગ્નેડટક ્લેટરમાથંી ડેટાને રીડ / રાઇટ (આર / ડબલ્ય)ુ 
હડે દ્વારા કમ્પ્યટુર પર ્થાનાતંડરત કરવામા ંઆવે છે. કેટલાક 
્લેટસભ આર / ડબલ્ય ુહડે અને નનયતં્રક સાથે ર્ેગા થાય છે. 
કોઈ પણ સખં્યામા ં ડેટા મગે્નેડટક ડડ્ક પર રેકોડભ  કરી અન ે
ભ ૂસંી શકાય છે. 
 

ડડ્ક ડ્રાઇવના મખુ્ય ઘટકો ્લેટર, ક્્પન્સડલ, રીડ / રાઇટ હડે, 

એક્ટ્ચ્યએુટર આમભ એસેમ્પબલી અને કંરોલર છે (આકૃનત 10.2). 

આકૃનત 10.1 હાડભ ડડ્ક ડ્રાઇવ 
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્લેટસભ  
 

એચડીડીમા ં્લેટસભ તરીકે ઓળખાતી ઘણી ફ્લેટ પડરપત્ર ડડ્ક શામેલ હોય છે. આ ્લેટસભ પર ડેટા 
બાઇનડર કોડમા ંરેકોડભ કરવામા ંઆવે છે (0 સે અન ે1 સે) રોડટિંગ ્લેટસભનો સમહૂ એક કેસમા ંસીલ કરવામા ં
આવે છે, જેન ેહડે ડડ્ક એસેમ્પબલી (એચડીએ) કહવેામા ંઆવે છે. ્લેટર એ એક કઠ્ોર, રાઉન્સડ ડડ્ક છે જે 
ટોચ અને નીચે સપાટી પર મેગ્નેડટક સામગ્રી સાથ ેકોટેડ હોય છે. ્લેટરની બનંે સપાટીથી ડેટા લખી 
અથવા વાચંી શકાય છે. ્લટેરોની સખં્યા અને દરેક ્લેટરની ્ટોરેજ ક્ષમતા ડ્રાઇવની કુલ ક્ષમતા નક્કી 
કરે છે. 
 

ક્્પન્સડલ 

 

તે બધા ્લેટસભન ેજોડે છે, અને આકૃનત 10.3 મા ંબતાવ્યા રમાણે મોટરથી જોડાયેલ છે. ક્્પન્સડલની મોટર 
સતત ગનત સાથે ફરે છે. ડડ્ક ્લેટર  (આરપીએમ) કેટલાક હજારો ડરવોલ્યશુન પર નમનનટની ગનતથી 
્પીન કરે છે. ડડ્ક ડ્રાઇવ્સની ક્્પન્સડલ ગનત 7,200 આરપીએમ, 10,000 આરપીએમ, અથવા 15,000 

આરપીએમ છે. વતભમાન ્ટોરેજ નસ્ટમ્પસ પર ઉપયોગમા ંલેવામા ંઆવતી ડડ્કમા ં્લેટરનો વ્યાસ ”. mm 

”(90 મીમી) હોય છે. જ્યારે ્લેટર 15,000 આરપીએમ પર ્પીન કરે છે, ત્યારે એક્ટ્સટનભલ ધાર અવાજની 
ગનતના 25 ટકાની ઝડપે આગળ વધી રહી છે. તકનીકીની સધુારણા સાથે ્લેટરની ગનત વધી રહી છે, જો 
કે તેમા ંસધુારણાની મયાભદા મયાભડદત છે. 

 

આકૃનત 10.3: ક્્પન્સડલ અને ્લેટર 

 

રીડ / રાઇટ હડે  

(આર / ડબલ્ય)ુ હડે્સ રીડ / રાઇટ , અથવા ્લેટરમાથંી ડેટા રીડ અન ેરાઇટ. ડ્રાઈવોમા ં્લેટર દીઠ્ બ ે
આર / ડબલ્ય ુહડે હોય છે, તે ્લેટરની દરેક સપાટી માટે એક હોય છે. ડેટા લખતી વખતે આર / ડબલ્ય ુ
હડે ્લેટરની સપાટી પર મેગ્નેડટક ધ્રવુીકરણને બદલ ેછે. ડેટા વાચંતી વખત,ે આ હડે ્લેટરની સપાટી 
પર મેગ્નેડટક ધ્રવુીકરણ શોધી કાઢે છે. વાચંવા અને લખવા દરનમયાન, આર / ડબલ્ય ુ હડે મેગ્નેડટક 
ધ્રવુીકરણની સવંેદના રાખે છે અને તે ક્યારેય ્લેટરની સપાટીને ્પશભત ુ ંનથી. જ્યારે ક્્પન્સડલ ફરતી હોય 
છે, ત્યા ંઆર / ડલલ્ય ુહડે અને ્લેટસભ વચ્ચ ેમાઇક્રો્કોનપક એર ગેપ હોય છે, જેન ેહડે ફ્લાનયિંગ ઉંચાઈ 
તરીકે ઓળખાય છે. જ્યારે ક્્પન્સડલ ફરવાનુ ંબધં કરે છે અને આર / ડબલ્ય ુહડે ક્્પન્સડલની નજીકના 
્લેટર પરના કોઈ નવશેર્ષ ક્ષતે્ર પર આરામ કરે છે ત્યારે આ હવા અંતર દૂર થાય છે. આ નવ્તારને લેન્ન્સડિંગ 

ઝોન કહવેામા ંઆવ ેછે. હડે અને ્લેટર વચ્ચનેા ઘર્ષભણને ઘટાડવા માટે લેન્ન્સડિંગ ઝોન એક લખુબ્રકન્સટ સાથે 
કોટેડ છે. 
 

(176) 

 



ડડ્ક ડ્રાઇવ પરનુ ંલોર્જજક સનુનનિત કરે છે અને સપાટીને ્પશભ કરતા પહલેા હડે્સને લેન્ન્સડિંગ ઝોનમા ં
ખસેડવામા ંઆવે છે. જો ડ્રાઈવમા ંખામી સજાભઈ અને આર / ડબલ્ય ુહડે આકક્્મક રીતે લેન્ન્સડિંગ ઝોનની 
બહારના ્લેટરની સપાટીને ્પશભ કરે છે, તો હડે કે્રશ થાય છે. હડે એક્ક્ટ્સડેંટમા,ં ્લટેર પરનો મેગ્નેડટક 
કોડટિંગ ્કે્રચ થાય છે અને આર / ડબલ્યનુા હડેને નકુસાન પહોંચાડી શકે છે. હડેનુ ંકે્રશ થવુ ંએટલે સામાન્સય 
રીતે ડેટા જતો રહ છે. 
 

એક્ટ્ચ્યએુટર આમભ એસેમ્પબલી 
 

આર / ડબલ્ય ુહડે એક્ટ્ચ્યએુટર આમભ એસેમ્પબલી પર માઉન્સટ થયેલ છે, જે ્લેટર પર તે ્થાન પર આર 
/ ડલલ્ય ુહડેને ક્્થત કરે છે જ્યા ંડેટા લખવાની અથવા વાચંવાની જરૂર છે. ડ્રાઇવ પરના બધા ્લેટરો 
માટે આર / ડબલ્ય ુહડે એક એક્ટ્ચ્યએુટર આમભ એસેમ્પબલી સાથે જોડાયેલા હોય છે અને એક સાથે ્ લેટસભમા ં
આગળ વધે છે. દરેક સપાટી માટે ્લેટર દીઠ્ બે આર / ડબલ્ય ુહડે હોય છે. 
 

કંરોલર  

 

કંરોલર એ એક નરન્સટેડ સડકિટ બોડભ છે, જે ડડ્ક ડ્રાઇવના તખળયે માઉન્સટ થયેલ છે. તેમા ંમાઇક્રોરોસેસર, 

ઇન્સટરનલ મેમરી, સડકિટરી અને ફમભવેર હોય છે. ફમભવેર ક્્પન્સડલ અન ેમોટરની ગનતને નનયનંત્રત કરે છે. ત ે
ડ્રાઇવ અને હો્ટ વચ્ચે વાતચીતનુ ંસચંાલન પણ કરે છે. આ ઉપરાતં, તે એક્ટ્ચ્યએુટર હાથને ખસેડીને 
અને નવનવધ આર / ડબલ્ય ુહડે્સ વચ્ચ ેક્્વચ કરીને આર / ડબલ્ય ુઓપરેશનને કંરોલ કરે છે અને ડેટા 
એક્ટ્સેસનુ ંઓન્્ટમાઇઝેશન કરે છે. 
 

એચડીડીના લોર્જજકલ ઘટકો 
 

રેક્ટ્સ 

 

હાડભ ડડ્કનુ ંદરેક ્લેટર તાડકિક રૂપે ઘણા ઘટ્ટ વતુભળોમા ંવહેંચાયેલુ ંછે જેને રેક્ટ્સ તરીકે ઓળખવામા ંઆવ ે
છે. આ રેક્ટ્સ પર ડેટા ્ટોર થાય છે. 3.5 ઇંચની હાડભ ડડ્ક પર, હજારો રેક્ટ્સ છે. ્લેટરની એક્ટ્સટનભલ 
એડજથી  શનૂ્સયથી શરૂ થતા,ં રેક્ટ્સને નબંર આપવામા ંઆવ્યા છે. સૌથી બાહ્ય રેક 0 છે અને અંદરના રેકમા ં
સૌથી વધ ુસખં્યા છે. જ્યારે હડે રેક ઉપર ક્્થત થયેલ હોય, ત્યારે ત ે્લેટર ્પીન થતાનંી જેમ ત ેરેક 
પરનો ડેટા વાચંી અથવા લખી શકે છે. 
 

(177) 

 

  



નસખલન્સડરો 
 

નસખલન્સડર એ દરેક ડ્રાઇવ ્લેટરની બનંે સપાટી પર સમાન રેક્ટ્સનો સમહૂ 
છે. ડ્રાઇવ હડેનુ ં ્થાન રેક નબંર દ્વારા નહીં, નસખલન્સડર નબંર દ્વારા 
ઓળખવામા ં આવે છે. હાડભ ડડ્કમા,ં માડહતી, નસખલન્સડર પદ્ધનત દ્વારા 
નસખલન્સડરમા ંસગં્રડહત કરવામા ંઆવે છે. 
 

જો ડડ્ક 1024 નસખલન્સડર ધરાવે છે, તો પછી છેલ્લેથી બીજુ ંનસખલન્સડર દરેક 
બાજુની ઇન્સટરનલ એડજ પરના તમામ રેકનો સમાવશે કરે છે. ડડ્કના 
એક્ટ્સટનભલ ર્ાગની નજીકના રેક્ટ્સ, ડડ્કના કેન્સરની નજીક ક્્થત રેકની 
તલુનામા ંઓછા ગીચતાવાળા હોય છે. 

આકૃનત 10.4: ડડ્ક ્રક્ટ્ચર સેક્ટ્ટર, રેકસ, અને નસખલિંડર 

 

 

સેક્ટ્ટર 

દરેક રેકને તાડકિક રૂપે નવર્ાગોમા ંનવર્ાર્જજત કરવામા ંઆવે છે જે સેક્ટ્ટર તરીકે ઓળખાય છે. ક્ષેત્ર એ ડડ્ક 
પરનુ ંસૌથી નાનુ ંર્ૌનતક સગં્રહ યનુનટ છે. તેમા ંપાવર ટુનો ડેટા સાઇઝ છે અને તમેા ંસામાન્સય રીતે 512 

બાઇટ્સ ્ટોરેજ ક્ષમતા હોય છે. દરેક રેકમા ંસમાન ક્ષતે્રો હોય છે. 
 

યઝુસભ ડેટા ઉપરાતં, સેક્ટ્ટર બીજી માડહતી પણ ્ટોર કરે છે, જેમ કે સકે્ટ્ટર નબંર, હડે નબંર અથવા ્લેટર 
નબંર અને રેક નબંર જેવી અન્સય માડહતી પણ ્ટોર કરે છે. આ માડહતી કન્સરોલરને ડ્રાઇવ પરના ડેટાને 
લોકેટ કરવામા ંમદદ કરે છે, પરંત ુઆ માડહતીને ્ટોર કરવાથી ડડ્ક પર જગ્યા રોકાય છે. તેથી, ફોમેટેડ 
અને અનફોમેટેડ ડડ્કની ક્ષમતા વચ્ચ ેતફાવત છે. 500 જીબી ક્ષમતાની ડડ્ક 465.7GB યઝુસભ ડેટા ધરાવે 
છે અને બાકી 34.3GB નો ઉપયોગ મેટાડેટા માટે થાય છે. 
 

સેક્ટ્ટસભ રેક ક્ટ્લ્ટર  

 

ક્ટ્લ્ટરો 
આ મન્લ્ટપલ ક્ટ્લ્ટસભનુ ં જૂથ છે. ફાઇલ નસ્ટમ ફાઇલ ડેટા સગં્રડહત 
કરવા માટે ક્ટ્લ્ટરોની સખં્યા ફાળવે છે. ધારો કે, જો દરેક ક્ટ્લ્ટર 5(11 

બાઇટ્સનુ ં છે અને ફાઇલ ક્ષમતા 800 બાઇટ્સ છે, તો ફાઇલ નસ્ટમ 
ફાઇલ માટે બે ક્ટ્લ્ટરો ફાળવે છે. 
 

ફાઈલો 
આ ક્ટ્લ્ટરો પર લખાયેલ છે. જો ફાઇલ એક ક્ટ્લ્ટર કરતા મોટી છે, 

તો  

આકૃનત 10.5 રેકસ અન ેસેક્ટ્ટસભ 
ફાઇલ બહુનવધ સસુગંત ક્ટ્લ્ટરો પર લખી છે. જો કે, જો અન્સય ડેટા સલંગ્ન ક્ટ્લ્ટર પર પહલેેથી જ 
લખાયેલ છે, તો ફાઇલ ખડંડત છે અને બીજા ઉપલલધ ક્ટ્લ્ટર પર લખી છે. 
 



(178) 

 

 હાડભ ડડ્કનુ ંકાયભ 
હાડભ ડડ્ક પરનો ડેટા મેગ્નેડટક સામગ્રી 
પરના મેગ્નેડટક ડોમેન્સસમા ં સગં્રડહત 
થાય છે. તે તેના કેન્ન્સરત વતુભળો અથવા 
રેક્ટ્સ દ્વારા રેકોડડિંગ ફંક્ટ્શન કરે છે. 
 

જ્યારે તમે ડડ્ક પર કેટલાક ડેટા 
સગં્રડહત કરવા માટે આદેશની શરૂઆત 
કરો છો, ત્યારે ડેટા કેશમા ંવહ ેછે. ત્યાથંી, 
ગાખણનતક રીતે મળેવેલ સતૂ્રોનો 
ઉપયોગ કરીને ડેટા એન્સકોડ કરવામા ં
આવે છે. આ ડેટામાથંી શક્ય ભલૂોન ે
શોધવા અને સધુારવા માટે કરવામા ં
આવે છે. 
 

 

 

  

પછી, ડડ્ક પર ફ્રી સેક્ટ્ટસભ પસદં કરવામા ંઆવ્યા છે. તે પછી એક્ટ્ચ્યએુટર તે ફ્રી સેક્ટ્ટરમા ંહડેને ફેરવે છે. 
આ રડક્રયાઓ લેખન કાયભ પહલેા જ અનસુરવામા ંઆવે છે. 
 

જ્યારે લેખનનો સમય આવ ેછે, ત્યારે નવદ્યતુ પલ્સની પેટનભ લેખન તત્વ કોઇલમાથંી પસાર થાય છે. આ 
રડક્રયા મેગ્નેડટક ક્ષેત્રની સબંનંધત પેટનભ ઉત્પન્ન કરે છે. ફીલ્ડ્સ ખબટ્સના મેગ્નેડટક ઓડરએન્સટેશનને બદલ ે
છે અને પડરણામ,ે ખબટ્સ ડેટાને રજૂ કરે છે. 
 

વાચંન રડક્રયા નવરુદ્ધ ડદશામા ંચાલ ુરહ ેછે. ્ટોર કરેલા ડેટાના ્થાનોની સલાહ લીધા પછી, એક્ટ્ટયએુટર 
તે પાટા ઉપર માથુ ંફેરવે છે, જેમા ંપસદં કરેલો ડેટા ક્્થત છે. 
 

જ્યારે સેક્ટ્ટસભમા ં યોગ્ય સેન્સસર રા્ત થાય છે, ત્યારે ખબટ્સમાથંી મેગ્નેડટક સેક્ટ્ટસભ રનતકારક ક્ષમતામા ં
પડરવતભન લાવે છે. ફેરફારો વાચંન તત્વોને ક્્થત કરે છે. તત્વો વધ ુઇલેક્ટ્રોનનક સડકિટ સાથે જોડાયેલા છે. 
જ્યારે વતભમાન ઇલેક્ટ્રોનનક સડકિટમાથંી વહ ેછે, ત્યારે તે ડડ્કમા ંસગં્રડહત ડેટાને ડીકોડ કરવામા ંમદદ કરે 
છે. 
 

ડડ્ક ડ્રાઇવ પફોમભન્સસ 

 

ડડ્ક ડ્રાઇવ એ ઇલેક્ટ્રોનમકેનનકલ ઉપકરણ છે જે ્ટોરેજ નસ્ટમ વાતાવરણના એકંદર રર્ાવને સચંાખલત 

કરે છે. નવનવધ પડરબળો કે જે ડડ્ક ડ્રાઇવ્સના રર્ાવને અસર કરે છે તે છે સમય, રોટેશનલ લેટન્સસી અન ે
ડેટા રાન્સસફર રેટ. 
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સીક ટાઇમ 

 

સીક ટાઇમ, જેન ેએક્ટ્સેસ ટાઇમ પણ કહવેામા ંઆવ ેછે, તે ્લેટરની નત્રજ્યા સાથ ેઆગળ વધતી રેડડયલ 
ડહલચાલ સાથે આર / ડબલ્ય ુહડે્સને ્લેટરની આજુબાજુમા ંમકૂવામા ંઆવતા સમયનુ ંવણભન કરે છે. 
સીપીયનેુ ફાઇલનો રથમ બાઇટ શોધવા અને મોકલવામા ંસમય લેવામા ંઆવે છે. આધનુનક ડડ્ક પર 
સરેરાશ શોધવાનો સમય સામાન્સય રીતે 3 થી 15 નમખલસેકન્સડની રેન્સજમા ંહોય છે. તેની નજીકના રેક્ટ્સન ે
બદલે રેન્સડમ રેક્ટ્સના વાચંન કામગીરી પર વધ ુઅસર પડે છે. લેખોનો સમય ઓછો કરવા માટે, ડેટા ફક્ટ્ત 
ઉપલલધ નસખલન્સડરોના સબસેટમા ંલખી શકાય છે. આ ડ્રાઈવની વા્તનવક ક્ષમતા કરતા ઓછી ઉપયોગી 
ક્ષમતામા ંપડરણમ ેછે. ઉદાહરણ તરીકે, 500 નસખલન્સડરનો રથમ 40 ટકા ઉપયોગ કરવા માટે 500 જીબી ડડ્ક 
ડ્રાઇવ કનડફગર કરવામા ંઆવી છે અન ે200 જીબી ડ્રાઇવ તરીકે અસરકારક રીતે વતે છે. આન ેડ્રાઇવન ે
શોટભ ્રોડકિંગ તરીકે ઓળખવામા ંઆવે છે. 
 

રોટેશનલ લેટન્સસી 
 

ડેટાને એક્ટ્સેસ કરવા માટે, એક્ટ્ટયએુટર આમભ ્લેટરની ઉપરથી આર / ડબલ્ય ુહડેને ચોક્કસ રેક પર ખસેડે 
છે જ્યારે ્લેટર આર / ડબલ્ય ુહડે હઠે્ળ નવનતંી કરેલા ક્ષેત્રને ક્્થત કરવા માટે ક્્પન કરે છે. આર / 
ડબલ્ય ુહડે હઠે્ળ ડેટાને ફેરવવા અને ્થાન આપવા માટે ્ લેટર દ્વારા લેવાયેલા સમયને રોટેશનલ લેટન્સસી 
કહવેામા ંઆવે છે. આ નવલબં ક્્પન્સડલની પડરભ્રમણની ગનત પર આધારીત છે અને નમખલસેકંડમા ંમાપવામા ં
આવે છે. સરેરાશ રોટેશનલ લેટન્સસી સપંણૂભ પડરભ્રમણ માટે લેવામા ંઆવતા સમયનો અડધો ર્ાગ છે. 
શોધના સમયની જેમ, રોટેશનલ લેટન્સસીને અડીને આવલેા ક્ષેત્રોમા ંસમાન કામગીરી કરતા ડડ્ક પર રેન્સડમ 
સેક્ટ્ટરના વાચંન / લેખન પર વધ ુઅસર પડે છે. 
 

5,400-rpm ડ્રાઇવ માટે સરેરાશ રોટેશનલ લેટન્સસી લગર્ગ 5.5 એમએસ છે, અન ે15,000-rpm ડ્રાઇવ માટે 

2.0 એમએસ. 
 

ડેટા રાન્સસફર રેટ 

 

ડેટા રેટ એ રનત સેકન્સડ બાઇટ્સની સખં્યા છે જે ડ્રાઇવ સીપીયનેુ આપી શકે છે. રનત સેકંડ 5 થી 40 

મેગાબાઇટની વચ્ચનેી ડકિંમતો સામાન્સય છે. 
 

ડેટા રાન્સસફર રેટને સમજવા માટે, તમારે પહલેા વાચંવાની અન ે લખવાની કામગીરીની રડક્રયાન ે
સમજવાની જરૂર છે. રીડ ઓપરેશનમા,ં ડેટા પહલેા ડડ્ક ્લેટસભથી આર / ડબલ્ય ુહડેમા ંફરે છે, અન ેત ે
પછી તે ડ્રાઇવના ઇન્સટરનલ બફર પર ફરે છે. લેખખત કામગીરીમા,ં ડેટા ઇન્સટરનલ બફરથી આર / ડબલ્ય ુ
હડે તરફ ફરે છે. અંતે, તે આર / ડબલ્ય ુહડેથી ્લેટરો તરફ ફરે છે. 
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 આર / ડબલ્ય ુ કામગીરી 
દરનમયાન ડેટા રાન્સસફર રેટ 
ઇન્સટરનલ અને એક્ટ્સટનભલ 
રાન્સસફર દરોની રન્ષટએ માપવામા ં
આવે છે, આકૃનત 10.7 મા ંબતાવ્યા 
રમાણે. 
 

એક્ટ્સટનભલ રાન્સસફર રેટ અહીં 
માપવામા ંઆવ ેછે  

ઇન્સટરનલ રાન્સસફર રેટ અહીં માપવામા ંઆવે છે  

એચડીડી ના રકાર 

નવનવધ રકારના એચડીડી જેવા કે, આઈડીઇ અથવા પાટા ડ્રાઈવો, સાટા ડ્રાઇવ, એસસીએસઆઈ ડ્રાઇવ્સ નીચે વણભવેલ 
છે. 
 

IDE ડ્રાઈવો 
આઈડીઇ ડ્રાઇવ્સ અથવા પાટા ડ્રાઈવો એ જૂની તકનીક છે. તેમા ંડેટાના બહુનવધ બીટ્સ ્થાનાતંડરત કરવા માટે 40 

અથવા 80 નપન પહોળા ડરબન કેબલ્સનો ઉપયોગ કરવામા ંઆવ્યો હતો. તેનો ડેટા રાન્સસફર રેટ 133 એમબી / સેકંડ 
હતો. આ ડ્રાઈવોને કનેક્ટ્ટ કરવા માટે પાતા કેબલનો ઉપયોગ કરવામા ંઆવ્યો હતો. 
 

સાટા ડ્રાઈવ 

સાટા (સીરીયલ એડવાન્સસ ટેકનોલોજી જોડાણ) નવી અને હાલમા ંવપરાયેલી ડ્રાઈવો છે. આ ડ્રાઇવ્સમા  ંસામાન્સય રીતે 
1 મીટર ડેટા કેબલ સાથે ઉપલલધ સાત નપન હોય છે. આ સાત, ચાર નપનનો ડેટા મોકલવા અને રા્ત કરવા માટે 
વપરાય છે અને અન્સય ત્રણ ગ્રાઉન્સડ કરવામા ંઆવે છે. તે 1.5 ખગખબટ્સ / સેકંડથી ડેટા રાન્સસફર રેટથી રારંર્ થાય 
છે. હાલમા,ં સૌથી ઝડપી ડ્રાઇવ 16 ખગબટ / સેકંડ આપે છે. સાટા કેબલ્સનો ઉપયોગ સાટા ડ્રાઇવ્સને કનેક્ટ્ટ કરવા 
માટે થાય છે. નસિંગલ ડેટા કેબલથી ફક્ટ્ત એક ડ્રાઇવ કનેક્ટ્ટ થઈ શકે છે. આ ડ્રાઇવ્સ 250 એમવી સાથે કામ કરે છે. 
સાટાની ત્રણ જનરેશનો હાલમા ંઉપયોગમા ંછે. નીચેનુ ંકોષટક નવનવધ વઝભન્સસ અને તેમની ગનત દશાભવે છે. 

ટેબલ 10.1 સાટા હાડભ ડડ્કસના જુદા જુદા વઝભન્સસ 

જનરેશન બીટ ્પીડ બાઇટ ્પીડ નામ  

સાટા1  
1.5 ર્જજખબટ્સ / 

સેકન્સડ 

150 

એમબીપીએસ 

સાટા 1.5 જી, 

સાટા 1.5 જીબી / સે, 

સાટા 1.5 ખગખબટ્સ / સે, 

સાટા 1.50 

સાટા2 
3.0 ર્જજખબટ્સ / 

સેકન્સડ 

300 

એમબીપીએસ 

સાટા 3જી, 

સાટા 3જીબી / સે, 

સાટા 3ખગખબટ્સ / સે, 

સાટા 300 

સાટા3  
6.0 ર્જજખબટ્સ / 

સેકંડસ 

600 

એમબીપીએસ 

સાટા 6જી, 

સાટા 6જીબી / સે, 

સાટા 6ખગખબટ્સ / સે, 

સાટા 600 
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એસસીએસઆઈ ડ્રાઇવ્સ 

 

્મોલ કમ્પ્યટુર નસ્ટમ ઇંટરફેસ (એસસીએસઆઈ) એ સૌથી ઝડપી ડ્રાઇવ્સમા ંશામેલ છે. આ ડ્રાઇવ્સ 

ઇન્સટરનલ અને એક્ટ્સટનભલ રીતે ઇન્સ્ટોલ કરી શકાય છે. એસસીએસઆઈ ડ્રાઇવ્સમા ંસામાન્સય રીતે 5068 

નપન હોય છે. હાલમા ંતે 3 ર્જજખબટ્સ  / સેકંડનો ડેટા રાન્સસફર રેટ આપે છે. આ ડ્રાઇવ્સને કનેક્ટ્ટ કરવા માટે 
એસસીએસઆઈ કેબલનો ઉપયોગ કરવામા ંઆવે છે. 
 

એસસીએસઆઈ -1 (જેને સકુંખચત એસસીએસઆઈ પણ કહવેામા ંઆવે છે) 
 

5 એમબીપીએસના મહત્તમ રાન્સસફર રેટ સાથે 50-નપન કેબલનો ઉપયોગ કરો. સાકંડી એસસીએસઆઈ 8-

બીટ બસનો ઉપયોગ કરે છે અને વધમુા ંવધ ુ8 ઉપકરણોને સપોટભ કરે છે. 
 

એસસીએસઆઈ -2 

 

25-નપન, 50-નપન અથવા 68-નપન કેબલનો ઉપયોગ કરે છે. આને રથમ ઝડપી એસસીએસઆઈ કહવેાત ુ ં
કારણ કે તે 10 એમબીપીએસ પર ડેટા ્થાનાતંડરત કરી શકે છે, એસસીએસઆઇ -1 કરતા બમણા ઝડપી. 
તેમા ંમળૂ 8-બીટ બસનો ઉપયોગ કરવામા ંઆવ્યો હતો. ફા્ટ-વાઇડ એસસીએસઆઇ એ એક અપડેટ છે 
જે 16-બીટ બસનો ઉપયોગ કરે છે અને 20 એમબીપીએસના રાન્સસફર રેટવાળા 16 ડડવાઇસેસને સપોટભ  કરે 
છે. 
 

નસિંગલ કનકે્ટ્ટર જોડાણ (એસસીએ) / એસસીએસઆઈ -3 

એસસીએસઆઈ -3 ન ેઅલ્રા એસસીએસઆઈ પણ કહવેામા ંઆવે છે અને તેમા ંઘણા ંનવનવધ વઝભન શામલે 
છે. 
 

એસ.એ.એસ. ડ્રાઈવ 

સીરીયલ સાથે જોડાયેલ એસસીએસઆઈ (એસએ) ડ્રાઇવ એ સમાતંર એસસીએસઆઈનો ઉત્ક્રાનંત છે જે 
એક ખબિંદુ-થી-પોઇન્સટ સીરીયલ પેડરફેરલ ઇન્સટરફેસમા ંછે જેમા ંનનયતં્રકો ડડ્ક ડ્રાઇવ્સ સાથે સીધા જોડાયેલા 
હોય છે. આ ડ્રાઈવો એસએટીએ ડ્રાઇવ કરતા ઘણી ઝડપથી ફરે છે. સામાન્સય રીતે, તઓે એસએટીએ ડ્રાઇવ 
કરતા બમણી ઝડપે કામ કરે છે. એસએએસ પરંપરાગત એસસીએસઆઈ કરતા રર્ાવમા ંસધુારણા છે 
કારણ કે એસએએસ નવનવધ ઉપકરણો અને રકારના ંબહુનવધ ઉપકરણોને (128 સધુી) સક્ષમ કરે છે, પાતળા 
અને લાબંા કેબલ્સ સાથે એક સાથે કનેક્ટ્ટ થવા માટે; તેનુ ંફુલ-રુ્્લેક્ટ્સ નસગ્નલ રાન્સસનમશન 3.0 ર્જજખબટ્સ 
/ સેકંડને સપોટભ કરે છે. 
 

હાડભ ડ્રાઇવ લાક્ષખણકતાઓ 

 

જેમ તમ ેજાણો છો કે એચડીડી નવનવધ સાઇઝ, સગં્રહ ક્ષમતા અન ેનવનવધ રકારના ંકનેન્ક્ટ્ટનવટીમા ંઆવ ેછે. 
આ પડરબળ એચડીડીની લાક્ષખણકતાઓ બનાવે છે. નીચેનામા ં એચડીડીની કેટલીક મહત્વપણૂભ 
લાક્ષખણકતાઓ છે: 
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્ટોરેજ કેપેનસટી  
 

એચડીડીનો ર્ૌનતક સાઇઝ કા ંતો 2.5 ઇંચ અથવા 3.5 ઇંચ છે. એચડીડીની ્ટોરેજ કેપેનસટીને જીબી અથવા 
ટીબી તરીકે સખૂચબદ્ધ કરવામા ંઆવી છે. વતભમાન એચડીડીની ્ટોરેજ ક્ષમતા 500 જીબી અથવા 1 ટીબી 
છે. 
 

હાડભ ડ્રાઇવની ગનત 

 

હાડભ ડ્રાઇવની ગનત તનેા નમનનટ દીઠ્ રોટેશન (આરપીએમ) ની રન્ષટએ માપવામા ંઆવે છે. સામાન્સય રીતે, 

એચડીડી 5,400, 7,200, 10,000 અન ે 15,000 આરપીએમ પર ઉપલલધ છે. 7,200 આરપીએમ વાળા 
ડ્રાઇવનો ઉપયોગ ્ટાન્સડડભ ડે્કટોપ કમ્પ્યટુસભમા ંથાય છે. અન્સય પડરબળો પણ ગનતમા ંફાળો આપે છે. 
ઉદાહરણ તરીકે, શોધવાનો સમય એ સમયના સરેરાશ જથ્થાને સદંખર્િત કરે છે જે વાચંન / લેખનને એક 
રેકથી બીજા રેક પર ખસેડવા માટે લ ેછે, શોધવાનો સમય જેટલો ઓછો હાડભ ડ્રાઇવ એટલી વધ ુસારી 
કહવેાય  છે. જો તમને સમાન આરપીએમ ગનત સાથે સમાન સાઇઝની બ ેડ્રાઇવ્સ મળી છે પરંત ુએક 
નોંધપાત્ર સ્તી છે, તો તે વધ ુસમય માગંવાના કારણે હોઈ શકે છે, પડરણામે એકંદર ધીમુ ંરદશભન થાય 
છે. ઇન્સટરફેસ પણ ગનતને મયાભડદત કરી શકે છે. નીચા લવેાયેલા સમય સાથે 15,000 આરપીએમ પર ફરતી 
ડ્રાઇવની કલ્પના કરો. તે હાડભ ડ્રાઇવ પર અને તેમાથંી ડેટા વાચંી અને લખી શકે છે, પરંત ુહાડભ ડ્રાઈવ અને 
અન્સય કમ્પ્યટુર ઘટકો વચ્ચે કેટલો ડેટા ખરેખર ્ થાનાતંડરત કરી શકાય છે તે મયાભડદત છે. નીચનેા નવર્ાગો 
સામાન્સય ઇન્સટરફેસોનુ ંવણભન કરે છે. 
 

ઈન્સટરફેસ 

 

એચડીડી નસ્ટમ સાથે જેવી રીતે જોડાયેલ છે એને ઇન્સટરફેસ કહ ેછે. ઇન્સટરનલ એચડીડી અને એક્ટ્સટનભલ 

અથવા પોટેબલ એચડીડી છે. ઇન્સટરનલ એચડીડી સાટા કેબલનો ઉપયોગ કરીને જોડાયેલ છે. કનેક્ટ્ટરનો 
એક છેડો એચડીડી અને બીજો છેડો વીજ પરુવઠ્ો યનુનટ સાથે જોડાયેલ છે. એક્ટ્સટનભલ એચડીડી યએુસબી 
પોટભ , ફાયરવાયર પોટભ , ઇએસએટીએપ પોટભ , અને આરજે -45 ઇથરનેટ પોટભનો ઉપયોગ કરીને કમ્પ્યટુર 
નસ્ટમ સાથે જોડાયેલ છે. 
 

એસસીએસઆઈ કેબલ અને કનેક્ટ્ટસભ ઘણા ં નવનવધ વઝભનમા ં આવ ે છે. કેટલાક પાટા ડ્રાઇવ્સ સાથ ે
ઉપયોગમા ં લેવાતા કેબલ્સની જેમ ડરબન કેબલ્સ હોય છે, અને અન્સય કેબલ્સ ગોળાકાર હોય છે. 
એસસીએસઆઈ કનેક્ટ્ટસભના ંકેટલાક ઉદાહરણો છે: 
 

I. 25-નપન: આ એક ખબૂ જ જૂની એસસીએસઆઈ કનેક્ટ્ટર છે, જેને ડીબી 25 તરીકે પણ ઓળખવામા ં
આવે છે. તેમા ં13 નપનની એક લાઇન અન ે12 નપનની બીજી લાઇન હોય છે. 
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II. 50-નપન: 50-નપન એસસીએસઆઈ કનેક્ટ્ટસભના ઘણા રકારે ઉપયોગ કરવામા ંઆવે છે. કેટલાક 
પાસે બ ેલાઇનો હોય છે, અને કેટલાકમા ંત્રણ લાઇનો હોય છે. સેન્સરોનનક્ટ્સ 50-નપન કનેક્ટ્ટરમા ં
કનેક્ટ્ટસભ હોય છે જેમા ં્લોટમા ંગોઠ્વાયેલા હોય છે. 

III. 68-નપન: આમા ંનપનની બ ેલાઇનો એકસાથ ેશામેલ છે અને તેન ેઉચ્ચ ગીચતા તરીકે ઓળખવામા ં
આવે છે. તે કેટલીકવાર એક્ટ્સટનભલ એસસીએસઆઈ જોડાણો માટે વપરાય છે. 

IV. 80-નપન: આ એક નસિંગલ કનેક્ટ્ટર જોડાણ (એસસીએ) કનેક્ટ્શન તરીકે ઓળખાય છે, અને તેનો 
ઉપયોગ 68-નપન જોડાણોના નવકલ્પ તરીકે થાય છે. તેમા ંડેટા અને પાવર બનં ેમાટે નપન શામેલ 
છે અને ગરમ અદલાબદલને સપોટભ કરે છે. 

 

રેન્ક્ટ્ટકલ એન્ક્ટ્ટનવટી  
 

કમ્પ્યટુરથી નવનવધ રીતે એક્ટ્સટનભલ એચડીડી સાથે કનેક્ટ્ટ કરો. 

   
આકૃનત 1: યએુસબી કનેક્ટ્શન એચડીડી  આકૃનત 2: એક્ટ્સટનભલ એચડીડી સાથે ફાયર વાયર કનેક્ટ્ટર  

 

  
આકૃનત 3: ઈસાટા પોટભ એચડીડી કનેક્ટ્ટ કરવા માટે  આકૃનત 4: આરજે - 45 ઈથરનેટ પોટભ એચડીડી કનેક્ટ્ટ કરવા માટે  

 

 

આકૃનત 5: ઈસાટાપી પોટભ એચડીડીને કનેક્ટ્ટ કરવા માટે 
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ઇન્સટરનલ એચડીડીનુ ંઇન્સ્ટોલેશન 

 

ઇન્સટરનલ હાડભ ડ્રાઇવ ્થાનપત કરવાની રડક્રયામા ંતેને માઉન્સટ કરવા અન ે કેટલાક કેબલન ેજોડવાનો 
સમાવેશ થાય છે. 
 

ડ્રાઇવ કેજીસ, બેસ અને માઉન્સટ નવકલ્પો 
 

ઇન્સટરનલ 3.5 ઇંચની હાડભ ડડ્ક ડ્રાઇવ્સ ડ્રાઇવ કેજ અથવા ડ્રાઇવ બેસ માઉન્સટ થયેલ છે. કેજીસ અથવા 
ખાડીઓની ્લેસમેન્સટ અને ડદશા-નનદેશન કેસ-કેસમા ંઅલગ-અલગ હોઈ શકે છે. ડ્રાઇવ કેજીસ / બેસ 
મોટાર્ાગે ચેનસસના તખળયે લબં લગાવવામા ંઆવશે, જ્યારે કેજીસમા ંમકુવામા ંઆવતી ડ્રાઈવો સામાન્સય 
રીતે કેસના તખળયે પેરેલલ બેસે છે. ડ્રાઇવ કનેક્ટ્ટસભ હાડભ ડડ્ક ડ્રાઇવની પાછળની બાજુએ છે. 
 

રેન્ક્ટ્ટકલ એન્ક્ટ્ટનવટી 
 

કમ્પ્યટુરમા ંઇન્સટરનલ એચડીડીનુ ંઇન્સ્ટોલેશન 

 

  

આકૃનત 1: ટલૂલેસ બ્રકકેટ્સ સાથેની હાડભ ડ્રાઇવ આકૃનત 2: હાડભ ડડ્ક ડ્રાઇવ ને ્ૂ લગાવાની રડક્રયા 
 

પગલુ ં 1: બેમા ંહાડભ ડડ્ક ડફટ કરો.  
હાડભ ડડ્કને ફીટ કરવા માટે, ્પેર 3.5. inch ઇંચની ડ્રાઈવ બે ઓળખો. ડ્રાઇવની બાજુઓ અથવા તખળય ે
કેજીસમા ંડ્રાઇવને સરુખક્ષત કરવા માટે ચાર ્ૂ આવશ્યક છે. કેટલાક ડ્રાઇવ્સમા ંઓછી ફીટ હોય છે. આવી 
હાડભ ડ્રાઇવ ટલૂ-લેસ કૌંસ સાથે આવ ેછે જે હાડભ ડ્રાઈવોને માઉન્સટ કરવાનુ ંસરળ બનાવે છે. ડ્રાઇવ બેના 
નછરો સાથે ડ્રાઇવ લાઇનની બાજુમા ં્ુ નછરો ન થાય ત્યા ંસધુી હાડભ ડડ્કને ્પેર ડ્રાઇવ બેમા ં્લાઇડ કરો. 
પછી ચાર ્ૂ સાથ ેડડ્કને સરુખક્ષત કરો, બનેં બાજુથી બે. ચુબંક-ટી્ડ ્ુ ડ્રાઇવરોનો ઉપયોગ કરો. ્ૂ હાડભ 
ડડ્ક અથવા કેસ સાથે આપવામા ંઆવે છે. ડ્રાઇવન ેરોકવા માટે તેમને સજ્જડ ્ૂ કરો. 
 

જ્યારે નસ્ટમમા ં ડ્રાઇવ્સને માઉન્સટ કરવાનુ ં હોય ત્યારે, ટોચ અને બોટમ્પસ ઉપરના એરફ્લોને મહત્તમ 

બનાવવા માટે તેમની વચ્ચે શક્ય તેટલી જગ્યા છોડવાનો રયાસ કરો. ડ્રાઇવ્સન ેઇન્સટેક ચાહકની સામે 
સીધા ્થાને રાખવુ ંપણ મદદ કરે છે. 
 

પગલુ ં 2: સાટા સાથે હાડભ ડ્રાઇવ્સને કનેક્ટ્ટ કરો. એકવાર ડ્રાઇવ માઉન્સટ થઈ ગયા પછી, તેને નસ્ટમથી 
કનેક્ટ્ટ કરો. સાટા ઇન્સટરફેસ હાડભ ડ્રાઈવ SATA કેબલ્સનો ઉપયોગ કરે છે. સાટા કેબલનો એક છેડો હાડભ 
ડ્રાઇવથી અને અન્સય છેડો મધરબોડભ સાથે કનેક્ટ્ટરથી જોડાયેલ છે. 
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પગલુ ં 3: સાટા પાવરમા ં્લગ ઇન કરો 
પાવર સ્લાય યનુનટ (પીએસય)ુ માથંી યોગ્ય 
કનેક્ટ્ટર શોધો અને તેને હાડભ ડડ્કની પાછળ ્લગ 
કરો. ્લગ ઇન કરતી વખત ેસાવચેત રહો, કારણ કે 
નીચેનુ ં દબાણ પાવર કનેક્ટ્ટરની આસપાસની 
ન્ક્ટ્લપને તોડી શકે છે. 
પગલુ ં 4: સાટા ડેટા કેબલમા ં્લગ ઇન કરો 
IDE થી નવપરીત, SATA ડેટાને વહન કરવા માટે એક 
સરળ અને પાતળા કનેક્ટ્ટરનો ઉપયોગ કરે છે. 
મધરબોડભ પાસે ઘણી SATA કેબલ છે. આમાથંી એક  

આકૃનત 3: હાડભ ડ્રાઇવ ઉપર સાટા ડેટા અને પાવર કેબલ પોટભ  

લો અન ેતેન ેહળવેથી હાડભ ડડ્કના પાછળના ર્ાગમા ં્લગ કરો. તેને ્લગ કરવા માટે સાવચતે રહો, 
કારણ કે નીચેનુ ં દબાણ કનેક્ટ્ટરને તોડી શકે છે અને 
એસ.એ.ટી.એ. કેબલને ્લગ ઇન કરી શકે છે. 
પગલુ ં 5. સાટા ડેટા કેબલન ેમધરબોડભમા ં્લગ કરો. 
આગળ, મધરબોડભ પર એક ફાજલ SATA પોટભ શોધો. આ 
સામાન્સય રીતે બોડભની નીચે-જમણી બાજુએ ક્્થત હોય છે 

અને ક્રમાડંકત હોય છે. મલ્ટીપલ ડડ્કના ડક્સામા ંસૌથી 
ઓછી સખં્યામા ંબટુ ઓડભર વધારે છે. તેથી સાટા કેબલને 
સૌથી નીચા નબંરવાળા પોટભમા ં્લગ કરો. 
 

આકૃનત 4: મધરબોડભ ઉપર સાટા પોટભ   

 
 

આકૃનત 5: સાટા ડેટા કેબલને કનેક્ટ્ટ કરે છે  આકૃનત 6: સાટા ડેટા કેબલને મધરબોડભ પર કનેક્ટ્ટ થાય છે  

 

રેન્ક્ટ્ટકલ એન્ક્ટ્ટનવટી  
 

લેપટોપમા ંએચડીડી ઇન્સ્ટોલ કરી રહ્ુ ંછે 

્ટોરેજ ડ્રાઇવને એક્ટ્સસે કરવા માટે નવનવધ લેપટોપમા ંનવનવધ પદ્ધનતઓ હોય છે. 
જરૂરી સામગ્રી  
લેપટોપ, મીની ્ુડ્રાઇવર, એન્ન્સટ-્ટેડટક કાડંા પટ્ટા, નવપલુ - દશાભવત ુ ંકાચ. 
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રડક્રયા 
 

ત્યા ંઘણા રકારના ંનાના ્ૂ છે જેનો ઉપયોગ લેપટોપમા ંથાય છે. આને નાના પરખબડીયાઓમા ંમકૂો અન ે
પરખબડીયા પર કોમ્પપોનેન્સટનુ ંનામ લખો. વ્યવક્્થત રીતે  તમામ ્ૂનો રેક રાખો. આપણે પાછળની પનેલ 
કેવી રીતે દૂર કરવી તે આકૃનત શોધવી પડશે. 
 

પગલુ ં 1: બેટરીને દૂર કરીને નવ્થાપન રડક્રયા શરૂ કરો. 
નોટબકુને ઉંધુચંત્ત ુકરો અને નીચેના કેસને સરુખક્ષત કરતી બધી ્ૂ કાઢો.  
નીચે બે ્ૂ (લીલા વતુભળો) છપાયેલા છે. 
 

 

આકૃનત 1: બેટરી અને ઓન્્ટકલ ડ્રાઇવ ન ેકાઢો      આકૃનત 2: લેપટોપની બકે પેનલ  

 

પગલુ ં 2: કેસને હાડભ ડ્રાઇવ બ્રેકેટ ડફક્ક્ટ્સિંગ કરતા ત્રણ ્ૂ કાઢો મધરબોડભથી હાડભ ડ્રાઇવ કેબલને ડડ્કનેક્ટ્ટ 
કરો. 

 

આકૃનત 3: કનેક્ટ્ટરને ખોલો અને હાડભ ડ્રાઇવને ડરલીસ કરો   આકૃનત 4: જૂની હાડભ ડ્રાઇવ એસેમ્પબલીને કાઢો  
 

પગલુ ં 3: નોટબકુમાથંી જૂની હાડભ ડ્રાઇવને દૂર કરો અને નવી હાડભ ડડ્કથી બદલો. 
 

સોખલડ ્ટેટ ડ્રાઈવો 
આમા ંકોઈ ફરતા કોમ્પપોનેન્સટસ નથી. તઓે ડેટા સગં્રડહત કરવા અને રા્ત કરવા માટે ફક્ટ્ત ઇલેક્ટ્રોનનક્ટ્સનો 
ઉપયોગ કરે છે. તમ ેએસએસડી નવશ ેરેન્સડમ એક્ટ્સેસ મેમરી (રેમ) ની નવશાળ બેંક તરીકે નવચારી શકો 
છો. મોટાર્ાગના એસએસડી નોન વૉલટાઈલ હોય છે, મતલબ કે જ્યારે પાવર દૂર કરવામા ંઆવે ત્યારે 
તેઓ ડેટા ગમુાવશે નહીં. એસએસડી સાથે સૌથી સામાન્સય રકારની મેમરીનો ઉપયોગ ફ્લશે બેઝડ રેમ છે, 

તે જ રકારની યએુસબી ફ્લશે ડ્રાઇવ્સમા ંનોન-વોલેટાઇલ રેમ વપરાય છે. 
(187) 



જ્યારે યાનંત્રક હાડભ ડ્રાઈવોની તલુના કરવામા ંઆવે ત્યારે એસએસડી ડ્રાઇવ્સ વીજળી ઝડપી હોય છે. 
વધારામા,ં તેમને ્લેટરોને ક્્પન કરવા અને એક્ટ્ચ્યએુટરને ખસેડવા માટે મોટસભની જરૂર હોતી નથી, તેથી 
તે હળવા હોય અન ેઓછી શક્ક્ટ્ત દોરે. ટેબલેટ જેવા મોબાઇલ ઉપકરણો, સામાન્સય રીતે એસએસડીનો 
ઉપયોગ કરે છે, અન ેઘણા શોખીનો એસએસડી સાથ ેલેપટોપ હાડભ ડ્રાઇવ્સન ેબદલી નાખ ેછે. મેમરીની 
ડકિંમતમા ંસતત ઘટાડો થતા,ં એસએસડી ડ્રાઇવ્સ ખબૂ જ પોસાય છે. ઉદાહરણ તરીકે, તમે લગર્ગ 2 ટીબી 
નમકેનનકલ ડ્રાઇવ જેટલી ડકિંમતે 128 જીબી એસએસડી ડ્રાઇવ ખરીદી શકો છો. કેટલાક લોકો ઓપરેડટિંગ 
નસ્ટમ અને એન્્લકેશસં માટે એસએસડી ડ્રાઇવનો ઉપયોગ કરે છે અને ડેટા માટે નમકેનનકલ ડ્રાઇવનો 
ઉપયોગ કરે છે. મોટાર્ાગની એસએસડી ડ્રાઇવ્સ એસએટીએનો ઉપયોગ કરે છે અને અન્સય સાટા ડ્રાઇવની 
જેમ ઇન્સ્ટોલ કરશે. એસએસડી ડ્રાઇવ્સ અને યએુસબી ફ્લેશ ડ્રાઇવ્સ ઉપરાતં, ડડર્જજટલ કેમેરા અને 
રેકોડભસભમા ંઘણી રકારની ફ્લેશ મેમરીનો ઉપયોગ થાય છે, જેમા ંનીચેનાનો સમાવેશ થાય છે: 
 

કોમ્પપેક્ટ્ટ ફ્લશે (સીએફ) 
 

આ સનડડ્ક દ્વારા ઉત્પાડદત છે અને ખબૂ જ લોકનરય છે. 
એક્ટ્સટનભલ પડરમાણો 43 x 36 મીમી છે. ટાઇપ આઇ સીએફ 
ઉપકરણો.3 મીમી જાડા હોય છે, અને ટાઇપ II ઉપકરણો 
(સીએફ 2 તરીકે ઓળખાય છે) 5 મીમી જાડા હોય છે. તેઓ 
128 જીબી સધુીનો ડેટા રાખી શકે છે. 
 

આકૃનત 10.8: કોમ્પપેક્ટ્ટ ફ્લશે  

 

એસડી (સરુખક્ષત ડડર્જજટલ) 
 

આ એસડી કાડભ એસોનસએશન દ્વારા નવકસાવવામા ંઆવ્યુ ંછે અને આકૃનત 10.9 મા ંબતાવ્યા રમાણે ઘણા 
રકારના પોટેબલ ડડવાઇસીસ સાથે વપરાય છે. ત ેમન્લ્ટ મીડડયા 
કાડભ (એમએમસી) ને સપુરસીડ કરે છે જે સમાન સાઇઝનુ ં છે. 
એસડીના પડરમાણો 24 x 32 મીમી છે. તઓે 2 જીબી સધુીનો ડેટા 
રાખી શકે છે. નવા વઝભનમા ંએસડી ઉચ્ચ ક્ષમતા (એસડીએચસી) 
અને નવ્તતૃ ક્ષમતા (એસડીએક્ટ્સસી) શામેલ છે. એસડીએચસી 
32 જીબી સધુી પકડી શકે છે, અને એસડીએક્ટ્સસી 2 ટીબી સધુીનો 
ડેટા રાખી શકે છે. 

આકૃનત 10.9 એસડી કાડભ  
 

મીની-એસ.ડી. 
આ SD કાડભન ુ ંએક નાનુ ંવઝભન છે. મીની-એસડી ઉપકરણોના ંપડરમાણો 21.5 x 20 મીમી છે. 
 

માઇક્રો એસ.ડી. 
આ ત્રણ એસડી સાઇઝમા ંસૌથી નાનો છે. માઇક્રો-એસઓ ઉપકરણોના ંપડરમાણો 15 x 11 મીમી છે. 
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xD 

 

XD નપક્ટ્ચર કાડભ એ એક જૂની ફ્લેશ મેમરી કાડભ છે જેનો ઉપયોગ કેટલાક ડડર્જજટલ કેમેરામા ંથાય છે. તેનો 
નવકાસ ઓખલમ્પપસ અને ફૂર્જજડફલ્મ દ્વારા કરવામા ંઆવ્યો હતો, પરંત ુઓખલમ્પપસ કેમેરા હવે એસડી કાડભનો 
ઉપયોગ કરી રહ્યા છે. 
 

ઓન્્ટકલ ડડ્ક અને ડ્રાઈવો 
 

આધનુનક પીસી ડીવીડી રાઇટર ડ્રાઇવ સાથ ેઆવ ેછે. આ ડ્રાઇવ્સમા ંઉપયોગમા ંલેવાતા સામાન્સય રકારના ં
ડડ્કમા ંલલ-ુરે ડડ્ક, નવનવધ રકારના ંડીવીડી અને કોમ્પપેક્ટ્ટ ડડ્ક શામેલ છે. ઓન્્ટકલ ડડ્ક ડ્રાઇવ ક્યા ં
તો ઇલેક્ટ્રોમેગ્નેડટક તરંગો અથવા લેસર બીમનો ઉપયોગ ઓન્્ટકલ ડડ્ક પર ડેટા લખવા અથવા વાચંવા 
માટે રકાશના દૃશ્યમાન ્પેક્ટ્રમની ખબૂ નજીક છે. 
 

કમ્પ્યટુરમા ંસામાન્સય અન ેનવનશષટ એન્્લકેશનો નસવાય, DVD ઓન્્ટકલ ડડ્ક ડ્રાઇવ્સનો ઉપયોગ ડીવીડી 
્લેયર, સીડી ્લેયર અને ડીવીડી રેકોડભર તરીકે થાય છે. તેઓ ડેટાના સગં્રડહત કરવા, સોફ્ટવેર વાચંન, 

રેકોડડિંગ ડડ્ક અને નવનનમય હતે ુમાટે ગ્રાહક મીડડયાને નવતડરત કરવા જેવા નવનવધ હતેઓુ માટે કમ્પ્યટુરમા ં
મોટા રમાણમા ંઉપયોગમા ંલેવાય છે. 
 

ટેબલ 10.2 નવનવધ રકારની ઓન્્ટકલ ડડ્ક અને તેમની ક્ષમતાઓ 

રકાર કેપેનસટી નોંધ 

સીડીરોમ  700એમબી રમાણભતૂ સાઇઝ 12 સે.મી. (7.7 ઇંચ) છે. 
મીની સીડી-રોમ 194 એમબી સાઇઝ 6 થી 8 સે.મી. 

ડીવીડી-રોમ 4.7 જીબી ડયઅુલ સાઈડ ડીવીડી-રોમે દરેક બાજુ 4.7 જીબી ધરાવે છે. 

ડયઅુલ લેયર ડીવીડી-રોમ 8.5 જીબી 
ડયઅુલ સાઇડ ડયઅુલ-લેયર ડીવીડી-રોમ દરેક બાજુ 8.5 

જીબી ધરાવે છે. 

લલ-ુરે નસિંગલ લેયર 25 જીબી 
લલ ુરે ડડ્ક લલ ુલેસરનો ઉપયોગ કરે છે, અને સીડી અને 
ડીવીડી લાલ લેસરનો ઉપયોગ કરે છે. 

લલ-ુરે ડબલ લેયર 50 જીબી 
મવૂીઝ માટે આ સામાન્સય સાઇઝનો ઉપયોગ થાય છે. ડરપલ 
લેયર 100 જીબી ધરાવે છે, અને ક્ટ્વાડ લેયર 128 જીબી 
ધરાવે છે 

 

ટેબલ એક્ટ્સલે મા ંઅલગથી આપેલ છે  

 

ઓન્્ટકલ ડ્રાઇવનુ ંકાયભ 
ઓન્્ટકલ ડડ્ક ડ્રાઇવના મખુ્ય ઘટકોમા ંઓન્્ટકલ પાથ હોય છે, સામાન્સય રીતે તે પીક અપ હડે પર 
માઉન્સટ થયેલ હોય છે અને સેનમકન્સડક્ટ્ટર લેસર, લેસર બીમ ગાઇડડિંગ લેન્સસ અને ફોટોડાયોડ્સ જે ડડ્કની 
સપાટીથી રકાશનુ ંરનતખબિંબ શોધે છે. 
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ઓન્્ટકલ ડડ્કના વધ ુતાજેતરના ંવઝભન્સસના આગમન સાથે, રડક્રયામા ંઉપયોગમા ંલેવાતા લેસર બીમની 
તરંગલબંાઇ લલ્યરુ ડડ્કમા ં780nm થી 405nm મા ંબદલાઈ ગઈ છે. 
 

સીડી ડ્રાઇવની યોગ્ય કામગીરી માટે નોંધાયેલ મખુ્ય પાસા ંતે છે કે ડડ્ક અને લેન્સસ વચ્ચ,ે યોગ્ય અંતર 

જાળવવુ ંપડે છે. બીજુ,ં બીમ ડડ્કના લેસર ્ થળો પર ધ્યાન કેન્ન્સરત કરવુ ંજોઈએ. સપાભકાર પાથમા ંસગં્રડહત 
ડેટાને ડડ્કના નત્રજ્યાથી હડેમા ંબધી રીતે ખસેડીને અને લેસર બીમને કેન્ન્સરત રાખીને એક્ટ્સસે કરવામા ં
આવશે. 
 

તે પદ્ધનત કે જેના દ્વારા ડડ્ક પર ડેટાને એન્સકોડ કરે છે તે, ત ેલેસર બીમનો ઉપયોગ કરીને રંગીન ્તરના 
જુદા જુદા ર્ાગોને પસદં કરીને ગરમ કરે છે.  
રંગની રનતખબિંબીતતા આ રડક્રયા દરમ્પયાન બદલાશ ેઅન ેનનશાન બનાવવાની તરફ દોરી જશે, જેમા ંડડ્ક્ટ્સ 
પરના લેન્સડ્સ અને પીટસ રજૂ થશે. વાચંન લસેર કરતા ંલેખક લેસર વધ ુશક્ક્ટ્તશાળી છે. 
 

લેખખતમા ંવધ ુગનત સાથે, નવ્તારને ગરમ કરવા માટે લેસર દ્વારા ઓછો સમય લેવામા ંઆવશે. લખેન 
બીમ માટે સામાન્સય શક્ક્ટ્ત આશરે 200 મેગાવોટ છે. 
 

ફરીથી લખી શકાય તેવી ડડ્કમા,ં ડાય લેયરને બદલ,ે ડડ્કને ઢાકંવા માટે વપરાયેલ ડક્ર્ટલ મેટલ 

કોમ્પ્લેક્ટ્સને લેસર બીમથી ઓગાળવામા ંઆવે છે. મેટલ એલોય ્તર પરની લેન્સડ્સ અને પીટસ બીમ 
ખલુ્લી હોવાના આધારે અલગ પડે છે અને તેનાથી વધ ુરનતખબિંખબત થઈ શકે છે. 
 

ડયઅુલ ્તરવાળી મીડડયામા,ં એક પોખલકાબોનેટ ્તર, રથમ અધભ-રનતખબિંબીત ્તર અને બીજા ્તરન ે
અલગ પાડે છે. લખેન રથમ ્તર માટે ઇન્સટરનલ બાજુથી અને બીજા ્તર માટે એક્ટ્સટનભલ બાજુથી શરૂ 
થાય છે. 
 

ઓન્્ટકલ ડ્રાઈવો ઇન્સ્ટોલ કરી રહ્ુ ંછે 

 

ઓન્્ટકલ ડ્રાઇવ જુદા જુદા SATA વઝભન્સસમા ંઆવે છે જેમ કે SATA 1.0, 2.0, 3.0. ચકે કરી લો સાટા પોટભ 
બાયઓએસમા ંસક્ષમ છે. એસએટીએ ઓન્્ટકલ ડ્રાઇવ એ SATA પાવર કનેક્ટ્ટરનો ઉપયોગ કરે છે. 
 

પાવર નવના ડડ્કને દૂર કરવુ ં
 

એક સમય હોઈ શકે છે જ્યારે તમારે ડ્રાઇવમાથંી ડડ્ક કાઢવાની જરૂર હોય પણ પાવર હોતો નથી. હોઈ 

શકે છે કે ડ્રાઇવ નનષફળ થઈ ગઈ છે અને તે પાવર અપ કરશે નહીં, અથવા તો શક્ય છે કે તમે જૂના 
કમ્પ્યટુરનો નનકાલ કરી રહ્યા ંછો અને નસ્ટમમા ંડડ્ક છે નહીં તેની ખાતરી કરવા માગંો છો. 
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તમે પેપર ન્ક્ટ્લપથી ડ્રાઇવ ખોલી શકો છો. બધી ડડ્ક ડ્રાઇવ્સની સામે એક નાનો પીનહોલ હોય છે. ડ્રાઇવન ે

મેન્સયઅુલી ખોલવા માટે કાગળની ન્ક્ટ્લપ કાઢી નાખો અને તેને નછરમા ંનાખો.  
 

રેન્ક્ટ્ટકલ એન્ક્ટ્ટનવટી 
 

ઓન્્ટકલ ડ્રાઇવનુ ંઇન્સ્ટોલશેન 

 

જરૂરી સામગ્રી 
કમ્પ્યટુર નસ્ટમ, ઓન્્ટકલ ડ્રાઇવ, ્ૂ ડ્રાઇવર 

 

કાયભવાહી 
● ઓન્્ટકલ ડ્રાઇવ ઇન્સ્ટોલ કરવા માટે, રથમ 

ઓન્્ટકલ ડ્રાઇવની ક્્થનત તપાસો જેથી ત ે
5.25 ઇંચની ડ્રાઇવ બ ેસાથે ગોઠ્વે. 

● ઓન્્ટકલ ડ્રાઇવને ડ્રાઇવ બેમા ં દાખલ કરો 
જેથી ઓન્્ટકલ ડ્રાઇવ ્ુ નછરો કેસમા ં ્ુ 
નછરો સાથે ગોઠ્વે (આકૃનત 1). 

● યોગ્ય ્ૂ (આકૃનત 2) નો ઉપયોગ કરીને 
કેસને ઓન્્ટકલ ડ્રાઇવ સરુખક્ષત કરો. 

● ઓન્્ટકલ ડ્રાઇવના પાવર સોકેટ (આકૃનત 4) 

થી એસએમપીએસથી આવતી પાવર 
કેબલને કનેક્ટ્ટ કરો. 

● ઓન્્ટકલ ડ્રાઇવ સોકેટથી મધરબોડભ સોકેટથી સાટા ડેટા કેબલને કનેક્ટ્ટ કરો. 
● આકૃનત 4 મા ંબતાવ્યા રમાણે સાટા ડેટા કેબલને ઓન્્ટકલ ડ્રાઇવથી કનકે્ટ્ટ કરો. 
● આકૃનત 3 મા ંબતાવ્યા રમાણે, મધરબોડભથી સાટા ડેટા કેબલના બીજા છેડાને જોડો. 

 

  

આકૃનત 3: સાટા ડેટા કેબલ કનેક્ટ્ટ કરો  આકૃનત 4: સાટા ડેટા કેબલને ઓન્્ટકલ ડ્રાઇવ મધરબોડભ  

પર કનેક્ટ્ટ કરો 
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ડડ્ક ડ્રાઇવ ઇંટરફેસ 

 

IDE / EIDE / પાટા ડ્રાઈવો 
 

હાડભ ડ્રાઇવ ઇંટરફેસ ઘણા વર્ષોથી ઘણા ફેરફારો અને સધુારાઓમાથંી પસાર થયુ ંછે. તેમ છતા,ં તમ ેઘણા ં
જૂના વઝભન્સસ જોશો નહીં, જો તમે તેમના નવશે થોરુ્કં સમજો છો, તો તે વતભમાન વઝભન્સસને સમજવાનુ ંસરળ 
બનાવે છે. નવનવધ ડડ્ક ડ્રાઇવ્સ નીચે સખંક્ષ્તમા ંસમજાવવામા ંઆવી છે. 
 

ઇન્ન્સટગ્રેટેડ ડ્રાઇવ ઇલકે્ટ્રોનનક્ટ્સ (IDE) 

 

આ 1980 ના દાયકામા ંદેખાયા હતા અને તેમા ંડ્રાઇવ પર ડ્રાઇવ કંરોલર ઇલેક્ટ્રોનનક્ટ્સનો સમાવેશ થતો 
હતો. 
 

એડવાન્સ્ડ ટેકનોલોજી જોડાણ (એટીએ) 
 

આઈડીઇ એટીએ તરીકે રમાખણત કરાઈ હતી અને બાદમા ંએટીએ -1 તરીકે જાણીતી બની. મહત્તમ ડ્રાઇવનુ ં
સાઇઝ 137GB હતુ.ં પહલેાના ંડ્રાઇવ્સમા,ં મહત્તમ 2.1GB ની હતી. 
 

નવ્તતૃ IDE (આઈડીઇ) અને એટીએ -2 

 

મળૂ IDE મા ંફેરફાર અને ઉન્નતીકરણો EIDE તરીકે માકેડટિંગ કરવામા ંઆવ્યા હતા અન ેપાછળથી તેન ેએટીએ 
-2 તરીકે માનક બનાવવામા ંઆવ્યુ ંહત ુ.ં 
 

એટીએ પેકેટ ઇન્સટરફેસ (એટીએપીઆઈ) 
 

અસલ IDE અન ેATA ફક્ટ્ત હાડભ ડ્રાઇવ માટે બનાવવામા ંઆવ્યા હતા. એટીએપીઆઈએ ્ટાન્સડડભ પરૂા પાડયા 
હતા અને એટલ ેજ સીડીરોમ અન ેડીવીડી-રોમ ડ્રાઇવ્સ જેવા અન્સય ડ્રાઇવ્સ માટે EIDE અન ેATA વઝભન્સસ 
ઉપયોગ થઈ શકે છે.  
 

પેરેલલ એટીએ (પીએટીએ) 
 

એટીએ એ એટીએ -7 મા ંનનયનમતપણ ેઅપગ્રેડ કરવામા ંઆવતુ ંહત ુ,ં જેમા ંનસડરયલ એટીએ (એસએટીએ) 
ની રજૂઆત પણ કરવામા ંઆવી હતી. EIDE વઝભન્સસનુ ંનામ SATA થી અલગ કરવા માટે તેને પાટા નામ 

આપવામા ંઆવ્યુ.ં પાટા ડ્રાઇવ્સ ડાઇરેક્ટ્ટ મેમરી એક્ટ્સેસ (ડીએમએ) રાન્સસફરનો ઉપયોગ કરે છે. અન્સય 
કાયો માટે સીપીયનેુ ફ્રી કરીને ડી.એમ.એ., ઉપકરણને સેન્સરલ રોસેનસિંગ યનુનટ (સીપીય)ુ વગર સીધા 
એક્ટ્સેસ કરવાની મજૂંરી આપે છે. અલ્રા ડીએમએ (યડુીએમએ) એટીએ વઝભન 4 (એટીએ -4) મા ંદેખાયો 
અને ડેટા રાન્સસફરને 44 મેગાબાઇટ્સ રનત સેકંડ (એમબીપીએસ) મા ંસપોટેડ છે. એટીએ અને યડુીએમએ 
ઘણી વખત અપડેટ કરવામા ંઆવ્યા હતા, અન ેનીચ ેકોષટક નવનવધ વઝભન્સસ માટેની ્પીડ અને તનેા નામો 
સચૂવે છે. 
192 

  



ટેબલ 10.3 એટીએના નવનવધ વઝભન્સસની ્પીડ 

રકાર મેક્ક્ટ્સમમ ્પીડ કમેન્સટ્સ 

એટીએ 

4 33 એમબીપીએસ 

જેને યડુીએમએ / 33 અને અલ્રા એટીએ / 33 પણ કહવેામા ંઆવે 
છે. 

એટીએ 

5 66 એમબીપીએસ જેને યડુીએમએ / 66 અને અલ્રાટા / 66 પણ કહવેામા ંઆવે છે. 

એટીએ 

6 

100 

એમબીપીએસ 

જેને યડુીએમએ / 100 અને અલ્રા એટીએ / 100 પણ કહવેામા ં
આવે છે. મહત્તમ ડ્રાઇવનુ ંકદ વધીને 144 પીબી થયુ ંછે. 

એટીએ 

7 133MBps 

જેને યડુીએમએ / 133 અને અલ્રા એટીએ / 133 પણ કહવેામા ં
આવે છે. 

 

પાટા 
તે ડ્રાઇવ્સ આકૃનત 10.10 મા ંબતાવ્યા રમાણ ેસમાન ડરબન કેબલ્સનો ઉપયોગ કરે છે. દરેક ડરબન કેબલમા ં

ત્રણ કનકે્ટ્ટસભ શામલે છે, એક મધરબોડભ IDE કનેક્ટ્શન માટે અને બ ે
ડ્રાઇવ્સ માટે. આકૃનતમા,ં બે IDE કનકે્ટ્ટસભ (IDE 1 અને IDE 2) ડાબી 
બાજુ છે, અને કેબલ મધરબોડભની ટોચ પર છે. લાક્ષખણક પાટા-
આધાડરત નસ્ટમમા ં મહત્તમ ચાર ડ્રાઇવ્સન ે જોડતી બે ડરબન 
કેબલ્સ હશે. પાટા કેબલ્સના રારંખર્ક સં્ કરણોમા ં 40 વાયરનો 
ઉપયોગ થતો હતો, પરંત ુઆ એટીએ -4 સાથે 80 વાયર કેબલ પર 
ફેરવાઈ ગયો હતો. આ વધારાના વાયરએ કેબલની અંદર નસગ્નલ 
મેદાન રદાન કયુું છે અને ઉંચી યડુીએમએ ગનતને ટેકો આ્યો છે. 
કેબલમા ંવાયરની સખં્યા બમણી થઈ ગઈ છે, તેમ છતા ંકનેક્ટ્ટસભ 
પાસે 40 નપન છે. IDE કેબલની મહત્તમ લબંાઈ 18 ઇંચ છે. 

આકૃનત 10.10 પાટા કેબલ્સ 

 

પાટા કનેક્ટ્ટસભ અને કેબલ્સ 

બધા પાટા કનેક્ટ્ટસભ 40-નપન લબંચોરસ કનકે્ટ્ટસભ છે, અને તે બનં ે
હાડભ ડ્રાઇવ અને મધરબોડભ પર સમાન છે. આકૃનત 10.11 મા ં
બતાવ્યા રમાણ ે મધરબોર્ડભસ કે જે પાટાને ટેકો આપ ે છે તેમા ં
સામાન્સય રીતે IDE1 અન ેIDE 2 નામના બે કનેક્ટ્ટસભ હોય છે. 
આકૃનત 10.11 પાટા કનેક્ટ્ટર કેબલ 

 

મા્ટર અને ્લેવ રૂપરેખાકંન 

દરેક IDE કનેક્ટ્શન બ ેડ્રાઇવ્સને સપોટભ કરે છે અન ેઆ સામાન્સય રીતે મા્ટર અન ે્લેવ ડ્રાઇવ્સ તરીકે 
ઓળખાય છે. નસ્ટમ મા્ટર ડ્રાઇવ પર બટુ કરવાનો રયાસ કરશે, પરંત ુતે આપમેળે સમજતી નથી કે 
કઈ ડ્રાઇવને પસદં કરવી. તેના બદલે, તમારે ડ્રાઇવ પર જમ્પપસભને મેન્સયપુલુેટ કરવા પડશે જેથી નસ્ટમન ે
જણાવવા માટે કે કઇ ડ્રાઇવ મા્ટર છે અને કઈ ્લેવ છે. આકૃનત 10.12 એ EIDE ડ્રાઇવનો પાછલો ર્ાગ 
બતાવે છે. 
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તમે જોઈ શકો છો કે તેમા ંડરબન કેબલ માટે 40-નપન કનકે્ટ્ટર 
છે અને પાવર માટે મોલેક્ટ્સ કનેક્ટ્ટર છે. તેમા ંડ્રાઇવ મા્ટર 
છે કે ્લેવ છે ત ેઓળખવા માટે જમ્પપસભનો સમહૂ પણ છે. 
 

આકૃનત 10.(12 બેક ઓફ ઈઆઈડીઈ ડ્રાઇવ 

જો કોઈ ડ્રાઇવને બદલીને અથવા ઉમેરી રહ્ુ ંછે, તો આ જમ્પપસભને સમજવુ ંમહત્વપણૂભ છે. તમને ડ્રાઈવની 
પાછળના ર્ાગમા ંએક ચાટભ મળશે, જે આકૃનતમા ંબતાવ્યા રમાણે ચાટભ જેવુ ંજ છે કે દરેક ડ્રાઇવ માટે 
જમ્પપરને કેવી રીતે ગોઠ્વવુ ંજોઈએ તે બરાબર સચૂવે છે. 
 

કેબલ નસલેકટ 

 

કેબલ નસલેક્ટ્ટ નસ્ટમને ડ્રાઇવને ઓળખવાની મજૂંરી આપે છે જેના આધારે કનેક્ટ્ટરનો ઉપયોગ થાય છે. 
તમે જોઈ શકો છો કે ડરબન કેબલના છેલ્લા કનેક્ટ્ટરને ‘મા્ટર’ અને લેબલ કનેક્ટ્ટરના મધ્યને ‘્લેવ’ 
લેબલ થયલે છે. જો તમ ેબનંે કેસોન ે‘કેબલ નસલકે્ટ્ટ’ વાપરવા માટે જમ્પપસભન ેગોઠ્વો છો, તો કનેક્ટ્ટરનો 
ઉપયોગ થાય છે તેના આધારે તેઓ ઓળખાશે. જો ડ્રાઇવ્સ ‘મા્ટર’ અને ‘્લેવ’ માટે જપંડભ છે, તો કનેક્ટ્ટર 
ડ્રાઇવને ઓળખતુ ંનથી. 

 

આકૃનત 10.13 મા્ટર અને ્લેવ કેબલ નસલેકટ 

સીરીયલ એડવાન્સ્ડ ટેક્ટ્નોલોજી એટેચમેન્સટ (સાટા) 
 

રારંખર્ક ડેટા રાન્સસનમશસં એ એક સમયે થોરુ્કં અથવા નસરીયલી કોમ્પપોનેન્સટસ વચ્ચે ડેટા મોકલ્યો. 
એન્ન્સજનનયરોએ ્પીડ સધુારવા માટે એક સમયે મન્લ્ટપલ ખબટ્સ મોકલીને આમા ં સધુારો કયો. તેથી, 
મન્લ્ટપલ વાયરનો ઉપયોગ કરીને ડેટા મોકલી શકાય છે જેથી બીટ્સ એકબીજાની બાજુમા ંહોય અથવા 
સમાતંર હોય.  પણ આમા ં રેડ-ઓફ એ હતી કે એક જ સમયે તમામ ડેટા મોકલવા માટે કેબલને વધ ુ
વાયરની જરૂર હતી. ઉદાહરણ તરીકે, 40 નપન EIDE ડરબન કેબલમા ંડેટા માટે 16 ખબટ્સ શામેલ છે. જો તમ ે
એક સમયે 16 ખબટ્સ મોકલો છો, તો તમે ત ેજ ગનતએ એક સમયે ફક્ટ્ત એક બીટ મોકલો છો તેના કરતા 
16 ગણા વધ ુડેટા મોકલી શકો છો. પેરેલલ એ નસડરયલ કરતા ંફા્ટ છે એ વાત ઘણા વર્ષોથી માનવામા ં
આવે છે, જ્યા ંસધુી લો વૉલ્ટેજ ડડફરન્સસલ નસગ્નખલિંગ (એલવીડી) આવ્યુ ંત્યા ંસધુી. એલવીડી નસગ્નખલિંગ 

એ એક ્ટાન્સડડભ છે જે એક જોડીમા ંબે વાયર વચ્ચેના વોલ્ટેજમા ંતફાવત તરીકે ડેટા રાન્સસનમટ કરે છે. આ 
તફાવતો તેનાથી નાના હોઈ શકે છે અને એન્ન્સજનનયરોને શોધી કાઢયુ ંહત ુ ંકે તેઓ પેરેલલ સાથે કરતા ંવધ ુ
ઝડપથી ડલલ્યઓુ કેબલ સાથે ડેટા મોકલી શકે છે. ઘણી તકનીકો એલવીડી નસગ્નખલિંગનો ઉપયોગ કરે છે, 

જેમા ંએસએટીએ ડ્રાઇવ્સ, એએમડી રોસેસરો દ્વારા ઉપયોગમા ંલેવામા ંઆવતા હાયપર રાન્સસપોટભ અને 
ફાયરવાયરનો સમાવેશ થાય છે. 
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સાટા જનરેશનો 
 

સાટાની ત્રણ જનરેશનો  હાલમા ં ઉપયોગમા ં છે. દરેકની ક્ષમતાઓને જાણવી અને ઉપયોગમા ંલેવામા ં
આવતા નવનવધ નામોન ેઓળખવા પણ મહત્વપણૂભ છે. કોષટક 4 નીચ ેનવનવધ વઝભન્સસ અને તેમની ્પીડ 
દશાભવે છે. 
 

ટેબલ 10.4 સાટાના નવનવધ વઝભન્સસ અને તેમની ્પીડ 

 

જનરેશન બીટ ્પીડ બાઇટ ્પીડ નામ 

સાટા 1 

1.5 ર્જજખબટ્સ / 
સેકન્સડ 

150 

એમબીપીએસ 

સાટા 1.5 જી, સાટા 1.5 જીબી / સે, સાટા 1.5 જીબીટી 
/ સે, સાટા 150 

સાટા 3 

3.0 ર્જજખબટ્સ / 
સેકન્સડ 

300 

એમબીપીએસ 

સાટા 3G જી, સાટા b જી બી / સે, સાટા bit જી બીબીટ 
/ સે, સાટા .૦૦ 

સાટા 3 

6.0  ર્જજખબટ્સ / 
સેકન્સડ 

600 

એમબીપીએસ 

સાટા 6 જી, સાટા 6 જીબી / સે, સાટા 6 જીબીટી / સે, 

સાટા 600 

 

પાટા વઝભન્સસ સામાન્સય રીતે બાઇટ્સ દીઠ્ સેકન્સડ (બીપીએસ) મા ં રેટ કરેલી ગનતનો ઉપયોગ કરીને 
વણભવવામા ંઆવે છે, અને એસએટીએ વઝભન્સસ ઘણીવાર બીટ રનત સેકંડ (બીપીએસ) નો ઉપયોગ કરે છે. 
ઉદાહરણ તરીકે, સાટા 1.0 એ 150 એમબીપીએસ પર ડેટા રાન્સસફર કરી શકે છે, પરંત ુતે સામાન્સય રીતે 1.5 

જીખબટ / સે તરીકે સખૂચબદ્ધ થાય છે. નામોની સમાનતા, ખાલી નામોની જ સમાનતા છે એ સાટા 3x અન ે
સાટા 3g.  કેટલાક ઉત્પાદનોનુ ંવેચાણ સાટા 3 જી તરીકે કરવામા ંઆવે છે, અને ગ્રાહકોને લાગે છે કે તેઓ 
ત્રીજી જનરેશનના સાટા ઉત્પાદન મેળવે છે. સાટા 3G, સાટા બીજી જનરેશન દ્વારા પરૂા પાડવામા ંઆવેલા 
3 ર્જજખબટ્સ / સેકન્સડના રાન્સસફર રેટનો સદંર્ભ આપ ેછે. 
 

સાટા અન ેએસએસડી (સોખલડ ્ટેટ ડ્રાઇવ) 
 

સાટા આવી એ પહલેા,ં હાડભ ડ્રાઇવ્સ સામાન્સય રીતે મધરબોડભ ્વીકારે નહીં તેના કરતા ઝડપથી ડેટા 
મોકલવામા ંસક્ષમ હતી. ઇન્સટરફેસ અંતરાય હતો. તેમ છતા ં દરેક નવા એટીએ વઝભનથી ઝડપી ડેટા 
રાન્સસફરની મજૂંરી આપવામા ંઆવી હતી, ડ્રાઇવ્સ હજી પણ ઇન્સટરફેસ કરતા ઝડપી હતી. પણ સાટા 6 જી 
વાત અલગ છે. તમે એવી એક પણ  નમકેનનકલ હાડભ ડ્રાઇવ શોધી શકશો નહીં કે જે 6 ર્જજખબટ્સ / સેકંડ 
(અથવા 600 એમબીપીએસ) જેટલુ ંરાન્સસફર કરી શકે. કેટલીક અત્યતં ઝડપી અને ખબૂ જ ખચાભળ હાડભ 
ડ્રાઇવ્સ 157 એમબીપીએસ જેટલી ઝડપથી ડેટા રાન્સસફર કરી શકે છે. એટલે કે, આ ડ્રાઇવ્સને Sata 3G નો 
ઉપયોગ કરવાથી ફાયદો થાય છે પરંત ુતે ક્યારેય 300 એમબીપીએસ કરતા વધારે નથી, તેથી તેઓ SATA 

6G નો લાર્ લેતા નથી. 
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જો તમ ેતેન ેસાટા 3 જી અથવા સાટા 6 જી પોટભ પર 
્લગ કરો છો તો તમને ફક્ટ્ત આ હાડભ ડ્રાઇવ્સમા ં
કોઈ રર્ાવનો તફાવત દેખાશે નહીં. આને ધ્યાનમા ં
રાખીને, તમે આિયભ પામી શકો છો કે, તમ ેશા માટે 
સાટા 6 જી ઇચ્છો છો? તેનો જવાબ, સોખલડ ્ટેટ 
ડ્રાઇવ્સ (એસએસડી) માટે છે. આ રકરણમા ં
પાછળથી તેમની ચચાભ કરવામા ંઆવી છે, પરંત ુ
ટૂંકમા,ં તેમની પાસે કોઈ ગનતશીલ ર્ાગો નથી અન ે
તે ખબૂ ઝડપી છે. એ એવા છે કે જે 500 એમબી / 
સે જેટલી ઝડપથી ડેટા વાચંી અને ્થાનાતંડરત 
કરી શકે છે. 

આકૃનત 10.14 મધરબોડભમા ંસાટા પોટભ  
 

સાટા ડેટા કનેક્ટ્ટસભ અને કેબલ્સ 

પાટા  સાથે વપરાતા 80 વાયર ડરબન કેબલ્સ કરતા સાટા કેબલ ઘણા નાના હોય છે. તેમા ંફક્ટ્ત સાત 
વાયર શામેલ છે, અન ેકેબલ્સ એક મીટર (લગર્ગ 3.3 ફુટ) જેટલા લાબંા હોઈ શકે છે. સાટા કેબલ્સની 
એક નવનશષટ લાક્ષખણકતા એ છે કે તેમની પાસે એલ આકારનુ ંકનેક્ટ્ટર છે, જે કી તરીકે કામ કરે છે. દરેક 
ડ્રાઇવ મધરબોડભ પર એક જ સાટા કનેક્ટ્ટરથી કનેક્ટ્ટ થયેલ છે, તેથી તમારે સાટા ડ્રાઇવ્સ પર મા્ટર / 
્લેવ જમ્પપસભ નવશે ખચિંતા કરવાની જરૂર નથી. આકૃનત 10.14 એ પાચં સાટા પોટડભસવાળા મધરબોડભનો એક 
ર્ાગ બતાવ્યો છે. સાટા 5 એ એક ના વપરાતા પોટભ તરીકે ડાબી બાજુ છે. પોટો 1 અને 2 ્ટેક્ટ્ડ છે અન ે
પોટો 3 અન ે4 ્ટેક્ટ્ડ છે, તે જ જગ્યામા ંવધ ુપોટોને મજૂંરી આપે છે. 
 

વાયર માટેનો રંગ કોડડિંગ નીચે મજુબ છે: 
I. નારંગી 3.3 વી થી નપન 1, 2 અને 3, 

II. કાળા થી નપન 4, 5 અને 6, 

III. લાલ 5 વી થી પીન 7, 8 અને 9, 

IV. નપન 10, 11 અને 12 માટે કાળો, (નપન 11 નો ઉપયોગ ડ્રાઇવના રારંર્મા ંનવલબં કરવા અથવા 
ડ્રાઇવ રવનૃત્ત સચૂવવા માટે કરી શકાય છે), 

V. 17 પીળો (12 વી થી નપન 13, 14 અન ે15. 

 આકૃનત 10.15 વીજ પરુવઠ્ામાથંી વીજળીના કેબલ સાથે, સાટા ડ્રાઇવનો 
પાછલો ર્ાગ બતાવે છે. સાટા ડેટા કનેક્ટ્શન જમણી બાજુએ છે, અને તમે જોઈ 
શકો છો કે બનં ેપાસ ેનવનશષટ એલ આકારની કી છે, જો કે પાવર કનેક્ટ્ટર મોટી 
છે. ઉપરાતં, પાવર કનેક્ટ્ટરની એક બાજુ એક ચોરસ ટીપ છે. 
 

 

આકૃનત 10.15: સાટા એચડીડીનો પાછળનો ર્ાગ  
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હોટ- ્વેપેબલ 

 

સાટા ડ્રાઇવ્સના ંબધા ંવઝભન્સસ હોટ- ્વેપેબલ છે, જેનો અથભ છે કે જ્યારે નસ્ટમ ચાલ ુહોય ત્યારે તમે ડ્રાઇવને ્લગ 
કરી શકો છો અથવા દૂર કરી શકો છો. પાવર કેબલ પર કેટલીક ગ્રાઉન્સડ નપન વોલ્ટેજ વહન કરતી નપન કરતા લાબંી 
હોય છે જેથી ગ્રાઉન્સડ નપન પહલેા જોડાય છે. આ ્લગ ઇન થાય ત્યારે કોઈપણ નકુસાનથી બચાવે છે. તેનાથી 
નવપરીત, તમારે પાટા ડ્રાઇવને બદલતા પહલેા નસ્ટમને પાવર ડાઉન કરવુ ંઆવશ્યક છે. નસ્ટમ ચાલ ુહોવા પર 
તમે ઇન્સટરનલ સાટા ડ્રાઇવને બદલવાની સરં્ાવના નથી. જો કે, કેટલીક નસ્ટમો પાસે ડ્રાઇવ બેઝ હોય છે જે તમને 
ફ્રન્સટ પેનલમાથંી અથવા કોઈ એક્ટ્સટનભલ બધંમા ંહોય તેમાથંી ડ્રાઇવને ્લગ કરવાની અથવા દૂર કરવાની મજૂંરી 
આપે છે. જો ડ્રાઈવ નનષફળ થાય છે, તો તમે નસ્ટમ પાવર ઓફ  કયાભ નવના તેને ્વેપ આઉટ કરી શકો છો. 
 

તમારી રગનત ચકાસો  
 

A મન્લ્ટપલ ચોઇસ ક્ટ્વે્શન્સસ  

 

1. હાડભ ડડ્કના ્લેટર પરના કેન્ન્સરત વતુભળો _____________ તરીકે ઓળખાય છે. 
a. રેકસ 

b. સકભલસ 

c. સેક્ટ્ટસભ 
d. આમાથંી એક પણ નહીં  

2. _____________ નો ઉપયોગ મેગ્નેડટક ડરબન પર / ડેટા લખવા / વાચંવા માટે થાય છે. 
a. મેગ્નેડટક ડડ્ક  

b. મેગ્નેડટક ટેપ  

c. મેગ્નેડટક ફે્રમ્પસ 

d. મેગ્નેડટક ડરબન  

3. ડડ્કની સપાટીને સખં્યાબધં અરશ્ય સકુંખચત વતુભળોમા ંવહેંચવામા ંઆવે છે જેને _________ કહવેામા ંઆવે 
છે. 

a. ડ્રાઇવ્સ 

b. રેકસ 

c. ક્્લટ્સ 

d. રેફ્રન્સસ 

4. નીચેનામાથંી કયા ડડ્ક એડે્રસનો ર્ાગ નથી? 

a. સેક્ટ્ટર સાઇઝ  

b. સેક્ટ્ટર નબંર  

c. રેક નબંર  

d. સરફેસ નબંર  

5. હાડભ ડડ્કને _____________ તરીકે ગોઠ્વવામા ંઆવી છે. 
a. નસખલન્સડસભ  
b. રેકસ  

c. નસખલન્સડસભ અને રેકસ  

d. મા્ટર બટૂ રેકોડભ   
6. હાડભ ડડ્કમા ં_____________ હડે હોઈ શકે છે. 

a. એક 

b. બે 
c. બે થી વધારે  

d. માત્ર એક  

 
(197) 

  



7. હાડભ ડડ્ક ડ્રાઇવ્સને _____________ ્ટોરેજ માનવામા ંઆવે છે. 
a. ફ્લેશ  

b. નોન વૉલટાઈલ  

c. ટેમ્પપરરી  
d. નોન પમાભનેન્સટ  

8. નીચેનામાથંી કયા ઓછામા ંઓછા એક જીબીનો ડેટા રાખી શકે છે? 

a. હાડભ ડડ્ક  

b. સીડી રોમ 

c. ફ્લૉપી ડડ્ક  

d. આમાથંી એક પણ નહીં  
9. હાડભ ડડ્ક _____________ દ્વારા માડહતી રેકોડભ કરે છે. 

a. સેન્સટરીફયગુેશન 

b. રોપગેશન  

c. ગ્રેનવટેશન  

d. મેગનેસીસેશન  

10. વાચંન ડેટા _____ દ્વારા મેગ્નેડટક ડડ્કમા ંકરવામા ંઆવે છે. 
a. રીડ / રાઇટ લીડ્સ  

b. સેક્ટ્ટસભ  
c. રેક  

d. લોઅર સરફેસ  

 

B ખાલી જગ્યા પરૂો  
 

1. હાડભ ડડ્ક ડ્રાઇવ (એચડીડી) એ __________ લાબંા ગાળાના ્ટોરેજ ડડવાઇસ છે જેનો ઉપયોગ વ્યક્ક્ટ્તગત 
કમ્પ્યટુરમા ંથાય છે. 

2. હાડભ ડ્રાઇવને એક અથવા ________ પાટીશનમા ંવહેંચવામા ંઆવે છે. 
3. એક પોટેબલ એચડીડી કમ્પ્યટુર સાથે એક્ટ્સટનભલ રીતે _____________ દ્વારા જોડી શકાય છે. 
4. ડેટાને __________ ્લેટરમાથંી કમ્પ્યટુર પર રીડ / રાઇટ (આર / ડબલ્ય)ુ હડે દ્વારા ્થાનાતંડરત કરવામા ં

આવે છે. 
5. એચડીડીમા ં______________ તરીકે ઓળખાતી ઘણી ફ્લેટ સક્યુભલર ડડ્ક શામેલ હોય છે. 
6. કંરોલર એ એક નરન્સટેડ સડકિટ બોડભ છે, જે ____________ ની નીચે માઉન્સટ થયેલ છે. 
7. હાડભ ડડ્કના દરેક ્ લેટરને તાડકિક રૂપે ______________ તરીકે ઓળખાતા ઘણા કેન્ન્સરત વતુભળોમા ંવહેંચવામા ં

આવે છે. 
8. નસખલન્સડર એ દરેક ડ્રાઇવ _______________ ની બનેં સપાટી પર સમાન રેક્ટ્સનો સમહૂ છે. 
9. દરેક રેક તાડકિક રૂપે ____________ તરીકે ઓળખાતા નવર્ાગોમા ંવહેંચાયેલો છે. 
10. હાડભ ડડ્ક પરનો ડેટા ______________ સામગ્રી પરના ચુબંકીય ડોમેન્સસમા ંસગં્રડહત થાય છે. 
11. ડેટા રેટ એ રનત સેકન્સડ બાઇટ્સની સખં્યા છે જે ડ્રાઇવ _______________ ને આપી શકે છે. 

 

C નીચેના નવધાનો ખરા છે કે ખોટા એ કહો.  
 

1. મેગ્નેડટક ડડ્ક એ એક અનકુ્રનમક એક્ટ્સેસ ડડવાઇસ છે. 
2. એક હાડભ ડડ્ક ડ્રાઇવ કમ્પ્યટુર કેસની બહાર બધં બેસે છે. 
3. ડડ્કના જીવન દરનમયાન, શુ ંતે સાચુ ંછે કે ફાઇલ નસ્ટમનુ ંડડફે્રગમેન્સટેશન રર્ાવને નોંધપાત્ર રીતે સધુારી 

શકે છે. 
4. સીરીયલ ડેટા એક્ટ્સેસ સીધા ડેટા એક્ટ્સેસ કરતા ઝડપી છે. 
5. ્ટોરેજ ડડવાઇસેસ એ હાડભવેર છે જે ્ટોરેજ મીડડયામાથંી ડેટા અને રોગ્રામ્પસ વાચંે છે. 
6. ્ટોરેજ ડડવાઇસની ક્ષમતા સામાન્સય રીતે મીટરની રન્ષટએ માપવામા ંઆવે છે. 
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7. ફ્લેશ મેમરી કાર્ડભસ કે્રડડટ કાડભ સાઇઝના સોલીડ ્ટેટ ્ટોરેજ ડડવાઇનસસ છે, જે નોટબકુમા ં
વ્યાપકપણે ઉપયોગમા ંલેવાય છે. 

8. લેખન એ માધ્યનમક ્ટોરેજ ડડવાઇસ પર માડહતી બચાવવા માટેની રડક્રયા છે. 
9. ઓન્્ટકલ ડડ્ક ્ટોરેજ ડડવાઇસીસમા ંકોઈ મનૂવિંગ પાટડભસ નથી. 
10. ્ટોરેજ ડડવાઇસની ક્ષમતા સામાન્સય રીતે બાઇટ્સની રન્ષટએ માપવામા ંઆવ ેછે. 

 

D ટૂંકમા ંજવાબ લખો  
 

1. હાડભ ડડ્ક ડ્રાઇવ દ્વારા તમે શુ ંસમજો છો? 

2. એચડીડીના શારીડરક ઘટકો શુ ંછે? 

3. એચડીડીના લોર્જજકલ ઘટકો શુ ંછે? 

4. હાડભ ડડ્કનુ ંકાયભ સમજાવો. 
5. ડડ્ક ડ્રાઇવની કામગીરીના માપદંડ માટે કયા પડરમાણો છે? 

6. નવનવધ રકારના એચડીડીની સખૂચ બનાવો. 
7. સાટા ડ્રાઇવની નવનવધ આવનૃત્તઓ અને ગનત શુ ંછે? 

8. હાડભ ડ્રાઇવ લાક્ષખણકતાઓ વણભવો. 
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કમ્પ્યટુર એસેમ્પબલી (જોડાણ) અન ે
ડડસએસેમ્પબલી (છૂટુ પાડવુ)ં 

ર્તાવના:-  

કમ્પ્યટુર એસેમ્પબલી(યતં્રના ર્ાગ જોડવા)એ એક રડક્રયા છે જેમા ં કમ્પ્યટુરને કાયભકારી 
(ઉપયોગી)બનાવવા માટે કમ્પ્યટુર નસ્ટમના તમામ આંતડરક ઘટકોને ડફટ કરવામા ંઆવ્યા છે. 
મખુ્ય ઘટક CPU, મધરબોડભ, મેમરી, ડડ્ક ડ્રાઈવ્સ, વગેરે સામેલ છે. દરેક ઘટકની જોડાણ અન ે
ઇન્સ્ટોલશેનની યોગ્ય રડક્રયા છે. ઇન્સ્ટોલેશન ટેકનનનશયન કમ્પ્યટુર નસ્ટમને ડડસએસેમ્પબલ અને 
રી-એસેમ્પબલ માટે સક્ષમ હોવો જોઈએ. આ એકમમા,ં આપણે કમ્પ્યટુર એસેમ્પબલી અને 
ડડસએસેમ્પબલીની રડક્રયાને તબક્કાવાર સપંણૂભ રીતે સમજીશુ.ં ડેક્ટ્્ટોપની એસેમ્પબલી અને ડડસ-
એસેમ્પબલી લેપટોપ કમ્પ્યટુર સારી રીતે રદનશિત(નનદેનશત)કરે છે.  

     

સાધનો એ કમ્પ્યટુર એસેમ્પબલી અને જાળવણીનો મહત્વનો ર્ાગ છે. સાધનોને કાળજીપવૂભક અને 
સલામત રીતે સચંાલન કરવુ ંએ પણ અગત્યનુ ંછે. કમ્પ્યટુર અને તેના પેડરફેરલ(ઓછા ંમહત્વના 
ર્ાગ)ઇન્સ્ટોલ કરતી વખતે, તમારે કપાવવુ,ં બન્સસભ(દાઝવુ)ં,ઈલેક્ટ્રીકલ શોક અને આંખોની રન્ષટને 
થતા ં નકુશાનને રોકવા માટે સલામતીના મળૂભતૂ ડદશાનનદેશોનુ ં પાલન કરવુ ં જોઈએ. 
ટેકનનનશયને(તજજ્ઞ /કારીગર)સાધનોની સાથે સાથ ેવ્યક્ક્ટ્તગત સલામતીની પણ કાળજી લેવી 
પડશે. સલામત રીતે કાયભ કરવાની પધ્ધનતથી કમ્પ્યટુર ઉપકરણોને નકુશાન અને લોકોને ઈજા 
પહોચતા અટકાવવામા ંમદદ કરે છે. આ એકમમા,ં આપણે કમ્પ્યટુર અને તેના પેડરફેરલ (ઓછા ં
મહત્વના ર્ાગ)ના ઇન્સ્ટોલેશન માટે જરૂરી નવનવધ સાધનોનો ઉપયોગ કરવાનુ ં શીખીશુ.ં 
ઇન્સ્ટોલેશન રડક્રયા દરમ્પયાન સાધનો અને સાધનોને સચંાખલત કરતી વખતે આપણે મળૂભતૂ 
સલામતીની સાવચેતીઓને સમજીશુ ંઅને તેનુ ંપાલન કરીશુ.ં 
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રકરણ 11 સાધનો અને સલામતી 
 

પડરચય:-  

સાધનો એ કમ્પ્યટુર એસેમ્પબલી અને જાળવણીનો જરૂરી ર્ાગ છે. સાધનોને કાળજીપવૂભક અને 
સલામત રીતે સચંાલન કરવુ ં અગત્યનુ ં છે. ટેકનનનશયને સાધનોની સાથે સાથે વ્યક્ક્ટ્તગત 
સલામતીની પણ કાળજી લેવી પડશે. સલામત રીતે કાયભ કરવાની પધ્ધનતથી કમ્પ્યટુર ઉપકરણોને 
નકુશાન અને લોકોને ઈજા પહોંચતા અટકાવવામા ં મદદ કરે છે. સલામત કાયભ્થળ ્વચ્છ, 

વ્યવક્્થત અને યોગ્ય રીતે રકાનશત હોવુ ંજોઈએ. સલામતી રડક્રયાઓને સમજવી અને તેનુ ં
પાલન કરવુ ંજરૂરી છે. આ રકરણમા,ં આપણે સાધનોની સાથે સાથે કમ્પ્યટુરના ઇન્સ્ટોલેશન માટે 
જરૂરી નવનવધ સાધનોને સચંાખલત કરતી વખતે સલામતીની સાવચેતીઓને સમજીશુ.ં  

હાડભવેર સાધનોનો ઉપયોગ:-  

દરેક કામ માટે, ત્યા ંએક યોગ્ય સાધન છે. કોઈ કાયભ માટે યોગ્ય સાધનોનો ઉપયોગ કરો. સાધનો 
અને સોફ્ટવેરનો કુશળ ઉપયોગ કામને ઓછ ંમશુ્કેલ બનાવે છે અને ખાતરી કરે છે કે ડક્રયાઓ 
યોગ્ય અને સરુખક્ષત રીતે કરવામા ંઆવે છે. ટુલ કીટમા ંહાડભવેર રીપેરીંગ પરંુૂ કરવા માટે  

જરૂરી તમામ સાધનો હોવા જોઈએ. હાડભવેર સાધનોને ચાર વગભમા ંવગીકૃત કરવામા ંઆવ્યા છે.  

1. ઇએસડી(ESD)ટુલ્સ              

2. હને્સડ ટુલ્સ 

3. ક્ટ્લીનીંગ ટુલ્સ(સફાઈના સાધનો) 

4. ડાયગ્નોન્્ટક ટુલ્સ(નનદાનના સાધનો) 

 

ઇએસડી(ESD)ટુલ્સ:- 

બે રકારના ંઇએસડી(ESD) ટુલ્સ છે. એન્સટી ્ટેડટક ડર્ટ ્રેપ(કાડંા-પટ્ટી)અને એન્સટી-્ટેડટક મેટ. 
એન્સટી ્ટેડટક ડર્ટ ્રેપ જયારે કમ્પ્યટુર ચેસીસ પર લેવાયો હોય ત્યારે કમ્પ્યટુર ઉપકરણોને 
સરુખક્ષત કરે છે. તેનો ઉપયોગ કમ્પ્યટુર સાધનોના ઇએસડી(ESD)નકુશાનને રોકવા માટે થાય છે.  

 

એન્સટી ્ટેડટક મેટ ક્્થર નવદ્યતુને હાડભવેર પર અથવા ટેકનનનશયન પર એકઠ્ી થવાથી અટકાવીને 
કમ્પ્યટુર સાધનોને સરુખક્ષત કરે છે. તેનો ઉપયોગ ક્્થર નવદ્યતુના નનમાભણને રોકવા હાડભવેર પર  
મકુવા માટે થાય છે.   
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હને્સડ ટુલ્સ(હાથમા ંપકડાય તેવા સાધનો): 
કમ્પ્યટુર એસેમ્પબલી રડક્રયામા ંઉપયોગમા ંલેવાતા મોટાર્ાગના ંસાધનો નાના 
હને્સડ ટુલ્સ છે. તે એકલા અથવા કમ્પ્યટુર રીપેર ટુલ કીટના ર્ાગ તરીકે ઉપલલધ 
છે. ટુલ ડકટ્સ એ માપ, ગણુવત્તા અને ર્ાવમા ંવ્યાપકરૂપે છે.  

ઈલેક્ટ્રોનનક કટર:-  

આ કટર અને પકડના પરીવારને સબંનંધત છે ત ેનરન્સટેડ સડકિટ બોડભમા ં 

અને વાયર કાપવા માટે વપરાય છે. તે પરૂતા અણીદાર(તીક્ષ્ણ)છે અને તેથી 
નજીકના અન્સય વાયરને નકુશાન પહોચાડી શકતા નથી.  

આકૃનત 11.1: નવનવધ  રકારના ંઈલેક્ટ્રોનનક કટર                             

 

નરસાઈઝ ્ુ ડ્રાઈવર:- 

્ુ ડ્રાઈવર એ એક હને્સડ ટુલ્સ છે. સામાન્સય રીતે ્ુને દાખલ કરવા અને 
દૂર કરવા માટે ઉપયોગી છે. ્ ુ ડ્રાઈવર ખબટ(કાપવાનુ ંપાનુ)ંઅને હને્સડલથી 
બનેલુ ંછે. ખબટ્સ(કાપવાનુ ંપાનુ)ંઉપયોગ અનસુાર અલગ પાડી શકાય તેવુ ં
છે અને તે ધાતથુી બનેલુ ંછે, જયારે હને્સડલ ઇન્સ્યલુેડટિંગ મડટડરયલથી બનેલુ ં
છે. 

આકૃનત 11.2: ઈલેક્ટ્રોનનક કટરના ર્ાગો. 
 નવનવધ રકારના ંનરસાઈઝ ્ુ ડ્રાઈવર:-  

્ુ ડ્રાઈવરો ખબટ(કાપવાનુ ંપાનુ)ંઅને કદના આધારે નવનવધ આકારમા ં 

આકૃનત 11.3: નરસાઈઝ ્ુ ડ્રાઈવર                 

ઉપલલધ છે. નવનવધ રકારના ંકામ કરવા માટે નવનવધ ખબટ્સ(કાપવાનુ ંપાનુ)ં્ુ 
ડ્રાઈવર સાથે જોડી શકાય છે. કેટલાક  

ખબટ્સ(કાપવાનુ ંપાનુ)ંનીચે જણાવેલ છે.  

 
 

આકૃનત 11.4: જુદાજુદા કાપવાના પાના આકારના ્ુ ડ્રાઈવર 

 

ડફખલ્સ હડે ્ુ ડ્રાઈવર:- 

તેનો ઉપયોગ ક્રોસ હડે ્ુન ેસજ્જડ અથવા ઢીલા કરવા માટે થાય છે.  

ટોરક્ટ્સ ્ુ ડ્રાઈવર:-  

તેનો ઉપયોગ ્ુ સજ્જડ કરવા અથવા ઢીલા કરવા માટે થાય છે. જેની ટોચ પર તારા જેવો ખાડો હોય 
છે એ એક નવશેર્ષ લક્ષણ છે જે મખુ્યત્વે લેપટોપ પર જોવા મળે છે.  

હકે્ટ્સ ડ્રાઈવર:-  

હકે્ટ્સ ડ્રાઈવર જેન ેકેટલીકવાર નટ(ચાકી)ડ્રાઈવર કહવેામા ંઆવ ે
છે તેનો ઉપયોગ નટ(ચાકી)ને સજ્જડ અથવા છટા કરવા માટે 
કરવામા ંઆવે છે જે રીતે ્ુ ડ્રાઈવર ્ુને સજ્જડ કરે છે એ જ 
રીતે.  

 

આકૃનત 11.5 નરનસઝન ્ુ ડ્રાઈવરના ર્ાગો 
કોન્મ્પબનેશન ્લાયસભ:-  

કોન્મ્પબનેશન ્લાયસભ, જેમ નામ સચૂવ ેછે, નવનવધ કામગીરી કરે છે તે વપરાશકતાભને સયંકુ્ટ્ત કામગીરી 
કરવા માટે સક્ષમ કરે છે.  
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તે છે, કાપવુ ં અને પકડવુ.ં કેટલાક કોન્મ્પબનેશન 
્લાયસભમા ંઅન્સય ઉમેરો હોય છે, ખાસ કરીને જો ત ે
ખાસ ઉદ્યોગના ઉપયોગ માટે અથવા ચોક્કસ કાયો 
માટે ડડઝાઈન(રચના)કરવામા ંઆવલે હોય.                                    

 

હીટ-રીટેડ(હાડભનેસ HRS 5૦-55)    નનકલ ક્રોમ 
્લેટેડ ડરવેટ   એડજ્ટમેન્સટ ફોર રોડક્ટ્શન 

જોબ    ક્્રિંગ લોડેડ લોકોંગ નમકેનનઝમ    હાઈ 
ક્ટ્વોલીટી કાબભન ન્્ટલ    પાવડર કોટેડ ડફનનશ    

પીવીસી ઇન્સ્યલુેટેડ ્લીવ 

 
 

વાયર ન્્રપર(વાયર તોડવા માટેનુ ંસાધન):- 

તે એક પોટેબલ હને્સડ હલે્ડ ટુલ છે જેનો ઉપયોગ 
કામદારો ખાસ કરીને ઇલકે્ટ્રીનશયન દ્વારા ઇલેન્ક્ટ્રક  

વાયરનો રક્ષણાત્મક કોડટિંગ(આવરણ)દૂર કરવા, 
વાયરને બદલવા અથવા સમારકામ કરવા માટે  

કરવામા ંઆવે છે. તે ઇલેન્ક્ટ્રક વાયરના અંનતમ 
ર્ાગોને અન્સય વાયર સાથ ેઅથવા ટનમિનલ્સથી                  

જોડવા માટે પણ સક્ષમ છે. વ્યાવસાનયક 
ઇલેક્ટ્રીનશયન અન ે અન્સય સબંનંધત કમભચારીઓ 
માટે વાયર ન્્રપરને ઘણી વાર અગત્યનુ ંસાધન માનવામા ંઆવે છે.  

                                      

ડક્રમ્પપર(દબાવીને નાની નાની ગડીઓ પાડવાનુ ંસાધન):-                   

આનો ઉપયોગ તટેૂલા વાયર અને ખાસ કનેક્ટ્ટર જોડવા માટે થાય છે. તટેૂલા વાયર કનેક્ટ્ટરના યોગ્ય 
કદના નછર દ્વારા દાખલ કરવામા ંઆવે છે. અને ત્યારબાદ વાયરની સામેના નછરમા ંચુ્ તપણ ેદબાણ કરવા 
માટે ડક્રમ્પપરનો ઉપયોગ કરવામા ંઆવે છે.                              

                                                             

ટ્વીઝસભ(ઝીણી વ્તઓુ ઉપાડવા માટેનો ચીનપયો):- આનો ઉપયોગ હાથ વડે નાના ર્ાગો માટે કરવામા ં
આવે છે.  

                                                                       
       

આકૃનત 11.8 આર જે 45 કનેક્ટ્ટર માટે ક્રીમ્પપીંગ ટુલ  આકૃનત 11.9 ટ્વીઝસભ   
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પચં ડાઉન ટુલ(કાણા પાડવાનુ ંસાધન):-  

તેનો ઉપયોગ વાયરને ટનમિનેશન લલોક્ટ્સમા ં સમા્ત કરવા માટે થાય છે. કેટલાક કેબલ 
કનેક્ટ્ટસભને પચં ડાઉન ટુલનો ઉપયોગ કરીને કેબલ સાથે જોડવા જરૂરી છે.  

સફાઈના સાધનો:-  

સુવંાળી રંુવાટીવાળં-કાપડ મકુ્ટ્ત(કાપડ નવનાનુ)ં:-  

તેનો ઉપયોગ કમ્પ્યટુરના નવનવધ ઘટકોને લીસોટા પાડયા નવના તેમજ કાટમાળના કચરાને સારી 
રીતે ્વચ્છ કરવા માટે થાય છે.  

સકુંખચત હવા:-  

તે કમ્પ્યટુરના નવનવધ ર્ાગોને ્પશભ કયાભ નવના તેમાથંી ધળૂ અને કાટમાળને ઉડાડે છે.  

વાયરના ગ ૂચંળા:-  

તેઓ કમ્પ્યટુરની અંદર અને બહાર સારી રીતે કેબલ(વાયરને)બાધંવા માટે વપરાય છે. 
પાટભસ ઓગેનાઈઝર(ર્ાગોનો આયોજક):-  

તે ્ુ, જમ્પપસભ, ફા્ટનસભ અને અન્સય નાના ર્ાગોને પકડે છે અને એક બીજાને સાથે ર્ળી જવાથી 
તેમને બચાવે છે. 

 

આકૃનત 11.1૦:- પચં ડાઉન ટુલ(કાણા પડવાનુ ંસાધન) 

 

નનદાન માટેના સાધનો(ડાયગ્નોન્્ટક ટુલ્સ):-  

ડડર્જજટલ મલ્ટીનમટર:-  

તેનો ઉપયોગ સડકિટ્સની અખડંડતતા અને કમ્પ્યટુર ઘટકોમા ંનવજળીની ગણુવત્તા ચકાસવા માટે 
થાય છે. ડડર્જજટલ મલ્ટીનમટર એલસીડી અથવા એલઇડી પર માડહતી રદનશિત કરે છે. 
લપુબેક એડ્ટર(લપુબેકને અનકુળૂ કરનાર):-  

તે લપુબેક ્લગ તરીકે પણ ઓળખાય છે અને તેનો ઉપયોગ કમ્પ્યટુર શૈલીની મળૂભતૂ 
કાયભક્ષમતાને ચકાસવા માટે થાય છે. એડ્ટર એ કમ્પ્યટુર શૈલી માટે નવનશષટ છે કે જેનુ ંતમે 
પડરક્ષણ કરવા માગંો છો.  

ધ્વનન માત્રાનુ ંનવનશષટ સાધન(ટોનર રોબ):- તે બે ર્ાગનુ ંસાધન છે, ધ્વનન ર્ાગ ચોક્કસ અંતગભત 
આર જે 45, કોકનશયલ અથવા મેટલ ન્ક્ટ્લ્સનો ઉપયોગ કરીને એક છેડે કેબલ સાથે જોડાયેલ 
છે. ટોનર એક ્વર ઉત્પન્ન કરે છે જે કેબલની લબંાઈની ગનત નક્કી કરે છે. નવનશષટ સાધન 
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કેબલને રેસ કરે છે. જયારે નવનશષટ સાધન કેબલની નજીકના હોય છે કે જ્યા ંટોનર જોડાયેલ હોય, ત્યારે 

નવનશષટ સાધનમા ંવક્ટ્તા દ્વારા તેનો ્વર(અવાજ)સારં્ળી શકાય છે.  

સલામતી:-  

કમ્પ્યટુર અને પેડરફેરલ્સ(ઓછા ં મહત્વના ર્ાગ)ઇન્સ્ટોલ કરતી વખતે, તમારે કપાવવાથી, દાઝવાથી, 

ઈલેક્ટ્રીકલ આંચકા અને આંખોની રન્ષટને નકુશાનથી બચાવવા માટે મળૂભતૂ સલામતી માગભદનશિકાને 

અનસુરવુ ંજોઈએ. એક સારી રથા તરીકે, ખાતરી કરો કે આગ અથવા ઈજાના ડક્સામા ંઅક્ગ્નશામક 

ઉપકરણ અન ેફ્ટભ એઇડ ડકટ ઉપલલધ છે. જોખમોને રોકવા માટે કેબલન ેનળી અથવા કેબલ રેમા ંમકૂો. 

કમ્પ્યટુર પર કામ કરતી વખતે રાખવામા ંઆવતી કેટલીક મળૂભતૂ સલામતી સાવચેતીઓ નીચે મજુબ 

છે,  

મળૂભતૂ સલામતીની માગભદનશિકા:-  

• તમારી ઘડડયાળ અને ઘરેણા(ંજ્વેલરી)ને દૂર કરો.  

• ઇન્સ્ટોલેશન પહલેા પાવર અને અન્સય ઉપકરણોને અન્લગ કરી બધં કરો.  

• વીજ પરૂવઠ્ો અથવા સીઆરટી(CRT)મોનનટર ક્યારેય ખોલવુ ંનહી.  

• ઉચ્ચ વોલ્ટેજનો ઉપયોગ કરનારા કમ્પ્યટુર અને નરન્સટરના ર્ાગન ે્પશભ કરશો નહી.  

• અક્ગ્નશામક ઉપકરણના ્થાન અને તેના ઉપયોગ નવશે જાણવુ.ં  

• ર્ારે ચીજો ઊંચી કરતી વખતે ઈજાથી બચવા માટે જરૂરી સાવચેતી રાખવી.  

• ખોરાક અને ખાણીપીણીને તમારા કાયભ્થળની બહાર રાખો.  

નવદ્યતુ સલામતી:-  

નવદ્યતુ આગ અને ઈજાઓને રોકવા માટે નવદ્યતુ સલામતીની માગભદનશિકાને અનસુરો. પાવર સ્લાય અને 

સીઆરટી(CRT)મોનનટરમા ંઉચ્ચ વોલ્ટેજ હોય છે. 

સાવચેતીના પગલા:-  

વીજ પરૂવઠ્ો અથવા સીઆરટી(CRT)મોનનટરને સધુારતી વખતે એન્સટી-્ટેડટક કાડંા ્ રેપ(ચામડાનો પટ્ટો)ના 

પહરેશો. કેટલાક ઘટકો નરન્સટર બધં થયા ંપછી પણ ઉચ્ચ વોલ્ટેજ જાળવી રાખ ેછે. ઉચ્ચ વોલ્ટેજ ઘટકોના 

્થાન માટે નરન્સટર મેન્સયઅુલ તપાસો.  

આગની સલામતી:-  

તમારી જાત અને ઉપકરણોનેસ સરુખક્ષત રાખવા માટે આગની સલામતીની માગભદનશિકાઓનુ ંપાલન કરો. 

નવદ્યતુ આંચકાને ટાળવા માટે અને   
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કમ્પ્યટુરને થતા ંનકુશાનને અટકાવવા, બધં કરો, અને ઇન્સ્ટોલેશન શરૂ કરતા પહલેા કમ્પ્યટુરને 
અન-્લગ કરો. 
આગ ઝડપથી ફેલાઈ શકે છે. અક્ગ્નશામક ઉપકરણનો યોગ્ય ઉપયોગ નાની આગને કાબ ુબહાર 
જતા અટકાવી શકે છે. કમ્પ્યટુર ઘટકો સાથે કામ કરતી વખતે, આકક્્મક આગની સરં્ાવનાથી 
સાવધાન રહો અન ેરનતડક્રયા કેવી રીતે આપવી તે જાણો. કમ્પ્યટુર અને ઈલેક્ટ્રોનનક ઉપકરણો 
માથંી નીકળતી ગધં માટે સાવધ રહો. જયારે ઈલેક્ટ્રોનનક ઘટકો ગરમ થાય છે અથવા શોટભ થાય 
છે, ત્યારે તેઓ બળવાની ગધંને બહાર કાઢે છે. આગના ડક્સામા ંનીચેની સલામતી રડક્રયાઓનુ ં
પાલન કરો.  

• નનયતં્રણ બહારની આગ સામે ક્યારેય લડશો નહી.  

• કોઈપણ કાયભ શરૂ કરતા પહલેા આગ બચાવના માગભનુ ંઆયોજન કરો.  

• ખબલ્ડીંગની બહાર ઝડપથી જાઓ.  

• મદદ માટે આકક્્મક સેવાઓનો સપંકભ કરો.  

• કાયભ ્થળમા ંઅક્ગ્નશામક ઉપકરણ પરના સચુનોને તેનો ઉપયોગ કરતા પહલેા વાચંો. 
અક્ગ્નશામકોના રકારોથી પડરખચત થાઓ. દરેક રકારના ં અક્ગ્નશામક ઉપકરણમા ં
નવનવધ રકારના ંઅક્ગ્ન(કારણો)સાથે લડવા માટેના નવનશષટ રસાયણો હોય છે - કાગળ, 
લાકરુ્,ં ્લાન્્ટક, કાડભબોડભ, ગેસોલીન, કેરોસીન, ઓગેનનક સોલ્વેન્સટ, ઈલેક્ટ્રીકલ સાધનો 
અથવા જ્વલનશીલ ધાતઓુ. અક્ગ્નશામક ઉપકરણોનો ઉપયોગ કેવી રીતે કરવો તે 
જાણવુ ં જરૂરી  છે. અક્ગ્નશામક કામગીરીના મળૂ નનયમોને યાદ રાખવા માટે 
મેમરી(્મનૃત)કીટ P-A-S-S 

નો ઉપયોગ કરો.  

P - પીન ખેંચો.  

A - આગના મળૂ પર લક્ષ્ય રાખવુ,ં જ્યોત પર નહી.  

S - ખલવર દબાવો.  

S - નોઝલ ઝડપથી એક બાજુથી બીજી બાજુ ફેરવો.  

રક્ષણાત્મક સાધનો:-  

ઇલેક્ટ્રો્ટેડટક ડી્ચાર્જ(ESD)(ક્્થર નવદ્યતુ રવાહ):- 

ઇલેક્ટ્રો્ટેડટક ડી્ચાર્જ(ESD)અને નવજળીની નબળી ગણુવત્તા વાળા સ્ત્રોત કમ્પ્યટુર સાધનોને 
નકુશાન પહોચાડી શકે છે. હને્સડખલિંગની યોગ્ય માગભદનશિકાઓનુ ંપાલન કરો, પયાભવરણીય મદુ્દાઓથી 
સાવચેત રહો અને એવા ઉપકરણોનો ઉપયોગ કરો કે જે ઉપકરણોને નકુશાન અને ડેટાના 
નકુશાનથી બચવા માટે પાવરને ક્્થર કરે છે. ક્્થર નવદ્યતુ એ સપાટી પર ક્્થર ઇલેન્ક્ટ્રક ચાર્જ 
છે.  જયારે આ ખબલ્ડ-અપ(ક્્થર)ચાર્જ કોઈ ઘટકમા ંજાય છે ત્યારે ESD મળી આવે છે અન ે
નકુશાનન ુકારણ બને છે.  
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ESD એ કમ્પ્યટુર નસ્ટમમા ંઈલેક્ટ્રોનનક્ટ્સ માટે નવનાશક બની શકે છે. કોઈ વ્યક્ક્ટ્ત ESD અનરુ્વે 
તે પહલેા ઓછામા ંઓછી 3૦૦૦ વોલ્ટ ્ટેડટક ઈલેક્ટ્રીનસટી(ક્્થર નવદ્યતુ)બનાવવી જરૂરી છે. 
ઉદાહરણ તરીકે, તમ ેકાપેટેડ ફ્લોર પર ચાલો ત્યારે ્ટેડટક ઈલેક્ટ્રીનસટી(ક્્થર નવદ્યતુ)તમારા પર 
નનમાભણ થઇ શકે છે. જયારે તમે કોઈ અન્સય વ્યક્ક્ટ્તને ્પશભ કરો છો ત્યારે તમને બનંેને 
આંચકો(શોક)આવે છે. જો ડી્ચાર્જ(રવાહ)પીડા ઉત્પન્ન કરી શકે છે અથવા અવાજ કરે છે, તો 
ચાર્જ(રવાહ)કદાચ 1૦૦૦૦ વોલ્ટથી ઉપર હતો. સરખામણીના આધારે 3૦ વોલ્ટથી ઓછી ્ટેડટક 
ઈલેક્ટ્રીનસટી(ક્્થર નવદ્યતુ)કમ્પ્યટુરના ઘટકને નકુશાન પહોચાડી શકે છે.  ESD ઈલેક્ટ્રીકલ ઘટકોને 
કાયમી નકુશાન પહોચાડી શકે છે. ESD નકુશાનને રોકવામા ંસહાય માટે આ ર્લામણોને અનસુરો.  

• જ્યા ંસધુી તમે તેને ઇન્સ્ટોલ ના કરો ત્યા ંસધુી બધા ંઘટકોને એન્સટી ્ટેડટક બેગમા ંરાખો.  

• વકભબેંચ પર ગ્રાઉન્સડ મેટનો ઉપયોગ કરો.  

• કાયભકે્ષત્રમા ંગ્રાઉન્સડ ફ્લોર મેટ્સનો ઉપયોગ કરો.  

• કમ્પ્યટુર પર કામ કરતી વખતે એન્સટી ્ટેડટક રી્ટ-્રેપ(કાડંાનો પટ્ટો)નો ઉપયોગ કરો. 
ઇલેક્ટ્રોમેગ્નેડટક ઇન્સટરફરન્સસ:-               

તે કોપર કેબખલિંગ જેવા ંરાન્સસનમશન નમડડયામા ંબહારના ઇલેક્ટ્રોમેગ્નેડટક નસગ્નલોનુ ંઅનતક્રમણ 
છે. નેટવકભ વાતાવરણમા,ં EMI સકેંતોને નવકૃત કરે છે જેથી રા્ત ઉપકરણોને તેમના અથભઘટન 
કરવામા ંમશુ્કેલી પડે છે.  
EMI હમેંશા અપેખક્ષત રવાહથી આવતા નથી જેમકે સેલ્યલુર ફોન્સસ. અન્સય રકારના ં ઇલેન્ક્ટ્રક 
સાધનો અવાજ વગરના અરશ્ય ઇલેક્ટ્રોમેગ્નેડટક ક્ષેત્રને બહાર કાઢે છે. EMI ના ઘણા સ્ત્રોત છે.  

• ઇલેક્ટ્રોમેગ્નેડટક ઊજાભ ઉત્પન્ન કરવા માટે રચાયેલા કોઈ પણ સ્ત્રોત.  

• પાવર લાઈન અથવા મોટસભ જેવા ંમાનવસર્જર્જત સ્રોતો. 
• ઈલેક્ટ્રીકલ તોફાન અથવા સૌર અને આંતરવગીય ડકરણોત્સગભ જેવી કુદરતી ઘટના.  

 

વાયરલેસ નેટવકભ રેડડયો ડફ્રકવન્સસી દખલ RFI દ્વારા અસરગ્ર્ત છે. RFI એ રેડડયો રાન્સસનમટસભના 
કારણે અને સમાન ઉપકરણોમા ંઅન્સય ઉપકરણોના કારણે રાન્સસનમટ થાય છે. ઉદાહરણ તરીકે, 

જયારે બનંે ઉપકરણો સમાન આવતભનનો ઉપયોગ કરે છે ત્યારે કોડભલેસ ટેખલફોન વાયરલેસ 
નેટવકભમા ંસમ્યા પેદા કરી શકે છે. જયારે વાયરલેસ નેટવડકિંગ ડડવાઈસીસની નજીકમા ંરહલેા ં
હોય ત્યારે માઈક્રોવેવ્સ પણ દખલ ઊર્ી કરી શકે છે. 
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આબોહવા:-  

આ કમ્પ્યટુર સાધનોને નવનવધ રીતે અસર કરે છે.  

• જો પયાભવરણનુ ંતાપમાન ખબૂ ઊંચુ ંહોય તો ઉપકરણો વધ ુગરમ થઇ શકે છે. 
• જો રે્જનુ ં્તર ખબૂ ઓછં હોય, તો ESDની સરં્ાવના વધી જાય છે.  

• જો રે્જનુ ં્તર ખબૂ ઊંચુ ંહોય, તો સાધનમા ંરે્જને કારણે નકુશાન થઇ શકે છે.  

પાવર વધઘટ:-  

ચાર્જને(રવાહ)એક ્થાનથી બીજંા ્થાને ખસેડવા માટે વોલ્ટેજ એ કાયભનુ ંએક જરૂરી માપ છે. 
ઈલેકરોનના હલન-ચલનને કરંટ કહવેામા ંઆવે છે. ઈલેક્ટ્રોનનક ઘટકો ચલાવવા માટે કમ્પ્યટુર 
સડકિટ્સને વોલ્ટેજ અને કરંટની જરૂર પડે છે. જયારે કમ્પ્યટુરમા ંવોલ્ટેજ ચોક્કસ(બરાબર)અથવા 
ક્્થર નથી, ત્યારે કમ્પ્યટુર ઘટકો યોગ્ય રીતે કાયભ કરી શકશે નહી. અક્્થર વોલ્ટેજને પાવર 
વધઘટ કહવેામા ંઆવે છે.  

 

નીચેના ંરકારના AC પાવર વધઘટ ડેટા લોસ અથવા હાડભવેર નનષફળતાનુ ંકારણ બની શકે છે.  

• લલેકઆઉટ - AC પાવરનુ ંસપંણૂભ નકુશાન. ફયઝુ, ક્ષનતગ્ર્ત રાન્સસફોમભર અથવા ડાઉન 
પાવર લાઈન લલેક આઉટના કારણે બની શકે છે.  

• ઘોંઘાટ - જનરેટર અને લાઈટનનિંગથી હ્તકે્ષપ. ઘોંઘાટ એ પાવરમા ંનબળી ગણુવત્તામા ં
પડરણમે છે જે કમ્પ્યટુર નસ્ટમમા ંદોર્ષનુ ંકારણ બની શકે છે. 

• ્પાઈક - વોલ્ટેજમા ંઅચાનક વધારો જે ટૂંકા ગાળા સધુી ચાલે છે અને એક લાઈન પરના ં
સામાન્સય વોલ્ટેજના 1૦૦ ટકાથી વધ ુછે. ્પાઈક લાઈટનનિંગના આઘાત(ઝટકો)ને કારણે 
થઇ શકે છે, પરંત ુજયારે લલેક-આઉટ પછી ઇલેન્ક્ટ્રકલ નસ્ટમ ફરીથી આવે ત્યારે પણ 
થઇ શકે છે.  

• પાવરમા ંવધારો - નવદ્યતુ કરંટના સામાન્સય રવાહથી ઉપર વોલ્ટેજમા ંજોરદાર વધારો. 
પાવર વધારો થોડા નેનો સેકેન્સડ અથવા બીજાના એક અબજમા ંર્ાગ સધુી ચાલે છે.  

 

પાવર રક્ષણાત્મક ઉપકરણો:- 

પાવર વધઘટની સમ્યાઓ સામે રક્ષણમા ં મદદ કરવા માટે, ડેટા અને કમ્પ્યટુર સાધનોને 
સરુખક્ષત કરવા માટે ઉપકરણોનો ઉપયોગ કરો.  

વધારો દબાવનાર:-  

• તે વધારાના ઇલેન્ક્ટ્રકલ વોલ્ટેજને બીજી ડદશામા ંવાળે છે જે જમીન પરની લાઈન પર 
છે. તે સર્જ(ઉછાળો)અને ્પાઇકસથી થતા ંનકુશાન સામે રક્ષણ કરવામા ંમદદ કરે છે.  
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• અવરોધ વગરનો વીજ પરુવઠ્ો(UPS) -  જયારે વીજ પરૂવઠ્ો બધં થાય ત્યારે તે પાવરમા ં
અવરોધ વગરની ગણુવત્તા રદાન કરે છે. તે કમ્પ્યટુર અને અન્સય ઉપકરણોને સતત 
્તરનો નવદ્યતુ પાવર રદાન કરીને સરં્નવત નવદ્યતુ પાવરની સમ્યાઓ સામે રક્ષણ 
કરવામા ંમદદ કરે છે. UPS જયારે ઉપયોગમા ંછે ત્યારે બેટરી સતત રીચાર્જ થઇ રહી છે. 
ક્યારેય લેસર નરન્સટરને UPS મા ં્લગ ન કરો કારણકે નરન્સટર UPS ને ઓવરલોડ કરી શકે 
છે.  

પયાભવરણને સરુખક્ષત રાખવા માટે યોગ્ય નનકાલ:- 

પયાભવરણને સરુખક્ષત રાખવા માટે જોખમી કમ્પ્યટુર ઘટકોનો યોગ્ય રીતે નનકાલ અથવા 
રીસાયકલ કરવા જરૂરી છે.  

બેટરી:-  

તેમા ંર્ાગ્યેજ પથૃ્વીની ધાતઓુ સામેલ છે જે પયાભવરણ માટે હાનનકારક હોઈ શકે છે. પોટેબલ 
કમ્પ્યટુર નસ્ટમોની બેટરીમા ં ખલડ, કેડનમયમ, ખલથીયમ, આલ્કલાઈન મેંગેનનઝ અને પારો હોય 
છે. આ ધાતઓુ ક્ષીણ થતી નથી અને તે ઘણા વર્ષો સધુી પયાભવરણમા ંરહ ેછે. મરક્યરુી(પારા)નો 
ઉપયોગ સામાન્સય રીતે બેટરીના ઉત્પાદનમા ંથાય છે અને તે માનવ માટે અત્યતં ઝેરી અને 
હાનનકારક છે. તેથી, બેટરીઓની રી-સાયકલીંગને રમાણભતૂ રથા તરીકે અપનાવવી જોઈએ. 
 

 

મોનનટસભ:-  

તેમા ંકાચ, ધાત,ુ ્લાન્્ટક, સીસુ,ં બેરીયમ અને ર્ાગ્યેજ પથૃ્વીની ધાતઓુ સામેલ છે. પયાભવરણીય 
નનયમોનુ ંપાલન(પતૂભતા)કરીને તેનો નનકાલ કરવો જરૂરી છે. CRT મોનનટરને કાળજીપવૂભક સરં્ાળવુ ં
જરૂરી છે. તેમા ંનવદ્યતુરવાહ  ડડસકનેક્ટ્ટ થયા ંપછી પણ, આ મોનનટરમા ંખબૂ હાઈ-વોલ્ટેજ સગં્રડહત 
કરી શકાય છે.  
ટોનસભ ડકટ્સ, કાડટિજ અને ડેવલોપસભ:-  

વપરાયેલ નરન્સટર ટોનસભ ડકટ્સ અને નરન્સટર કાડટિજ યોગ્ય રીતે જાહરે અથવા રી-સાયકલ કરવા 
જરૂરી છે. કેટલાક ટોનસભ કાડટિજ સ્લાયસભ અને ઉત્પાદકો રી-ફીલીંગ માટે ખાલી કાડટિજ લે છે. 
કેટલીક કંપનીઓ ખાલી કાડટિજને ફરીથી ર્રવામા ંનનષણાતં છે. ઇન્સક જેટ નરન્સટર કાડટિજસ ફરીથી 
ર્રવા માટે ડકટ્સ ઉપલલધ છે પરંત ુતે માટેની ર્લામણ કરવામા ંઆવતી નથી, કારણકે ઇન્સક 
નરન્સટરમા ંલીક થઇ શકે છે અને તેનાથી ફરી ડરપેર ન થઇ શકે તેવુ ંનકુશાન થાય છે. 
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રાસાયખણક રાવક અને રવાહી ર્રવાનો પપં:-  

કોમ્પ્યટુસભ સાફ કરવા માટે ઉપયોગમા ંલેવામા ંઆવતા રસાયણો અથવા રાવણોનો નનકાલ કેવી 
રીતે અને ક્યા ંકરવો તે શીખવા માટે ્થાનનક સેનનટેશન(કચરાનો નનકાલ)કંપનીનો સપંકભ કરો. 
ક્યારેય પણ નકામા ંરસાયણો અથવા રાવણોનો ર્ૂબાડશો નહી અથવા તેને એવી ગટરમા ંપણ 
નનકાલ ન કરો કે જે ગટરો જાહરે ગટરોની સાથે જોડાયેલ હોય. 
 

કેન અથવા બોટલો કે જેમા ંરાવક અને અન્સય સફાઈ પરૂવઠ્ો હોય તો તેને કાળજીપવૂભક સરં્ાળવા 
જરૂરી છે. ખાતરી કરો કે તેઓને ઓળખવામા ંઆવ્યા છે અને ખાસ કરીને જોખમી કચરાની જેમ 
વતે છે. ઉદાહરણ તરીકે, જો સમાનવષટોનો સપંણૂભ ઉપયોગ ન કરવામા ંઆવે તો ગરમીના સપંકભમા ં
હોય ત્યારે કેટલાક એરોસોલ કેનમા ંનવ્ફોટ થાય છે.  

 

 

 

તમારી રગનત ચકાસો:-  

(અ) ખાલી જગ્યા પરૂો:-  

1. એન્સટી ્ટેડટક કાડંા પટ્ટી જયારે કમ્પ્યટુર ચેનસસમા ંઆધાડરત હોય ત્યારે કમ્પ્યટુર ઉપકરણો 
-------------છે.  

2. ઈલેક્ટ્રોનનક કટર એ ્લેયસભ અને-------------ના પડરવાર પર આધાર રાખે છે.  

3. ્ુ ડ્રાઈવર એ હાથથી પકડાત ુ ંસાધન છે, જેનો ઉપયોગ-------------દાખલ કરવા અને 
દૂર કરવા માટે થાય છે.  
4. તટેૂલા વાયર અને ખાસ-------------ને જોડવા માટે ક્રીમ્પપીંગ ટુલ્સનો ઉપયોગ થાય છે.  

5. ટ્વીઝરનો ઉપયોગ-------------ર્ાગોની હરેફેર માટે થાય છે.  

6. પચં ડાઉન ટુલનો ઉપયોગ--------------વાયરને સમા્ત કરવા માટે થાય છે.  

7. વીજ પરૂવઠ્ો અથવા--------------મોનનટર રીપેર કરતી વખતે એન્સટી ્ટેડટક કાડંા 
્રેપ(પટ્ટો) ન પહરેશો.  

8. ઇલેક્ટ્રો્ટેડટક ડી્ચાર્જ(્થાયી નવદ્યતુરવાહ)(ESD)અને નવજળીના નબળા ગણુવત્તાવાળા 
સાધનો -------------  ને નકુશાન પહોચાડી શકે છે.  

9. જ્યા ંસધુી તમે------------- ના કરો ત્યા ંસધુી બધા ંઘટકોને એન્સટી ્ટેડટક બેગમા ંરાખો.  

1૦. વોલ્ટેજ એ ચાર્જને એક ્થાનથી-------------પર ખસેડવા માટે કાયભનુ ંએક જરૂરી માપ 
છે.  

11. એક વધારાનો દબાવ વધારાના ઈલેક્ટ્રીકલ વોલ્ટેજને--------------તરફ દોરે છે.  

12. UPS જયારે વીજ પરૂવઠ્ો------------ જાય ત્યારે સતત ગણુવતાની શક્ક્ટ્ત રદાન કરે છે.   
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13. બેટરીમા ંર્ાગ્યેજ પથૃ્વીની ધાતઓુ હોય છે જે----------------માટે નકુશાનકારક હોઈ શકે 
છે.  

14. વપરાયેલ નરન્સટર ટોનર ડકટ્સ અને નરન્સટર કાડટિજસનો નનકાલ યોગ્ય રીતે અથવા-------
----- 

કરવો જ જોઈએ.  

15. કેન અથવા બોટલ કે જેમા ંરાવણ અને અન્સય--------------પરૂવઠ્ો હોય તે કાળજીપવૂભક 
સરં્ાળવુ ંજરૂરી છે.  

 

 

 

(બ) રશ્નોના જવાબ ટૂંકમા ંઆપો.  

1. તમે સાધન દ્વારા શુ ંસમજ્યા છો? 

2. હાડભવેર ટુલ્સ શુ ંછે? 

3. હાડભવેર ટુલ્સનુ ંવગીકરણ શુ ંછે? 

4. વ્યાખ્યા આપો.  

(અ) ESD ટુલ્સ 

(બ) હને્સડ ટુલ્સ 

(ક) સફાઈના સાધનો 
(ડ) નનદાનના સાધનો 
5. કમ્પ્યટુર અને પેડરફેરલ(ઓછા ંમહત્વના ર્ાગ)ઇન્સ્ટોલ કરવા માટે મળૂભતૂ સલામતીની 
માગભદનશિકાઓ કઈ છે? 

6. સરુક્ષા સાધનો શુ ંછે?  
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રકરણ 12:- કમ્પ્યટુર ઇન્સ્ટોલેશન (જોડાણ) એસેમ્પબલી અને ડડસએસેમ્પબલી (છૂટંુ પાડવુ)ં 

પડરચય:-  

કમ્પ્યટુર એસેમ્પબલી એ કમ્પ્યટુર ઇન્સ્ટોલેશન ટેકનનનશયનનુ ંજરૂરી(ખાસ)કામ છે. ટેકનનનશયન 
(કારીગર)લોકો એ નવનવધ કમ્પ્યટુર ઘટકો અને પેડરફેરલ્સ(ઓછા ંમહત્વના ર્ાગ)ને સચંાખલત 
કરતી વખતે તાડકિક, પધ્ધનતસર રીતે કામ કરવુ ંપડશે. ટેકનનનશયન(કારીગર)અભ્યાસના આધારે 
કમ્પ્યટુર એસેમ્પબલીની કુશળતામા ંસધુારો કરી શકે છે. કમ્પ્યટુર એસેમ્પબલી એ એક રડક્રયા છે 
જેમા ંકમ્પ્યટુર નસ્ટમ માટે જરૂરી તમામ આંતડરક ઘટકો ડફટ કરવામા ંઆવે છે જેથી કમ્પ્યટુરને 
ઉપયોગી બનાવવામા ંઆવે. કમ્પ્યટુર નસ્ટમમા ં દરેકેદરેક ઘટકના જોડાણનો યોગ્ય ક્રમ છે. 
યોગ્ય કનેક્ટ્ટીવીટી ્થાનપત કરવા માટે કોઈપણ વ્યક્ક્ટ્તએ સાધનોનો ઉપયોગ કરવો પડશે. 
ટેકનનનશયન દ્વારા સાધનોનુ ંયોગ્ય હને્સડખલિંગ(સચંાલન) પણ જરૂરી છે. તે જરૂરી છે કે નવદ્યાથીઓ 
દરેક ઘટકના ઇન્સ્ટોલેશનના પગલાઓ શીખે. મખુ્ય ઘટકમા ં CPU(CPU), મધરબોડભ, ડ્રાઈવ્સ, 

નવડીયો, ગ્રાડફક્ટ્સ કાડભ, સાઉન્સડ કાડભ, મોડેમ અને એડ્ટર અને કનેક્ટ્ટસભ અને નસ્ટમ પેનલ 
કનેક્ટ્ટરને ઇન્સ્ટોલ કરવાનુ ંસામેલ છે. આ રકરણમા ંઆપણે કમ્પ્યટુરને એસેમ્પબલીંગ કરવાની 
રડક્રયા તબક્કાવાર સમજીશુ.ં તે ગ્રાહકના હાડભવેર અને સોફ્ટવેરને અસરકારક રીતે ચલાવવા 
માટેના પરૂતા નસ્ટમ સસંાધનોની જરૂરીયાતને પણ આવરી લે છે. 
કમ્પ્યટુર એસેમ્પબલી:-  

આપણે જાણીએ છીએ તેમ, કમ્પ્યટુર એસેમ્પબલી એ એક વ્યવક્્થત રડક્રયા છે. રથમ તો 
કમ્પ્યટુરના ર્ાગોને ગોઠ્વો. કમ્પ્યટુરના કાયભ અને એસેમ્પબલી કરવા માટેનો ક્રમ નીચે મજુબ છે.  

• કેસ(કેખબનેટ)(કેખબનેટ)ખોલો.  

• પાવર સ્લાય ્થાનપત કરો.  

• મધરબોડભ પર ઘટકોને જોડો.  

• મધરબોડભ ્થાનપત કરો.  

• આંતડરક ડ્રાઈવસભ ઇન્સ્ટોલ કરો.  

• બધા ંઆંતડરક કેબલ કનેક્ટ્ટ કરો(જોડો).  

• મધરબોડભના પાવર કનેક્ટ્શનને ઇન્સ્ટોલ કરો.  

• બાહ્ય કેબલ્સને કમ્પ્યટુરથી કનેક્ટ્ટ કરો.  

• રથમ વખત કમ્પ્યટુરને બટુ કરો.  
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કમ્પ્યટુરનુ ંઇન્સ્ટોલશેન શરૂ કરતા પહલેા વકભ ્પેસ(કાયભ ્થળ)તૈયાર કરો. ત્યા ંપરૂતી લાઈડટિંગ (રકાશ), 

સારૂ વેન્સટીલેશન(હવાની અવર જવર)અને રૂમનુ ંતાપમાન અનકૂુળ હોવુ ંજોઈએ. વકભ બેંચ અથવા ટેબલ 
બધી બાજુએથી સલુર્ હોવા જોઈએ. વકભબેંચ અથવા ટેબલની સપાટી પર થતા ંસાધનો અને કમ્પ્યટુર 

ઘટકોના અ્તવ્ય્ત ઢગલાને ટાળો. ટેબલ પર રહલેા ં એન્સટી ્ટેડટક મેટ 
સાધનોને થતા ંર્ૌનતક અને ઇલેક્ટ્રો્ટેડટક ડડ્ચાર્જ(ક્્થર નવદ્યતુ રવાહ)(ESD) 
નકુશાનને રોકવામા ં મદદ કરશે. નાના કન્સટેનરનો ઉપયોગ નાના ્ુ અને 
અન્સય ર્ાગોને પકડવા માટે જે દૂર કરવાના છે તેના માટે થઇ શકે છે. 
આકૃનત 12.1 કેખબનેટ ખોલો 
સામગ્રીની જરૂડરયાત:-                                                                                                       

• કમ્પ્યટુર કેસ(કેખબનેટ)(કેખબનેટ), પાવર સ્લાયના ઇન્સ્ટોલ સાથે                                                 

• મધર બોડભ 
• CPU (CPU) 

• હીટ નસન્સક/ ફેન એસેમ્પબલી 
• થમભલ કમ્પપાઉન્સડ  

• RAM  (મોડયલુ્સ)                                                                                                  

• મધર બોડભ ્ટેન્સડ ઓફ અને ્ુ                                                                                                 

• એન્સટી ્ટેડટક રી્ટ ્રેપ અને એન્સટી ્ટેડટક મેટ                                          

• ટુલ કીટ 

આકૃનત 12.2 કેખબનેટની બાજુનુ ંકવર (ઢાકંણ) ખેંચો                        

રડક્રયા:-  

પગલુ.ં 1 કેસ(કેખબનેટ)(કેખબનેટ)ખોલો 
• કમ્પ્યટુરને જોડવાનુ ં રથમ પગલુ ં એ કમ્પ્યટુર કેસ(કેખબનેટ)ખોલવાનુ ં છે(જુઓ આકૃનત 

12.1)કેસ(કેખબનેટ) ખોલવાની નવનવધ પધ્ધનતઓ છે. 
• કમ્પ્યટુર નવનવધ રકારના ં કેખબનેટસડ સાથે આવે છે કેસ(કેખબનેટ) 
ખોલવાની પધ્ધનત દરેક ઉત્પાદકના આધારે અલગ અલગ છે.                                       

• કેસ(કેખબનેટ) ખોલવા માટે, પહલેા ડાબી બાજુના કવરના ્ુ કાઢો અને 
બાજુના કવરને સરકાવો.(જુઓ આકૃનત 12.3)                            

 

આકૃનત 12.3 બોલ્ટ ખોલો 
પગલુ.ં 2 પાવર સ્લાય ઇન્સ્ટોલ કરો:- 

આગળનુ ંપગલુ ંએ પાવર સ્લાય ઇન્સ્ટોલ કરવાનુ ંછે. (જુઓ આકૃનત 12.4).ત્યા ંસામાન્સય રીતે ચાર ્ુ 
હોય છે જે કેસ(કેખબનેટ)ને પાવર સ્લાયથી જોડે છે. પાવર સ્લાયમા ંપખંા 
હોય છે જે કંપન કરી શકે છે અને ્ુને ઢીલા કરી શકે છે જે સરુખક્ષત નથી. 
પાવર સ્લાય ઇન્સ્ટોલ કરતી વખતે. ખાતરી કરો કે બધા ં ્ુનો ઉપયોગ 
થાય છે અને તે યોગ્ય રીતે સજ્જડ બધં કરેલા છે.  

આકૃનત 12.4 પાવર દાખલ કરો                                                                                                                                                                                                                
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• કેસ(કેખબનેટ)મા ંપાવર સ્લાય દાખલ કરો.  

• કેસ(કેખબનેટ)મા ંપાવર સ્લાયના નછરોને સરેંખખત કરો.  

• યોગ્ય ્ુનો ઉપયોગ કરીને કેસ(કેખબનેટ)નો પાવર સ્લાય સરુખક્ષત કરો. 
પગલુ.ં 3 ઘટકોને મધરબોડભ તરફ જોડો.  

મધરબોડભને તેના ઇન્સ્ટોલેશન પહલેા તૈયાર કરવુ ંપડશે. મધરબોડભ 
તૈયાર કરવા માટે તમારે રથમ CPU( ઇન્સ્ટોલ કરવાની જરૂર છે પછી 
CPU અને CPU પખંા પર ગરમી ધીમે-ધીમે નીચે આવે છે.  

આકૃનત 12.5 CPU પર મધરબોડભ ઇન્સ્ટોલ કરો.                                                                   

CPU:-  

CPU અને મધરબોડભ ઇલેક્ટ્રો્ટેડટક ડી્ચાર્જ રત્યે સવંેદનશીલ હોય છે 
તેથી તેમને એન્સટી ્ટેડટક                              મેટ પર મકૂો 
અને CPUને હને્સડલ કરતી વખતે એન્સટી ્ ટેડટક રી્ટ ્ રેપ પહરેો. CPUનુ ં
સચંાલન કરતી વખતે CPU કોઈપણ ખબિંદુ સપંકોને ્પશભ કરશે નહી. 
CPU મધરબોડભ પાના સોકેટમા ંલોડકિંગ એસેમ્પબલી સાથે સરુખક્ષત છે. 
આકૃનત 12.6 CPU પર થમભલ કમ્પપાઉન્સડ લગાવવુ ં
થમભલ કમ્પપાઉન્સડ જેનો ઉપયોગ CPUથી ગરમીને દૂર સચંાખલત કરવા 
માટે તે CPUની ટોચ પર લગાવાય છે. જુના CPUના ડક્સામા,ં પહલેા 
CPUની ટોચ સાફ કરો અને પછી થમભલ કમ્પપાઉન્સડ લગાવો. CPUની 
ટોચ સાફ કરો અન ેગરમીને ધીમે-ધીમે નીચે લાવવા આઈસોરોનપલ 
આલ્કોહોલ અને કાપડ વગરનુ ંસુવંાળં રંુવાટી વાળી વ્તથુી સપાટીને  

આકૃનત 12.7 ડહટનસિંકને ્ુ કરો 
સાફ કરો. આ જુના થમભલ સયંોજનને દૂર કરે છે પછી થમભલ 

કમ્પપાઉન્સડનુ ંનવુ ંપડ લગાવો. (જુઓ આકૃનત 12.6) 

 

ડહટ નસિંક અને ફેન એસેમ્પબલી:-  

ડહટ નસિંક અને ફેન એસેમ્પબલી એ બે ર્ાગનુ ંકુખલિંગ(શીતળ)સાધન છે. ડહટ નસિંક 
ગરમીને CPUથી દૂર ખેંચે છે. પખંો ગરમીને ડહટ નસિંકથી દૂર કરે છે. એસેમ્પબલીમા ં
3 નપન પાવર કનેક્ટ્ટર છે.                  CPU અને ડહટ નસિંક અન ેપખંાની 
એસેમ્પબલી ્થાનપત(ઇન્સ્ટોલ)કરવા માટે આ પગલાને અનસુરો.  

આકૃનત 12.8 ડહટ નસિંક અને પખંાની એસેમ્પબલીને ્ુ કરો   

                             

• રથમ CPU લોડ ્લેટ ખોલો. CPU ઓડરએન્સટેશન(પવૂાભખર્મખુ)ને સરેંખખત કરો જેથી CPU 
પરના ં ખાચંા(કાપા/ઉપસલેી સપાટી)CPU સોકેટ પરની પવૂાભખર્મખુ(ડદશા)ચાવી સાથે 
સરેંખખત થાય.  

• સોકેટમા ંહળવેથી CPU મકૂો.  

• CPU લોડ ્લેટ બધં કરો.  

• લોડ લીવર બધં કરો.  

• CPUની ટોચ પર થોડી માત્રામા ંથમભલ કમ્પપાઉન્સડ લગાવો. (જુઓ આકૃનત 12.6) 
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• ડહટ નસિંક પર CPU પખંાને ્ુ કરો.  

• મધરબોડભ પરના ંનછરો સાથ ેડહટ નસિંક અને પખંાની એસેમ્પબલીને સરેંખખત કરો.  

• CPU સોકેટ પર એસેમ્પબલીન ેકાળજીપવૂભક મકૂો.  

• મધરબોડભ પર એસેમ્પબલી ્ુ કરો.(જુઓ આકૃનત 12.8) 

• મધરબોડભ પર CPU ફેન કનેક્ટ્ટરથી એસેમ્પબલી પાવર કેબલને કનેક્ટ્ટ કરો.  

ઇન્સ્ટોલેશન ઓફ RAM:-                                                                

પહલેા મધરબોડભ પર RAM ઇન્સ્ટોલ કરવુ ંવધ ુસારૂ છે અને પછી કેસ(કેખબનેટ)મા ંમધરબોડભને ડફક્ટ્સ કરો. 
RAM ઇન્સ્ટોલ કરવા માટે, રથમ મધરબોડભ સાથે તેની સસુગંતતાની ખાતરી                        

કરો. જો મધરબોડભ પર ડીડીઆર(DDR3)નો ઉલ્લેખ કરવામા ંઆવ્યો છે તો પછી ડીડીઆર(DDR3)RAM 
મેમરી ્લોટ(ખાચંા)મા ંડફક્ટ્સ થઇ જશે. RAM ઇન્સ્ટોલ કરવા માટે, આ પગલાને અનસુરો.  

 
(આકૃનત 12.9 મેમરી ્લોટ) 

• મેમરી ્લોટ(ખાચંા)ના બાજુના લોક નીચે દબાવો. (જુઓ આકૃનત 12.9)્ટોલ ખાચંાની 
કી(ચાવી)માટે RAM મોડયલુ પરના ંખાચંાને સરેંખખત કરો અને લોક બધં ન થાય ત્યા ંસધુી RAM 
મોડયલુના બનંે છેડા પર નીચે દબાવો.  

• ખાતરી કરો કે બાજુના ટેબ RAM મોડયલુને લોક કરે છે.  

• વધારાના RAM મોડયલુને ઇન્સ્ટોલ કરવા ઉપરના પગલાને ફરીથી કરો(વારંવાર કરો).  

પગલુ ં4:-  

મધરબોડભ ઇન્સ્ટોલ કરો:-                                                             

મધરબોડભ તૈયાર કયાભ પછી, તમે આકૃનત 12.1૦મા ંબતાવ્યા રમાણ ેકમ્પ્યટુર કેસ(કેખબનેટ) ઇન્સ્ટોલ કરી 
શકો છો. ્લાન્્ટક અને મટેલ ્ટેન્સડ ઓફનો ઉપયોગ મધરબોડભને ટેકવવા માટે અને કેસ(કેખબનેટ)ના 
ધાતનુા ર્ાગોને ્પશભતા અટકાવવા માટે થાય છે. મધરબોડભને ઇન્સ્ટોલ          

કરવા માટે, આ પગલા અનસુરો.                                                 

 
આકૃનત 12.1૦ ્ટેન્સડ ઓફની ઉપર મધરબોડભ મકૂો 
 

• નછરો પર તેન ેટેકવવા માટે મધરબોડભને ્ટેન્સડ ઓફ પર મકૂો.                  

• ્ટેન્સડ ઓફસ સાથે મધરબોડભના ્ુ નછરોન ેસરેંખખત કરો.                  

• પછી ્ટાન્સડડભ ્ુ ડ્રાઈવરનો ઉપયોગ કરીને બોડભન ે્ુ કરો.           

• મધરબોડભના તમામ ્ુન ેસજ્જડ કરો.                                     

• મધરબોડભ પર વીજ પરુવઠ્ાથી 4 પીન એટીએક્ટ્સ(ATX)                

પાવર કનેક્ટ્ટરને કનેક્ટ્ટ કરો.                                             

 

 આકૃનત 12.11 મધરબોડભના તમામ ્ુ સજ્જડ કરો 
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પગલુ ં5:- આંતડરક ડ્રાઈવ્સ ઇન્સ્ટોલ કરો.  

 હાડભડ્રાઈવ: 
 હાડભડ્રાઈવ એ એક ઉપકરણ છે જે તમામ ડેટાને ્ટોર કરે છે. તે 3.5 ઈંચ પહોળં 
છે અન ેતેન ે ટેકવવાની જરૂર છે જેથી પાછળના વાયર કનેક્ટ્શનસ(જોડાણ)થી 
રવેશ મેળવી શકાય. ડ્રાઈવ્સ કે 

જે આંતડરક ખાડામા(ંખાચા)ઇન્સ્ટોલ કરેલા છે તેને આંતડરક ડ્રાઈવ્સ કહવેામા ંઆવ ે
છે. હાડભડડ્ક ડ્રાઈવ HDD  એ આંતડરક ડ્રાઈવનુ ંઉદાહરણ છે. એચ ડી ડી ઇન્સ્ટોલ 
કરવા માટે આ પગલાને અનસુરો.  

આકૃનત 12.12 હાડભડડ્ક દાખલ કરો 
• HDD ની ક્્થનત બનાવો જેથી ત ે 3.5 ઈંચ ડ્રાઈવ ખાડા (ખાચંા)સાથ ે
સરેંખખત થાય.  

• ડ્રાઈવના ખાચંામા ં HDD દાખલ કરો જેથી કેસ(કેખબનેટ) ડ્રાઈવના ્ુ 
નછરો સાથે હારબધં(કતારમા)ંરહ.ે 
• યોગ્ય ્ૂનો ઉપયોગ કરીને કેસ(કેખબનેટ) HDD ને સરુખક્ષત કરો. (જુઓ 
આકૃનત 12.13) 

(આકૃનત 12.13 HDD ના ્ુને સજ્જડ કરો) 

 ઓન્્ટકલ ડ્રાઈવ:-  

• ઓન્્ટકલ ડ્રાઈવને ્થાન આપો જેથી તે 5.2 ઈંચના ડ્રાઈવ ખાચંા સાથ ે
સરેંખખત થાય.  

• ઓન્્ટકલ ડ્રાઈવને ડ્રાઈવ ખાચંામા ંદાખલ કરો જેથી ઓન્્ટકલ ડ્રાઈવ  

 

આકૃનત 12.14 ઓન્્ટકલ ડ્રાઈવ દાખલ કરો                      

કેસ(કેખબનેટ)મા ં્ુ નછરો સાથે સરેંખખત થાય(જુઓ આકૃનત 12.14) 

• યોગ્ય ્ુનો ઉપયોગ કરીને કેસ(કેખબનેટ)ના ઓન્્ટકલ ડ્રાઈવને સરુખક્ષત કરો.(જુઓ આકૃનત 
12.15) 

• ઓન્્ટકલ ડ્રાઈવના પાવર સોકેટમા ંSMPS થી આવતા પાવર કેબલન ે
કનેક્ટ્ટ કરો.  

• ઓન્્ટકલ ડ્રાઈવ સોકેટથી મધરબોડભ સોકેટ તરફ સાટા(SATA)ડેટા 
કેબલને કનેક્ટ્ટ કરો.  

આકૃનત 11.15 ઓન્્ટકલ ડ્રાઈવના ્ુ સજ્જડ કરો.                                             

પગલુ ં6:- તમામ આંતડરક વાયરો જોડો.  

પાવર કેબલ્સનો ઉપયોગ મધરબોડભ અને અન્સય ઘટકોમા ંવીજ પરૂવઠ્ામાથંી 
વીજળી નવતડરત કરવા માટે થાય છે. ડેટા કેબલ્સ ડેટાને મધરબોડભ અને ્ટોરેજ 
ડડવાઈસ વચ્ચે રાન્સસનમટ કરે છે જેમ કે હાડભ ડ્રાઈવ.  

 

આકૃનત 12.16 HDD મા ંકેબલ કનેક્ટ્ટ કરો                        

પગલુ ં7:- મધરબોડભનુ ંપાવર જોડાણ ઇન્સ્ટોલ(્થાનપત)કરો.  
અન્સય ઘટકોની જેમ, મધરબોડભસને ચલાવવા માટે પાવરની જરૂર હોય છે. એડવાન્સસ ટેકનોલોજી નવ્તતૃ 
ATX મખુ્ય પાવર કનેક્ટ્ટરમા ં2૦ અથવા 24 પીન હશે. 
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 પાવર સ્લાયમા ં4 નપન અથવા 6 નપન સહાયક(એ ય ુએક્ટ્સ)AUX પાવર 
કનેક્ટ્ટર પણ હોઈ શકે છે, જે મધરબોડભથી કનેક્ટ્ટ થાય છે. 2૦ નપન કનેક્ટ્ટર 
24 નપન સોકેટવાળા મધરબોડભમા ંસાથે કામ કરશે. મધરબોડભ પાવર કેબલ 
ઇન્સ્ટોલેશન માટે આ પગલાને અનસુરો. 

આકૃનત 12.17 યોગ્ય કનેક્ટ્શન(જોડાણ)માટે કેબલ સોકેટને દબાવો. 
 

• મધરબોડભ પર સોકેટ સાથ ે2૦ નપન એ ટી એક્ટ્સ(ATX)પાવર કનેક્ટ્ટરને સરેંખખત કરો. 
• ક્ટ્લીપ તેના ્થાને ન આવે ત્યા ંસધુી ધીમે-ધીમે કનેક્ટ્ટર પર નીચ ેદબાવો.(જુઓ આકૃનત 12.18) 

• મધરબોડભ પર સોકેટ સાથે 4 નપન એ ય ુએક્ટ્સ(AUX)પાવર કનેક્ટ્ટરન ે
સરેંખખત કરો. 
• ક્ટ્લીપ તેના ્થાને ન આવે ત્યા ં સધુી ધીમે-ધીમે કનેક્ટ્ટર પર નીચે 
દબાવો. (જુઓ આકૃનત 12.19) 

 આકૃનત 12.18 મધરબોડભ સાથે 2૦ નપન એ ટી એક્ટ્સ(ATX)પાવર કનેકટરને ્લગ કરો.  

 

સાટા પાવર કનેક્ટ્ટસભ 
સાટા(SATA)પાવર કનેક્ટ્ટસભ 15 નપન કનેક્ટ્ટરનો ઉપયોગ કરે છે.(જુઓ આકૃનત 
12.2૦)નસરીયલ એડવાન્સસ ટેકનોલોજી એટેચમેન્સટ(SATA)પાવર કનેક્ટ્ટસભનો ઉપયોગ 
હાડભ ડ્રાઈવ્સ, ઓન્્ટકલ ડ્રાઈવ્સ, અથવા(SATA)પાવર સોકેટ ધરાવતા કોઈપણ 
ઉપકરણો સાથ ેકનેક્ટ્ટ કરવા માટે થાય છે.  

 

આકૃનત 12.19 મધરબોડભ સાથે 4 નપન એ ય ુએક્ટ્સ(AUX)પાવર કનેક્ટ્ટર 
્લગમા ંનાખો. 
 પગલુ.ં 8 બાહ્ય કેબલ્સને કમ્પ્યટુરથી કનેક્ટ્ટ કરો:-  

કમ્પ્યટુર નસ્ટમની ્થાપનામા ંકમ્પ્યટુર નસ્ટમના નવનવધ ર્ાગોની યોગ્ય 
કનેક્ટ્ટીવીટી ્થાનપત કરવાની સપંણૂભ રડક્રયા સામેલ છે - ઇનપટુ અને 
આઉટપટુ ડડવાઈસીસ, ઊજાભ પાવર સ્લાય સાથે કમ્પ્યટુરની કનેક્ટ્ટીવીટી. 
કેસમા ંબાજુની પેનલ્સને ફરીથી જોડો. બાહ્ય કેબલ્સને કનેક્ટ્ટ કરવાની રડક્રયા 
નીચે આપેલ છે.  

 
 

આકૃનત 12.2૦ એચ ડી ડી(HDD)15 નપન કનેક્ટ્ટરને ્લગમા ંનાખો. 
મોનનટર કેબલ(યોગ્ય જગ્યા પર ્થાપો)(ક્્થત કરો)  

બે પાવર કેબલ અને એક VGA કેબલ અથવા મોનનટર કેબલ ક્્થત કરો.(જુઓ આકૃનત 12.21)VGA 
કેબલનો ઉપયોગ મોનનટર અને કેખબનેટની પાછળની બાજુએ બીજાં ખબિંદુ સાથે જોડવા માટે થાય છે. જો 
તમને આ શોધવામા ં મશુ્કેલી આવી રહી છે. તો સચૂન માગભદનશિકા અથવા કમ્પ્યટુરનો સદંર્ભ લો. 
મોનનટરમા ંબનેલા એક કમ્પ્યટુરમાના બધા ંડક્સામા ંતમે પગલુ ં3 અવગણી શકો છો.  

 
આકૃનત 12.21 ડડ્્લે કેબલ અને પોટસભ                                                 
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મોનનટર કનેક્ટ્ટ કરવુ:ં-  

કમ્પ્યટુર કેસ(કેખબનેટ)ના પાછળના ર્ાગમા ંકેબલનો એક છેડો મોનનટર પોટભ 
સાથે અને બીજો છેડો મોનનટર સાથે જોડો. આકૃનત 12.22મા ંબતાવ્યા રમાણ ે
VGA કેબલના ડક્સામા ં તેને સરુખક્ષત કરવા માટે મોનનટર કેબલ પર ્ુ 
સજ્જડ કરો.  

 

કેબલ ફક્ટ્ત નવનશષટ રીતે ડફટ બેસશે. જો કેબલ ડફટ નથી, તો દબાણ કરશો 
નહી. નહી તો કનેક્ટ્ટસભ ને નકુસાન થઇ શકે છે. ખાતરી કરો કે ્લગ પોટભ 
સાથે સરેંખખત થાય છે પછી તેને કનેક્ટ્ટ કરો. તેથી પહલેા બધા ંકેબલ્સ, પોટભ 
અને કનેક્ટ્ટસભ ઓળખો.  

 

આકૃનત 12.22 કમ્પ્યટુરની બેક પેનલ પરના ંપોટભ પર VGA અથવા મોનનટર કેબલ કનેક્ટ્ટ કરો. 
 
કી બોડભ કનેક્ટ્ટ કરો:-  

કી બોડભ ખોલો અને નક્કી કરો કે શુ ં તે ય ુ એસ બી(USB)(લબંચોરસ)કનેક્ટ્ટર અથવા PS/2 
(રાઉન્સડ)કનેક્ટ્ટરનો ઉપયોગ કરે છે. જો તેમની પાસે કલર કોડેડ ્લગ છે કે જે હળવા લીલા અને લવડંર 
છે તો તેને અનરુૂપ રંગ કોડેડ પોટસભમા ં્લગ કરો, જો તેઓ રાઉન્સડ PS/2 કનેક્ટ્ટસભનો ઉપયોગ કરે તો ત ે
વધારે સરં્નવત છે. જો તે ય ુએસ બી(USB)કનકે્ટ્ટરનો ઉપયોગ કરે છે, તો તેને કમ્પ્યટુરની પાછળના 
કોઈપણ ય ુએસ બી(USB)પોટભમા ં્લગ કરો. નીચેની આકૃનત 12.23 અને 12.24 PS/2 કનેક્ટ્ટર અને ય ુ
એસ બી(USB)કનેક્ટ્ટરમા ંકનેન્ક્ટ્ટિંગ કી બોડભ બતાવે છે.  

 
(આકૃનત 12.23 કી બોડભને PS /2 પોટભમા ંકનેક્ટ્ટ કરો. 
 

                  
(આકૃનત 12.24 કી બોડભને યએુસબી(USB)પોટભમા ંકનેક્ટ્ટ કરો.  
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માઉસ કનેક્ટ્ટ કરો:-  

માઉસને ખોલો અને નક્કી કરો કે શુ ંતે ય ુએસ બી(USB)અથવા PS/2 કનેક્ટ્ટરનો ઉપયોગ કરે છે. જો ત ે
ય ુએસ બી(USB)નો ઉપયોગ કરે છે, તો તેને કમ્પ્યટુરની પાછળના કોઈપણ ય ુએસ બી (USB)પોટભમા ં્ લગ 



કરો. જો તે PS/2 કનેક્ટ્ટરનો ઉપયોગ કરે છે તો તેને કમ્પ્યટુરની પાછળના લીલા માઉસ પોટભમા ં્લગ 
કરો. વાયરલેસ માઉસ અથવા કી બોડભના ડક્સામા,ં કમ્પ્યટુરના ય ુ એસ બી(USB)પોટભમાથંી લલ્યટુુથ 
ડોંગલ(USBએડ્ટર)ને કનેક્ટ્ટ કરો. જો કે, લલ્યટુુથમા ંબનેલા આધનુનક કોમ્પ્યટુસભ માટે એડ્ટસભ કનેક્ટ્ટ 
કરવુ ંજરૂરી નથી.  

 
આકૃનત 12.25 માઉસને(એ)PS/2 પોટભ(બી)યએુસબી(USB)પોટભમા ંકનેક્ટ્ટ કરો. 
 
હડેફોન્સસ અથવા ક્્પકર અને માઈક્રોફોન જોડવા:-  

બાહ્ય ક્્પકસભ અથવા હડેફોન્સસને કમ્પ્યટુરના ઓડીયો પોટભથી કનેક્ટ્ટ કરો(કમ્પ્યટુરના આગળના ર્ાગ 
અથવા પાછળના ર્ાગ પર)આધનુનક કમ્પ્યટુસભમા ં રંગ કોડેડ પોટસભ છે. ક્્પકસભ અથવા હડેફોન ગ્રીન 
પોટભથી કનેક્ટ્ટ થાય છે અને માઈક્રોફોન ગલુાબી પોટભથી કનેક્ટ્ટ થાય છે. વાદળી પોટભ એ લાઈન ઇન છે 
જેનો ઉપયોગ અન્સય રકારના ંઉપકારણો સાથે કરી શકાય છે. તેઓ ય ુએસ બી (USB)પોટભ સાથે પણ કનકે્ટ્ટ 
થઇ શકે છે. કેટલાક ક્્પકસભ, હડેફોન અને માઇક્રોફોન્સસમા ં સામાન્સય ઓડડયો ્લગને બદલ ે ય ુ એસ 
બી(USB)કનેક્ટ્ટસભ હોય છે. કેટલાક કમ્પ્યટુસભમા ંમોનનટરમા ંક્્પકસભ અથવા માઈક્રોફોન હોય છે. 

 
 

(આકૃનત 12.26 ્પીકસભ અથવા હડેફોન્સસ અને માઈક્રોફોન કનેક્ટ્ટ કરવા)                       

219 

  



કમ્પ્યટુરને પાવર સ્લાય સાથે કનેક્ટ્ટ કરો:-  

કમ્પ્યટુર સાથે આવેલા બે પાવર સ્લાય કેબલ્સને ક્્થત કરો. કમ્પ્યટુર કેસ(કેખબનેટ)ની પાછળની બાજુમા ં
પડેલા પાવર સ્લાય કેબલને ્લગ કરો અને પછી સર્જ રોટેક્ટ્ટરમા ંતે પછી, બીજાં કેબલનો ઉપયોગ 
કરીને, મોનનટરને સર્જ રોટેક્ટ્ટરથી કનેક્ટ્ટ કરો. આવડરત વીજ પરૂવઠ્ો(પાવર સ્લાય)(ય ુપી એસ)UPS 

નો ઉપયોગ કરવો વધ ુસારો છે. જે સર્જ રોટેક્ટ્ટર તરીકે કાયભ કરે છે અને જયારે પાવર બધં થાય છે ત્યારે 
બેક અપ રદાન કરે છે.  

 
આકૃનત 12.27 ડદવાલના આઉટલેટમા ંસર્જ ્લગ કરો 
 

ય ુપી એસ UPS(આવડરત વીજ પરૂવઠ્ો):-  

કમ્પ્યટુર પર કામ કરતી વખતે તેનો વીજ પરૂવઠ્ો(પાવર સ્લાય)નવક્ષેનપત થવો જોઈએ નહો. ય ુપી 
એસ UPS એ પાવર બેંક જેવુ ં છે જે કમ્પ્યટુર નસ્ટમને પાવર આપે છે તેથી મોનનટર અને કેખબનેટના 
પાવર કેબલ ય ુપી એસ UPS પાવર આઉટ્પટુ સોકેટમા ં્લગ કરવાનુ ંસનુનનિત કરો. ખાતરી કરો કે 
કનેક્ટ્શન યોગ્ય છે.  

 

આકૃનત 12.28 યપુીએસ     આકૃનત 12.29 પાવર કનેક્ટ્શન (સીપીય ુમાથંી ય ુપી એસ UPS) 

 
સર્જ રોટેક્ટ્ટરને ્લગ કરો:-  

બધા ંર્ાગો અને પેડરફેરલ્સની કનેક્ટ્ટીવીટી સમા્ત કયાભ પછી ડદવાલના આઉટલેટ્મા ંસર્જ રોટેક્ટ્ટરને 
્લગ કરો. મખુ્ય વીજ પરુવઠ્ામા ંસર્જ રોટેક્ટ્ટરને ્લગ કરો જો તેમા ંપાવર ક્્વચ હોય તો તમારે સર્જ 
રોટેક્ટ્ટર ચાલ ુકરવાની પણ જરૂર પડી શકે છે.  

 

નરન્સટર, ્કેનર, વેબકેમ કનેક્ટ્ટ કરો:-  

નરન્સટર, ્કેનર, વેબકેમ જેવા ં પેડરફેરલ્સને જોડવા માટે કેખબનેટ પરના ં કેબલ અને પોટભના સબંનંધત 
કનેક્ટ્ટસભને ઓળખવા. સબંનંધત પોટસભમા ંપેડરફેરલ્સના કનેક્ટ્ટસભ ્લગ કરો. સાચી રીતે ્લખગિંગ કરવાથી 
પેડરફેરલ્સ ઓળખાશે કારણ કે તેઓ ્લગ અને ઉપકરણો છે. 
22૦ 

તેમને યોગ્ય રીતે કાયભ કરવા માટે તેમની સોફ્ટવેર ડ્રાઈવ્સ ઇન્સ્ટોલ કરવાની જરૂર પડી શકે છે. જો જરૂરી 
હોય તો તેમને ઇન્સ્ટોલ કરવા માટે ઉપકરણ સાથે સામેલ સચૂનાઓનો ઉપયોગ કરો. પેડરફેરલ્સનુ ં
ઇન્સ્ટોલેશન વૈકન્લ્પક છે અને તે કોઈપણ સમયે ઉમેરી શકાય છે, તે તમારા કમ્પ્યટુરના રારંખર્ક સેટઅપ 
દરમ્પયાન આવશ્યક નથી.  



 

• મોનનટરની VGA કેબલ કેખબનેટ સાથે જોડાયેલ છે કે નહી.  

• મોનનટર અને કેખબનેટની પાવર કેબલ ય ુપી એસ(UPS)પાવર આઉટ્પટુ સોકેટમા ં્લગ કરવામા ં
આવી છે. ખાતરી કરો કે મોનનટર વીજ પરુવઠ્ા(પાવર સ્લાય)સાથે જોડાયેલા છે કે નહી.  

• કી બોડભ અને માઉસ બનંે તમેના યોગ્ય પાટભસથી જોડાયલેા છે.  

 
આકૃનત 12.3૦ કમ્પ્યટુર નસ્ટમના ર્ાગોની યોગ્ય કનેક્ટ્ટીવીટી 
 

પગલુ.ં 9:- કમ્પ્યટુર ચાલ ુકરો:-  

કમ્પ્યટુર શરૂ કરવા માટે યોગ્ય ક્રમનુ ંપાલન કરીને શરૂઆત કરવી જરૂરી છે. કમ્પ્યટુર શરૂ કરવા માટે 
હવે CPU પરના ંપાવર બટનને દબાવો. વ્યવહાડરક રીતે જયારે આપણે આપણુ ંવાહન શરૂ કરીએ છીએ 
ત્યારે આપણે હમંેશા તપાસ કરીએ છીએ કે લાઈટ અથવા એર કન્સડીશન(AC) બધં છે. નહીતો(અન્સયથા)તે 
સામાન્સય શરૂઆત(્ટાટભઅપ)ની સરખામણીમા ંવધ ુપાવરનો વપરાશ કરશે.  

 

હમેંશા યાદ રાખો કે રથમ પગથીયુ ંએ છે કે CPUના પાવર બટનન ેદબાવ્યા પછી મોનનટરના બટનન ે
દબાવવુ ંકારણકે તે સચંાખલત થવા પર મોનનટર વધ ુવીજળીનો વપરાશ કરે છે. ઓપરેડટિંગ નસ્ટમ અથવા 
નવન્સડો અથવા ખલનક્ટ્સ જેવા ંનસ્ટમ સોફ્ટવેર આકૃનત 12.31, 12.32 અને 12.33મા ંબતાવ્યા રમાણે લોડડિંગ 
કરવાનુ ંરારંર્ કરશે અને ઘરની નવન્સડો 12.34, 12.35 અને 12.36મા ંબતાવ્યા રમાણે દેખાશે. હવે તમારંુ 
કમ્પ્યટુર ઉપયોગ માટે તૈયાર છે.  

 
આકૃનત 12.31  નવન્સડોઝ 1૦ની   આકૃનત 12.32  નવન્સડોઝ 7ની     આકૃનત 12.33  યબુન્સટયનુી નવન્સડોઝ શરૂઆત 

નવન્સડોઝની શરૂઆત              નવન્સડોઝની શરૂઆત                                         
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આકૃનત 12.34 નવન્સડોઝ 1૦ની હોમ નવન્સડોઝ 

 
આકૃનત 12.35 નવન્સડોઝ 7ની હોમ નવન્સડોઝ 

 
આકૃનત 12.36 યબુન્સટયનુી હોમ નવન્સડોઝ 
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કમ્પ્યટુર ડડસએસેમ્પબલી:-  

ડડસએસેમ્પબલી એ સાધનને અલગ ર્ાગોમા ંવહચેવાની રડક્રયા છે. કોઈ સમ્યાને નક્કી કરવા માટે ર્ાગને 
બદલવા માટે અથવા ર્ાગોને લેવા માટે અને બીજાં ઉપકરણમા ંતેનો ઉપયોગ કરવા માટે કોઈપણ 
ઉપકરણને ડડસએસેમ્પલલ કરવા જરૂરી છે. કમ્પ્યટુર એ એક ઈલેક્ટ્રોનનક ડડવાઈસ છે જેને આવી સમ્યાઓ 
માટે ડડસએસેમ્પલલ કરવા જરૂરી છે. ઉદાહરણ તરીકે, જો કમ્પ્યટુરમા ંRAM નનન્ષક્રય થઇ જાય છે તો પછી 
તેને નનન્ષક્રય RAM કાઢવા માટે કમ્પ્યટુરને ડડસએસેમ્પબલ કરવાની અને તેને નવી RAM ખચ્સ સાથે 
બદલવાની જરૂર છે. આપણે જાણીએ છીએ કે કમ્પ્યટુરમા ંમાનક આંતડરક ઘટકો હોય છે પરંત ુ્ લેસમેન્સટની 
રીત PC ટાવર કેસ અને કમ્પ્યટુરની નવનવધ બ્રાન્સડ મજુબ બદલાઈ શકે છે. નનમાભતાઓની સચુન 
માગભદનશિકાઓનો સદંર્ભ એ શે્રષઠ્ માગભ છે પરંત ુસામાન્સય રીતે કમ્પ્યટુર ડડસએસેમ્પબલી એક માનક રડક્રયા 
છે. જે આ સત્રમા ંદશાભવવામા ંઆવી છે. કમ્પ્યટુર એસેમ્પબલીની જેમ ડડસએસેમ્પબલી એક રમાણભતૂ રડક્રયા 
છે. રડક્રયામા ંબધા ંકોડ્સ અને કેબલ્સને અન્લગ કરવાના સામેલ છે. જે ઘટકને અન્સય ઘટકો સાથે જોડે 
છે પછી કેસ અથવા ફે્રમમાથંી ર્ાગને દૂર કરે છે. ઘટકોને ખાસ ડકલ્સ, ્ુ અથવા હોલ્ડરમા ંદાખલ કરીને 
કેસ સાથે જોડી શકાય છે. કમ્પ્યટુર નસ્ટમના દરેક ર્ાગને દૂર કરવા માટે થોડા રમાણમા ંબળની જરૂર 
છે.  

 
 

આકૃનત 12.37: CPU 

સામગ્રીની જરૂડરયાત:-  

• એક કાયભરત PC 

• એક એન્સટી ્ટેડટક ડર્ટ ્રેપ 

• એક એન્સટી ્ટેડટક મેટ 

• જુદી-જુદી માપની એન્સટી ્ટેડટક બેગ 

• ટેકનનનશયનની ટુલકીટ 

• ્ુ, નટ અને બોલ્ટની ગોઠ્વણી માટે એક ્લાન્્ટકનો કપ અથવા બોક્ટ્સ 

રડક્રયા:-  

કમ્પ્યટુરની ડડસએસેમ્પબલીની રડક્રયા નીચે મજુબ દશાભવવામા ંઆવી છે.  

પગલુ.ં 1:- અન્લખગિંગ:-  

• ઇલેક્ટ્રો ્ટેડટક ડડ્ચાર્જ(ઇ એસ ડી)ESDથી PCની કોઈપણ ઇજાઓ અને નકુસાનને અટકાવવા માટે 
PC થી અને દીવાલ સોકેટમાથંી પાવર કોડભ અન્લગ કરો.  
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• કમ્પ્યટુર સાથે જોડાયેલા તમામ પેડરફેરલ્સને અન્લગ કરો, જેમ કે કી-બોડભ, માઉસ, મોનનટર 
હડેફોન અને કોઈપણ બાહ્ય ડ્રાઈવ્સ.  

• કોઈ પણ ્ટેડટક ઈલેક્ટ્રીનસટીના ડી્ચાર્જ માટે ગ્રાઉન્સડીંગ ્રેપ પહરેો.  

 

પગલુ.ં 2:- કેસ(કેખબનેટ)ખોલો:- 

કમ્પ્યટુર નવનવધ રકારના ંકેખબનેટ્સ સાથે આવે છે. કેસ(કેખબનેટ)ખોલવાની પધ્ધનતઓ ઉત્પાદકના આધારે 
અલગ છે.  

• કેસ ખોલવા માટે, પહલેા ડાબીબાજુના કવરના ્ુ કાઢો અને બાજુના કવરને સરકાવો.  

• સાઈડ પેનલને મકુ્ટ્ત કરવા માટે કડી ખેંચો. પછી ચેસીસમાથંી બાજુના કવરને બહાર ખેંચો.  

 આંતડરક કેબલની કનકે્ટ્ટીવીટીને યાદ રાખવા માટે અંતરીક સડકિટના ફોટોગ્રાફ્સ લો.  

 
 

આકૃનત 12.38 કેખબનેટને ખોલો  આકૃનત 12.39 કેખબનેટના બાજુના કવરને ખેંચો 
 

પગલુ.ં 3:- તમામ કનકે્ટ્ટસભને ડડસકનેક્ટ્ટ કરો:- 

મધરબોડભ સાથે જોડાયેલા તમામ કનેક્ટ્ટસભને ડડસકનેક્ટ્ટ કરો. તેમા ંસાટા(SATA)પાવર કેબલ અને HDD ના 
ડેટા કેબલ તેમજ ઓન્્ટકલ ડ્રાઈવના(SATA)કેબલ સામલે છે.  

 
 

આકૃનત 12.4૦ HDD માથંી 15   આકૃનત 12.41 HDD માથંી  7 નપન 

નપન કનેક્ટ્ટર અન્લગ કરો              કનેક્ટ્ટર અન્લગ કરો            
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પગલુ.ં 4:- પખંો દૂર કરો:-  

હવે પખંો દૂર કરો. મોટા ર્ાગના કમ્પ્યટુસભમા ંબે પખંા હોય છે. નસ્ટમ ફેન અને CPU ફેન. કમ્પ્યટુરમા ંહવા ફંૂકવા 
માટે નસ્ટમ ફેન કમ્પ્યટુરની પાછળની બાજુએ ક્્થત છે. CPU ફેન CPU હીટ નસિંકની ટોચ પર ક્્થત છે. પખંાઓ 
અને તેમના ઘટકો તેમના નામ સાથે લેબલ થયેલ છે.  

 

નસ્ટમ પખંાને દૂર કરવા માટે રથમ મધરબોડભથી તેના કનેક્ટ્ટરને ડડસકનેક્ટ્ટ કરો, ત્યાર પછી, તેને કેસ(કેખબનેટ)ની 
પાછળની બહારની બાજુથી ્ુ કાઢો. અને પખંાને નસ્ટમમાથંી બહાર કાઢો. (જુઓ આકૃનત 12.43) 

  
આકૃનત 12.42 :ફેન અન્ુ કરો  આકૃનત 12.43 : નસ્ટમ ફેનને દૂર કરો. 
 

હીટ નસિંકથી CPU ફેનને દૂર કરવા માટે રથમ તેના કનેક્ટ્ટરને મધરબોડભથી ડડસકનેક્ટ્ટ કરો. પછી તેને 
સરુખક્ષત કરવા ચાર ્ુ કાઢો.(જુઓ આકૃનત 12.44) 

 

પગલુ.ં 5:- પાવર સ્લાય દૂર કરો:-  

પાવર સ્લાય 2૦ નપન કનેક્ટ્ટર અન ે4 નપન કનેક્ટ્ટર દ્વારા 
મધરબોડભથી જોડાયેલ છે. ત ેહાડભ ડડ્ક ડ્રાઈવ અને ઓન્્ટકલ 
ડ્રાઈવથી પણ જોડાયેલ છે. સૌથી પહલેા, હાડભ ડડ્ક ડ્રાઈવ 
અને ઓન્્ટકલ ડ્રાઈવ્સ કનેક્ટ્ટરને મધરબોડભથી ડડસકનેક્ટ્ટ 
કરો.(જુઓ આકૃનત 12.47) 

 

આકૃનત 12.44 : હીટ નસિંકને અન્ુ કરો. 
 

     
આકૃનત 12.45 2૦ નપન ATX અન્લગ કરો                આકૃનત 12.46 મધરબોડભથી પાવર કનેક્ટ્ટરથી  

4 નપન AUX પાવર કનેક્ટ્ટરને અન્લગ કરો. 
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• હાડભડડ્ક અને ઓન્્ટકલ ડ્રાઈવથી પાવર કેબલને ડડસકનેક્ટ્ટ કરો જે SMPS થી જોડાયેલ છે (જુઓ 
આકૃનત 12.38) 

• પાવર સ્લાય યનુનટને ચેનસસ સાથે સરુખક્ષત કરનાર ્ુને દૂર કરો. 
• ચેનસસમાથંી પાવર સ્લાય કાળજીપવૂભક દૂર કરો.(જુઓ આકૃનત 12.5૦) 

 
આકૃનત 12.47 મધરબોડભમાથંી SATA  કેબલ અન્લગ કરો. 
પગલુ.ં 6:- HDD અને ઓન્્ટકલ ડ્રાઈવ દૂર કરો:-  

• HDD અન ેમધરબોડભથી કનેક્ટ્ટ કરતા(SATA)કેબલને દૂર કરો.  

 
આકૃનત 12.48 HDD અને 

ઓન્્ટકલ ડ્રાઈવમાથંી પાવર 
કેબલ અન્લગ કરો. 

આકૃનત 12.49 ્ુ દૂર કરો આકૃનત 12.5૦ SMPS ને ખોલો 
અને તેને કેખબનેટમાથંી દૂર કરો 

• પછી તેને ્થાને સરુખક્ષત કરતા ચાર ્ુને કાઢો અને HDD ને બહાર ખેંચો. (જુઓ આકૃનત 12.52) 

  
 આકૃનત 12.51 HDD ન ેખોલો      આકૃનત 12.52 HDD ને દૂર કરો 
પગલુ.ં 7:- RAM દૂર કરો(રેન્સડમ એક્ટ્સેસ મેમરી) 

મોડયલુ:-  

RAM  (CPU)મા ંએક ઠે્કાણ ેથી બીજે ઠે્કાણે માડહતી ્થાનાતંરણને મજૂંરી આપે છે. કમ્પ્યટુર વધ ુRAM 

સાથે ઝડપથી ચાલ ેછે. મોટા ર્ાગના ંકમ્પ્યટુસભમા ંચાર RAM ્લોટ(ખાચંા)અને બે RAM ખચ્સ હોય છે. 
RAM ને દૂર કરવા માટે, RAM ને પકડી રાખનાર બનંે ટેબને નીચ ેદબાવો.  

 
 

આકૃનત 12.53: ્લોટ(ખાચંા)માથંી RAM ન ેઅન્લગ કરો.  
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જે RAM ના બનેં છેડા ક્્થત છે તે મોડયલુને સરળતાથી દૂર કરવા માટે પોપ-અપ કરશે. 
પગલુ.ં 8:- એક્ટ્સપાન્સસન કાડભને દૂર કરો (કાઢો):-  

આધનુનક મધરબોડભસ, ઓડડયો, વીડીઓ અને નેટવકભ કાર્ડભસ સાથે એકીકૃત છે, તેમ છતા,ં જો તમારા કમ્પ્યટુર 
પાસે આકૃનત 12.54 મા ંબતાવ્યા રમાણે એક્ટ્સપાન્સસન કાડભ છે તો કાયભક્ષમતા વધારવા માટે એક્ટ્સપાન્સસન 
્લોટ(ખાચંા)મા ંદાખલ કરો. એક્ટ્સપાન્સસન કાડભના ્લોટ(ખાચંા)ની ટોચ પર એક ્કૃથી ્ુ કરવામા ંઆવે 
છે. 

 
આકૃનત 12.54  એક્ટ્સપાન્સસન કાડભ 

• એક્ટ્સપાન્સસન કાર્ડભસને દૂર કરવા માટે, તેની સાથે જોડાયેલા કેબલ્સન ેડડસકનેક્ટ્ટ કરો.  

• ્લોટ(ખાચંા)મા ંકાડભને સરુખક્ષત કરતા ્ુને દૂર કરો. 
• ્લોટમાથંી કાળજીપવૂભક કાડભને કાઢો. 

પગલુ.ં 9:- મધરબોડભ દૂર કરો (કાઢો):-  

કમ્પ્યટુરના દરેક ર્ાગ મધરબોડભ સાથે જોડાયેલા છે. CPU , RAM અન ેએક્ટ્સપાન્સસન કાડભ સીધા મધરબોડભ 
સાથે જોડાયેલા છે. મધરબોડભને દૂર કરવા માટે, મધરબોડભથી બધા ંકેબલ્સને ડડસકનેક્ટ્ટ કરો. તે ફે્રમમા ંતેન ે
પકડી રાખતા સાત ્ુ ધરાવે છે. આ ્ુ કાઢો અને પછી મધરબોડભને ફેમની બહાર ખેંચો.(ઉચકો) 

 
આકૃનત 12.55 : મધરબોડભને દૂર કરો. 

પગલુ.ં 1૦:- ઘટકોને ફરીથી એસેમ્પલલ કરો:-  

• દરેક ઘટકને ઓળખો અને તેનો ફોટોગ્રાફ લો.  

• દરેક ઘટકની ઓળખ કયાભ પછી, ઘટકને પાછા તેમની જગ્યાએ મકૂો અને ખાતરી કરો કે આગળ 
મશુ્કેલી નનવારણ ટાળવા માટે બધા ંકેબલ અને વાયર યોગ્ય ્થળે જોડાયેલા છે.  

• કેસ(કેખબનેટ)બધં કરો અને ્ુને પાછા તેમની જગ્યાએ મકૂો.  

• છેલ્લે, દરેક બાહ્ય ઉપકરણો જેમકે કી-બોડભ, માઉસ, મોનનટર વગેરેને કનેક્ટ્ટ કરો. એસેમ્પબલ થયા ં
પછી બધુ ંબરાબર કામ કરે છે તે જોવા માટે કમ્પ્યટુર ચાલ ુકરો.  
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રાયોખગક મહાવરો 
 

કમ્પ્યટુર નસ્ટમના નવનવધ આંતડરક ઘટકોને ઓળખો અને સખુચબધ્ધ કરો.  

• 35 નવદ્યાથીઓના જૂથની રચના કરો.  

• કોઈપણ જૂની કમ્પ્યટુર નસ્ટમ લો.  

• રડક્રયા મજુબ કમ્પ્યટુર નસ્ટમને સક્ષમ કરો.  

• કમ્પ્યટુર નસ્ટમના નવનવધ આંતડરક ઘટકો ઓળખો અને નામ આપો.  

• તેમના બ્રાન્સડ્સને ઓળખો અને નવગતવાર વણભનની યાદી બનાવો.  

• મધરબોડભ સાથે ઘટકોની સસુગંતતાનુ ંપડરક્ષણ કરો.  

 

લેપટોપની એસેમ્પબલી:-  

સામગ્રીની જરૂડરયાત:-  

• લેપટોપ  

• નાનુ ં્ુ ડ્રાઈવર 

• એન્સટી ્ટેડટક ડર્ટ ્રેપ 

• મેક્ગ્નફાઈંગ ગ્લાસ(ખબલોરી કાચ) 

રડક્રયા:-  

પગલુ.ં 1 ્ુનો રેકોડભ(નનશાની વાળો માગભ રાખો) 

ઘણા નાના રકારના ં્ુ છે. જેનો ઉપયોગ લેપટોપમા ંથાય છે આને નાના પરબીડડયા(ENVELOPES)મા ં
મકૂો અને પરબીડીયા(ENVELOPES) પર ઘટકનુ ંનામ લખો. સવુ્યવક્્થત બનો અને તમામ ્ુનો નનશાની 
વાળો માગભ રાખો. આપણ ેપાછળની પેનલ કેવી રીતે દૂર કરવી તે આકૃનતમા ંસમજવુ ંપડશે.  

 
આકૃનત 12.56 લેપટોપની બેક પેનલ 
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પગલુ.ં 2:- રોસેસરનુ ંઇન્સ્ટોલેશન:-  

ઇન્સ્ટોલેશન કરવા માટેનુ ંરથમ ઘટક રોસેસર છે. રડક્રયા દરમ્પયાન સોકેટમા ંનપનને ્પશભ ના થાય તેની 
ખબૂ કાળજી લો.(જુઓ આકૃનત 12.57 અને 12.58) 

 
આકૃનત 12.57 સોકેટને અન્ુ કરો      આકૃનત 12.58 રોસેસરને સોકેટમા ંડફટ કરો 
 

પગલુ.ં 3:- નવડીયો કાડભમા ંપોપ કરો:-  

પહલેા ગ્રાડફક્ટ્સ કાડભ ઇન્સ્ટોલ કરવા માટે ત્રણ મોટા નસલ્વર ્ુ અને બે નાના કાળા ્ુ શોધો, કાડભને 
લગર્ગ 3૦ ડડગ્રીના ખણૂા પર પકડી રાખો. જયારે તમે મધરબોડભની મધ્યમા ંનવડીયો કાડભ ્લોટમા ંતેના 
એક જ કનેક્ટ્ટસભને દાખલ કરો. કાડભને અંદરથી નીચે તરફ દબાવો અને પછી તેને ્થાને સરુખક્ષત રાખવા 
માટે બે નાના કાળા ્ુનો ઉપયોગ કરો.  

 

પગલુ.ં 4:- ડ્રાઈવ સટે-અપ:-  

મધરબોડભ SATA કનેક્ટ્ટસભની આગળ, જમણી ધાર અને લપેટોપ સેલના કોર(ડકનારી)હઠે્ળ હોય છે. ડ્રાઈવન ે
્થાન પર મકૂો અન ેપછી SATA કનેક્ટ્ટસભમા ંડ્રાઈવને દબાણ કરવા માટે કાળજીપવૂભક તમારા અંગઠુ્ાનો 
ઉપયોગ કરો. ડ્રાઈવના ્થાનને સરુખક્ષત કરવા માટે હવે બાકીના બ ે્ૂનો ઉપયોગ કરો.  

 

પગલુ.ં 5:- મેમરી ઉમેરો:- 

મેમરી ઇન્સ્ટોલ કરવા માટે, મધરબોડભ પર મેમરી ્ લોટસડ ક્્થત કરો. ્ લોટમા ંસાકંડી ટોચ/ધારની મદદથી 
મેમરી મોડયલુ પરના ંખાચંાને સરેંખખત કરો. ્લોટ ્નેપની બાજુમાનંી ન્ક્ટ્લ્સ જગ્યાએ ન આવે ત્યા ંસધુી 
મોડયલુને સખતાઈથી દબાવો.  

 

પગલુ.ં 6:- અંનતમ એસેમ્પબલી:-  

હવે જયારે બધા ંહાડભવેર ઘટકો ઇન્સ્ટોલ થઇ ગયા છે. તમે ACE દરવાજામાથંી દૂર કરેલા ચાર ્ુ શોધો, 
દરવાજાને ફરીથી ્થાને સરકાવો અને ્ુ બદલો.  
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પાવર અપની તૈયારી માટે, નોટબકુ્ટ્સમા ંબેટરી પેકમા ંપોપ કરો, પાવર ખબ્રકન ેકનેક્ટ્ટ કરો. અન ેતને ે
દીવાલના આઉટલેટમા ં્લગ કરો. છેલ્લે, એક હાથ વડે લેપટોપનુ ંકવર ખોલો, પાવર બટન દબાવવા 
માટે તમારા બીજા ંહાથનો ઉપયોગ કરો.  

લેપટોપની ડડસએસેમ્પબલી:-  

રડક્રયા:-  

 
 

પગલુ.ં 1:- બેટરી કાઢો:-  

બેટરીને કાઢીને ડડસએસેમ્પબલી રડક્રયા શરૂ કરો.(જુઓ આકૃનત 12.59)ઓન્્ટકલ સીડી/ડીવીડી ડ્રાઈવને 
સરુખક્ષત કરીને એક ્ુ કાઢો. ઓન્્ટકલ ડ્રાઈવને ખેંચો અને તેને દૂર કરો. તખળયાના કેસને સરુખક્ષત કરતા 
બધા ં્ ુને દૂર કરો. લેપટોપના બ ેતખળયાના પગ નીચ ેબે ્ ુ(ઢંકાયેલા)છે તખળયાનો ્ ુ દૂર કરો. ઢંકાયેલા 
્ક્રરુને રવેશ કરવા માટે કેસમાથંી તખળય ેખોલો. નોટબકુની બનેં બાજુથી ઢંકાયેલા ્ુ કાઢો.  

 
આકૃનત 12.59: ઓન્્ટકલ ડ્રાઈવ અને બેટરી કાઢો 
 

પગલુ.ં 2:- પામરે્ટ અલગ કરવુ:ં-  

્લાન્્ટક કેસ(કેખબનેટ)ઓપનરનો ઉપયોગ કરીને, આકૃનતમા ંબતાવ્યા રમાણે પામરે્ટને નીચેના ંકેસથી 
અલગ કરો.  

 
આકૃનત 12.6૦ : તખળયાના કેસ(કેખબનેટ)માથંી પામરે્ટ અલગ કરો. 
 

પગલુ.ં 3:- તખળયાના કેસને દૂર કરો:-  

નોટબકુને ઉપરબાજુ નીચે ફેરવો અને નીચેના ંકેસ દૂર કરો.  

 

પગલુ.ં 4:- મધરબોડભથી હાડભ ડ્રાઈવ કેબલને ડીસકનેક્ટ્ટ કરો.  

કેસથી હાડભ ડ્રાઈવ બ્રેકેટને ડફક્ક્ટ્સિંગ કરતા ત્રણ ્ુને દૂર કરો. મધરબોડભથી હાડભ ડ્રાઈવ કેબલને ડડસકનેક્ટ્ટ 
કરો.  

 
 

આકૃનત 12.61 હાડભ ડ્રાઈવમાથંી ્ુ દૂર           આકૃનત 12.62 કનેક્ટ્ટરને ખોલો અને હાડભ  

કરો અને તેને ડડસકનેક્ટ્ટ કરો                ડ્રાઈવ કેબલને છૂટો કરો         
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પગલુ.ં 5:- હાડભ ડ્રાઈવ કાઢો:-  

નોટબકુમાથંી હાડભડ્રાઈવ એસેમ્પબલી દૂર કરો જો તમે તેને બીજી હાડભડ્રાઈવ અથવા SSD સાથ ેબદલવા જઈ 
રહયા છો. તમારે માઉન્ન્સટિંગ બ્રેકેટ અને SATA કેબલ ્થાનાતંડરત કરવુ ંપડશે.  

 
આકૃનત 12.63 હાડભડ્રાઈવ             આકૃનત 12.64 SATA કેબલને ડડસકનેક્ટ્ટ કરો  

એસેમ્પબલીન ે દૂર કરો                

 

પગલુ.ં 6:- RAM ને દૂર કરો:-  

નોટબકુ PC મધરબોડભ પાસે બે મેમરી ્લોટ છે જો જરૂરી હોય તો બનંે RAM મોડયલુોને દૂર કરો.  

પગલુ.ં 7:- કેબલનુ ંડીસકનેક્ટ્શન:-  

USB LED ્ટેટ્સ બોડભને ડફક્ટ્સ કરતા એક ્ુને દૂર કરો. મધરબોડભ માથંી કેબલને ડડસકનેક્ટ્ટ કરો.  

 
આકૃનત 12.65 RAM મેમરી મોડયલુોને દૂર કરો  

 પગલુ.ં 8:-  USB LED ્ટેટ્સ બોડભ દૂર કરો   

USB LED ્ટેટ્સ બોડભ દૂર કરો. 

 
આકૃનત 12.66  USB LED ્ટેટ્સ બોડભ દૂર કરો    આકૃનત 12.67 ઓન્્ટકલ  

                                                                                     CD DVD ડ્રાઈવ કનેક્ટ્ટર બોડભ દૂર કરો 
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પગલુ.ં 9:- ઓન્્ટકલ CD  DVD ડ્રાઈવ કનેક્ટ્ટર બોડભને ડફક્ટ્સ કરતા ્ુને દૂર કરો.  



ઓન્્ટકલ CD  DVD ડ્રાઈવ કનેક્ટ્ટર લોડડિંગને ડફક્ટ્સ કરતા ્ુને દૂર કરો. મધરબોડભ માથંી કેબલ ડડસકનેક્ટ્ટ 
કરો.  

 
આકૃનત 12.68 : કુખલિંગ ફેન દૂર કરો 
પગલુ.ં 1૦:- કુખલિંગ ફેનને દૂર કરો:-  

કેસને પકડી રાખેલ ફેનના બે ્ુ દૂર કરો. મધરબોડભ માથંી ફેન કેબલને અન્લગ કરો અને કુખલિંગ ફેનને 
દૂર કરો(જુઓ આકૃનત 12.68) 

 
આકૃનત 12.69 ડડ્્લે ડહન્સજને પકડીને      આકૃનત 12.7૦ ડહન્સજ ખોલો અને DC પાવર  

        ્ુને દૂર કરો                                જેકને દૂર કરો                         

પગલુ.ં 11 :- DC પાવર જેકને દૂર કરો:- 

નોટબકુ PC મા ંDC પાવર જેક ડહન્સજ નીચે માઉન્સટ થયેલ છે તેને દૂર કરો. વાયરલેસ કાડભમાથંી WI – FI  
એન્સટેના કેબલ ડડસકનેક્ટ્ટ કરો. મધરબોડભ માથંી DC પાવર જેક કવચ ડડસકનેક્ટ્ટ કરો. બધા ંકેબલને એક 
બાજુ ખસેડો અને ડડ્્લે ડહન્સજ માથંી બ ે્ુ દૂર કરો. ડહન્સજ ખોલો અને DC પાવર દૂર કરો.  

 
આકૃનત 12.71 ડડ્્લે ડહન્સજ નીચે    આકૃનત 12.72 WI – FI  મોડયલુ ડડસકનેક્ટ્ટ કરો 
માઉન્સટેડ DC પાવર જેક 

પગલુ.ં 15:- બોડભને સરુખક્ષત કરતા ્ુને દૂર કરો:-  

પાવર બટન બોડભ પણ સમાન ડહન્સજ નીચે માઉન્સટ થયેલ છે. મધરબોડભ માથંી કેબલને અન્લગ કરો અન ે
બોડભને સરુખક્ષત કરતા એક ્ુને દૂર કરો. 
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પગલુ.ં 12:- મધરબોડભને દૂર કરવુ:ં-  

ટોચના કેસ માથંી મધરબોડભને અલગ કરો અને તેને દૂર કરો. મધરબોડભની બીજી બાજુ આકૃનત 12.74મા ં
બતાવ્યા રમાણ ેછે.  

 

નોટબકુ PC મા,ં કી-બોડભ કાયમી ધોરણે ડરવેટ્સ વડે ટોચના કેસમા ંજોડાયેલ છે. જયારે કી-બોડભ નનષફળ 
જાય છે ત્યારે ટોચના કેસને બદલવુ ંજરૂરી છે. ટચ પેડ ટોપ કેસ સાથે ચોટેલુ ંહોય છે પરંત ુટચ પેડ બટન 
બોડભને દૂર કરી શકાય છે. 

 
આકૃનત 12.73 મધરબોડભમાથંી કેબલ 
ડીસકનેક્ટ્ટ કરો અને ્ુને દૂર કરો      

આકૃનત 12.74 નોટબકુ 
કેસમાથંી મધરબોડભને દૂર 
કરો  

આકૃનત 12.75 કી-બોડભ કાયમી 
ધોરણે ટોપ કેસ સાથે જોડાયેલુ ં
રહ ેછે 

 

લેપટોપની LCD  ્ક્રીન દૂર કરવી:-  

રડક્રયા:-  

લેપટોપની LCD ્ક્રીનને ્વતતં્ર રીતે ડડસએસેમ્પબલ કરવુ ં શક્ય છે. ડડ્્લ ે ડડસએસેમ્પબલ કરવા માટે 
પહલેાના પગલાઓની આવશ્યકતા નથી. તમારે શરૂ કરતા પહલેા ફક્ટ્ત બેટરીને ડડસકનેક્ટ્ટ કરવાની જરૂર 
છે.  

પગલુ.ં 1:- પાછલા કવરમાથંી ડડ્્લે ખાચંા/ઢાકંવાની કોર તેને કવરમાથંી પકડ દૂર કરવા માટે તમારે 
ખાચંા/ઢાળવાળી કોર આમ તેમ કરવી હલાવવી પડશે. ટોચ પર શરૂ કરો અને ડડ્્લે એસેમ્પબલી માટે 
બાજુઓ પર જાઓ.  

 
આકૃનત 12.76 : નોટબકુ PC LCD ્ક્રીન દૂર કરવી. 
પગલુ.ં 2:- તખળયા પર, LCD ્ક્રીન ઢાળવાળી કોર/ખાચંો એડહસેીવ ટેપ સાથે જોડાયેલ છે તનેે  

                     કાળજીપવૂભક ્ક્રીનથી અલગ કરો.  

પગલુ.ં 3:- ઢાળવાળી કોર ખાચંો સપંણૂભપણે દૂર કરો.  

પગલુ.ં 4:- સાઈડ બ્રેકેટ પર LCD ્ક્રીન સરુખક્ષત કરતા ચાર ્ુ દૂર કરો(જુઓ આકૃનત 12.77)  

 
આકૃનત 12.77 : LCD ્ક્રીન સરુખક્ષત કરતા ચાર ્ુને દૂર કરો.                                                    
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પગલુ.ં 5:- પાછલા કવરથી LCD ્ક્રીનને અલગ કરો અને આગળની બાજુ કી-બોડભ પર નીચે મકૂો.  

 
આકૃનત 12.78 ્ક્રીન બેઝલને દૂર કરો      આકૃનત 12.79 પાછળના કવરમાથંી LCD ્ક્રીન અલગ કરો                            

 
 

પગલુ.ં 6:- હવે તમે નવડીયો કેબલ કનેક્ટ્ટરને દાખલ કરી શકો છો (જુઓ આકૃનત 12.8૦) 

પગલુ.ં 7:- ્ક્રીનમાથંી ગ્રાઉન્સડીંગ ટેપને ઉખેડો.  

પગલુ.ં 8:- કનેક્ટ્શનને સરુખક્ષત કરતી ્પષટ ટેપને ઉખડેો અને ્ક્રીનમાથંી નવડીયો કેબલને  

            અન્લગ કરો.  

 
આકૃનત 12.8૦ ્ક્રીનમાથંી નવડીયો કેબલ ડડસકનેક્ટ્ટ કરો.   આકૃનત 12.81 LCD ્ક્રીનને દૂર કરો અને દબાવો.  

 
પગલુ.ં 9:- LCD ્ક્રીનને સપંણૂભપણ ેદૂર કરો અને જો જરૂરી હોય તો બદલો.(જુઓ આકૃનત 12.81) 

પગલુ.ં 1૦:- તમ ેઅસલ માથંી મોડેલ નબંરનો ઉપયોગ કરીને નવી LCD ્ક્રીન શોધી શકો છો.  
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રાયોખગક મહાવરો  
એસેમ્પબલી અને નવનવધ બ્રાન્સડના લેપટોપના નવનવધ મોડેલોને ડડસએસેમ્પબલ કરવા માટે નવનવધ ઉત્પાદકોની 
વેબસાઈટની મલુાકાત .  

તમારી રગનત ચકાસો 
(અ) બહુવકૈન્લ્પક રશ્નો 
1. CPU અને હીટ નસિંક વચ્ચે ગરમીનુ ંનવતરણ જાળવવા કયા રકારના ંકમ્પપાઉન્સડ(ઘટક)નો ઉપયોગ થાય છે? 

(અ) નસખલકોન ્રે        (બ) ગે્રફાઈટ પે્ટ 

(ક) ગ્લ ુ                  (ડ) થમભલ કમ્પપાઉન્સડ       

2. કમ્પ્યટુર બનાવવા માટે નીચેના ંસાધનોમાથંી કયુ ંસાધન મદદરૂપ થાય છે? 

(અ) હથોડી               (બ) એલન વે્રન્સચ 
(ક) ્ુ ડ્રાઈવર            (ડ) ડકટ ટેપ 

3. કોણે સૌથી વધ ુલોકનરય રોસેસર બનાવ્યુ?ં  

(અ) માઈક્રોસોફ્ટ          (બ)  AMD 

(ક) ઇન્સટેલ                  (ડ) એપલ 

4. રોસેસરની ગનત માપવામા ંઆવે છે 

(અ) ગીગા બાઇટ્સ (GB)    (બ) ગીગા હાટભસ (GHZ) 

(ક) મેગા બાઇટ્સ (MB)      (ડ) ડકલો બાઇટ્સ (KB) 

5. CPU ફેન(પખંો)  

(અ) ્વય-ંસચંાખલત છે.                     

(બ) સીધા પાવર સ્લાય દ્વારા સચંાખલત થાય છે.  

(ક) પાવર માટે મધરબોડભમા ં્લગ કરવો પડે છે. 

(ડ) તેમા ંપાવરની જરૂર નથી, ગ્રેનવટી પર ચાલે છે.  

6. કઈ સૌથી લોકનરય નસ્ટમ છે? 

(અ) યનુનક્ટ્સ(UNIX)  

(બ) માઈક્રોસોફ્ટ નવન્સડોઝ Microsoft windows 

(ક) લીનક્ટ્સ(LINUX) 

(ડ) ડોસ(DOS)  

7. UPS નો અથભ થાય છે.  

(અ) યનુનવસભલ પાવર સ્લાય(સાવભનત્રક વીજ પરૂવઠ્ો) 

(બ) અન ઇન્સટર્ટેડ પાવર સ્લાય(આનવરત વીજ પરૂવઠ્ો) 

(ક) યનુનક પાવર સ્લાય(અનન્સય વીજ પરૂવઠ્ો) 

(ડ) યનુાઈટેડ પાસભલ સનવિસ(યનુાઈટેડ પાસભલ સેવા) 

8. CPU પણ ઓળખાય છે.  

(અ) મગજ(ધ બ્રેઈન)             (બ) ધ રોસેસર 

(ક) ધ સેન્સરલ રોસેનસિંગ યનુનટ     (ડ) ઉપરના ંતમામ 

9.  CPU નુ ંકયુ ંનાનુ ંએકમ તેની અંદરની બધી રવનૃતઓને નનદેશન કરે છે અને સકંલન કરે છે અને તે સખુચ નક્કી કરે છે કે 
જેમા ંસચૂનાઓ અમલમા ંમકુવામા ંઆવે છે, સચુનાનો ક્રમ અન્સય નાના એકમને મોકલવા ? 

(અ) સીય ુ(CU)                     (બ) એએલય ુ(ALU) 

(ક) રોસેસર                         (ડ) ઉપરના તમામ   
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1૦. આમાથંી કોણ કમ્પ્યટુર ઉત્પાદક નથી? 

(અ) માઈક્રોસોફ્ટ 

(બ) આઈબીએમ (IBM) 

(ક) એ્પલ 

(ડ) સન 

11. કયા લેપટોપ દ્વારા ઉપયોગમા ંલેવાનો RAM આડકિટેક્ટ્ચરનો સૌથી સામાન્સય રકાર છે.  

(અ) RIMM (આરઆઈએમએમ) 

(બ) DIMM (ડીઆઈએમએમ) 

(ક) USDRAM (યએુસડીરેમ) 

(ડ) SODIMM (એસઓડીઆઈએમએમ) 

12. આજના લેપટોપમા ંસામાન્સય------------શુ ંછે? 

(અ) 2૦48 × 1536 

(બ) 64૦ × 48૦ 
(ક) 128૦ × 8૦૦ 

(ડ) 8૦૦ × 6૦૦ 

13. લેપટોપમા ંનીચેના ંપોઈન્સટીગ સાધનોમાથંી કયા ઉપયોગમા ંઆવે છે? 

(અ) ટચ પોઈન્સટ 

(બ) ટચ બોલ 

(ક) ટચ વે 
(ડ) ટચ પેડ 

 

(બ) ખાલી જગ્યા પરૂો 
1. ડડસએસેમ્પબલી એ ઉપકરણને -------- ર્ાગોમા ંછટા કરવાની રડક્રયા છે. 
2. કમ્પ્યટુરની ડડસએસેમ્પબલી માટે ઓજારો અને સાધનો જરૂરી છે તેવી જ રીતે કમ્પ્યટુરની-------------. 
3. પાવર કેબલનો ઉપયોગ મધરબોડભ અને અન્સય ઘટકોમા-ં----------થી નવજળીના નવતરણ માટે થાય છે. 
4. ----------- ફેરાની પાછળની બાજુએ મોનનટર પોટભનો કેબલ 

5. USB કેબલ કનેક્ટ્ટર તનેે કોઈપણ-----------નસ્ટમમા ં્લગ કરી શકે છે. 
6. UPS એ પાવર બેંક જેવુ ંછે જે-------------નસ્ટમને પાવર આપે છે. 
7. કમ્પ્યટુરનો દરેક ર્ાગ----------- સાથ ેજોડાયેલ છે. 
8. હીટ નસિંકથી CPU પખંાને દૂર કરવા માટે, પહલેા તેના કનેક્ટ્ટરને-------------થી સકનેક્ટ્ટ કરો. 
9. CPU , RAM અને એક્ષ્ટેન્સશન કાડભ સીધા--------------સાથે જોડાયેલ છે.  

1૦. આધનુનક મધરબોડભસ, ઓડડયો, નવડીયો અન-ે------------કાર્ડભસ સાથે એકીકૃત છે.  

11. પાવર સ્લાય 2૦ નપન કનેક્ટ્ટર અને-------------નપન કનેક્ટ્ટર દ્વારા મધરબોડભથી જોડાયેલ છે. 
12. --------------આ લપેટોપના મધરબોડભ પર ્થાનપત કરવા માટેનો પહલેો ઘટક છે.  

13. લેપટોપનો કેસ ખોલવા માટે------------ઓવનરનો ઉપયોગ થાય છે.  

14. નોટબકુમા,ં રીન્સજ નીચે------------પાવર જેક લગાવવામા ંઆવ્યુ ંછે.  

15. એક નોટબકુ મધરબોડભમા-ં------------મેમરી ્લોટસડ છે.  

16. ્વતતં્ર રીતે લેપટોપની LCD ્ક્રીન------------- શક્ય છે.      
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(ક) રશ્નોના ટૂંકા જવાબો.  

1. કમ્પ્યટુર એસેમ્પબલી અથવા ડડસએસેમ્પબલી ગોઠ્વણી કરતા પહલેા શુ ંજાણવાની જરૂર છે? 

2. એસેમ્પબલી અથવા ડડસએસેમ્પબલી માટે ક્યા ંસાધનો અને એસેસરીઝની જરૂર છે? 

3. કમ્પ્યટુર બનાવવા માટે જુદા-ંજુદા ંકમ્પ્યટુર કેબલ દશાભવો.  

4. એન્સટી-્ટેડટક ડર્ટ ્રેપની ભનૂમકા શુ ંછે? 

5. રોસેસર પર થમભલ સોલ્યશુન લગાવવાની જરૂડરયાત શુ ંછે? 

6. કમ્પ્યટુરને એસેમ્પબલ અથવા ડડસએસેમ્પબલ માટે જરૂરી સાવચેતી/તકેદારીઓ શુ ંછે?  

7. તમે તમારા કમ્પ્યટુરના મધરબોડભનો બચાવ/સરુક્ષા કેવી રીતે કરશો? 

8. નવુ ંરોસેસર ઇન્સ્ટોલ કરવા માટેના પગલાની યાદી બનાવો.  

9. કમ્પ્યટુર ઉપયોગ માટે તૈયાર છે તેવુ ંકયા પડરક્ષણ દ્વારા નક્કી કરશો? 

1૦. ESD શુ ંછે? 
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